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ENGLISH - Translation of the original instructions

The complete instruction Manual is available:
> on the website stiga.com

> by scanning the QR code

> onthe STIGA GO app, available onthe App Store and Google Play

Download full manual
stiga.com

NOTE: The instructions in this manual apply to all cable-
guided robot lawnmower models. Allillustrations, unless
otherwise indicated, refer to the SRSWO01 platform.

NOTE: This manual contains basic instructions, mainly
related to safety. For correct installation, the complete
instruction manual (see above) must be read and
followed carefully.

1. SAFETY

OBLIGATION:
Read carefully before use and
store for future reference.

11. SAFE OPERATING
PROCEDURES
Training

a. Read the instructions carefully, learn
the controls and the correct use of the
machine.

b. Never allow children, persons with
reduced physical, sensory or mental
capabilities, or lack of experience and
knowledge, or persons unfamiliar with
these instructions, to operate the ma-
chine. Local regulations may limit the
age of the operator.

c. The operator, or user, is to be held re-
sponsibleforaccidents orhazards involv-
ing third parties or third party equipment.

Preparation

a. Make sure that the automatic system
of perimeter delimitation is installed
correctly as indicated.

b. Periodically check the area where the
machine is used and remove stones,
sticks, cables and any other foreign ob-
jectsthatmay interfere withits operation.

c. Periodically carry outavisual inspection
of the blades, blade bolts and of the
cutting unit to check that they are not
worn out or damaged. Replace worn out
or damaged blades and bolts in pairs to
maintain the balance of the machine.

d. Warning signs must be placed around

the working area of the machine if it is
used in public areas or areas open to
the public. Signs must read as follows:
“Warning! Automatic lawn mower! Keep
away from the machine! Children must
be supervised!”

1.1.1. OPERATION

General information

a. Do not operate the machine with defec-
tive guards or safety devices that are not
present, forexample without protections.

b. Do not put hands or feet near or under
therotating parts. Always keep away from
the drain opening.

c. Do not touch any moving parts of the
machine until they have come to a com-
plete stop.

d. Always wear sturdy shoes and long
trousers when operating the machine.

e. Never lift or transport the machine when
the motor is running.

f. Remove the disabling device from the
unit:

- Before removing an obstruction;

- Before checking, cleaning or working
on the machine;

- If hit by a foreign object, to check for
possible damage to the machine;

-If the machine starts to vibrate
abnormally, check for damage before
restarting it.

g. Do not leave the machine in operation
unattended in the presence of pets,
children or other people nearby.

Maintenance and storage

a. Tighten all nuts, bolts and screws se-
curely for safe operation of the machine.

b. Frequently check the robot lawn mower
for wear or deterioration.

c. For safety reasons it is necessary to
replace worn out or damaged parts.

d. Make sure that the blades are replaced
only with suitable spare parts.




e. Make sure the batteries are recharged
using the correct charger recommend-
ed by the manufacturer. Incorrect use
can cause electric shock, overheating
or leakage of corrosive liquid from the
battery.

f. In case of electrolyte leaks, wash with
water / neutralizing agent and consult a
doctor in case of contact with eyes, etc.

g. Machine maintenance must be carried
out in accordance with the manufactur-
er's instructions.

Residual Risks

- Although the product complies with all
safety requirements, additional risks may
still exist due to improper installation and/
or unforeseeable circumstances.
Therefore, the area on which the product
will operate must be free of objects, people
and animals, and all persons who may have
access, evenoccasionally, tothe work area
must be informed of the possible hazards.

- In the event of thunderstorms with risk of
lightning and in anticipation of bad weather
conditions in general, it is recommended
not to use the product and to disconnect
the perimeter cable fromthe chargingbase
and all peripheral devices from the mains.
Tousethe product, reconnectthe perimeter
cable and peripherals to the mains following
the manual's instructions.

1.2. PRODUCT DESCRIPTION

The robot lawn mower is designed to mow the grass around
areas of the garden delimited by the perimeter cable.

The operating principle is based on random navigation. The
robotlawn mower changes trajectory whenever the perimeter
cable or an obstacle is detected.

Any other usage may be hazardous and harm persons and/
or damage things. Improper use includes (for example, but
not limited to): transporting people, children or animals on
the machine; being transported by the machine; using the
machine to pull or push loads; using the machine for cutting
non-grass vegetation.

Platform TYPE: SRBWO01 is equipped with a 3G/4G module
with SIM card and a GNSS module, allowing the remote control
of the robot lawn mower and navigation assistance functions.

1.3. SYMBOLS AND NAMEPLATES

WARNING:
Read the user instructions before starting
the product.

WARNING:

Danger of projections of objects against
the body.

Keep an adequate safe distance from the
machine while it is running.

WARNING:

Do not put hands and feet near or under
the opening of the cutting means.
Remove the disabling device before
operating onthe machine or beforelifting it.
WARNING:

Do not put hands and feet near or under
the opening of the cutting means.

Do not stand on the machine.
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BAN:

Make sure that there are no people
(especially children, elderly or disabled)
and pets in the working area during the
operation of the machine.

Keep children, pets and other people
at a safe distance when the machine is
functioning.

BAN:

Do not use high pressure cleaners on the
machine to clean or wash it.
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Appliance withinsulationclass lll, powered
by battery (Robot Lawn mower) or special
power supply unit (Charging Base and
Reference Station).

Use the original power supply with the
specifications on the rating plate.

— DC power supply symbol.
IPXX Protection rating against the ingress of

solids and water.

Electrical and Electronic Equipment Waste,
to be taken to designated facilities for
recycling and disposal.

Guaranteed sound power level




1.4. STOPPING AND TURNING OFF THE ROBOT
LAWN MOWER IN SAFE CONDITIONS

OBLIGATION:

Always switch offthe robotlawn mower in safe
conditions before any cleaning, transport or
maintenance operation.

1. Press the “STOP” button (Fig. 1.A) to stop the robot lawn
mower safely and open the protective cover (Fig. 1.B).

2. Press the off button (Fig. 1.E) for a few seconds and wait
for the LED on the same button to go out.

3. Only after the LED has gone out (Fig. 1.E), remove the
safety key (Fig. 1.D) to switch off the robot lawn mower
in safe conditions.

4. The robot lawn mower is stopped or switched off in a
safe condition.

2. INSTALLATION

WARNING:
Do not modify, tamper with, elude or eliminate
the safety devices installed.

NOTE: For further clarification on the installation of the
product please contact a STIGA dealer.

INSTALLATION COMPONENTS (Fig. 2)

(A) Charging base, (B) Power supply, (C) Perimeter cable,
(D) Perimeter cable fixing pegs, (E) Fixing screws for the
charging base, (F) Joint for perimeter cable, (G) Charging
base connectors

2.1. VERIFICATION OF THE INSTALLATION
REQUIREMENTS

2.1.1. GARDEN ASSESSMENT:

¢ Check the garden condition in accordance with Chap. 1.
¢ Level the ground to prevent puddles from forming after
a rainfall.

2.1.2. CHECKS FOR THE INSTALLATION OF THE
CHARGING BASE AND POWER SUPPLY:

ELECTRICAL HAZARD:

It is absolutely necessary to provide an
electrical outletthat complies with the relevant
laws of the country.

ELECTRICAL HAZARD:

The circuit provided must be protected by
a residual current device (RCD) with an
activation current not exceeding 30 mA.

ELECTRICAL HAZARD:

Do not connect the power supply to an
electrical outlet if the plug or the cable is
damaged.

Do not connect or touch a damaged cable
before it is disconnected from the power
supply.

A damaged cable can lead to contact with
live parts.
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1. Provide a flat surface at the edge of the lawn to position
the charging base.

2. Ensure that the distance of the base from any bends is
atleast 200 cm.

WARNING:
The power cable, power supply unit, extension

cord and all other electric cables which do not
belongto the product mustremain outside the
cutting area to maintain their distance from
hazardous moving parts and prevent damage
to cables which may come into contact with
live parts.

3. Set up the installation area of the power supply unit in
such a way as to prevent it from being submerged by
water under all weather conditions. Preferably install in a
closed room and protected from weather conditions, in a
location not easily accessible by unauthorised persons.

2.1.3. MAIN VERIFICATIONS FOR THE INSTALLATION
OF THE PERIMETER CABLE:

1. Check that the maximum slope of the work area is less
than or equal to 45% or 50% depending on the model
(see Par. 7 TECHNICAL DATA), and comply with the
rules shown in Fig. 3.

WARNING:
The robot can mow surfaces with a maximum
slope of 45% or 50% depending on the

model. In case of non-compliance with the
instructions, the robot may slip and exit the
work area

WARNING:
Areas with slopes higher than allowable
slopes cannot be mowed. Then place the

perimeter cable before the slope, excluding
that area of lawn from the mowing.

2. Check the entire work surface: assess the obstacles and
areas to be excluded from the work area, which must be
delimited with the perimeter cable.

2.2. CRITERIAFORINSTALLINGTHE PERIMETER
CABLE

Following are the criteria used to install the perimeter cable,
for more detailed information please refer to the complete
instruction Manual.

MINIMUM DISTANCES
MINIMUM INSTALLATION
DISTANCE
STRUCTURAL | OF THE CABLE WITH RESPECT
TO THE STRUCTURAL
ELEMENT
TYPE SRSWO01 SRBWO1
Paving or driveway
atthesamelevelas 5cm 5cm
the lawn
Moat or Walls 35cm 45cm
Hedgegrplantwnh 30 cm 40 cm
protruding roots




Swimming pool,
Overflow pond,

Unprotected public 90cm 100 cm
road

Swiming pool or

road at the end of 150 cm 150 cm

a descent

TYPES OF OBSTACLE DELIMITATIONS

X-PASSAGE BETWEEN TWO DIFFERENT SECTIONS OF
PERIMETER CABLE

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
The obstacle can be delimited
X>=70cm | X>=90 cm | by overlapping the outward and
(Fig. 4) (Fig. 4) return cable sections without
crossing them.
The obstacle can be delimited
by spacing the two sections of
X<70cm | X<90cm | the outward and return cable
(Fig. 5) (Fig. 5) by at least'Y=30 cm. If the
obstacle is sufficiently robust it
can be left unprotected.

CAUTION:

A Danger of dust in the eyes.
Use safety glasses to avoid the danger of
dust in the eyes.
ELECTRICAL HAZARD:
Connect the power supply only at the end of
all the installation operations. If necessary

during the installation, turn off the general
power supply.

2.3.1. INSTALLATION OF THE PERIMETER CABLE
POSITIONING WITH PEGS

. Runthe perimeter cable starting from the installation area

of the charging base.

2. Runthecable alongthe entire length of the route and secure
itusingthe pegs provided (Fig.7.B) approximately 100cm
apart, and complying with the installation requirements
provided (See par.2.2).

3. Leave 2 m of cable or more to subsequently cut it to size
in the final phase of connection.

4. When making a bend, position the cable in such a way

to ensure that the bending radius is approximately 20

cm (Fig. 7.A).

—_

TRANSITIONS BETWEEN DIFFERENT AREAS OF THE
GARDEN

CORRIDOR WIDTH Z

MAXIMUM
LENGTH OF | STIGA CABLES COMPATIBLE WITH THE
PERIMETER INSTALLATION
CABLE
150 m Reel,
Code 1127-0000-01 2.7 mm
300 m Reel,
Code 1127-0001-01 2.7 mm
<400m 500 m Reel
Code 1127-0002-01 ©3.4mm
1000 m Reel,
Code 1127-0003-01 3.4 mm
500 m Reel,
>= 400m up to Code 1127-0002-01 ©3.4mm
max. 1000m Code 1127-0003-01 1000 m Reel,
@34 mm

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
_ _ The area (Fig. 6 A) can be
Z>_. 70cm Z>_. 90cm reached by the robot lawn
(Fig. 6) (Fig. 6)
mower.
The area (Fig. 6 A) cannot
Z<70cm | Z<90cm be reached by the robot lawn
(Fig. 6) (Fig. 6) mower and is considered a
"Closed Area".
CAUTION:
A The operating area and in general the areas
where

the robot lawn mower can navigate must be
delimited by a non-crossable fence.

Ensure that the fence is suitably enclosed or
monitor the robot lawn mower while
operating.

2.3. COMPONENTS INSTALLATION

ELECTRICAL HAZARD:

A Only use the battery charger and power supply
provided by the manufacturer. Improper use
may cause electric shock and\or overheating.

CAUTION:
A Danger of cutting hands.
Use protective gloves to avoid cutting your

hands.

WARNING:
A Make sure that the cable is in contact with

the ground along its path to prevent the robot
lawn mower from damaging it.

NOTE: The perimeter cable used for installation must
be at least 40 m. long. If the cable is shorter, it will be
necessary toinstall the resistor code 122063053/0. Refer
to the complete instruction Manual.

2.3.2. CHARGING BASE INSTALLATION

Install the charging base aligned with the perimeter cable
so that the robot will be able to access it by navigating the
perimeter cable clockwise.

1. Checktheinstallationrequirements asindicatedinpar.2.2.

2. If necessary, prepare the ground so that the surface of
the charging base is at the same level as the lawn, the
ground must be perfectly flat and compact in order to
avoid deformation of the surface of the charging base.



3. Remove the cover (Fig. 8.C).
4. Position the charging base aligned with the perimeter
cable (Fig. 8.D2) so that the robot is able to access it by
navigating around the perimeter cable clockwise.
5. Insert the two ends of the cable into the appropriate slots
(Fig. 8.E2).
6. Cut the ends of the cables to the exact length.
7. Apply the self-drilling connectors on the cable
(Fig. 9.F),(Fig. 9.G),(Fig. 9.H).

. Connect the connectors to the terminals (Fig. 8.1).

. Fix the charging base (Fig. 10.L) to the ground with the
fixing screws (Fig. 10.M).

10. Put the cover back on (Fig. 10.C).

11. Connect the power supply unit to the charging base and

screw in the connector.

12. Connect the power supply plug to the electrical outlet.

13. Make sure that when the robot lawn mower is not in the

charging base, the warning light on the charging base
(Fig. 10.N) is lit with a fixed light (see Chap. 3.3)

2.4. CHARGING THE ROBOT LAWN MOWER
AFTER INSTALLATION

When charged for the first time, the batteries must remain
connected for at least 2 hours.

2.5. PRODUCT SETTINGS

The automatic operation of the robot lawn mower requires a
series of settings that can be made via mobile device (smart
phone) iOS or Android with the “STIGA GO" App installed.

©

NOTE: For a more detailed description of the available
functions, please refertothe Complete Instruction Manual.

3. OPERATION

3.1. MANUAL FUNCTIONING OF THE ROBOT
LAWN MOWER

The robot lawn mower can be used without performing the
programming procedure described (See Par.2.5).Inthis mode
the robot lawn mower carries out a work cycle, returns to the
charging base and remains there until the next manual start.

1. Place the robot mower on the charging base or within the
perimeter of the installation.

2. Press the “STOP” button (Fig. 1.A) to open the cover
(Fig. 1.B) and access the control panel (Fig. 1.C).

3. Press the “ON/OFF” button (Fig. 1.E) for 5 seconds to
switch on the robot lawn mower.

4. Pressthe“MODE SELECTION”button (Fig.1.F), untilonly
the icon flashes (Fig. 1.L).

5. Press the “CONFIRM” push button (Fig. 1.G). The icon
(Fig. 1.L) is lit with a fixed light to confirm the operation.

6. Close the cover (Fig. 1.B). The robot lawn mower will
start operating.

NOTE: this mode may not guarantee adequate coverage
of the garden, both in terms of time required and in terms
of uniformity of the cutting result, especially if the garden
hasanirregularshape.To achieve the maximum efficiency
of the robot lawn mower, it is recommended to carry out
programming (See par. 2.5).

3.2. DESCRIPTION OF THE CONTROLS ON THE
ROBOT LAWN MOWER

List of controls, indicators and their function:

* Pressthe “STOP” push button (Fig. 1.A): it is used to stop
the robot lawn mower safely.

* “SAFETY KEY” (Fig. 1.D):itis used to stop the robot lawn
mower safely.

* “ON/OFF” button (Fig. 1.E) is used to turn the robot lawn
mower on and off and to reset the alarms.

e “SELECT MODE”pushbutton (Fig.1.F):itisusedtoselect
the operating mode of the robot lawn mower and to force
it to return to the charging base.

* “CONFIRM” push button (Fig. 1.G): it is used to confirm
the set operating mode.

e “SCHEDULED PROGRAMME” luminous icon (Fig. 1.1):
it is used to display the scheduled programme settings.

e “SINGLEWORK CYCLE”luminousicon (Fig.1.L):is used
to display the single work cycle settings.

* “RETURNTO BASE"luminousicon (Fig. 1.H):itisusedto
display the settings of the forced return of the robot lawn
mower to the charging base.

e “BLUETOOTH?” push button (Fig. 1.M) is only used by the
service centre for diagnostic purposes.

e “ALARM” luminous icon (Fig. 1.N): it is used to display
alarm statuses.

e “BATTERY”luminous icon (Fig. 1.0): it is used to display
the battery charge level.

NOTE: For amore detailed description of the commands
listed above, please refer to the Complete Instruction
Manual.

3.3. CHARGING BASE OPERATION

The charging base is equipped with awarning light (Fig. 10.N)
which lights up as shown below:

¢ Warning light off: the charging base is powered off or the
robot is on the base.

e Steady indicator light: the perimeter cable is correctly
connected to the charging base, and the perimeter signal
is correctly transmitted.

e Warning light with slow flashing: the perimeter cable is
not connected or it's interrupted.

¢ Warning light with fast flashing: the perimeter cable is too
short or there is a fault in the charging base.

3.4. BATTERY CHARGING

The "BATTERY CHARGING" procedure allows to recharge
the robot lawn mower manually.

1. Position the robot lawn mower on the charging base
(Fig. 11.R).

2. Slide the robot lawn mower onto the charging base, until
the charging connector is engaged (Fig. 11.S).

3. Press the “STOP” button (Fig. 11.A) to open the cover
(Fig. 11.B) and access the control panel (Fig. 11.C).

4. Turn the robot lawn mower on with the “ON/OFF” button
(Fig. 11.E).

5. The "BATTERY" luminous icon (Fig. 11.L) flashes, the
robot lawn mower is charging.

6. Close the cover (Fig. 11.B).

7. Leave the robot lawn mower to charge for at least the
time shown in Par. 2.4.

NOTE: Charging the battery before winter storage should
be carried out as shown in Par. 4.3.




3.5. CUTTING HEIGHT ADJUSTMENT
PLATFORM TYPE SRSWO01 - MANUAL ADJUSTMENT

1. Switch off the robot lawn mower in safety conditions
(see par. 1.4).

2. Use the height adjuster (Fig. 12.P) to select the desired
cutting height so that the patch of grass being cut is not
higher than 10 mm.

NOTE: The length of the grass cut by the robot lawn
mower must not exceed 10 mm.

PLATFORMTYPESRBWO01-ELECTRICALLYADJUSTABLE

Follow APP wizard to adjust the cutting height.
The blade height adjustment system requires an initial
calibration and subsequent periodic calibrations, which are
performed automatically. Calibration can also be performed
manually using the dedicated menu in the App.

CAUTION:
Do nottouchthe cutting means when adjusting
the cutting height.

>

NOTE: The length of the grass cut by the robot lawn
mower must not exceed 10 mm.

. MAINTENANCE

CAUTION:
Only use original spare parts.

=Y

CAUTION:
Do not modify, tamper with, elude or eliminate
the safety devices installed.

CAUTION:

Danger of cutting hands.

Use protective gloves to avoid cutting your
hands.

CAUTION:

Danger of dust in the eyes.

Use safety glasses to avoid the danger of
dust in the eyes.

WARNING:

Too much water can filter in and damage
electrical parts.

BAN:
Do not use pressurized water jets.

BAN:

To avoid irreversible damage to the electrical
and electronic components, do not immerse
the robotlawn mower, partially or completely,
in water.

BAN:

Do not wash the internal parts of the robot
lawn mower to avoid damaging the electrical
and electronic components.

© QP PP PPk

BAN:
Do not use solvents or petrol so as not to
damage varnished surfaces and plastic parts.
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4.1. SCHEDULED MAINTENANCE

For a better operation and longer life, be sure to clean the
product regularly and replace worn parts.

Perform the interventions following the frequency indicated
in the table.

FREQUENCY COMPONENT | TYPE OF
INTERVENTION
Weekly Blade Clean and check blade
efficiency (See Par. 4.2)
If the blade is bent due
to impact or if it's worn,
replace it. (See Par. 4.2)
Recharging Clean and eliminate any
contacts oxidising. (See the com-
plete instruction Manual)
Monthly Robot lawn Carry out cleaning. (See
mower the complete instruction
Manual)
Charging base Checkforwearor deterio-
and power ration and replace if nec-
cables essary.(Seethecomplete
instruction Manual)
At the end of the Battery Perform the pre-storage
mowing season or charging of the battery.
every six months (See Par.4.3)
if the robot lawn
mower is not used
Annual or at the Robot lawn Carry out the servicing
end of the cutting mower at an authorized service
season centre. (See Par.4.1)

Itis necessary to carry out a maintenance servicing annually
at an authorized service centre to keep the robot lawn mower
in good working conditions.

NOTE: any malfunction due to not having carried out the
annual servicing will not be recognized under warranty.

4.2. REPLACEMENT OF THE CUTTING BLADES

1. Switch off the robot lawn mower in safety conditions
(see par. 1.4).

2. Turn the robot lawn mower upside down, taking care not
to damage the floating cover.

3. Unscrew the fixing screws (Fig. 14.E).

4. Replace the cutting blades (Fig. 14.D).

5. Tighten the fixing screws (Fig. 14.E).

4.3. WINTER BATTERY MAINTENANCE AND
STORAGE

1. Charge the battery according to the guided procedure in
the App, accessible from the "Settings" page.

2. Clean the robot lawn mower (see the the Complete
Instruction Manual).

3. Check the robot lawn mower is switched off and store in
a dry place, protected from icy conditions.




NOTE: For more detailed information on the winter
charging procedure, please refer to the Complete
Instruction Manual.

NOTE: Registering the charge through the app procedure
is required for the battery warranty to be valid.

4.4. BATTERY REPLACEMENT

Battery replacement is the sole responsibility of the STIGA
TECHNICAL ASSISTANCE STAFF.

If the battery needs to be replaced, contact a service centre
or your retailer.

5. TRANSPORT, STORAGE AND
DISPOSAL

5.1. TRANSPORT

NOTE: We recommend using the original packaging for
transport over long distances.

1. Switch off the robot lawn mower in safety conditions
(see Par. 1.4).

2. Clean the robot lawn mower (see the the Complete
Instruction Manual).

3. Lift the robot lawn mower by its handle (Fig. 15.D) and
carry it, making sure to keep the cutting blade away from
the body.

6. TROUBLESHOOTING

5.2. STORAGE

The robot lawn mower must be stored horizontally in a dry and
frost-free place after cleaning and charging the battery in the
winter (see Chap.4).Duringlong periods of inactivity, disconnect
the charging base from the mains.

5.3. DISPOSAL

CAUTION:
A To remove the battery from the robot lawn

mower, contact an authorized service centre.

1. Dispose of the product packaging in a sustainable way in

the appropriate collection containers or at special centres
authorized for collection.

. Dispose of the robot lawn mower in accordance with local

legal requirements.

. Contact appropriate facilities for recycling and disposal as

therobotlawnmoweris classified as WEEE (Waste Electrical
and Electronic Equipment).

. Dispose of old or used batteries in a sustainable way in

collection containers or at authorized collection centres.

CAUTION:
Stop the robot lawn mower and bring it back to safety conditions (See Par. 1.4).

Below there is the list of any anomalies that may arise during the work phase.

PROBLEM CAUSES

SOLUTIONS

Damaged cutting disc or blades

Replace the damaged components (See Par. 4.2).

plastic fragments, etc.).

Cutting device blocked by residues (tapes, ropes, | Switch off the robot lawn mower in safety conditions (See

Par. 1.4). Unlock the cutting blade.

Abnormal vibrations. The robot lawn | objects, etc.).
mower is noisy.

The robot lawn mower was started in the presence | Switch off the robot lawn mower in safety conditions (See
of unexpected obstacles (fallen branches, forgotten | Par. 1.4). Remove the obstacles and restart the robot lawn

mower.

Electric motor failure

Replace the motor, contact the nearest authorized service
centre.

Grass too tall

Increase the cutting height (See Par. 3.5).
First mow the area with a normal lawnmower

The robot lawn mower does not
position itself properly inside the

Incorrect position of the perimeter cable.

Check the connection of the charging station (See Par.2.3.2).

charging station.

Land subsidence inthe vicinity of the charging base. | Restore the correct positioning of the charging base. (See

Par.2.3.2).

around perimeter obstacles.

The mowerrobotbehavesabnormally | Perimeter cable laid in the wrong way

Reposition the perimeter cable correctly (clockwise) (See
Par.2.3.1).

turn on when the robot is out of the | the charging base.
charging base.

The charging base light does not | The supply voltage is missing or there is a fault in | Check that the power supply unitis plugged in correctly. Check

the integrity of the power supply connection cable.

The chargingbase lightturns onslowly | The perimeter cable is not connected or is broken | Check the installation and repair the break (See Par. 2.3)

quick flashing the charging base.

The charging base light turns on with | the perimeter cable is too short or there is a fault in | Check that the length of the perimeter cable is greater than

indicated in Par. 2.3.2. If the problem persists, contact a
service centre.

Thewarningiconisononthekeyboard | It indicates anomaly / failure conditions.

For more info consult the app or refer to the Complete
Instruction Manual.
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7. TECHNICAL DATA
SPECIFICATIONS TYPE: SRSWO01 (see product label) | TYPE: SRBWO01 (see product label)
Dimensions (WxHxD) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]
. " Depending on the model: 12,8 [kg] - 13,5
Weight of the robot lawn mower Depending on the model: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] () penene [kg] () o
(uncertainty+/-0.1 [kg]) (uncertainty+/ 0.1 [kg])

Cutting height (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Blade diameter 180 [mm] 260 [mm]

Cutting speed 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]

Speed of movement 22 [m/min] Depending on the gﬁ?ff)ﬂ [m/min]; 28 [m/
Maximum slope 45% 50%

Maximum slope along the perimeter 20%

Type of cutting system 4 pivoting cutting blades | 6 pivoting cutting blades

Cutting device code 322104105/0

Sound power level detected 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)

Uncertainty of noise emissions, KWA 1.47 [dB] (A) 0.56 [dB] (A)

Sound power level guaranteed 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)

Acoustic pressure level at the operator's ear 46.3 [dB] (A) 45.2 [dB] (A)

IP rating of the robot lawn mower IPX5

IP rating of the charging station IPX1

IP rating of the power supply P67

Robotlawn mower operatingambienttemperature[° C] 0+50

Charging station operating ambient temperature [° C] -10+ 50

Power supply ambient operating temperature [° C] -10 + 50

Work capacity

Depends on model (*)

Depends on model (*)

Power supply

Input: 100-240 Vac, 1.2 A; Output: 30 VDC, 2 A
Use one of the original codes below or
subsequent updates (consult an authorised
STIGA dealer)

118204158/0 (UE)

118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Input: 200-240 Vac, 0.8 A; Output: 30 VDC, 4 A
Use one of the original codes below or
subsequent updates (consult an authorised
STIGA dealer)

118204159/0 (UE)

118204162/0 (UK)

118204164/0 (CH)

30 VDC extension cables permitted

Use one of the original codes below or subsequent updates (consult an authorised STIGA
dealer)
Code: 1127-0010-01, Length 5 m
Code: 1127-0020-01, Length 15 m

Battery model

Depending on the model: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

Depending on the model: 25,2V - 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V - 2x5Ah; 25,2V - 2x6Ah
)

Depending on the model: 60 [min]; 80 [min];

Depending on the model: 150 [min]; 180

Charging time 150 [min] (*) [min] ()
Operating time Depending on tqgén[ﬁﬁl]:g;) [min]; 90 [min]; 270 [min]
Connectivity: Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Navigation technology GNSS

(*) For further details on the specific model, please consult the complete Manual available online (see QR code on the first

page of this booklet).




FRANCAIS - Traduction de la notice originale

Le Manuel d'utilisation complet est disponible :
> sur le site web stiga.com

> surl'application STIGA GO, disponible sur App Store et Google Play

> en flashant le QR code

Download full manual
stiga.com

1.

REMARQUE :les instructions de ce Manuel s'appliquent
atousles modéles de robots tondeuses a cables guides.
Les figures, sauf indication contraire, font référence a la
plateformeSRSWO01.

REMARQUE :ce Manuel contientlesinstructions de base,
principalement liées a la sécurité. Pour une installation
correcte, lire et suivre attentivementle Manuel d'utilisation
complet (voir ci-dessus).

SECURITE

OBLIGATION :

Lire attentivement ce Manuel avant
utilisation et le conserver pour

toute référence future.
1.1. PRATIQUES DE TRAVAIL

SURES

Formation
a. Lire attentivement les instructions, se fami-

liariser avec les commandes et ['utilisation
correcte de la machine.

b. Nejamaislaisserlesenfants, les personnes

aux capacités physiques, sensorielles ou
mentales réduites, ou manquant d'expé-
rience et de connaissances, ou les per-
sonnes ne connaissantpas cesinstructions,
utiliserlamachine.Laréglementationlocale
pourrait limiter 'age de I'utilisateur.

c. L'opérateur, ou utilisateur, est responsable

des accidents ou des dangers impliquant
des tiers ou des équipements de tiers.

Préparation

a. Vérifier que le systéme de cl6ture automa-

tique du périmétre estcorrectementinstallé,
conformément aux instructions.

b. Inspecter périodiquement la zone ou la

machine est utilisée et enlever pierres,
batons, cables et autres corps étrangers
qui pourraient géner son fonctionnement.

c. Effectuer périodiqguement une inspection

visuelle des lames, des boulons des lames
etdel'organe de coupe pour vérifierquils ne
sont pas usés ou endommagés. Remplacer
les lames et les boulons usés ou endom-

magés a deux afin de maintenir I'équilibre
de la machine.

d. Des panneauxd'avertissementdoivent étre
placés autour de la zone de travail de la
machine si elle est utilisée dans des zones
publiques ou accessibles au public. Les
panneaux doivent contenir le texte suivant :
« Attention ! Tondeuse automatique ! Ne
pas s'approcher de la machine ! Surveiller
les enfants ! ».

1.1.1.FONCTIONNEMENT

Informations générales

a. Ne pas démarrer la machine avec des
protections défectueuses ou des dispositifs
de sécurité manquants, par exemple sans
protections.

b. Ne pasmettrelesmainsoules pieds a proxi-
mité ou sous les parties enrotation. Toujours
se tenir a I'écart de I'ouverture d'éjection.

c. Ne pas toucher les parties mobiles de la
machine avant leur arrét complet.

d. Lors du fonctionnement de la machine,
toujours porter des chaussures de travail
solides et des pantalons longs.

e. Ne jamais soulever ni transporter le robot
lorsque le moteur est en marche.

f. Retirer le dispositif de désactivation de

['unité :

- Avant d'éliminer une obstruction ;

- Avant toute opération de nettoyage,
de vérification ou de réparation de la
machine ;

- En cas de choc avec un objet étranger,
pour vérifier que la machine n'est pas
endommageée ;

- Si la machine commence a vibrer
anormalement, pourvérifierlesdommages
éventuels avantde laremettre enmarche.

g. Ne pas laisser la machine en marche sans
surveillance lorsque des animaux domes-
tiques, des enfants ou d'autres personnes
se trouvent a proximité.

Entretien et conservation




a. Serrer tous les écrous, boulons et vis pour
que lamachine fonctionne entoute sécurité.

b. Vérifier fréequemment l'usure ou la détério-
ration du robot tondeuse.

c. Pour des raisons de sécurité, les parties
usées ou endommagées doivent étre
remplacées.

d. Veilleracequeleslamessoientremplacées
uniquement par des piéces détachées
d'origine.

e. Vérifierque labatterie estrechargée al'aide
du chargeur préconisé par le producteur.
Une utilisation incorrecte peut entrainer un
choc électrique, une surchauffe ou une fuite
de liquide corrosif de la batterie.

f. En cas de fuite d'électrolyte, rincer avec de
I'eau/un agent neutralisant et consulter un
médecinencasde contactaveclesyeux, etc.

g. L'entretien de la machine doit étre effectué
conformément aux instructions du produc-
teur.

Risques résiduels

- Bien que le produit soit conforme a toutes les
exigences en matiére de sécurité, des risques
supplémentaires peuvent subsister en raison
d'uneinstallationincorrecte et/ou de situations
imprévisibles.

Il est donc nécessaire de maintenir la zone sur
laquelle le produitfonctionne exempte d'objets,
de personnes etd'animaux, etd'informertoutes
les personnes qui peuvent avoir accés, méme
occasionnellement, a la zone de travail, des
dangers possibles.

- En cas d'orage avec risque de foudre et en
général en prévision de mauvaises conditions
météorologiques, il estrecommandé de ne pas
utiliser le produit et de débrancher le céble
périphérique de la station de charge ettousles
périphériques du réseau électrique. Pour utiliser
le produit, rebrancher le cable périphérique et
les périphériques auréseau conformémentaux
instructions fournies dans le Manuel.

1.2. DESCRIPTION DU PRODUIT

Le robot tondeuse est congu pour tondre I'herbe dans les zones
du jardin délimitées par le cable périphérique.

Le principe de fonctionnement est basé sur la navigation aléatoire.
Le robot tondeuse change de trajectoire lorsqu'il détecte le cable
périphérique ou un obstacle.

Toute autre utilisation peut s'avérer dangereuse et causer
des dommages aux personnes et/ou aux choses. L'utilisation
inappropriée comprend (sans s'y limiter) : transport de personnes,
enfants ou animaux sur la machine ; transport de l'utilisateur par
la machine ; utilisation de la machine pour tirer ou pousser des
charges ; utilisation de la machine pour couper des végétaux
autres que I'herbe.

La plateforme TYPE : SRBWO1 est équipée d'un module 3G/4G
avec carte SIM etd'unmodule GNSS, qui permettentlacommande
adistance durobottondeuse etdes fonctions d'aide alanavigation.

1.3. SYMBOLES ET PLAQUES

ATTENTION :
Lire le mode d'emploi avant de commencer a
utiliser le produit.

ATTENTION :

Risque de projection d'objets contre soi.
Garderunedistance de sécurité de lamachine
pendant son fonctionnement.

ATTENTION :

Ne pas introduire les mains et les pieds a
l'intérieur du logement de I'organe de coupe.
Enlever le dispositif de désactivation avant
de travailler sur la machine ou de la soulever.
ATTENTION :

Ne pas introduire les mains et les pieds a
I'intérieur du logement de I'organe de coupe.
Ne pas monter sur la machine.

INTERDICTION :

Veiller a ce qu'il n'y ait pas de personnes (en
particulier des enfants, des personnes adgées
ou en situation de handicap) et d'animaux
domestiques dans la zone de travail pendant
que la machine fonctionne.

Garder les enfants, les animaux domestiques
et les autres personnes a une distance de
sécurité par rapport a la machine lorsque
celle-ci est en marche.

INTERDICTION :
Ne pas utiliser de nettoyeurs a haute pression
sur la machine pour la nettoyer ou la laver.

R EP I PER

Appareil de classe d'isolation lll, alimenté par
une batterie (Robot tondeuse) ou par un bloc
d'alimentation électrique spécial (Station de
charge et Station de référence).

2| ©©

Utiliser le bloc d'alimentation électrique
d'origine présentant les caractéristiques
indiquées sur la plaque signalétique.

— Symbole d'alimentation en courant continu.
- .-
IPXX Degré de protection contre la pénétration de

solides et d'eau.



Déchets d'équipements électriques et
électroniques, a acheminer vers des
installations appropriées en vue de leur
recyclage et de leur élimination.

Niveau de puissance sonore garanti

1.4. ARRETERET ETEINDRE LE ROBOT TONDEUSE
DANS DES CONDITIONS DE SECURITE

OBLIGATION :

Avant toute opération de nettoyage, de
transport ou d'entretien, toujours éteindre
le robot tondeuse dans des conditions de
sécurité.

1. Appuyer sur le bouton « ARRET » (Fig. 1.A) pour arréter le
robot tondeuse dans des conditions de sécurité et ouvrir le
carter de protection (Fig. 1.B).

2. Appuyer sur le bouton d'arrét (Fig. 1.E) quelques secondes
et attendre que le voyant du bouton en question s'éteigne.

3. Cen'estqu'aprés|'arrétduvoyant (Fig. 1.E) qu'on pourraretirer
la clé de sécurité (Fig. 1.D) pour éteindre le robot tondeuse
dans des conditions de sécurité.

4. Lerobottondeuse estarrété ou désactivé dans des conditions
de sécurité.

2. INSTALLATION

ATTENTION :
A Ne pas modifier, altérer, désactiver ou éliminer

les dispositifs de sécurité installés.

REMARQUE : Pour plus de précisions sur l'installation
du produit, priére de contacter un revendeur STIGA.

COMPOSANTS POUR L'INSTALLATION (Fig. 2)

(A) Station de charge, (B) Bloc d'alimentation électrique, (C) Cable
périphérique, (D) Clous de fixation du cable périphérique, (E) Vis
de fixation de la station de charge, (F) Joint du cable périphérique,
(G) Connecteurs pour la station de charge.

2.1. CONTROLE DES CONDITIONS REQUISES POUR
L'INSTALLATION

2.1.1. CONTROLE DU JARDIN :

* Vérifier I'état du jardin conformément & ce qui est décrit au
chap.1.

* Niveler le sol afin d'éviter la formation de flaques d'eau en
cas de pluie.

21.2. CONTROLES POUR L'INSTALLATION
DE LA STATION DE CHARGE ET DU BLOC
D'ALIMENTATION ELECTRIQUE :

DANGER ELECTRIQUE :
A Une prise électrique conforme a la législation du

pays doit étre prévue.

DANGER ELECTRIQUE :
A Le circuit d'alimentation fourni doit étre protégé

par un dispositif différentiel résiduel (DDR) dont
le courant d'activation ne dépasse pas 30 mA.

DANGER ELECTRIQUE :

A Ne pas brancher le bloc d'alimentationaune prise
électrique silafiche oule cable sontendommagés.
Ne pas connecter nitoucher un cableendommagé
avant qu'il ne soit débranché de I'alimentation
électrique.
Un cable endommagé peut provoquer des
contacts avec des parties sous tension.

1. Prévoir une zone plane au bord de la pelouse pour positionner
la station de charge.

2. S'assurer que la distance entre la station et les tournants
éventuels soit d'au moins 200 cm.

ATTENTION :
Le cable d'alimentation, le bloc d'alimentation

électrique, la rallonge et tout autre cable
électrique n'appartenant pas au produit
doiventresteral'extérieur delazone de coupe
afindeles garderloindes parties dangereuses
en mouvement et d'éviter tout dommage aux
cables pouvant entrainer un contact avec des
parties sous tension.

3. Préparer la zone d'installation du bloc d'alimentation de sorte
que, quelles que soient les conditions météorologiques,
il ne puisse pas étre au contact de I'eau. L'installer de
préférence dans un compartiment fermé et protégé des
agents atmosphériques, dans un endroit difficile d'acces aux
personnes non autorisées.

2.1.3. PRIN(;IPALES’VERIF!CATIONSPOURL'INSTALLATION
DU CABLE PERIPHERIQUE :

1. Vérifier que la déclivité maximale de la zone de travail est
inférieure ou égale a 45% ou 50%, selon le modéle (voir le
paragraphe 7 DONNEES TECHNIQUES), et respecter les
regles indiquées a la Fig. 3.

ATTENTION :
Le robot peut tondre des surfaces présentant
une déclivité maximale de 45% ou 50% selon

le modéle. Si ces consignes ne sont pas
respectées, le robot peut glisser et sortir de
la zone de travail

ATTENTION :
A Les zones dont la déclivité est supérieure a

celle autorisée ne peuvent pas étre tondues.
Placer ensuite le cable périphérique avant
la pente, en excluant cette zone de pelouse
de la coupe.

2. Contrélerl'ensemble de'aire detravail : évaluer les obstacles et
leszones aexclure de I'aire de travail, qui doivent étre délimités
par le cable périphérique.

2.2, CBITERES POUR L'INSTALLATION DU CABLE
PERIPHERIQUE

Ci-apres les critéres d'installation du céble périphérique. Pour
des informations plus détaillées, consulter le Manuel d'utilisation
complet.



DISTANCES MINIMALES

2.3. INSTALLATION DES COMPOSANTS

DISTANCE MINIMALE .
» INSTALLATION DANGER ELECTRIQUE :
ELEMENT DE DU CABLE PAR RAPPORT Utiliser uniquement le chargeur de batterie
STRUCTURE A LELEMENT et le bloc d'alimentation fournis par le
STRUCTUREL fabricant. Toute utilisati?n non appropriée
peut provoquer un choc électrique et/ou une
TYPE SRSWO1 SRBWO1 surchauffe.
Pavage ou allée au AVERTISSEMENT :
méme niveau que 5cm 5cm /'\ Risque de coupure des mains.
la pelouse U Porter des gants de protection pour éviter le
Fossé, paroi ou 35 cm 45 cm risque de coupure des mains.
mulret _ AVERTISSEMENT :
Haie ou plante a 30 cm 40 cm /'\ Risque de poussiére dans les yeux.
racines saillantes ° Porter des lunettes de protection pour éviter
Piscine, bassin, d'avoir de la poussiére dans les yeux.
chemin public non 90 cm 100 cm DANGER ELECTRIQUE :
grlote:ge Ne pas brancher I'alimentation électrique
" |s|cme}_ oudrloute 150 150 avantquetous les travaux d'installation soient
gessentlen une 50cm 50cm terminés. Sinécessaire, couper I'alimentation

TYPES DE DELIMITATION DES OBSTACLES

PASSAGE X ENTRE DEUX SECTIONS DE CABLE
PERIPHERIQUE DIFFERENTES

TYPE

SRSWO01 | SRBWO1

L'obstacle peut étre délimité

X>=70cm | X>=90cm | en superposant les sections

(Fig. 4) (Fig.4) | de cable aller et retour sans les
croiser.
L'obstacle peut étre délimité en
espacant les deux sections du
X<70cm | X<90cm | cable aller et retour d'au moins
(Fig.5) (Fig. 5) Y= 30 cm. Si l'obstacle est

suffisamment robuste, il peut
étre laissé sans protection.

électrique générale pendant l'installation.

2.3.1. INSTALLATION DU CABLE PERIPHERIQUE

POSITIONNEMENT AVEC DES PIQUETS

1. Positionner le cable périphérique en partant de la zone

d'installation de la station de charge.

2. Placer le cable tout au long du parcours, en le fixant avec les
piquets appropriés (Fig. 7.B) espacés d'environ 100 cm les
uns des autres, et conformément aux exigences d'installation
(Voir Paragraphe 2.2).

. Laisser 2 m de céble en abondance afin de pouvoir le couper
plus tard lors de la phase finale de branchement.

w

PASSAGES ENTRE LES DIFFERENTES ZONES DU
JARDIN

LARGEUR COULOIR Z

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90cm La zone (Fig. 6.A) peut étre
(Fig. 6) (Fig. 6) atteinte par le robot tondeuse.
La zone (Fig. 6.A) ne peut
Z<70cm | Z<90cm pas étre atteinte par le robot
(Fig. 6) (Fig. 6) tondeuse et est considérée
comme une « zone fermée ».

4. Dans les tournants, positionner le cable de fagon a ce que le
rayon de courbure soit d'environ 20 cm (Fig. 7.A).
LONGUEUR .
TOTALE DU CABLES STIGA COMPATIBLES AVEC
CABLE PERI- L'INSTALLATION
PHERIQUE
Bobine 150 m
Code 1127-0000-01 027 mm
Code 1127000101 |  BOPINe 300m
@2,7mm
<400m Bobine 500 m
Code 1127-0002-01 03.4mm
Bobine 1000 m
Code 1127-0003-01 @3.4mm
Bobine 500 m
ju:;:g?nrzx Code 1127-0002-01 @3.4mm
1000m | Code 1127-0003-01 | BOBine 1000m
93,4 mm

AVERTISSEMENT :
A La zone de travail et, d'une maniére générale,

les zones ou le robot tondeuse peut naviguer
doivent étre délimitées par une cloture
infranchissable.

Adapter la cléture ou surveiller le robot
tondeuse pendant son fonctionnement.

ATTENTION :
A Vérifier que le cable est en contact avec le sol

tout au long de son parcours pour éviter que
le robot tondeuse ne I'endommage.

REMARQUE : Le cable périphérique utilisé pour
l'installation doit avoir une longueur minimale de 40 m.
Si la longueur du cable est plus courte, il est nécessaire
d'installer la résistance code 122063053/0. Se référer
au Manuel d'utilisation complet.




2.3.2. INSTALLATION DE LA STATION DE CHARGE

Installer la station de charge dans I'axe du cable périphérique
de sorte que le robot puisse y accéder en navigant sur le cable
périphérique dans le sens des aiguilles d'une montre.

1. Vérifier les conditions d'installation comme indiqué au
paragraphe 2.2.

2. Sinécessaire, préparerleterrain de maniére ace quelasurface
de la station de charge soit au méme niveau que la pelouse,
le sol doit étre parfaitement plat et compact afin d'éviter toute
déformation de la surface de la station de charge.

3. Enlever le couvercle (Fig. 8.C).

4. Positionnerlastation de charge dans|'axe ducable périphérique
(Fig. 8.D2) de sorte que le robot puisse y accéder en naviguant
sur le cable périphérique dans le sens des aiguilles d'une
montre.

5. Insérer les deux extrémités du cable dans les passages
appropriés (Fig. 8.E2).

6. Couper les extrémités des cables a la mesure exacte.

7. Appliquer les connecteurs auto-perforants sur le cable
(Fig. 9.F),(Fig. 9.G),(Fig. 9.H).

8. Brancher les connecteurs aux bornes (Fig. 8.1).

9. Fixer la station de charge (Fig. 10.L) au sol avec les vis de
fixation (Fig. 10.M).

10. Replacer le couvercle (Fig. 10.C).

11. Connecter le bloc d'alimentation & la station de charge et
visser le connecteur.

12. Brancher la fiche du bloc d'alimentation a la prise électrique.

13. Vérifier que lorsque le robot tondeuse n'est pas branché a la
station de charge, le voyant lumineux sur le socle (Fig. 10.N)
est allumé en continu (voir Chap. 3.3)

2.4. RECHARGER LE ROBOT TONDEUSE APRES
L'INSTALLATION

Lors de la premiére charge, les batteries doivent rester branchées
pendant au moins 2 heures.

2.5. PARAMETRES DU PRODUIT

Le fonctionnement automatique du robot tondeuse nécessite un
certain nombre de parameétres qui peuvent étre effectués via un
appareil mobile (smartphone) iOS ou Android avec I'application
« STIGA GO » installée.

REMARQUE : Pour une description plus détaillée des
fonctions disponibles, consulter le Manuel d'utilisation
complet

3. FONCTIONNEMENT

3.1. FONCTIONNEMENT MANUEL DU ROBOT
TONDEUSE

Lerobottondeuse peut étre utilisé sans effectuerla programmation
décrite (voir le paragraphe 2.5). Dans ce mode, le robot tondeuse
effectue un cycle de travail, retourne a la station de charge ety
reste jusqu'au démarrage manuel suivant.

1. Placer le robot tondeuse sur la station de charge ou, en tout
cas, dans le périmétre de l'installation.

2. Appuyersurlebouton « ARRET » (Fig. 1.A) pour ouvrir le carter
(Fig. 1.B) et accéder a la console de commande (Fig. 1.C).

3. Appuyer sur le bouton « ON/OFF » (Fig. 1.E) pendant 5
secondes pour mettre en marche le robot tondeuse.

4. Appuyer sur le bouton « SELECTION MODE » (Fig, 1.F),
jusqu'a ce que seule l'icone clignote (Fig. 1.L).

5. Appuyer sur le bouton « CONFIRMER » (Fig. 1.G). L'icéne
(Fig.1.L) s'allume d'une lumiere fixe pour confirmer 'opération.

6. Fermer le carter (Fig. 1.B). Le robot tondeuse commencera
atravailler.

REMARQUE : Ce mode pourrait ne pas garantir une
couverture totale du jardin, tant en termes de temps
nécessaire que d'uniformité du résultat de la coupe,
surtout si le jardin n'a pas une forme réguliére. Pour
obtenir une efficacité maximale du robot tondeuse, il
est recommandé d'effectuer la programmation (voir le
paragraphe 2.5).

3.2. DESCRIPTION DES COMMANDES PRESENTES
SUR LE ROBOT TONDEUSE

Liste des commandes, des voyants et leur fonction :

« Bouton « ARRET » (Fig. 1.A) : sert pour I'arrét de sécurité du
robot tondeuse.

o « CLE DE SECURITE » (Fig. 1.D) : sert pour la mise hors
tension de sécurité du robot tondeuse.

¢ Bouton « ON/OFF » (Fig. 1.E) : sert pour allumer et éteindre
le robot tondeuse et réinitialiser les alarmes.

Bouton « SELECTIONMODE » (Fig. 1.F):sertpoursélectionner
le mode de fonctionnement du robot tondeuse et pour forcer
le retour a la station de charge.

¢ Bouton « CONFIRMER » (Fig. 1.G) : sert pour confirmer le
mode de fonctionnement défini.

* Icone lumineuse « PROGRAMME PREVU » (Fig. 1.l) : sert
pour afficher le réglage du programme prévu.

 Icone lumineuse « CYCLE DE TRAVAIL UNIQUE » (Fig. 1.L) :
sert pour afficher le paramétre du cycle de travail unique.

¢ Icone lumineuse « RETOUR AU SOCLE » (Fig. 1.H) : sert
pour afficher le réglage du retour forcé a la station de charge
du robot tondeuse.

¢ Bouton “BLUETOOTH?” (Fig. 1.M) : est utilisé uniquement par
le centre de service a des fins de diagnostic.

¢ Icone lumineuse « ALARME » (Fig. 1.N) : sert pour afficher
les états d'alarme.

¢ Icone lumineuse « BATTERIE » (Fig. 1.0) : sert pour afficher
la charge de la batterie.

REMARQUE : Pour une description plus détaillée des
commandes énumérées ci-dessus, consulter le Manuel
d'utilisation complet.

3.3. FONCTIONNEMENT DE LA STATION DE CHARGE

La station de charge est muni d'un voyant lumineux (Fig. 10.N) qui
s'allume de la fagon suivante :
¢ \oyant éteint : la station de charge est hors tension ou le robot
est dans le socle.
¢ \Voyantfixe :le cable périphérique est correctement connecté a
la station de charge et le signal périphérique est correctement
transmis ;
¢ \Voyant clignotant lentement : le cable périphérique n'est pas
connecté ou est interrompu.
¢ \Voyant clignotant rapidement : le cable périphérique est trop
court ou il y a une panne de la station de charge.

3.4. CHARGEMENT BATTERIE

Laprocédure « CHARGEMENT BATTERIE » permet de recharger
le robot tondeuse manuellement.

1. Placer le robot tondeuse sur la station de charge (Fig. 11.R).
2. Faire glisserle robottondeuse a gazon sur la station de charge
jusqu'a ce que le connecteur de chargement s'enclenche



(Fig. 11.8).

3. Appuyersurle bouton « ARRET » (Fig. 11.A) pour ouvrirle carter
(Fig. 11.B) et accéder a la console de commande (Fig. 11.C).

4. Allumer le robot tondeuse a l'aide de linterrupteur « ON/
OFF » (Fig. 11.E).

5. L'icéne lumineuse « BATTERIE » (Fig. 11.L) clignote, le robot
tondeuse est en train de se charger.

6. Fermer le carter (Fig. 11.B).

7. Laisser le robot tondeuse en charge pendant une durée au
moins égale a celle indiquée au Par. 2.4.

REMARQUE : La recharge de la batterie avant son stockage
d'hiver doit étre effectuée conformément aux instructions du
paragraphe 4.3.

3.5. REGLAGE HAUTEUR DE COUPE
PLATEFORME TYPE SRSW01 - REGLAGE MANUEL

1. Eteindre le robot tondeuse en conditions de sécurité (voir
Par. 1.4).

2. Tourner le régulateur de hauteur (Fig. 12.P) pour sélectionner
la hauteur de coupe souhaitée, de sorte que I'herbe coupée
ne dépasse pas 10 mm.

REMARQUE : Lalongueur de I'herbe coupée par le robot
tondeuse ne doit pas dépasser 10 mm.

PLATEFORME TYPE SRBWO1 - REGLABLE ELECTRIQUE

Pour régler la hauteur de coupe, suivre la procédure guidée dans
I'APPLI.

Le systéme de réglage de la hauteur de la lame nécessite un
calibrage initial et des calibrages périodiques qui s'effectuent
automatiquement. Le calibrage peut également étre effectué
manuellement & partir du menu dédié de I'application.

AVERTISSEMENT :
Ne pas toucher lI'organe de coupe lors du
réglage de la hauteur de coupe.

>

REMARQUE :Lalongueur de I'herbe coupée par le robot
tondeuse ne doit pas dépasser 10 mm.

4. ENTRETIEN

AVERTISSEMENT :

Utiliser exclusivement des piéces détachées
d'origine.

AVERTISSEMENT :

Ne pas modifier, altérer, désactiver ou éliminer
les dispositifs de sécurité installés.

AVERTISSEMENT :

Risque de coupure des mains.

Porter des gants de protection pour éviter le
risque de coupure des mains.
AVERTISSEMENT :

Risque de poussiére dans les yeux.

Porter des lunettes de protection pour éviter
d'avoir de la poussiére dans les yeux.

> P> PP

ATTENTION :

L'emploi excessif d'eau peut provoquer des
infiltrations et endommager les composants
électriques.

INTERDICTION :
Ne pas utiliser de jets d'eau sous pression.

INTERDICTION :

Afind'éviter des dommages irréversibles aux
composants électriques et électroniques, ne
pas immerger le robot tondeuse, que ce soit
partiellement ou complétement, dans I'eau.
INTERDICTION :

Ne pas laver les parties internes du robot
tondeuse, car ceci pourrait endommager les
composants électriques et électroniques.
INTERDICTION :

Ne pas utiliser de solvants ni d'essence pour
éviter d'endommager les surfaces peintes et
les composants en plastique.

4.1. ENTRETIEN PROGRAMME

Pour un meilleur fonctionnement et une plus longue durée de vie,
nettoyer régulierement le produit et remplacer les parties usées.

QL QP

Effectuer les opérations selon la fréquence indiquée dans le
tableau ci-dessous.

FREQUENCE
Hebdomadaire

COMPOSANT
Lame

TYPE D'INTERVENTION

Nettoyer la lame et vérifier
son état de fonctionnement.
(voir le paragraphe 4.2)

Si la lame est pliée a cause
d'une collision ou si elle est
trés usée, laremplacer. (voir
le paragraphe 4.2)

Points de contactdu
chargeur

Nettoyer et éliminer toute
oxydation. (Voir le Manuel
d'utilisation complet)

Mensuel Robot tondeuse Procéder a son nettoyage.
(Voir le Manuel d'utilisation

complet)

Station de
charge et cébles
d'alimentation

Vérifier I'usure ou la
détériorationetlesremplacer
sinécessaire. (Voirle Manuel
d'utilisation complet)

A la fin de la saison | Batterie Faire une recharge avant le
de tonte ou tous les stockage de la batterie. (voir
six mois si le robot le paragraphe 4.3)
tondeuse n'est pas

utilisé.

Annuel ou & la fin de la | Robot tondeuse Effectuer le contrdle

saison de tonte technique dans un centre

d'assistance agréé. (voir le

paragraphe 4.1)

Il est nécessaire d'effectuer chaque année un contréle technique
d'entretien dans un centre d'assistance agréé pour maintenir le
robot tondeuse dans de bonnes conditions de fonctionnement.

REMARQUE : En cas de non-exécution de I'entretien
annuel, les pannes ne serontpas couvertes parlagarantie.




4.2. REMPLACEMENT DES LAMES

1. Eteindre le robot tondeuse en conditions de sécurité (voir
Par. 1.4).

2. Retourner le robot tondeuse, en prenant soin de ne pas
endommager la coque flottante de couverture.

3. Dévisser les vis de fixation (Fig. 14.E).

4. Remplacer les lames (Fig. 14.D).

5. Visser les vis de fixation (Fig. 14.E).

4.3. ENTRETIEN HIVERNAL DE LA BATTERIE ET
STOCKAGE

1. Charger la batterie en suivant la procédure guidée de
l'application, accessible depuis la page « Paramétres ».

2. Nettoyerlerobottondeuse (voirle Manuel d'utilisation complet).

3. Ranger le robot tondeuse dans un endroit sec, a I'abri du gel,
en vérifiant qu'il est bien éteint.

REMARQUE : Pour obtenir des informations plus
détaillées surlaprocédure de charge hivernale, consulter
le Manuel d'utilisation complet.

REMARQUE : L'enregistrement de la recharge via la
procédure de l'application est nécessaire pour que la
garantie de la batterie reste valable.

4.4. REMPLACEMENT DE LA BATTERIE

Le remplacement de la batterie reléve exclusivement de la
responsabilité du PERSONNEL D'ASSISTANCE TECHNIQUE
DE STIGA.

S'il est nécessaire de remplacer la batterie, contacter un centre
d'assistance ou son propre revendeur.

RESOLUTION DES PROBLEMES

AVERTISSEMENT :

6.

A\

5. TRANSPORT, ENTREPOSAGE ET
ELIMINATION

5.1. TRANSPORT

REMARQUE : Il est conseillé d'utiliser I'emballage
d'origine pour un transport sur de longues distances.

1. Eteindre lerobottondeuse en conditions de sécurité (voir Par. 1.4).

2. Nettoyer le robot tondeuse (voir le Manuel d'utilisation complet).

3. Soulever le robot tondeuse par la poignée (Fig. 15.D) et le
transporter en prenant soin de garder la lame de coupe loin
du corps.

5.2. STOCKAGE

Le robot tondeuse doit étre stocké en position horizontale, dans
un endroit sec et a I'abri du gel aprés le nettoyage et la recharge
hivernale delabatterie (voirle Chap. 4).Pendantleslongues périodes
d'inactivité, débrancher la station de charge du secteur électrique.

5.3. ELIMINATION

A\

1. Eliminer I'emballage du produit de maniére durable dans les
conteneurs de collecte prévus a cet effet ou dans des points
de collecte agréés.

2. Eliminer le robot tondeuse conformément aux réglementations
locales en vigueur.

3. Contacter les centres de recyclage et d'élimination compétents,
car le robot tondeuse est un déchet classé DEEE (Déchets
d'équipements électriques et électroniques).

4. Eliminer les batteries usagées ou épuisées de maniére durable
dans les conteneurs de collecte prévus a cet effet ou dans des
points de collecte agréés.

AVERTISSEMENT :
Contacter uncentre d'assistance agréé avant
d'enlever la batterie du robot tondeuse.

Arréter le robot tondeuse et le remettre en conditions de sécurité (voir le paragraphe 1.4).

Ci-apres une liste des pannes possibles qui peuvent survenir au cours des cycles de travail.

PROBLEME CAUSES SOLUTIONS
Disque ou lames de coupe endommagés Remplacer les composants endommagés (voir le
paragraphe 4.2).

cordes, bouts de plastique, etc.).

Organe de coupe coincé par des résidus (rubans,

Eteindre le robot tondeuse en conditions de sécurité (voir le
paragraphe 1.4). Débloquer la lame de coupe.

Vibrations anormales. Le robot

tondeuse est bruyant. tombées, objets oubliés, etc.).

Le démarrage du robot tondeuse a eu lieu en
présence d'obstacles inattendus (branches

Eteindre le robot tondeuse en conditions de sécurité (voir
le paragraphe 1.4). Enlever les obstacles et redémarrer le
robot tondeuse.

Moteur électrique en panne.

Remplacer le moteur, contacter le centre d'assistance agréé
le plus proche.

Herbe trop haute.

Augmenter la hauteur de coupe (voir le paragraphe 3.5).
Effectuer une tonte préliminaire de la zone a l'aide d'une
tondeuse classique.

Le robot tondeuse ne se positionne
pas correctement a l'intérieur de la

Mauvais positionnement du céable périphérique.

Vérifier le branchement de la station de charge (voir le
paragraphe 2.3.2).

tati h. X
station de charge de charge.

Affaissement du terrain a proximité de la station

Rétablir le positionnement correct de la station de charge. (voir
le paragraphe 2.3.2).
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PROBLEME CAUSES

SOLUTIONS

Le robot tondeuse se comporte
anormalement autour des obstacles
du périmetre.

Cable périphérique mal posé.

Repositionner correctement le cable périphérique (dans le
sens des aiguilles d'une montre) (voir le paragraphe 2.3.1).

Le voyant de la station de charge ne
s'éclaire pas lorsque le robot est hors
de la station de charge.

Il n'y a pas d'alimentation électrique ou il y a un
défaut sur la station de charge

Vérifier le branchement correct a la prise de courant du bloc
d'alimentation électrique. Vérifie le bon état du céable de
connexion du bloc d'alimentation électrique.

Le voyant de la station de charge est

allumé et clignote lentement interrompu

Le cable périphérique n'est pas connecté ou est

Veérifier linstallation etréparer larupture (voirle paragraphe 2.3)

Le voyant de la station de charge est
allumé et clignote rapidement

Le céble périphérique est trop court ou il y a une
panne de la station de charge.

Veérifier que la longueur du cable périphérique est supérieure
acelle indiquée au paragraphe 2.3.2. Si le probléme persiste,
contacter le centre d"

1ce.

L'icone d'avertissement est allumée
sur le clavier

Signale une anomalie/une panne.

Consulter I'appli pour plus d'informations ou se référer au
Manuel d'utilisation complet.

7.

DONNEES TECHNIQUES

SPECIFICATIONS

TYPE : SRSWO01
(voir I'étiquette du produit)

TYPE : SRBWO1
(voir I'étiquette du produit)

Dimensions (Lxhxl)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Poids du robot tondeuse

En fonction du modele : 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Incertitude +/-0,1 [kg])

En fonction du modéle : 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Incertitude +/-0,1 [kg])

d'alimentation [°C]

Hauteur de coupe (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Diametre lame 180 [mm] 260 [mm]

Vitesse de coupe 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]

Vitesse d'avancement 22 [m/min] En fonction du mor:iér:]e (;)24 [m/min] ; 28 [m/

Déclivité maximum 45 % 50 %

Déclivité maximum le long du périmétre 20 %

Type du systeme de coupe 4 lames de coupe pivotantes | 6 lames de coupe pivotantes

Code de I'organe de coupe 322104105/0

Niveau de puissance acoustique relevé 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)

Incertitude des émissions sonores, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Niveau de puissance sonore garanti 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)

Il‘\livgau de pression acoustique a l'oreille de 46,3[dB] (A) 45,2 [dB] (A)
‘opérateur

Classe IP du robot tondeuse IPX5

Classe IP station de charge IPX1

Classe IP bloc d'alimentation P67

Température ambiante de fonctionnement du robot .

tondeuse [°C] 0+50

Température ambiante de fonctionnementde la station )

de charge [°C] -10+50

Température ambiante de fonctionnement du bloc 10+50

Capacité de travail En fonction du modeéle (*) En fonction du modéle (*)
Entrée : 100-240 Vca, 1,2 A ; Sortie : 30 Vcce, Entrée : 200-240 Vca, 0,8 A ; Sortie : 30 Vcc,
2A 4A
Utiliser I'un des codes originaux ci-dessous Utiliser I'un des codes originaux ci-dessous
Alimentation ou les mises & jour ultérieures (consulter un ou les mises a jour ultérieures (consulter un
revendeur agréé STIGA) revendeur agréé STIGA)
118204158/0 (UE) 118204159/0 (UE)
118204161/0 (UK) 118204162/0 (UK)
118204163/0 (CH) 118204164/0 (CH)

Cables d'extension 30 Vcc admis

Utiliser I'un des codes originaux ci-dessous ou les mises a jour ultérieures (consulter un
revendeur agréé STIGA)
Code : 1127-0010-01, Longueur 5 m
Code : 1127-0020-01, Longueur 15 m

Modele batterie

En fonction du modele : 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah ; 25,2V - 5Ah ; 25,2V - 6Ah (*)

En fonction du modele : 25,2V - 5Ah ;
25,2V - 6Ah ; 25,2V - 2x5Ah ; 25,2V - 2x6Ah
()

Temps de recharge

En fonction du modéle : 60 [min] ; 80 [min] ;

En fonction du modéle : 150 [min] ; 180 [min]

150 [min] (*)
Durée de travail En fonction du modelel : 6(1 [min] ;90 [min] ; 270 [min]

150 [min] (*)
Connectivité Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Technologie de navigation GNSS

(*) Pour plus de détails sur le modele spécifique, consulter le Manuel complet disponible en ligne (voir le QR code sur la premiere

page de ce livret).
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DEUTSCH - Ubersetzung der Originalbetriebsanleitung

Die vollsténdige Bedienungsanleitung ist verfiigbar:

> auf der Website stiga.com

> tiber die STIGA GO, erhaltlichim App Store und bei Google Play

> durch Scannen des QR-Codes

Download full manual
stiga.com

HINWEIS:DieAnweisungenindieserBedienungsanleitung
geltenfiralle mit Kabel gesteuerten Méhrobotermodelle.
Die Abbildungen, falls nichtanders angegeben, beziehen
sich auf die Plattform SRSWO01.

HINWEIS: Diese Bedienungsanleitung enthalt
grundlegende Anweisungen, die hauptsachlich die
Sicherheit betreffen. Fiir eine korrekte Montage muss die
vollstandige Bedienungsanleitung (siehe oben) sorgfaltig
gelesen und befolgt werden.

1.

SICHERHEIT

PFLICHT:

Vor Inbetriebnahme sorgfaltig
lesen und fiir spatere Verwendung
aufbewahren.

1

.1. SICHERE BEDIENUNG

Vertrautmachung

a.

Lesen Sie die Anleitung sorgféltig durch und
machen Sie sich mit den Bedienelementen
und der korrekten Bedienung der Maschine
vertraut.

. Lassen Sie niemals Kinder, Personen mit
eingeschrankten physischen, sensorischen
oder mentalen Féhigkeiten oder Mangel an
Erfahrung und Wissen oder Personen, die
nicht mit dieser Anleitung vertraut sind, die
Maschine bedienen. Ortliche Vorschriften
kénnen das Alter des Bedieners begrenzen.

. Fir Unfalle oder Gefahren, an denen Dritte

oder fremde Gerate beteiligt sind, ist der
Bediener bzw. Benutzer verantwortlich.

Vorbereitung

a.

Stellen Sie sicher, dass das automatische
Begrenzungssystem entsprechend den
Anweisungen korrekt installiert ist.

. Inspizieren Sie regelmaBig den Bereich,

in dem die Maschine verwendet wird, und
entfernen Sie Steine, Stocke, Kabel und
alle anderen Fremdkérper, die den Betrieb
behindern kdnnten.

. Fihren Sie regelmaBig eine Sichtprifung

der Messer, der Messerbolzen und der
SchneideinheitaufVerschlei3 oder Schaden
durch. Ersetzen Sie verschlissene oder be-

schédigte Messerund Bolzen paarweise, um
die Auswuchtung der Maschine zu erhalten.

. Um den Betriebsbereich der Maschine

mussen Warnschilder angebracht werden,
wenn sie in &ffentlichen bzw. 6ffentlich zu-
ganglichen Bereichen eingesetzt wird. Die
Schilder miissenden folgendenTextaufwei-
sen:,Achtung! Automatischer Rasenmaher!
Halten Sie sichvon der Maschine fern! Kinder
beaufsichtigen!”.

1.1.1.BETRIEB
Allgemeine Informationen

a.

b.

Betreiben Sie die Maschine nicht mit de-
fekten Schutzvorrichtungen oder fehlenden
Sicherheitseinrichtungen, z.B.ohne Schutz-
vorrichtungen.

Halten Sie Hande oder FiiBe niemals in die
Nahe oder unter rotierende Teile. Halten Sie
sich immer von der Auslasséffnung fern.

. Bertihren Sie bewegliche Maschinenteile

erst, wenn sie vollstandig zum Stillstand
gekommen sind.

. Tragen Sie bei der Bedienung der Maschine

immer festes Schuhwerk und lange Hosen.

. Hebenodertragen Sie die Maschine niemals

bei laufendem Motor.

Entfernen Sie die Deaktivierungsvorrichtung

vom Gerét:

- Bevor Sie ein Hindernis beseitigen;

- Bevor Sie die Maschine Uberprifen,
reinigen oder an ihr arbeiten;

- Kontrollieren Sie, ob die Maschine
beschadigt ist, falls sie von einem
Fremdkorper getroffen werden sollte;

-Kontrollieren Sie vor einem
WiedereinschaltenderMaschine, ob diese
beschadigt ist, falls sie vorab begonnen
hat, ungewdhnlich zu vibrieren.

g. LassenSiedie Maschine nichtunbeaufsich-

tigt, wenn Haustiere, Kinder oder andere
Personen in der Nahe sind.

Wartung und Lagerung
a. Ziehen Sie alle Muttern, Bolzen und Schrau-




benfureinen sicheren Betrieb der Maschine
fest an.

b. Priifen Sie den Mé&hroboter haufig auf Ver-
schlei3 oder Beschadigung.

c. Verschlissene oder beschadigte Teile mus-
senaus Sicherheitsgrinden ersetzt werden.

d. StellenSiesicher, dassdie Messernurdurch
geeignete Ersatzteile ersetzt werden.

e. Stellen Sie sicher, dass die Batterien mit
dem richtigen, vom Hersteller empfohlenen
Ladegerat aufgeladen werden. Bei unsach-
gemaBer Verwendung besteht die Gefahr
eines Stromschlags, einer Uberhitzung oder
des Austretensvon atzender Fliissigkeitaus
der Batterie.

f. Bei Austritt von Elektrolyt mit Wasser/Neut-
ralisierungsmittel sptlen und bei Kontakt mit
Augen usw. einen Arzt aufsuchen.

g. Die Maschine muss geméf den Anweisun-
gen des Herstellers gewartet werden.

Restrisiken

- Obwohl das Produkt alle Sicherheitsanfor-
derungen erfillt, kbnnen durch eine unsach-
geméBe Montage und/oder unvorhersehbare
Situationen Restrisiken auftreten.
DerBereich,indemdas Produktseine Tatigkei-
ten ausflhrt, muss daher von Gegensténden,
Menschen und Tieren freigehalten werden;
weiterhin sind alle Personen uber mdgliche
Gefahren zu informieren, die Zugang zum
Arbeitsbereich haben (auch wenn dieser nur
gelegentlich betreten wird).

-Bei Gewitter bzw.Blitzschlaggefahr und gene-
rellin Erwartung schlechterWetterbedingungen
wird empfohlen, das Produkt nicht zu benutzen
unddas Begrenzungskabel vonderLadestation
sowie alle peripheren Gerate vom Stromnetz
zu trennen. SchlieBen Sie zur erneuten Ver-
wendung des Produkts das Begrenzungskabel
und die peripheren Gerate geman den Anwei-
sungen in der Bedienungsanleitung wieder an
das Stromnetz an.

1.2. PRODUKTBESCHREIBUNG

Der Mé&hroboter ist fir das Mahen von Gras in den durch das
Begrenzungskabel begrenzten Gartenbereichen konzipiert.

Das Funktionsprinzip basiert auf der Zufallsnavigation.
Der Mahroboter &ndert seine Fahrtrichtung, wenn er das
Begrenzungskabel oder ein Hindernis erkennt.

Jede andere Verwendung kann sich als gefahrlich erweisen
und Personen- und/oder Sachschaden verursachen. Zur nicht
bestimmungsgemaBenVerwendung gehdrenu.a.:der Transportvon
Personen, Kindern oder Tieren auf der Maschine; die Verwendung
derMaschine zum eigenenTransport; die Verwendung der Maschine
zum Ziehen oder Schieben von Lasten; die Verwendung der
Maschine zum Schneiden von anderer Vegetation als Gras.

Die Plattform des TYPS: SRBWO1 verfiigt tiber ein 3G/4G-Modul
mit SIM-Karte und Uber ein GNSS-Modul, mit dem sich der
Mahroboter und die Assistenzfunktionen zum Navigieren aus der
Ferne steuern lassen.

1.3. SYMBOLE UND HINWEISSCHILDER

ACHTUNG:
Lesen Sie die Bedienungsanleitung, bevor Sie
das Produkt in Betrieb nehmen.

ACHTUNG:

Projektionsgefahr von Gegenstanden gegen
den Korper.

Halten Sie wéhrend des Betriebs einen sicheren
Abstand zur Maschine.

ACHTUNG:

Fiihren Sie Hénde oder FiiBe nicht in das
Gehause des Méhwerks ein.

Entfernen Sie die Deaktivierungsvorrichtung,
bevor Sie an der Maschine arbeiten oder sie
anheben.

ACHTUNG:

Fiihren Sie Hénde oder FiiBe nicht in das
Gehéuse des Méhwerks ein.

Steigen Sie nicht auf die Maschine.

VERBOT:

Stellen Sie sicher, dass sich wahrend des
Betriebs der Maschine keine Personen
(insbesondere Kinder, éltere oder behinderte
Menschen) und Haustiere im Betriebsbereich
aufhalten.

Halten Sie Kinder, Haustiere und andere
Personen in einem sicheren Abstand, wenn
die Maschine in Betrieb ist.

VERBOT:

Verwenden Sie keine Hochdruckreiniger, um
die Maschine zu reinigen oder zu waschen.

@pp] LpZRER

Gerdt der Schutzklasse Ill, deren
Stromversorgung mithilfe einer Batterie
(Mahroboter) bzw. eines speziellen Netzteils
(Ladestation und Referenzstation) erfolgt.

Verwenden Sie das Originalnetzteil, dessen
Merkmale auf dem Typenschild wiedergegeben

sind.
— Symbol fiir Gleichstromversorgung.
- . .-
IPXX Schutzgrad der IP-Schutzart (gegen das

Eindringen von Feststoffen und Wasser).



Durch Elektro- und Elektronikgeréate
entstehende Abfélle, die zurWiederverwertung
und Entsorgung bei geeigneten Einrichtungen
abzugeben sind.

Garantierter Schallleistungspegel

1.4. SICHERES ANHALTEN UND ABSCHALTEN DES
MAHROBOTERS

PFLICHT:

Schalten Sie den Mahroboter vor allen
Reinigungs-, Transport-und Wartungsarbeiten
immer in einem sicheren Zustand aus.

1. Driicken Sie die ,STOP“-Taste (Abb. 1.A), um den Méhroboter
sicher anzuhalten, und 6ffnen Sie die Schutzabdeckung
(Abb. 1.B).

2. Driicken Sie fur einige Sekunden die Ausschalttaste (Abb. 1.E)
und warten Sie, bis die LED der Taste erlischt.

3. Ziehen Sie, um den Méhroboter unter sicheren Bedingungen
abzuschalten, den Sicherheitsschlissel (Abb. 1.D) erst nach
dem Erléschen der LED (Abb. 1.E) ab.

4. Der Méhroboter wurde sicher angehalten oder abgeschaltet.

2. INSTALLATION

ACHTUNG:
Eingebaute Sicherheitseinrichtungen nicht
verdandern, manipulieren, umgehen oder

beseitigen.

HINWEIS: Wenden Sie sich an einen STIGA-Handler flr
nahere Informationen zur Produktinstallation.

KOMPONENTEN FUR DIE MONTAGE (Abb. 2)

(A) Ladestation, (B) Netzteil, (C) Begrenzungskabel, (D)
Befestigungsstifte fir das Begrenzungskabel, (E)
Befestigungsschrauben fiir die Ladestation, (F) Verbindung fir
das Begrenzungskabel, (G) Verbindungsstuicke fir die Ladestation.

2.1. PRUFUNG DER VORAUSSETZUNGEN FUR DIE
MONTAGE

2.1.1. GARTENUBERPRUFUNG:

« Uberpriifen Sie den Gartenzustand wie in Kap. 1 beschrieben.
e Ebnen Sie den Boden, damit sich keine Pfiitzen durch Regen
bilden.

2.1.2. KONTROLLEN VOR DER INSTALLATION DER
LADESTATION UND DES NETZTEILS:

ELEKTRISCHE GEFAHR:

A Es muss eine Steckdose bereit stehen, die
den einschlagigen Gesetzbestimmungendes
Landes entspricht.

ELEKTRISCHE GEFAHR:
Der versorgte Stromkreis muss durch
einen Fehlerstromschutzschalter (RCD) mit

einem Auslésestrom nicht héher als 30 mA
geschiitzt sein.

ELEKTRISCHE GEFAHR:

A SchlieBen Sie das Netzteil nicht an eine
Steckdose an, wenn der Stecker oder das
Kabel beschédigt sind.
SchlieBen Sie ein beschadigtes Kabel nicht
an und beriihren Sie es nicht, bevor es von
der Spannungsversorgung getrennt wurde.
Ein beschédigtes Kabel kann zum Kontakt
mit unter Spannung stehenden Teilen fiihren.

1. Bereiten Sie eine ebene Flache am Rande des Rasens fiir die
Positionierung der Ladestation vor.

2. StellenSiesicher,dass der Abstand der Ladestationzu etwaigen
Kurven mindestens 200 cm betragt.

ACHTUNG:
Das Netzkabel, das Netzteil, das Verldnge-

rungskabel und alle anderen elektrischen
Kabel, die nichtzum Produktgehéren, miissen
auBerhalb des Mahbereichs verbleiben,umsie
von geféhrlichen beweglichen Teilen fernzu-
halten und um eine Beschéadigung der Kabel
zu vermeiden, die zu einem Kontakt mit unter
Spannung stehenden Teilen fiihren konnte.

3. Bereiten Sie den Montagebereich des Netzteils so vor,
dass es bei keinem Witterungseinfluss unter Wasser stehen
kann. Installieren Sie das Netzteil vorzugsweise in einem
geschlossenen, vor Witterungseinflissen geschiitzten Raum,
an einer Stelle, die fiir Unbefugte nicht leicht zugénglich ist.

2.1.3. HAUPTKONTROLLEN VOR DER VERLEGUNG DES
BEGRENZUNGSKABELS:

1. Vergewissern Sie sich dariiber, dass die maximale Steigung
des Mahbereichs je nach Modell 45 % oder 50 % betragt (siehe
Abs. 7 TECHNISCHE DATEN) und befolgen Sie die in Abb. 3
dargestellten Regeln.

ACHTUNG:
Der Roboter kann je nach Modell Flachen mit
einer maximalen Steigung von 45% oder 50%

méhen. Wenn die Anweisungen nicht befolgt
werden, kann der Roboter abrutschen und
den Méhbereich verlassen.

ACHTUNG:
Flachen, deren Steigung groBer ist als
die zuldssige Steigung, kénnen nicht

gemdht werden. Verlegen Sie daher das
Begrenzungskabel vor dem Gefélle und
schlieBen Sie diesen Rasenbereich vom
Schnitt aus.

2. Priifen Sie den gesamten Méhbereich: Bewerten Sie die
Hindernisse und bestimmen Sie die vom Mé&hbereich
auszuschlieBenden Bereiche, die mit dem Begrenzungskabel
abgegrenzt werden missen.

2.2. KRITERIEN FUR DIE VERLEGUNG DES
BEGRENZUNGSKABELS

Nachfolgend sind die Kriterien fiir die Verlegung des
Begrenzungskabels aufgefiihrt. Detaillierte Informationen
entnehmen Sie bitte der vollstdndigen Bedienungsanleitung.



MINDESTABSTANDE

MINIMALER
MONTAGEABSTAND

STRUKTURELE- DES KABELS IN BEZUG AUF

MENT

DAS
STRUKTURELEMENT
TYP SRSWO01 SRBWO1

Pflasterung oder
Gehweg auf glei-
cher Héhe wie der Scm 5om
Rasen
Graben, Wand 35 cm 45 cm
oder Mauer
Hecke oder Pflan-
ze mit abstehen- 30cm 40 cm
den Wurzeln
Schwimmbad,
Uberlaufteich, un-
geschitzte offent- 90 cm 100.cm
liche StraBBe
Schwimmbad oder
StraBe am Ende 150 cm 150 cm
eines Gefalles

WARNUNG:
A Der Mahbereich und generell die Bereiche,

indenen der Mahroboter fahren kann, miissen
durch einen nicht lbersteigbaren Zaun
abgegrenzt sein.

Machen Sie den Zaun geeignet oder
beaufsichtigen Sie den Méahroboter wihrend
des Betriebs.

2.3. INSTALLATION DER KOMPONENTEN

ELEKTRISCHE GEFAHR:

Verwenden Sie nur das vom Hersteller
gelieferte Batterieladegerat und Netzteil.
UnsachgemiBe Verwendung kann zu einem
elektrischen Schlag und/oder Uberhitzung
fihren.

WARNUNG:
Gefahr von Schnittwunden an den Handen.
Verwenden Sie Schutzhandschuhe, um
Schnittverletzungen an den Hénden zu
vermeiden.

WARNUNG:
Gefahr von Augenverletzungen durch Staub.
Verwenden Sie eine Schutzbrille, um

ARTEN DER HINDERNISBEGRENZUNG

DURCHGANG X ZWISCHEN ZWEI VERSCHIEDENEN
ABSCHNITTEN DES BEGRENZUNGSKABELS

TYP

SRSWO01 | SRBWO1

> B P

Das Hindernis kann durch
Uberlappung der Hin- und
Riickkabelabschnitte begrenzt
werden, ohne diese zu kreuzen.

X270cm
(Abb. 4)

X=90cm
(Abb. 4)

Das Hindernis kann durch
Einhaltung eines Abstands von
mindestens Y = 30 cm zwischen
den zwei Abschnitten des
Hin- und Ruckkabels begrenzt
werden. Wenn das Hindernis
ausreichend stoBresistent ist,
kann es ungeschitzt bleiben.

X<70cm
(Abb. 5)

X< 90cm
(Abb. 5)

DURCHGANG ZWISCHEN VERSCHIEDENEN

Augenverletzungendurch Staubzuvermeiden.

ELEKTRISCHE GEFAHR:

SchlieBen Sie die Spannungsversorgung
erst an, wenn alle Installationsschritte
abgeschlossen sind. Schalten Sie falls
erforderlich die allgemeine Stromversorgung
wahrend der Installation aus.

2.3.1. VERLEGUNG DES BEGRENZUNGSKABELS
VERLEGUNG MIT STIFTEN

1. Positionieren Sie das Begrenzungskabel ausgehend vom

Installationsbereich der Ladestation.

2. Positionieren Sie das Kabel entlang der gesamten Strecke und

sichern Sie es mitdenentsprechenden Stiften (Abb.7.B)ineinem
Abstand von ca. 100 cm; beachten Sie dabei die angegebenen
Verlegungsanforderungen (siehe Abs. 2.2).

3. Lassen Sie 2 m Kabel mehr, damit es spéter in der endgiiltigen

Anschlussphase zurechtgeschnitten werden kann.

GARTENBEREICHEN
DURCHGANGSBREITE Z
TYP
SRSWO01 SRBWO1
Z>270cm | Z>=90cm | Der Bereich (Abb. 6.A) kann vom
(Abb. 6) (Abb. 6) Mahroboter erreicht werden.
Der Bereich (Abb. 6.A) kann vom
Z <70cm Z<90cm | Méhroboter nicht erreicht werden
(Abb. 6) (Abb. 6) und gilt als ,Geschlossener
Bereich*.

4. Bei Kurven positionieren Sie das Kabel so, dass der
Kurvenradius etwa 20 cm betragt (Abb. 7.A).
GESAMTLAN-
GE DES BE- KOMPATIBLE STIGA-KABEL BEI EINER
GRENZUNGS- MONTAGE
KABELS
Artikelnr.: 1127- Spule 150 m
0000-01 @2,7mm
Artikelnr.: 1127- Spule 300 m
<400m 0001-01 @2,7mm
Artikelnr.: 1127- Spule 500 m
0002-01 ©3,4mm
Artikelnr.: 1127- Spule 1000 m
0003-01 @3,4mm
Artikelnr.: 1127- Spule 500 m
=400 m bis 0002-01 © 3,4 mm
max. 1000 m Artikelnr.: 1127- Spule 1000 m
0003-01 @ 3,4 mm




A

ACHTUNG:

Stellen Sie sicher, dass das Kabel auf seiner
gesamten Strecke Bodenkontakt hat, damit
der Mahroboter es nicht beschédigt.

HINWEIS: Das fir die Installation verwendete
Begrenzungskabel muss mindestens 40 m lang sein.
Wenn das Kabel kirzer ist, ist die Installation des
Widerstands mit dem Code 122063053/0 erforderlich.
Aufdie vollstandige Bedienungsanleitung Bezugnehmen.

2.3.2.

INSTALLATION DER LADESTATION

Installieren Sie die Ladestation auf einer Achse mit dem
Begrenzungskabel so, dass der Roboter darauf einsteigen kann,
indem er entlang des Begrenzungskabels im Uhrzeigersinn fahrt.

1.

2.

Uberpriifen Sie die Voraussetzungen fiir die Installation, die in

Abs. 2.2 angegeben sind.

Bereiten Sie den Boden falls erforderlich so vor, dass die

Ladestation auf gleicher Héhe wie der Rasen liegt. Der

Boden muss an allen Stellen eben und kompakt sein, um eine

Verformung der Ebene der Ladestation zu vermeiden.

. Entfernen Sie die Abdeckung (Abb. 8.C).

. Positionieren Sie die Ladestation auf einer Achse mit dem
Begrenzungskabel (Abb. 8.D2) so, dass der Roboter darauf
einsteigen kann, indem er entlang des Begrenzungskabels im
Uhrzeigersinn fahrt.

. Flihren Sie die beiden Kabelenden in die entsprechenden
Durchgénge ein (Abb. 8.E2).

. Schneiden Sie die Kabelenden zurecht.

. Bringen Sie die selbstbohrenden Verbindungsstlicke am Kabel
an (Abb. 9.F), (Abb. 9.G), (Abb. 9.H).

. SchlieBen Sie die Verbindungsstiicke an die Klemmen
(Abb. 8.1) an.

. Befestigen Sie die Ladestation (Abb. 10.L) mit den
Befestigungsschrauben (Abb. 10.M) am Boden.

. Bringen Sie die Abdeckung wieder an (Abb. 10.C).

. SchlieBen Sie das Netzteil an die Ladestation anund schrauben
Sie den Verbinder an.

. SchlieBen Sie den Stecker des Netzteils an die Stromsteckdose
an.

. Stellen Sie sicher, dass die Kontrollleuchte an der Ladestation
(Abb. 10.N) kontinuierlich leuchtet, wenn sich der Mahroboter
nicht in der Ladestation befindet (siehe Kap. 3.3)

2.4. AUFLADUNG MAHROBOTER NACH DER

INSTALLATION

Die Batterien miissen beim ersten Aufladen mindestens 2 Stunden
lang geladen werden.

2.5. PRODUKTEINSTELLUNGEN

Der automatische Betrieb des Mé&hroboters erfordert einige
Einstellungen, die Uber ein mobiles Gerat (Smartphone) iOS

od

er Android mit der installierten ,STIGA GO“-App vorgenommen

werden kénnen.

HINWEIS: Eine genauere Beschreibung der verfligbaren
Funktionen entnehmen Sie bitte der vollstdndigen
Bedienungsanleitung.

3.

3.

BETRIEB
1. MANUELLER BETRIEB DES MAHROBOTERS

Der Méahroboter kann verwendet werden, ohne die beschriebene
Programmierung durchzufiihren (siehe Abs. 2.5).In diesem Modus
fuhrtderMahrobotereinen Arbeitszyklus durch, kehrt zur Ladestation

Zui

1.

2.

riick und bleibt dort bis zum nachsten manuellen Start.

Positionieren Sie den Mé&hroboter auf der Ladestation bzw.

innerhalb des Umkreises der Anlage.

Driicken Sie die ,STOP“-Taste (Abb. 1.A), um die Abdeckung

(Abb. 1.B) zu &ffnen und auf die Steuerkonsole (Abb. 1.C)

zuzugreifen.

. Driicken Sie die ,ON/OFF“-Taste (Abb. 1.E) 5 Sekunden lang,
um den Méhroboter einzuschalten.

. Driicken Sie die ,MODUSAUSWAHL"“-Taste (Abb. 1.F), bis nur
noch das Symbol (Abb. 1.L) blinkt.

. Driicken Sie die ,BESTATIGEN“Taste (Abb. 1.G). Das Symbol
(Abb.1.L) leuchtetzur Bestatigung des Vorgangs kontinuierlich.

. SchlieBen Sie die Abdeckung (Abb. 1.B). Der Mahroboter

beginnt seine Arbeit.

HINWEIS: Dieser Modus garantiert moglicherweise
keine ausreichende Abdeckung des Gartens, sowohl in
Bezug auf die benétigte Zeit als auch in Bezug auf die
GleichméaBigkeit des Schnittergebnisses, insbesondere
wennder GartenunregelmaBiger Formist. Umdie maximale
Effizienz des Mahroboters zu erreichen, wird empfohlen,
die Programmierung durchzufiihren (Siehe Abs. 2.5).

3.2. BESCHREIBUNG DER BEDIENELEMENTE AM

MAHROBOTER

Bedienelemente, Anzeigen und deren Funktion:

,STOP“Taste (Abb. 1.A): dient zum Sicherheitsstopp des
Méhroboters.

,SICHERHEITSSCHLUSSEL“ (Abb. 1.D): dient zum sicheren
Abschalten des Mahroboters.

,ON/OFF“Taste (Abb. 1. E): dient zum Ein- und Ausschalten
des Mé&hroboters und zum Rucksetzen der Alarme.
,MODUSAUSWAHL"“Taste (Abb. 1.F): dient zum Auswéhlen
des Betriebsmodus des Mahroboters und zur Riickkehr in
die Ladestation.

,BESTATIGEN“Taste (Abb. 1.G): dient zum Bestétigen des
eingestellten Betriebsmodus.

Leuchtsymbol ,GEPLANTES PROGRAMM® (Abb. 1.1): dient
zum Anzeigen der Einstellung des geplanten Programms.
Leuchtsymbol ,EINZELNERARBEITSZYKLUS" (Abb.1.L):Zeigt
die Einstellung des einzelnen Arbeitszyklus an.
Leuchtsymbol ,ZURUCK ZUR LADESTATION* (Abb. 1.H):dient
zum Anzeigen der Einstellung der erzwungenen Rickkehr des
Mahroboters zur Ladestation.

Die ,BLUETOOTH"“-Taste (Abb. 1.M): dient dem
Kundendienstzentrum ausschlieBlich fir Diagnosezwecke.
Leuchtsymbol ,ALARM“ (Abb. 1.N): dient zum Anzeigen von
Alarmzustanden.

Leuchtsymbol ,BATTERIE® (Abb. 1.0): dient zum Anzeigen
der Batterieladung.

HINWEIS: Eine genauere Beschreibung der oben aufgefiihrten
Bedienelemente entnehmen Sie bitte der vollstandigen
Bedienungsanleitung.




3.3. FUNKTIONSWEISE DER LADESTATION

Die Ladestationistmiteiner Kontrollleuchte (Abb.10.N) ausgestattet,
die wie nachfolgend dargestellt aufleuchtet:

Leuchte ist aus: Die Ladestation ist nicht mit Strom versorgt
oder der Roboter befindet sich auf der Ladestation.

Leuchte leuchtet durchgehend: das Begrenzungskabel
ist korrekt an die Ladestation angeschlossen und das
Begrenzungssignal wird korrekt iibertragen.

Leuchte blinkt langsam: das Begrenzungskabel ist nicht
angeschlossen oder unterbrochen.

Leuchte blinkt schnell: das Begrenzungskabel ist zu kurz oder
es liegt ein Fehler in der Ladestation vor.

3.4. BATTERIEAUFLADUNG

Folgen Sie dem Verfahren zur ,BATTERIEAUFLADUNG", um den
Méahroboter manuell aufzuladen.

1.
2.

3.

Stellen Sie den Mahroboter auf die Ladestation (Abb. 11.R).
Schieben Sie den Méahroboter auf die Ladestation, bis der
Ladestecker (Abb. 11.S) einrastet.

Driicken Sie die ,STOP“-Taste (Abb. 11.A), um die Abdeckung
(Abb. 11.B) zu 6ffnen und auf die Steuerkonsole (Abb. 11.C)
zuzugreifen.

. Schalten Sie den Mé&hroboter mit der ,ON/OFF“Taste

(Abb. 11.E) ein.

. Das ,BATTERIE“-Leuchtsymbol (Abb. 11.L) blinkt. Der

Méhroboter wird geladen.

. SchlieBen Sie die Abdeckung (Abb. 11.B).
. Lassen Sie den Mahroboter mindestens so lange im

Ladezustand, wie im Abs. 2.4 angegeben.

HINWEIS: Das Aufladen der Batterie vor dem Einlagernim Winter
muss, wie im Abs. 4.3 angegeben, durchgefiihrt werden.

WARNUNG:
Eingebaute Sicherheitseinrichtungen nicht ver-
andern, manipulieren, umgehen oder beseitigen.

WARNUNG:

Gefahr von Schnittwunden an den Hénden.
Verwenden Sie Schutzhandschuhe, um Schnittver-
letzungen an den Handen zu vermeiden.

WARNUNG:

Gefahr von Augenverletzungen durch Staub.
Verwenden Sie eine Schutzbrille, um Augenver-
letzungen durch Staub zu vermeiden.

ACHTUNG:

Durch Verwendung von zu viel Wasser kann die-
ses eindringen und Schéden an den elektrischen
Komponenten verursachen.

VERBOT:
Keine Hochdruckwasserstrahlen verwenden.

VERBOT:

Den Méhroboter weder ganz noch teilweise in
Wasser eintauchen, um irreversible Schaden an
elektrischen und elektronischen Bauteilen zu
vermeiden.

VERBOT:

Interne Teile des Mahroboters nicht waschen, um
die elektrischen und elektronischen Komponenten
nicht zu beschédigen.

VERBOT:

Keine Lésungsmittel oder Benzin verwenden, um
lackierte Oberflaichen und Kunststoffteile nicht
zu beschéadigen.

Q0 kPP P

3.5. SCHNITTHOHENEINSTELLUNG
PLATTFORM TYP SRSWO01 - MANUELLE EINSTELLUNG

4.1. PROGRAMMIERTE WARTUNG

Fir einen besseren Betrieb und eine l&ngere Lebensdauer sollten
Sie das Produkt regelmaBig reinigen und verschlissene Teile

1. Schalten Sie den Mahroboter sicher aus (siehe Abs. 1.4). austauschen

2. Drehen Sie den Héhenregler (Abb. 12.P), um die gewiinschte

Schnitthdhe einzustellen, so dass das geschnittene Gras nicht  Fiihren Sie die Eingriffe mit der in der Tabelle angegebenen

mehr als 10 mm hoch ist. Haufigkeit durch.
HINWEIS: Die Lange des vom Méhroboter geschnittenen HAUFIGKEIT KOMPONENTE | ART DES EINGRIFFS
Grases darf 10 mm nicht Uiberschreiten. Wachentlich Messer Messer reinigen und seine
Effizienz prifen. (Siehe
PLATTFORM TYP SRBWO1 - ELEKTRISCHE EINSTELLUNG Abs. 4.2)
. . . . s . Messeraustauschen, wenn
Folgen Sie der Anleitunginder App, umdie Schnitthdhe einzustellen. es durch einen StoB verbo-
Das System zur Einstellung der Messerhéhe erfordert eine gen oder verschlissen ist.
Erstkalibrierung sowie regelméBige Kalibrierungen, die automatisch (Siehe Abs. 4.2)
durchgefiihrt werden. Die Kalibrierung kann auch manuell mithilfe Ladekontakte Jegliche Oxidation reinigen
des entsprechenden Meniis der App durchgefiihrt werden. und entfernen. (Siehe die
vollstdndige Bedienungs-
WARNUNG: anleitung)
Beriihren Sie das Mahwerk wahrend der Monatlich Méhroboter Reinigung durchfihren.
Einstellung Schnitthohe nicht. (Siehe die vollstandige
Bedienungsanleitung)
Ladestation und | Auf VerschleiB oder Be-
HINWEIS: Die Lange des vom Mahroboter geschnittenen Stromversor- | schadigung prifen und
Grases darf 10 mm nicht iberschreiten gungskabel bei Bedarf austauschen.
. (Siehe die vollstandige
Bedienungsanleitung)

4. WARTUNG

WARNUNG:
Nur Originalersatzteile verwenden.




Am Ende der Méhsai- | Batterie Batterie vor der
son oder alle sechs Lagerung aufladen. (Siehe
Monate, wenn der Abs.4.3)

Mahroboter nicht ver-
wendet wird.

Jéhrlich oderam Ende | Mé&hroboter

der Mahsaison

Wartung in einer autorisier-
ten Kundendienstzentrum
durchfiihren lassen. (Siehe

Abs. 4.1)

Um den Méhroboter in einwandfreiem Zustand zu halten, ist
es notwendig, eine jéhrliche Wartung in einem autorisierten
Kundendienstzentrum durchflihren zu lassen.

HINWEIS: Stérungen, die auf die Nichtdurchfiihrung der
jéhrlichen Wartung zurlckzufiihren sind, werden nicht im
Rahmen der Garantie anerkannt.

4.2. AUSTAUSCH DER MAHMESSER

1. Schalten Sie den Mahroboter sicher aus (siehe Abs. 1.4).

2. Drehen Sie den Mahroboter um; achten Sie dabei darauf, die
Abdeckung nicht zu beschédigen.

3. Schrauben Sie die Befestigungsschrauben (Abb. 14.E) ab.

4. Tauschen Sie die Mahmesser (Abb. 14.D) aus.

5. Schrauben Sie die Befestigungsschrauben (Abb. 14.E) an.

4.3. WARTUNG UND LAGERUNG DER BATTERIE IM
WINTER

1. Laden Sie die Batterie gemaB der App-Anleitung, die Uiber die
Seite ,Einstellungen” aufrufbar ist.

2. Reinigen Sie den Mahroboter (siehe die vollstandige
Bedienungsanleitung).

3. Lagern Sie den Mahroboter an einemtrockenen und frostfreien
Ort und stellen Sie sicher, dass er ausgeschaltet ist.

HINWEIS: Weitere Informationen zum Winterladeverfahren
entnehmen Sie bitte dervollstandigen Bedienungsanleitung.

HINWEIS: Die Aufzeichnung des Ladevorgangs per
App-Verfahren ist Voraussetzung fir die Giiltigkeit der
Batteriegarantie.

4.4, BATTERIEAUSTAUSCH

Der Austausch der Batterie liegt in der ausschlieBlichen
VerantwortungdesTECHNISCHENKUNDENDIENSTPERSONALS
von STIGA.

Wenden Sie sichaneinen Kundendienstzentrumoder lhrenHandler,
wenn die Batterie ausgetauscht werden muss.

5. TRANSPORT, LAGERUNG UND ENT-
SORGUNG

5.1. TRANSPORT

HINWEIS: Es wird empfohlen, fir den Transport tber
langere Strecken die Originalverpackung zu verwenden.

1. Schalten Sie den Méhroboter sicher aus (siehe Abs. 1.4).

2. Reinigen Sie den Mé&hroboter (siehe die vollstandige
Bedienungsanleitung).

3. Heben Sie denMahroboteram Griff (Abb. 15.D) anund tragen Sie
ihn;achten Sie dabeidarauf, das Messerfernvom Kdrper zu halten.

5.2. LAGERUNG

Der Mé&hroboter muss nach der Reinigung und der winterlichen
Batterieaufladung an einem trockenen und frostfreien Ort in
horizontaler Position gelagert werden (siehe Kap. 4). Trennen Sie bei
langerer Inaktivitét die Ladestation vom Stromnetz.

5.3. ENTSORGUNG

A\

1. Entsorgen Sie die Produktverpackung nachhaltig in den dafir
vorgesehenen Sammelbehdaltern oder bei entsprechenden
autorisierten Sammelstellen.

2. Entsorgen Sie den Mahroboter gemas den Anforderungen der
ortlichen Vorschriften.

3. Wenden Sie sich an die entsprechenden Recycling- und
Entsorgungseinrichtungen, dader Mahroboterals WEEE (Elektro-
und Elektronikgeréate-Abfall) klassifizierter Abfall ist.

4. Entsorgen Sie alte oder verbrauchte Batterien nachhaltig in den
dafiir vorgesehenen Sammelbehaltern oder bei entsprechenden
autorisierten Sammelstellen.

WARNUNG:

Wenden Sie sich an ein autorisiertes
Kundendienstzentrum, um die Batterie aus
dem Mahroboter zu entfernen.



6.

A

WARNUNG:

BEHEBUNG VON STORUNGEN

Halten Sie den Mahroboter an und bringen Sie ihn in einen sicheren Zustand (siehe Abs. 1.4).

Nachfolgend sind mdgliche Anomalien aufgelistet, die wahrend der Arbeit auftreten kdnnen.

STORUNG

URSACHEN

ABHILFE

Abnormale Vibrationen. Mahroboter
ist laut.

Beschéadigte Trennscheibe oder Messer

Beschéadigte Komponenten austauschen (siehe Abs. 4.2)

Mahwerk durch Fremdkérper (Streifen, Schniire,
Kunststofffragmente usw.) blockiert.

Schalten Sie den Méahroboter sicher aus (siehe Abs. 1.4).
Messer befreien.

Méhroboter wurde bei unerwarteten Hindernissen
(heruntergefallene Aste, vergessene Gegensténde
usw.) gestartet.

Schalten Sie den Méahroboter sicher aus (siehe Abs. 1.4).
Hindernisse entfernen und Méhroboter neu starten.

Elektromotor defekt.

Motoraustauschen.Wenden Sie sichandas nachste autorisierte
Kundendienstzentrum.

Gras zu hoch.

Schnitthdhe hoher einstellen (siehe Abs. 3.5).

Mahen Sie den Bereich zuerst miteinemnormalen Rasenmaher.

Mahroboter stellt sich nicht richtig in
die Ladestation.

Begrenzungskabel falsch verlegt.

Anschluss der Ladestation tiberpriifen (Siehe Abs. 2.3.2).

Bodensenkung in der Nahe der Ladestation.

Korrekte Positionierung der Ladestation wieder herstellen.
(Siehe Abs.2.3.2).

Méhroboter verhlt sich in der Nahe
von Hindernissen ungewéhnlich.

Falsch verlegtes Begrenzungskabel.

Begrenzungskabel wiederrichtig (im Uhrzeigersinn) positionieren
(siehe Abs. 2.3.1).

Ladestation leuchtet nicht, wenn
sich der Mahroboter auBerhalb der
Ladestation befindet.

Keine Spannungsversorgung oder es liegt ein Fehler
in der Ladestation vor.

Korrekten Anschluss des Netzgerats an die Stromsteckdose
(iberpriifen. Anschlusskabel des Netzgeréts auf Integritét priifen.

Ladestation blinkt langsam

Begrenzungskabel ist nicht angeschlossen oder
unterbrochen

Installation tberpriifen und Bruchstellen beheben (siehe
Abs. 2.3)

Ladestation blinkt schnell

Begrenzungskabelist zu kurz oder es liegt ein Fehler
in der Ladestation vor.

Sicherstellen, dass das Begrenzungskabel langer ist als die im
Abs. 2.3.2 angegebene Lange. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich an den Kundendienst.

,Warnung“-Symbol leuchtet auf dem
Tastenfeld.

Weist auf eine Anomalie/Stérung hin.

Sehen Sie die App oder die vollstdndige Bedienungsanleitung
fir weitere Informationen.
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7. TECHNISCHE DATEN
SPEZIFIKATIONEN TYP: SRSWO01 (siehe Produktetikett) | TYP: SRBWO1 (siehe Produktetikett)
Abmessungen (BxHxXT) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]
Vom jeweiligen Modell abhangig: 7,9 [kg] - 8,2 | Vom jeweiligen Modell abhangig: 12,8 [kg] -
Gewicht des Méhroboters [ka] (*) 13,5 [kg] ()
(Ungenauigkeit +0,1 [kg]) (Ungenauigkeit +0,1 [kg])

Schnitthéhe (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Messerdurchmesser 180 [mm] 260 [mm]
Schnittgeschwindigkeit 2850 +50 [rpm] 2400 +50 [rpm]
Fahrgeschwindigkeit 22 [m/min] Vom jeweligen 2";;’,: ,':na::]h ?';g'g‘ 24 [m/min;
Maximales Gefélle 45 % 50 %

Maximales Gefélle entlang der Begrenzung 20 %

Typ des Schneidsystems 4 rotierende Mahmesser | 6 rotierende Mahmesser

Code des Méhwerks 322104105/0

Erkannter Schallleistungspegel 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Gerduschunsicherheit, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)

Garantierter Schallleistungspegel 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Schalldruckpegel am Ohr des Bedieners 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
IP-Schutzklasse Méhroboter IPX5

IP-Schutzklasse Ladestation IPX1

IP-Schutzklasse Netzteil P67

Umgebungsbetriebstemperatur Mahroboter [°C] 0-50

Umgebungsbetriebstemperatur Ladestation [°C] -10-50

Umgebungsbetriebstemperatur Netzteil [°C] -10-50

Arbeitskapazitat

Abhéngig vom Modell (*)

Abhangig vom Modell (*)

Leistung

Input: 100 - 240 Vac; 1,2 A; Output: 30 Vdc, 2 A
Verwenden Sie einen der nachfolgenden
Originalcodes oder spatere Aktualisierungen
(wenden Sie sich an einen autorisierten
STIGA-Handler).

118204158/0 (EU)

118204161/0 (UK)

118204163/0 (CH)

Input: 200 - 240 Vac; 0,8 A; Output: 30 Vdc, 4 A
Verwenden Sie einen der nachfolgenden
Originalcodes oder spatere Aktualisierungen
(wenden Sie sich an einen autorisierten
STIGA-Handler).

118204159/0 (EU)

118204162/0 (UK)

118204164/0 (CH)

Verlangerungskabel mit 30 Vdc sind zulassig.

Verwenden Sie einen der nachfolgenden Originalcodes oder spatere Aktualisierungen (wenden
Sie sich an einen autorisierten STIGA-Handler).
Code: 1127-0010-01, Lange 5m
Code: 1127-0020-01, Lange 15 m

Vom jeweiligen Modell abhéngig: 25,2V - 2Ah;

Vom jeweiligen Modell abhéngig: 25,2V - 5Ah;

Batteriemodell 25,2V - 2,5A; 25,2V - 5Ah; 25.2V - 6Ah (*) 25,2V - 6Ah; 25,2V —(?;(SAh; 25,2V - 2x6Ah
Aufladezeit Vom jeweiligen Modell abhéngig: 60 [min]; 80 Vom jeweiligen Modell abhéngig: 150 [min];
[min]; 150 [min] (*) 180 [min] (*)
Arbeitsdauer Vom jeweiligen Mo.dell abh_ang:g: 60 [min]; 90 270 [min]
[min]; 150 [min] (*)
Konnektivitat Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigationstechnik

GNSS

(*) Weitere Einzelheiten zum jeweiligen Modell finden Sie in der vollstandige Bedienungsanleitung; diese ist online verfligbar (siehe
QR-Code auf der ersten Seite dieses Handbuchs).
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ITALIANO - Istruzioni Originali

Il Manuale di istruzioni completo é disponibile:
> sul sito web stiga.com

> scansionando il QR code

> sull’App STIGA GO, disponibile su App Store e Google Play

Download full manual
stiga.com

NOTA: le istruzioni riportate nel presente manuale sono
valide per tuttii modelli di robot rasaerba cavo-guidati. Le
figure, se non specificato, si riferiscono alla piattaforma
SRSWO1.

NOTA: il presente manuale riporta le istruzioni di base,
principalmente correlate alla sicurezza. Per una corretta
installazione & necessarioleggere e seguire attentamente
il manuale di istruzioni completo (vedi sopra).

1. SICUREZZA

OBBLIGO:

Leggere attentamente prima
dell’utilizzo e conservare per
future consultazioni.

1.1. PRATICHE OPERATIVE
SICURE

Formazione

a.Leggere attentamente le istruzio-
ni, conoscere i comandi e I'uso
corretto della macchina.

b.Non permettere mai a bambini,
persone con ridotte capacita fisi-
che, sensoriali o mentali, o prive
di esperienza e conoscenza, 0
persone che nonhanno familiarita
con queste istruzioni, di utilizzare
la macchina. Le normative locali
possono limitare I'eta dell’ope-
ratore.

c. Loperatore, o utilizzatore, & da ri-
tenersiresponsabile perincidenti
o pericoli che coinvolgono terzi o
attrezzature di terzi.

Preparazione

a. Assicurarsicheil sistemaautoma-
tico di delimitazione perimetrale
siainstallato correttamente come
da indicazioni.

b.Ispezionare periodicamente
larea in cui la macchina viene
utilizzata e rimuovere pietre, ba-
stoni, cavie qualsiasialtro oggetto
estraneo che possa intralciare il

funzionamento.

c. Effettuare periodicamente un’i-
spezione visiva delle lame, dei
bulloni delle lame e del gruppo di
taglio per verificare che non siano
usurati o danneggiati. Sostituire
le lame e i bulloni usurati o dan-
neggiati in coppia per mantenere
I'equilibrio della macchina.

d.Segnali di avvertimento devono
essere collocatiattorno all’area di
lavoro della macchina, se é utiliz-
zata in aree pubbliche o aperte al
pubblico. | segnali devono avere
Il seguente testo: “Attenzione!
Rasaerba automatico! Tenersi a
distanza dalla macchina! Sorve-
gliare i bambinil!”.

1.1.1. FUNZIONAMENTO

Informazioni generali

a.Nonoperare lamacchinaconripa-
ridifettosi o dispositividisicurezza
non presenti, ad esempio senza

rotezioni.

b. Non mettere mani o piedi vicino
0 sotto le parti rotanti. Tenersi
sempre lontano dall’apertura di
scarico.

c.Non toccare le parti della mac-
china in movimento prima che si
siano arrestate completamente.

d.Durante il funzionamento della
macchina indossare sempre
scarpe robuste e pantalonilunghi.

e.Non sollevare o trasportare mai
la macchina mentre il motore &
in funzione.

f. Rimuovere il dispositivo di disa-
bilitazione dall’'unita:

- Primadieliminare un’ostruzione;

-Prima di controllare, pulire 0
lavorare sulla macchina;

- Secolpitadaunoggettoestraneo,




per controllare eventuali danni
alla macchina;
-Selamacchinainiziaavibrarein
modo anomalo, per controllare
eventualidanniprimadiriavviarla.
g.Non lasciare la macchina in fun-
zione incustodita in presenza di
animalidomestici, bambinio altre
persone nelle vicinanze.

Manutenzione e conservazione

a. Serrare bene tuttiidadi, ibullonie
le viti perun funzionamento sicuro
della macchina.

b.Controllare frequentemente il
robot rasaerba per usura o dete-
rioramento.

c. Per questioni di sicurezza & ne-
cessario sostituire le partiusurate
o danneggiate.

d.Assicurarsi che le lame vengano
sostituite solo con ricambiidonei.

e.Assicurarsi che le batterie siano
ricaricate usandoil caricabatterie
corretto raccomandato dal pro-
duttore. Un uso non corretto pud
provocare scosse elettriche, sur-
riscaldamento o perdita di liquido
corrosivo dalla batteria.

f. In caso di perdite di elettrolita
lavare con acqua/agente neutra-
lizzante e rivolgersi a un medico
in caso di contatto con gli occhi,
etc etc.

g.Lamanutenzione dellamacchina
deve essere effettuata in confor-
mita alle istruzioni del produttore.

Rischi Residui

- Nonostante iIJ)rodotto rispetti tutte
le prescrizioni disicurezza, possono
ancora sussistere ulteriori rischi do-
vuti ad una installazione imlpropria
e/o situazioni non prevedibili.

E percido necessario chel'area sucui
il prodotto operasialiberadaoggetti,
persone e animali, informando dei
possibilipericolitutte le persone che
pOSsono avere accesso, anche solo
occasionalmente, all’area dilavoro.

- In caso di temporali con rischio di
fulminazionieingeneralein previsio-
nedicattive condizioniatmosferiche,
e consigliatonon utilizzare il prodotto
escollegareilcavo perimetrale dalla
base diricarica e tutte le periferiche
dalla rete elettrica. Per utilizzare il
prodotto, collegare nuovamente il
cavo perimetrale e le periferiche alla
rete elettrica secondo le istruzioni
riportate nel manuale.

1.2. DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Il robot rasaerba € progettato per rasare I'erba nelle zone del
giardino delimitate dal cavo perimetrale.

Il principio di funzionamento & basato sulla navigazione
random. Il robot rasaerba cambia traiettoria quando rileva il
cavo perimetrale o un ostacolo.

Qualsiasi altro impiego puo rivelarsi pericoloso e causare
danniapersone e/o cose. Rientrano nell’'usoimproprio (come
esempio, ma non solo): trasportare sulla macchina persone,
bambini o animali; farsi trasportare dalla macchina; usare la
macchina per trainare o spingere carichi; usare la macchina
per il taglio di vegetazione di tipo non erboso.

La piattaforma TYPE: SRBWO01 é dotata di un modulo 3G/4G
con SIM card e di un modulo GNSS, che permettono il
controllo remoto del robot rasaerba e funzioni di assistenza
alla navigazione.

1.3. SIMBOLI E TARGHETTE

ATTENZIONE:
Leggere le istruzioni per l'utente prima
di avviare il funzionamento del prodotto.

ATTENZIONE:

Pericolo di proiezioni di oggetti contro
il corpo.

Mantenersi a una distanza di sicurezza
dalla macchina durante il funzionamento.

ATTENZIONE:

Non introdurre mani e piedi all’interno
dell’alloggiamento del dispositivo ditaglio.
Rimuovere il dispositivo di disabilitazione
primadiintervenire sullamacchinao prima
di sollevarla.

ATTENZIONE:

Non introdurre mani e piedi all’interno
dell’alloggiamento del dispositivo ditaglio.
Non salire sulla macchina.

DIVIETO:

Assicurarsi che non ci siano persone
(soprattutto bambini, anziani o disabili)
e animali domestici nell’area di lavoro
durante il funzionamento della macchina.
Tenere bambini, animali domestici e altre
persone a distanza di sicurezza quando la
macchina é in funzione.
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DIVIETO:
Non utilizzare pulitori ad alta pressione
sulla macchina per pulirla o lavarla.

Apparecchio con classe di isolamento Ill,
alimentato da batteria (Robot Rasaerba)
o tramite apposito alimentatore (Base di
Ricarica e Stazione di riferimento).

Utilizzare I'alimentatore originale con le
caratteristiche riportate nella targhetta.

— Simbolo di alimentazione in corrente
- .. N

continua.
IPXX Grado di Protezione contro I'ingresso di

corpi solidi e di acqua.

Rifiuto da Apparecchiature Elettriche ed
Elettroniche, da conferire ad apposite
strutture perilriciclaggio e lo smaltimento.

Livello di potenza sonora garantita

1.4. ARRESTO E SPEGNIMENTO DEL ROBOT
RASAERBA IN CONDIZIONI DI SICUREZZA

OBBLIGO:

Spegnere sempre il robot rasaerba in
condizioni di sicurezza prima di qualsiasi
operazionedipulizia, trasporto, manutenzione.

1. Premereil pulsante “STOP” (Fig. 1.A) per arrestare il robot
rasaerba in condizioni di sicurezza e aprire la cover di
protezione (Fig. 1.B).

2. Premereil pulsante di spegnimento (Fig. 1.E) per qualche
secondo e attendere lo spegnimento del led dello stesso
pulsante.

3. Solo dopo lo spegnimento del led (Fig. 1.E), disinserire
la chiave di sicurezza (Fig. 1.D) per spegnere il robot
rasaerba in condizioni di sicurezza.

4. |l robot rasaerba & arrestato o spento in condizione di
sicurezza.

2. INSTALLAZIONE

ATTENZIONE:
A Non modificare, non manomettere, non

eludere, non eliminareidispositivi di sicurezza
installati.

NOTA: Per ulteriori chiarimenti sull’installazione del
prodotto contattare un rivenditore STIGA.

COMPONENTI PER LINSTALLAZIONE (Fig. 2)

(A) Base diricarica, (B) Alimentatore, (C) Cavo perimetrale,
(D) Chiodi di fissaggio cavo perimetrale, (E) Viti di fissaggio
basediricarica, (F) Giunto per cavo perimetrale, (G) Connettori
per la base di ricarica

2.1. VERIFICA DEI
LINSTALLAZIONE

. VERIFICA DEL GIARDINO:

REQUISITI PER

2141

» \Verificare lo stato del giardino secondo quanto riportato
nel Cap.1.

¢ Livellareilterrenoinmodo che nonsiformino pozzanghere
a seguito di pioggia.

2.1.2. VERIFICHE PER LINSTALLAZIONE DELLA BASE
DI RICARICA E DELLALIMENTATORE:

PERICOLO ELETTRICO:

E necessario predisporre una presa di
corrente conforme alle leggi vigentiin materia
del Paese.

PERICOLO ELETTRICO:

Il circuito fornito deve essere protetto da
un interruttore differenziale (RCD) con una
corrente di attivazione non superiore a30 mA.

PERICOLO ELETTRICO:

Non collegare I'alimentatore a una presa di
corrente selaspinaoil cavo sono danneggiati.
Non collegare e non toccare un cavo
danneggiato prima che venga scollegato
dall’alimentazione.

Un cavo danneggiato puo portare a contatto
con parti sotto tensione.

> B B

1. Predisporre al bordo del prato una zona pianeggiante per
il posizionamento della base di ricarica

2. Assicurarsi che la distanza dalla base da eventuali curve
sia almeno 200 cm.

ATTENZIONE:
Il cavo di alimentazione, I'alimentatore, la

prolunga e ogni altro cavo elettrico non
appartenente al prodotto devono rimanere
all’esterno dell’areaditaglio pertenerlilontani
da parti pericolose in movimento ed evitare
danni ai cavi che possono portare a contatto
con parti sotto tensione.

3. Predisporre la zona di installazione dell’alimentatore in
modo che in nessuna condizione atmosferica esso possa
ritrovarsi in condizioni di immersione in acqua. Installare
preferibilmente in un vano chiuso e protetto da agenti
atmosferici, inuna posizione non facilmente raggiungibile
da persone non autorizzate.

2.1.3. PRINCIPALI VERIFICHE PER LINSTALLAZIONE
DEL CAVO PERIMETRALE:

1. Verificare che la pendenza massima dell’area di lavoro
sia inferiore o uguale al 45% o al 50%, in base al modello
(vedi par.7 DATITECNICI), e rispettare le regole riportate
in Fig. 3.

ATTENZIONE:
Il robot pud rasare superfici con pendenza
massima del 45% o 50% in base al modello.

In caso di mancato rispetto delle istruzioni,
il robot potrebbe slittare e uscire dall’area
di lavoro



ATTENZIONE:
A Le zone che presentano pendenze superioria

quelleammissibilinon possono essererasate.
Posizionare quindi il cavo perimetrale prima
della pendenza escludendo dal taglio quella
zona di prato.

2. Verificare tutta la superficie di lavoro: valutare gli ostacoli

e le zone da escludere dall’area di lavoro, che dovranno
essere delimitate con il cavo perimetrale.

2.2. CRITERI PER LINSTALLAZIONE DEL CAVO
PERIMETRALE

Di seguito sono riportati i criteri per 'installazione del cavo
perimetrale, per informazioni piu dettagliate consultare il
Manuale di istruzioni completo.

DISTANZE MINIME

DISTANZA MINIMA
DI INSTALLAZIONE
STRUIENTO DEL CAVO RISPETTO
ALL ELEMENTO
STRUTTURALE
TYPE SRSWO01 SRBWO1
Pavimentazione o
Vialetto allo stesso 5cm 5cm
livello del prato
Fossato, Parete o 35 cm 45 cm
Muretto
Sle_pg o pianta con 30cm 40cm
radici sporgenti
Piscina, Laghetto
a sfioro, Strada
Pubblica non 90.cm 100 cm
protetta
Elscmaostrqdaalla 150 cm 150 om
fine di una discesa

TIPOLOGIE DI DELIMITAZIONE OSTACOLI

PASSAGGIO X TRA DUE DIVERSE SEZIONI DEL CAVO
PERIMETRALE

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Lostacolo puo essere delimitato
X>=70cm | X>=90cm | sovrapponendo le sezioni del
(Fig. 4) (Fig. 4) cavo di andata e ritorno senza
incrociarli.
Lostacolo puo essere delimitato
distanziando le due sezioni
X<70cm | X<90cm | del cavo di andata e ritorno di
(Fig. 5) (Fig.5) | almeno Y= 30 cm. Se l'ostacolo
¢ sufficientemente robusto pud
essere lasciato non protetto.

PASSAGGI TRA DIVERSE ZONE DEL GIARDINO

LARGHEZZA CORRIDOIO Z

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90cm | La zona (Fig.6.A) pud essere
(Fig. 6) (Fig. 6) raggiunta dal robot rasaerba.

La zona (Fig. 6.A) non pud
essere raggiunta dal robot
rasaerba ed & da considerarsi
“Area Chiusa”.

Z<70cm
(Fig. 6)

Z<90cm
(Fig. 6)

AVVERTENZA:
A L'area operativa e in generale le zone in cui il

robot rasaerba puo navigare devono essere
delimitate da una recinzione non valicabile.
Rendere idonea la recinzione oppure
supervisionare il robot rasaerba durante il
funzionamento.

2.3. INSTALLAZIONE DEI COMPONENTI

PERICOLO ELETTRICO:

Utilizzare solo caricabatteria e alimentatore
fornito dal Costruttore. Luso improprio
puo causare scosse elettriche el\o
surriscaldamento.

AVVERTENZA:

Pericolo di taglio mani.

Usare guanti di protezione per evitare pericoli
di taglio alle mani.

AVVERTENZA:

Pericolo di pulviscolo negli occhi.

Usare occhiali di protezione per evitare
pericoli di pulviscolo negli occhi.
PERICOLO ELETTRICO:

Collegare I'alimentazione elettrica solo al
termine di tutte le operazioni di installazione.
Se necessario durante l'installazione
disattivare I'alimentazione elettrica generale.

2.3.1. INSTALLAZIONE DEL CAVO PERIMETRALE
POSIZIONAMENTO CON PICCHETTI

> BB B

1. Posizionare il cavo perimetrale partendo dalla zona di
installazione della base di ricarica.

2. Posizionare il cavo lungo tutto il percorso fissandolo con
gliappositi picchetti (Fig. 7.B) distanziati dicirca100cm, e
rispettandoirequisitidiinstallazione riportati (VediPar.2.2).

3. Lasciare 2 m di cavo in abbondanza per tagliarlo
successivamenteamisuranellafasefinale diallacciamento.
4. Nelle curve posizionare il cavo in modo tale che il raggio
di curvatura sia di circa 20 cm (Fig. 7.A).
LUNGHEZZA
TOTALE CAVI STIGA COMPATIBILI CON
DEL CAVO LINSTALLAZIONE
PERIMETRALE
Bobina 150 m,
Cod. 1127-0000-01 ©2.7 mm
Cod. 1127-0001-01 | BoDINas00m,
@2,7mm
S od 1127-0002.01|  BobInas00 M,
i @ 3,4 mm
Bobina 1000 m,
Cod. 1127-0003-01 ©3.4 mm
Bobina 500 m,
>= 400m fino a | ©°¢ 1127-0002-01 ©3.4mm
max 1000m Cod. 1127-0003-01 Bobina 1000 m,
@ 3,4 mm
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ATTENZIONE:

Assicurarsi che il cavo sia a contatto con il
terreno lungo tutto il suo percorso per evitare
che il robot rasaerba possa danneggiarlo.

NOTA:lIcavo perimetrale utilizzato perl'installazione deve
avere unalunghezzadialmeno40m. Selalunghezzadel
cavo ¢ inferiore, & necessario installare il resistore cod.
122063053/0. Riferirsi al Manuale di istruzioni completo.

2.3.2.

INSTALLAZIONE BASE DI RICARICA

Installare la base di ricarica in asse al cavo perimetrale in
modo che il robot possa accedervi navigando sul cavo
perimetrale in senso orario.

1.

2.

Verificare i requisiti per I'installazione come indicato nel

Par.2.2.

Se necessario preparare il terreno in modo che la

superficie della base di ricarica sia allo stesso livello del

prato, il terreno deve essere perfettamente pianeggiante

e compatto in modo da evitare la deformazione del piano

della base di ricarica.

. Rimuovere il coperchio (Fig. 8.C).

. Posizionarelabase diricaricainasse al cavo perimetrale
(Fig. 8.D2) inmodo cheil robot possaaccedervinavigando
sul cavo perimetrale in senso orario.

. Inserire le due estremita del cavo negli appositi passaggi
(Fig. 8.E2).

. Tagliare a misura esatta le estremita dei cavi.

. Applicareiconnettoriautoperforantisul cavo (Fig.9.F),(Fig.
9.G),(Fig. 9.H).

. Connettere i connettori ai morsetti (Fig. 8.1).

. Fissare la base diricarica (Fig. 10.L) al terreno con le viti

di fissaggio (Fig. 10.M).

10. Riposizionare il coperchio (Fig. 10.C).

11. Collegare I'alimentatore alla base di ricarica e avvitare
il connettore.

12. Collegare la spina dell’alimentatore alla presa elettrica.

13. Verificare che quando il robot rasaerba non € in base di
ricarica, laspiasullabasediricarica (Fig. 10.N) siaaccesa
con luce fissa (si veda Cap. 3.3)

2.4. RICARICA ROBOT RASAERBA DOPO

LINSTALLAZIONE

Le batterie, alla prima ricarica, devono rimanere in carica
per almeno 2 ore.

2.

5. IMPOSTAZIONI DEL PRODOTTO

Il funzionamento in automatico del robot rasaerba richiede
una serie diimpostazioni eseguibili tramite dispositivo mobile
(smartphone) iOS o Android con 'App “STIGA GO”installata.

NOTA: Per una descrizione piu dettagliata delle funzioni
disponibili, consultare il Manuale di istruzioni completo.

3.

3.

FUNZIONAMENTO

1. FUNZIONAMENTO MANUALE DEL ROBOT
RASAERBA

Il robot rasaerba puo essere utilizzato senza eseguire la
programmazione descritta (Vedi Par. 2.5). In questa modalita

il r
ric

obot rasaerba esegue un ciclo di lavoro, ritorna in base di
arica e vi rimane fino al successivo avvio manuale.

. Disporreilrobotrasaerbasullabasediricaricao comunque
allinterno del perimetro dell’installazione.

. Premere il pulsante “STOP” (Fig. 1.A) per aprire la cover
(Fig.1.B) ed accedere allaconsolle dicomando (Fig.1.C).

. Premere il pulsante “ON/OFF” (Fig. 1.E) per 5 secondi
per accendere il robot rasaerba.

. Premere il pulsante “SELEZIONE MODALITA" (Fig.1.F),
fino al lampeggio della sola icona (Fig. 1.L).

. Premere il pulsante “CONFERMA’ (Fig. 1.G). Licona (Fig.
1.L)siilluminaconlucefissaperconfermare 'operazione.

. Chiudere la cover (Fig. 1.B). Il robot rasaerba si avviera
al lavoro.

NOTA: questa modalita potrebbe non garantire una
adeguata copertura del giardino, sia in termini di tempo
necessario che in termini di uniformita del risultato di
taglio, specialmente se il giardino ha una forma non
regolare. Perraggiungere lamassima efficienza del robot
rasaerba e raccomandato eseguire la programmazione
(Vedi Par. 2.5).

3.

2. DESCRIZIONEDEICOMANDIPRESENTISUL
ROBOT RASAERBA

Elenco comandi, indicatori e loro funzione:

Pulsante “STOP” (Fig. 1.A):serve per I'arresto disicurezza
del robot rasaerba.

“CHIAVE DI SICUREZZA’ (Fig. 1.D): serve per lo
spegnimento di sicurezza del robot rasaerba.

Pulsante “ON/OFF” (Fig. 1.E): serve all’accensione e
spegnimento del robot rasaerba e al reset degli allarmi.
Pulsante “SELEZIONE MODALITA” (Fig. 1.F): serve per
selezionare la modalita operativa del robot rasaerba e
per forzare il ritorno alla base di ricarica.

Pulsante “CONFERMA’ (Fig. 1.G): serve a confermare la
modalita operativa impostata.

Icona luminosa “PROGRAMMA SCHEDULATO” (Fig.
1.1): serve alla visualizzazione dell'impostazione del
programma schedulato.

Iconaluminosa“SINGOLO CICLO DILAVORO” (Fig.1.L):
serve alla visualizzazione dell'impostazione del singolo
ciclo di lavoro.

Iconaluminosa “RITORNO ALLA BASE” (Fig. 1.H): serve
avisualizzare I'impostazione del ritorno forzato in base di
ricarica del robot rasaerba.

Pulsante “BLUETOOTH” (Fig. 1.M): viene utilizzato
solamente dal centro assistenza per attivita didiagnostica.
Icona luminosa “ALLARME” (Fig. 1.N): serve alla
visualizzazione stati di allarme.

Icona luminosa “BATTERIA” (Fig. 1.0): serve alla
visualizzazione della carica della batteria.

NOTA: Per una descrizione piu dettagliata dei comandi
sopra elencati, consultare il Manuale di istruzioni
completo.

3.

3. FUNZIONAMENTODELLABASEDIRICARICA

Labase diricarica & provvista diuna spialuminosa (Fig. 10.N)
che si illumina come riportato di seguito:

Spia spenta: la base di ricarica ¢ disalimentata o il robot
& in base;

Spia con luce fissa: il cavo perimetrale & correttamente
connesso alla base di ricarica e il segnale perimetrale &
correttamente trasmesso;

Spia con lampeggio lento: il cavo perimetrale non &
connesso oppure ¢ interrotto;



¢ Spia con lampeggio veloce: il cavo perimetrale é troppo
corto oppure € presente un guasto nella base di ricarica.

3.4. CARICAMENTO BATTERIA

La procedura “CARICAMENTO BATTERIA” permette di
ricaricare il robot rasaerba manualmente.

1. Posizionare il robot rasaerba sulla base di ricarica (Fig.
11.R).

2. Far scorrere il robot rasaerba sulla base di ricarica, fino
all'innesto del connettore di ricarica (Fig. 11.S).

3. Premere il pulsante “STOP” (Fig. 11.A) per aprire la
cover (Fig. 11.B) ed accedere alla consolle di comando
(Fig. 11.C).

4. Accendere il robot rasaerba tramite il tasto “ON/OFF”
(Fig. 11.E).

5. Licona luminosa “BATTERIA” (Fig. 11.L) lampeggia, il
robot rasaerba ¢ in ricarica.

6. Chiudere la cover (Fig. 11.B).

7. Lasciare il robot rasaerba in carica per un tempo almeno
pari a quello riportato nel Par. 2.4.

NOTA: La ricarica della batteria prima dello stoccaggio
invernale deve essere eseguita secondo quanto riportato
nel Par. 4.3.

3.5. REGOLAZIONE ALTEZZA DI TAGLIO

PIATTAFORMA TYPE SRSWO01 - REGOLAZIONE
MANUALE

1. Spegnere il robot rasaerba in condizioni di sicurezza
(vedi par. 1.4).

2. Agire sul regolatore di altezza (Fig. 12.P) per selezionare
I'altezza di taglio desiderata in modo che la parte di erba
tagliata non sia superiore a 10 mm.

NOTA: Lalunghezza della parte di erba tagliata dal robot
rasaerba non deve superare 10 mm.

PIATTAFORMA TYPE SRBWO01 - REGOLAZIONE
ELETTRICA

Per regolare l'altezza di taglio seguire la procedura guidata
in APP.

lIsistemadiregolazione altezzalamarichiede unacalibrazione
iniziale e delle calibrazioni periodiche che vengono eseguite
automaticamente. La calibrazione puo essere eseguitaanche
manualmente dal menu dedicato in App.

AVVERTENZA:
A Non toccare il dispositivo di taglio durante la

regolazione dell’altezza di taglio.

NOTA: Lalunghezza della parte di erba tagliata dal robot
rasaerba non deve superare 10 mm.

4, MANUTENZIONE

AVVERTENZA:
Utilizzare solo ricambi originali.

AVVERTENZA:
A Non modificare, non manomettere, non

eludere, non eliminareidispositividi sicurezza
installati.

AVVERTENZA:

Pericolo di taglio mani.

Usare guanti di protezione per evitare pericoli
di taglio alle mani.

AVVERTENZA:

Pericolo di pulviscolo negli occhi.

Usare occhiali di protezione per evitare
pericoli di pulviscolo negli occhi.

ATTENZIONE:

L'uso eccessivo di acqua puod causare
infiltrazioni danneggiando i componenti
elettrici.

DIVIETO:
Non utilizzare getti d’acqua in pressione.

DIVIETO:

Per non danneggiare i componenti elettrici
ed elettronici in modo irreversibile, non
immergere il robot rasaerba, parzialmente o
completamente, in acqua.

DIVIETO:

Non lavare le parti interne del robot rasaerba
per non danneggiare i componenti elettrici
ed elettronici.

DIVIETO:

Non utilizzare solventi o benzina per non
danneggiare le superfici verniciate e i
componenti in plastica.

4.1. MANUTENZIONE PROGRAMMATA

Per un migliore funzionamento e una maggiore durata,
assicurarsi di pulire regolarmente il prodotto e sostituire le
parti usurate.

O 0Pk P P

Eseguire gli interventi alla frequenza indicata in tabella.

FREQUENZA
Settimanale

COMPONENTE
Lama

TIPO DI INTERVENTO
Pulire e controllare
I’efficienza della lama.
(Vedi Par. 4.2)

Se la lama & piegata a
causa di un urto o se
usurata, sostituirla. (Vedi
Par.4.2)

Contatti di ricarica [Pulire ed eliminare le
eventuali ossidazioni.
(Vedi Manuale diistruzioni
completo)

Mensile Robot rasaerba  |Effettuare la pulizia. (Vedi
Manuale di istruzioni
completo)

Base di ricarica|Controllare usura o
e cavi dildeterioramento e se
alimentazione necessario sostituirli.
(Vedi Manuale di istruzioni

completo)

Al termine della|Batteria
stagione di taglio
o semestrale se il
robot rasaerba non &
utilizzato

Eseguire la ricarica
pre-stoccaggio della
batteria. (Vedi Par. 4.3)

Annuale o al termine [Robot rasaerba
dellastagionediTaglio

Eseguireiltagliandopresso
un centro di assistenza
autorizzato. (Vedi Par. 4.1)

E necessario effettuare annualmente un tagliando di
manutenzione presso un centro assistenza autorizzato



per mantenere il robot rasaerba in buone condizioni di
funzionamento.

NOTA:eventualiguastidovutiallamancataesecuzione del
tagliando annuale non verranno riconosciuti in garanzia.

4.2. SOSTITUZIONE LAME DI TAGLIO
1

. Spegnere il robot rasaerba in condizioni di sicurezza
(vedi par. 1.4).

Capovolgere il robot rasaerba facendo attenzione a non
danneggiare la cover flottante di copertura.

3. Svitare le viti di fissaggio (Fig. 14.E).

4. Sostituire le lame di taglio (Fig. 14.D).

5. Serrare le viti di fissaggio (Fig. 14.E).

4.3. MANUTENZIONE INVERNALE DELLA
BATTERIA E STOCCAGGIO

1. Caricare la batteria secondo la procedura guidata in App,
accessibile dalla pagina “Impostazioni”.

2. Pulire il robot rasaerba (Vedi Manuale di istruzioni
completo).

3. Conservare il robot rasaerba in un luogo asciutto e al
riparo dal gelo, assicurandosi che sia spento.

2.

NOTA: Per informazioni piu dettagliate sulla procedura
di ricarica invernale, consultare il Manuale di istruzioni
completo.

NOTA: Laregistrazione della ricarica tramite procedura
in app € necessaria ai fini della validita della garanzia
della batteria.

4.4. SOSTITUZIONE BATTERIA

La sostituzione della batteria & di esclusiva competenza del
PERSONALE DI ASSISTENZA TECNICA DI STIGA.
Qualora fosse necessaria la sostituzione della batteria
contattare un centro assistenza o il proprio rivenditore.

6.

A

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

AVVERTENZA:

5. TRASPORTO, IMMAGAZZINAMEN-
TO E SMALTIMENTO

5.1. TRASPORTO

NOTA: Si suggerisce ['utilizzo dellimballo originale per
il trasporto su lunghe distanze.

1. Spegnere il robot rasaerba in condizioni di sicurezza (vedi
par. 1.4).

2. Pulireilrobotrasaerba (Vedi Manuale diistruzionicompleto).

3. Sollevareilrobot rasaerba dall’apposita maniglia (Fig. 15D)
e trasportarlo facendo attenzione a mantenere la lama di
taglio lontano dal corpo.

5.2. STOCCAGGIO

llrobot rasaerba deve essere stoccato in posizione orizzontale,
in un luogo asciutto e al riparo dal gelo dopo avere eseguito
la pulizia e la ricarica invernale della batteria (si veda Cap.
4). Durante lunghi periodi di inattivita disconettere la base di
ricarica dalla rete elettrica.

5.3. SMALTIMENTO

A\

. Smaltire imballo del prodotto in modo sostenibile nei
contenitori di raccolta preposti o presso appositi centri
autorizzati alla raccolta.

. Smaltire il robot rasaerba nel rispetto dei requisiti delle

norme di legge locali.

Rivolgersi ad apposite strutture per il riciclaggio e lo

smaltimento essendo il robot rasaerba rifiuto classificato

RAEE (Rifiuto di Apparecchiature Elettriche ed Elettroniche).

4. Smaltire le batterie vecchie o esauste in modo sostenibile

neicontenitoridiraccolta o presso appositi centri autorizzati

alla raccolta.

AVVERTENZA:

Per la rimozione della batteria dal robot
rasaerba rivolgersi ad un centro assistenza
autorizzato.

3.

Arrestare il robot rasaerba e riportarlo in condizioni di sicurezza (Vedi Par. 1.4).

Di seguito ¢ riportato I'elenco di eventuali anomalie che potrebbero presentarsi in fase di lavoro.

INCONVENIENTE CAUSE

RIMEDI

Disco o lame di taglio danneggiate

Sostituire i componenti danneggiati (Vedi Par. 4.2).

corde, frammenti di plastica, ecc.).

Dispositivo di taglio bloccato da residui (nastri,

Spegnere il robot rasaerba in condizioni di sicurezza (Vedi
Par. 1.4). Sbloccare la lama di taglio.

Vibrazionianomale.llrobotrasaerba
€ rumoroso.

dimenticati, ecc.).

L'avvio delrobotrasaerbaé avvenutoin presenza
di ostacoli non previsti (rami caduti, oggetti

Spegnere il robot rasaerba in condizioni di sicurezza (Vedi
Par.1.4).Rimuovere gliostacoli e riavviare il robot rasaerba.

Motore elettrico in avaria.

Sostituire ilmotore, rivolgersial centro assistenza autorizzato
pil vicino.

Erba troppo alta. Aumentare I'altezza di taglio (Vedi Par. 3.5).
Effettuare un taglio preliminare dell'area con un normale
rasaerba.
Posizione errata del cavo perimetrale. Verificare il collegamento della stazione di ricarica (Vedi
Il robot rasaerba non si posiziona Par.2.3.2).

correttamente all’interno della

stazione di ricarica. RO
diricarica.

Cedimento del terreno in prossimita della base

Ripristinare il corretto posizionamento dellabase diricarica.
(Vedi Par. 2.3.2).




INCONVENIENTE

CAUSE

RIMEDI

Il robot rasaerba si comporta in
modo anomalo attorno a ostacoli
perimetrati.

Cavo perimetrale posato erroneamente.

Riposizionare il cavo perimetrale correttamente (senso
orario) (Vedi Par. 2.3.1).

La spia della base di ricarica non
si accende quando il robot & fuori
dalla base di ricarica.

Manca la tensione di alimentazione oppure €| Verificare il corretto allacciamento alla presa di corrente

presente un guasto nella base di ricarica.

dell’alimentatore. Verificare I'integrita del cavo di
collegamento dell'alimentatore.

La spia della base di ricarica si
accende con lampeggio lento

Il cavo perimetrale non & connesso oppure €| Verificare l'installazione e riparare la rottura (Vedi Par. 2.3)

interrotto

La spia della base di ricarica si
accende con lampeggio veloce

il cavo perimetrale e troppo corto oppure é&|Verificarechelalunghezzadelcavo perimetrale siamaggiore

presente un guasto nella base di ricarica.

di quanto indicato nel Par. 2.3.2. Se il problema persiste

contattare un centro

1za.

Warning

Sulla tastiera & accesa l'icona di|Segnala condizioni di Anomalia/Guasto.

Consultare

I'app per maggiori info o riferirsi al Manuale di

istruzioni completo.

7. DATI TECNICI

SPECIFICHE

TYPE: SRSWO01 (vedere I'etichetta
prodotto)

TYPE: SRBWO1 (vedere I'etichetta
prodotto)

Dimensioni (BxAxP)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Peso del robot rasaerba

Dipende dal modello: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Incertezza +/-0,1 [kg])

Dipende dal modello: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Incertezza +/-0,1 [kg])

Altezza di taglio (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Diametro lama 180 [mm] 260 [mm]
Velocita di taglio 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Velocita di movimento 22 [m/min] Dipende dal mO(:Tilrlﬁ'(gf [m/min]; 28 [m/
Pendenza massima 45 % 50 %
Pendenza massima lungo il perimetro 20 %
Tipologia del sistema di taglio 4 lame di taglio pivotanti 6 lame di taglio pivotanti
Codice del dispositivo di taglio 322104105/0
Livello potenza acustica rilevata 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Incertezza delle emissioni di rumore, KWA 1.47 [dB] (A) 0.56 [dB] (A)
Livello potenza sonora garantita 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
L|vgl|o di pressione acustica all'orecchio 46.3 [dB] (A) 45.2 [dB] (A)
dell'operatore
Classificazione IP robot rasaerba IPX5
Classificazione IP stazione di ricarica 1PX1
Classificazione IP alimentatore P67
Temperatura ambiente di esercizio robot rasaerba )

rCl 0+50
Temperatura ambiente di esercizio stazione di .

e -10 + 50

ricarica [°C]
Temperaturaambiente di esercizio alimentatore [°C] -10 + 50

Capacita di lavoro

Dipende dal modello (*)

Dipende dal modello (*)

Alimentazione

Input: 100-240 Vac, 1,2 A; Output: 30 Vcc,
2A
Utilizzare uno dei codici originali sotto o
successivi aggiornamenti (consultare un
rivenditore autorizzato STIGA)

118204158/0 (UE)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Input: 200-240 Vac, 0,8 A; Output: 30 Vcc,
4A
Utilizzare uno dei codici originali sotto o
successivi aggiornamenti (consultare un
rivenditore autorizzato STIGA)

118204159/0 (UE)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Cavi di estensione 30 Vcc ammessi

Utilizzare uno dei codici originali sotto o

successivi aggiornamenti (consultare un

rivenditore autorizzato STIGA)
Codice: 1127-0010-01, Lunghezza 5 m
Codice: 1127-0020-01, Lunghezza 15 m

Modello batteria

Dipende dal modello: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,56Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

Dipende dal modello: 25,2V — 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V — 2x5Ah; 25,2V — 2x6Ah
()

Tempo di ricarica

Dipende dal modello: 60 [min]; 80 [min]; 150
[min] (*)

Dipende dal modello: 150 [min]; 180 [min] (*)

Tempo di lavoro

Dipende dal modello: 60 [min]; 90 [min]; 150
[min] (*)

270 [min]

Connettivita

Bluetooth®

Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Tecnologia di navigazione

(*) Per ulteriori dettagli sul modello specifico, consultare il Manuale completo disponibile on line (vedi QR code riportato

nella prima pagina del presente libretto).
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OPMERKING: De instructiesin deze handleiding zijn van
toepassing op alle modellen kabelgeleide robotmaaiers.
De afbeeldingen, indien niet gespecificeerd, verwijzen
naar het SRSWO01 platform.

OPMERKING: Deze handleiding bevat basisinstructies,
voornamelijk met betrekking tot veiligheid. Voor een
correcte installatie moet de Uitgebreide Handleiding (zie
hierboven) zorgvuldig worden gelezen en opgevolgd.

1. VEILIGHEID

VERPLICHTING:
Voor gebruik zorgvuldig lezen en
bewaren voor toekomstig gebruik.

1.1. VEILIGE WERKWIJZEN
Opleiding

a. Lees de instructies aandachtig, ken de
commando's engebruik de machine correct.

b. Sta nooit toe dat kinderen, mensen met
verminderdefysieke, sensorische of mentale
vermogens, of zonder ervaring en kennis,
of mensen die niet bekend zijn met deze
instructies, de machine gebruiken. Lokale
voorschriften kunnen de leeftijd van de
bediener beperken.

c. De bediener of gebruiker moet verantwoor-
delijk worden gehouden voor ongevallen of
gevaren waarbij apparatuur van derden of
apparatuur van derden is betrokken.

Voorbereiding

a. Zorgervoordatde automatische afrastering
correct is geinstalleerd zoals aangegeven.

b. Inspecteer regelmatig het gebied waar de
machine wordt gebruikt en verwijder ste-
nen, stokken, kabels en andere vreemde
voorwerpen die de werking ervan kunnen
belemmeren.

¢. Voerregelmatigeenvisuele inspectie uitvan
de messen, van de bouten van de messen
envan hetmaaielementomte controleren of
zenietversleten of beschadigd zijn.Vervang
versleten of beschadigde messenenbouten
per paar om de balans van de machine te
behouden.

d. Waarschuwingsborden moeten rond het
werkgebied van de machine worden ge-
plaatst als deze in openbare ruimtes wordt
gebruikt of open is voor het publiek. De
borden moeten de volgende tekst hebben:
“Let op! Automatische grasmaaier! Houd u
op afstand van de machine! Houd toezicht
op de kinderen!”.

1.1.1.WERKING

Algemene informatie

a. Gebruik de machine niet met defecte af-
schermingen of veiligheidsvoorzieningen
die niet aanwezig zijn, bijvoorbeeld zonder
beveiligingen.

b. Steek uw handen of voeten nooit nabij of
onder de draaiende delen. Blijf steeds op
afstand van de aflaatopening.

c. Raak de bewegende delen van de machine
niet aan voordat ze volledig tot stilstand
gekomen zijn.

d. Draag altijd stevige schoenen en een lange
broek wanneer u de machine bedient.

e. Hef de robotmaaier niet op en vervoer hem
niet terwijl de motor in werking is.

f. Verwijder het uitschakelapparaat van het
apparaat:

- Voordat u een obstructie verwijdert;

-Véérdat u de machine controleert,
schoonmaakt of eraan werkt;

- Als de machine wordt geraakt door een
vreemd voorwerp, controleer dan of de
machine beschadigd is;

- Alsde machine abnormaal begintteftrillen,
controleer dan op schade voordat u de
machine opnieuw opstart.

g. Laat de machine niet onbeheerd achter in
de buurtvan huisdieren, kinderen of andere
mensen.

Onderhoud en opslag

a. Draai alle moeren, bouten en schroeven
stevigvastomde machine veiligte bedienen.

b. Controleer de robotmaaier regelmatig op
slijtage of beschadiging.




¢. Om veiligheidsredenen is het noodzakelijk
om versleten of beschadigde onderdelen
te vervangen.

d. Zorg ervoor dat de messen alleen worden
vervangen door geschikte reserveonder-
delen.

e. Zorg ervoor dat de accu’s opgeladen
worden met de juiste oplader die door de
fabrikant aanbevolen wordt. Onjuist gebruik
kan elektrische schokken, oververhitting of
lekkage van bijtende vloeistof uit de accu
veroorzaken.

f. Ingeval van elektrolytlekkage, wassen met
water/neutralisatiemiddel en medische hulp
inroepeningevalvan contactmetogen, enz.

g. Onderhoud van de machine moet worden
uitgevoerd in overeenstemming met de
instructies van de fabrikant.

Extra risico's

- Hoewel het product voldoet aan alle vei-
ligheidseisen, kunnen er toch extra risico's
ontstaan door onjuiste installatie en/of onvoor-
ziene situaties.

Het is daarom noodzakelijk om het gebied
waar het product werkt vrij te houden van
voorwerpen, mensen en dieren en om alle
personen die toegang kunnen hebben, zelfs af
en toe, tot het werkgebied te informeren over
de mogelijke gevaren.

-Ingeval van onweer metkans op blikseminslag
en in het algemeen in afwachting van slechte
weersomstandigheden, wordt aanbevolen het
productniette gebruiken ende perimeterdraad
los te koppelen van het laadstation en alle
randapparatuur los te koppelen van de voe-
ding. Om het product te gebruiken, sluit u de
perimeterdraad ende randapparatuur opnieuw
aan op de voeding volgens de instructies in de
handleiding.

1.2. BESCHRIJVING VAN HET PRODUCT

De robotmaaier is ontworpen om het gras te maaien in de delen
van de tuin die door de perimeterdraad afgebakend zijn.

Het werkingsprincipe is gebaseerd op willekeurige navigatie. De
robotmaaier verandert van pad wanneer hij de perimeterdraad of
een obstakel detecteert.

Eenderwelkander gebruikkan gevaarlijk zijnen schade berokkenen
aan personen en/of zaken. Onder oneigenlijk gebruik vallen (als
voorbeeld, maar niet uitsluitend): het vervoeren van mensen,
kinderen of dieren op de machine; zich door de machine laten

trekken; de machine gebruiken omlasten te trekken of te duwen; de
machine gebruikenvoor hetmaaien van niet-grasaardige vegetatie.
HetTYPE-platform:De SRBWO1 is uitgerustmeteen 3G/4G-module
met SIM-kaarteneen GNSS-module, die bediening op afstand van
de robotmaaier en navigatiehulpfuncties mogelijk maken.

1.3. SYMBOLEN EN PLAATJES

LET OP:
Lees de gebruiksaanwijzingen voordat u met
de bediening van het product begint.

LET OP:

Gevaar voor projecties van voorwerpen tegen
het lichaam.

Houd tijdens het gebruik een veilige afstand
tot de machine.

LET OP:

Steek uw handen en voeten niet in de holte
van de snij-inrichting.

Verwijder het uitschakelmechanisme voordat
u aan de machine gaat werken of deze optilt.
LET OP:

Steek uw handen en voeten niet in de holte
van de snij-inrichting.

Klim niet op de machine.

VERBOD:

Zorg ervoor dat er geen mensen (vooral
kinderen, ouderen of gehandicapten) en huis-
dieren in het werkgebied zijn als de machine
in werking is.

Houdkinderen, huisdierenenandere personen
op veilige afstand wanneer de robotmaaier
in werking is.

VERBOD:

Gebruik geen hogedrukreinigers op de ma-
chine om deze schoon te maken of te wassen.

@ PP ZRIER

Apparaat met isolatieklasse lll, gevoed door
batterij (grasmaaierrobot) of via speciale voe-
dingseenheid (laadbasis enreferentiestation).

Gebruik de originele voeding met de specifi-
caties op het typeplaatje.

— Symbool voor gelijkstroomvoeding.
- . .-
IPXX Beschermingsgraad tegen hetbinnendringen

van vaste stoffen en water.

Afvalvan elektrische en elektronische appara-
tuur dat moet worden afgeleverd bij geschikte
faciliteiten voor recycling en verwijdering.

Gegarandeerd geluidsvermogensniveau




1.4. DE ROBOTMAAIER VEILIG STOPPEN EN
UITSCHAKELEN

VERPLICHTING:

Schakel de robotmaaier altijd in veilige
omstandigheden uit voordat u reinigings-,
transport- of onderhoudswerkzaamheden
uitvoert.

1. Druk op de “STOP” -knop (Afb. 1.A) om de robotmaaier veilig
te stoppen en open de beschermkap (Afb. 1.B).

2. Druk enkele seconden op de uitschakelknop (Afb. 1.E) en
wacht tot de LED op dezelfde knop uitgaat.

3. Pas nadat de LED is uitgegaan (Afb. 1.E), schakelt u de
veiligheidssleutel uit (Afb. 1.D) om de robotmaaier in veilige
omstandigheden uit te schakelen.

4. De robotmaaier is veilig gestopt of uitgeschakeld.

2. INSTALLATIE

LET OP:
Breng geen wijzigingen aan, knoei niet, omzeil
de geinstalleerde veiligheidsvoorzieningen

niet en verwijder ze niet.

OPMERKING: Neem voor meer informatie over de
installatie van het product contact op met een STIGA
wederverkoper.

ONDERDELEN VOOR DE INSTALLATIE (Afb. 2)

(A) Laadstation, (B) Stroomvoorziening, (C) Perimeterdraad, (D)
Bevestigingsspijker perimeterdraad, (E) Bevestigingsschroeven
laadbasis, (F) Koppeling voor perimeterdraad, (G) Connectoren
voor de laadbasis.

2.1. CONTROLE VAN DE VEREISTEN VOOR DE
INSTALLATIE

2.1.1. CONTROLE VAN DE TUIN:

¢ Controleerdetoestand vandetuinzoals vermeldinhoofdstuk 1.
* Egaliseer de grond zodat er geen plassen ontstaan als gevolg
van regen.

2.1.2. CONTROLES VOOR DE INSTALLATIE VAN HET
LAADSTATION EN DE VOEDING:

ELEKTRISCH GEVAAR:

Er moet een stopcontact voorzien worden in
overeenstemming met de wetten die in het
land van kracht zijn.

ELEKTRISCH GEVAAR:

Hetgeleverde circuitmoet worden beschermd
door een differentiaalschakelaar (RCD) met
een activeringsstroom van maximaal 30 mA.

ELEKTRISCH GEVAAR:

Sluit de voeding niet aan op een stopcontact
als de stekker of de kabel beschadigd zijn.
Sluit een beschadigde kabel niet aan en raak
deze niet aan voordat deze is losgekoppeld
van de voeding.

Een beschadigde kabel kan contact met de
delen onder spanning veroorzaken.

> BB

1. Voorzie een vlak gebied aan de rand van het gazon om het
laadstation te plaatsen

2. Zorgervoor dat de afstand van de basis tot eventuele bochten
minimaal 200 cm is.

LET OP:
De voedingskabel, de voedingseenheid, de

verlengkabel en alle andere elektrische kabels
die niet bij het product horen, moeten buiten
het maaigebied blijven om ze uit de buurt
van gevaarlijke bewegende delen te houden
en om schade aan de kabels te voorkomen
waardoor ze in contact kunnen komen met
onder spanning staande onderdelen.

3. Bereid het installatiegebied van de stroomvoorziening voor,
zodat het onder geen enkele weersomstandigheden in water
kan worden ondergedompeld. Bij voorkeur installeren in een
afgesloten compartiment te installeren, beschermd tegen
weersinvloeden, op een plaats die niet gemakkelijk toegankelijk
is voor onbevoegde personen.

2.1.3. BELANGRIJKSTECONTROLESVOORDEINSTALLATIE
VAN DE PERIMETERDRAAD:

1. Controleer of de maximale helling van het werkgebied kleiner
dan of gelijk is aan 45% of aan 50%, in functie van het model
(zie Par. 7 TECHNISCHE GEGEVENS) en voldoet aan de
regels in Afb. 3.

LET OP:
De robot kan opperviakken maaien met een
maximale helling van 45% of 50%, afhankelijk

van het model. Als de instructies niet worden
opgevolgd, kan de robot uitglijden en de
werkzone verlaten

LET OP:

De zones met niet toegestane hellingen
kunnen niet gemaaid worden. Plaats daarom
de perimeterdraad vé6r de helling, en sluit
dat deel van de gazon uit.

2. Controleer het volledige werkoppervlak: evalueer de
obstakels en gebieden die moeten worden uitgesloten van
het werkgebied, die afgebakend moeten worden met de
perimeterdraad.

2.2. CRITERIA VOOR DE INSTALLATIE VAN DE
PERIMETERDRAAD

Hieronder volgen de criteria voor het installeren van de
perimeterdraad. Voor meer gedetailleerde informatie verwijzen
we naar de Uitgebreide Handleiding.

MINIMALE AFSTANDEN
MINIMALE AFSTAND
VOOR INSTALLATIE
STRUCTUREEL | VAN DE DRAAD TEN OPZICHTE
ELEMENT VAN
HET STRUCTUREEL ELEMENT
TYPE: SRSWO01 SRBWO1
Bestrating of Oprit
op hetzelfde niveau 5cm 5cm
als het gazon




Gracht, Wand of

Muurtje 35cm

45cm

Haag of plant met
uitstekende wor-
tels

30cm 40cm

Zwembad, Over-
loopvijver, Onbe-
schermde open-
bare weg

90 cm 100 cm

Zwembad of weg
aan het einde van
een helling

150 cm 150 cm

SOORTEN AFBAKENING VAN OBSTAKELS

PASSAGE X TUSSEN VERSCHILLENDE SECTIES VAN
DE PERIMETERDRAAD

TYPE:

SRSWO01 | SRBWO1

Het obstakel kan worden
afgebakend door de secties
van de heen- en terugloopkabel
te overlappen zonder ze te
kruisen.

X>=70cm
(Afb. 4)

X>=90cm
(Afb. 4)

Het obstakel kan worden
afgebakend door de twee
secties van de heen- en
terugloopkabel op een afstand
van minimaal Y= 30 cm te
plaatsen. Als het obstakel
sterk genoeg is, kan het
onbeschermd blijven.

X<70cm
(Afb. 5)

X<90cm
(Afb. 5)

PASSAGES TUSSEN VERSCHILLENDE DELEN VAN

2.3. IDENTIFICATIE VAN DE ONDERDELEN

2.3.1.

>PBPB P

ELEKTRISCH GEVAAR:

Gebruik alleen de acculader en voeding die
door de fabrikant zijn geleverd. Oneigen
gebruik kan elektrische schokken en of
oververhitting veroorzaken.

WAARSCHUWING:

Gevaar voor snijwonden aan de handen.
Gebruik beschermende handschoenen om
shijgevaar aan de handen te voorkomen.

WAARSCHUWING:

Gevaar voor stof in de ogen.

Gebruik eenbeschermende brilom hetgevaar
voor stof in de ogen te voorkomen.
ELEKTRISCH GEVAAR:

Sluit de voeding pas aan aan het einde van
alleinstallatiewerkzaamheden.Schakelindien
nodig tijdens de installatie de algemene
stroomtoevoer uit.

PLAATSING VAN DE PERIMETERDRAAD

PLAATSING MET HARINGEN

1

. Plaats de perimeterdraad vanaf het installatiegebied van het
laadstation.

DE TUIN
BREEDTE GANG Z
TYPE:
SRSWO01 | SRBWO1

Z>=70cm | Z>=90 cm | De zone (Afb. 6.A) kan bereikt
(Afb. 6) (Afb. 6) worden door de robotmaaier.

De zone (Afb. 6.A) kan

Z7<70cm | Z<90cm niet bereikt worden door

de robotmaaier en moet

(Afb. 6) (Afb. 6) beschouwd worden als

“Gesloten Zone”.

WAARSCHUWING:

Het operationele gebied en in het algemeen
de gebieden waarin de robotmaaier kan
navigeren, moeten afgebakend door een
ondoordringbaar hek.

Maak het hek geschikt of houd toezicht op de
robotmaaier tijdens de werking.

A

2. Plaats de kabel langs het hele pad en zet hem vast met de
daarvoor bestemde haringen (Afb. 7.B) met een tussenruimte
vanongeveer 100 cmenmetinachtneming vande aangegeven
installatievereisten (zie. Par. 2.2).

3. Laat2mkabeloveromdezeindelaatste fase van de aansluiting
op maat te knippen.

4. Plaats de kabel in bochten zo dat de buigradius ongeveer 20
cmis (Afb. 7.A).

TOTALE
LENGTE VAN STIGA DRADEN COMPATIBEL MET
DE PERIME- INSTALLATIE
TERDRAAD
150 m haspel,
Code 1127-0000-01 ©2.7 mm
Code 1127-0001-01 | 00 ™M haspel,
@2,7mm
<400m 500 m haspel
Code 1127-0002-01 ©3.4mm
1000 m haspel,
Code 1127-0003-01 @3.4mm
500 m haspel,
= 400m tot Code 1127-0002-01 ©3.4mm
max. 1000m Code 1127-0003-01 1000 m haspel,
93,4 mm

A

LET OP:

Zorg ervoor dat de draad langs het hele pad
contact maakt metde grond omte voorkomen
dat de robotmaaier deze beschadigt.

OPMERKING: De perimeterdraad die voor de installatie
wordt gebruikt, moet eenlengte hebben van minstens 40
m.Als de kabellengte minderis, is hetnoodzakelijkomde
weerstand teinstalleren (code 122063053/0.Raadpleeg
de Uitgebreide Handleiding.




2.3.2. INSTALLATIE LAADSTATION

Installeer het laadstation in lijn met de perimeterdraad zodat
de robot er toegang toe heeft door met de klok mee langs de
perimeterdraad te rijden.

1. Controleerdeinstallatievereisten zoals aangegeveninPar.2.2.

2. Bereid indien nodig de grond voor zodat het opperviak van
het laadstation gelijk is met het gazon, de grond moet perfect
vlak en compact zijn om vervorming van het oppervlak van het
laadstation te voorkomen.

3. Verwijder het deksel (Afb. 8.C).

4. Plaats hetlaadstationin lijn met de perimeterdraad (Afb. 8.D2)
zodat de robot ertoegang toe heeft door met de klok mee langs
de perimeterdraad te rijden.

5. Steekdetwee uiteindenvan de kabelin de daarvoorbestemde
doorgangen (Afb. 8.E2).

6. Snijd de uiteinden van de kabels op maat.

7. Breng de zelfborende connectoren aan op de kabel
(Afb. 9.F),(Afb. 9.G),(Afb. 9.H).

8. Verbind de connectoren met de kliemmen (Afb. 8.1).

9. Bevestig het laadstation (Afb. 10.L) op de grond met de
borgschroeven (Afb. 10.M).

10. Herplaats het deksel (Afb. 10.C).

11. Sluit de voeding aan op het laadstation en schroef de
connector vast.

12. Verbind de stekker van de voedingseenheid aan het
stopcontact.

13. Controleer of wanneer de robotmaaier niet in het laadstation
staat, het indicatielampje op het laadstation (Afb. 10.N) met
vast licht brandt (zie Hfst. 3.3).

2.4. ROBOTMAAIER OPLADEN NA DE INSTALLATIE

De accu's moeten bij de eerste keer opladen minimaal 2 uur
opgeladen blijven.

2.5. INSTELLINGEN VAN HET PRODUCT

De automatische werking van de robotmaaier vereist een reeks
instellingen die kunnen worden gemaakt via een mobiel apparaat
(smartphone), iOS of Android met de geinstalleerde "STIGA
GO" -app.

OPMERKING: Raadpleeg de Uitgebreide Handleiding
voor een meer gedetailleerde beschrijving van de
beschikbare functies.

3. WERKING
3.1. HANDMATIGE WERKINGVAN DEROBOTMAAIER

De robotmaaier kan worden gebruikt zonder de beschreven
programmering uit te voeren (Zie Par. 2.5). In deze modus voert
derobotmaaier een werkcyclus uit, keert terug naar hetlaadstation
en blijft daar tot de volgende handmatige start.

1. Plaats de robotmaaier op het laadstation of in ieder geval
binnen de perimeter van de installatie.

2. Druk op de “STOP” -knop (Afb. 1.A) om het deksel te openen
(Afb. 1.B) en toegang te verkrijgen tot het bedieningspaneel
(Afb.1.C).

3. Druk op de "ON/OFF" -knop (Afb 1.E) gedurende 5 seconden
om de robotmaaier in te schakelen.

4. Druk op de knop “SELECTIE’ MODUS” (Afb.1.F), tot enkel het
pictogram knippert (Afb. 1.L).

5. Drukopdeknop“BEVESTIGEN”(Afb.1.G).Heticoon (Afb.1.L)
gaat vast branden om de actie te bevestigen.

6. Sluit de kap (Afb. 1.B). De robotmaaier begint te werken.

OPMERKING: deze modus garandeert mogelijk geen
voldoende dekking van de tuin, zowel in termen van
benodigde tijd als in termen van gelijkmatigheid van het
maairesultaat, vooral als de tuin een onregelmatige vorm
heeft. Om een maximale efficiéntie van de robotmaaier
te bereiken, wordt aanbevolen de programmering uit te
voeren (zie Par. 2.5).

3.2. BESCHRIJVING VAN DE COMMANDO'S OP DE
ROBOTMAAIER

Lijst met commando's, indicatoren en hun functie:

* "STOP"-knop (Afb 1.A):wordt gebruikt voor de veiligheidsstop
van de robotmaaier.

e “CONTACTSLEUTEL” (Afb. 1.D): wordt gebruikt voor de
veiligheidsstop van de robotmaaier.

¢ Knop “ON/OFF” (Afb. 1.E): dient om de robotmaaier in- en
uit te schakelen.

¢ Knop “SELECTIE MODUS” (Afb. 1.F): het wordt gebruikt om
de bedrijffsmodus van de robotmaaier te selecteren en om de
terugkeer naar het oplaadstation te forceren.

e Knop “BEVESTIGEN” (Afb. 1.G): wordt gebruikt om de
ingestelde bedrijfsmodus te bevestigen.

¢ Verlichticoon “GEPLAND PROGRAMMA’ (Afb. 1.1): het wordt
gebruikt om de instelling van het geplande programma te
bekijken.

e Het verlicht pictogram “ENKELE WERKCYCLUS” (Afb.1.L):
wordt gebruikt om de instelling van de enkele werkcyclus
weer te geven.

¢ Verlichticoon “TERUGKEER NAAR BASIS” (Afb. 1.H): wordt
gebruikt om de instelling van de geforceerde terugkeer van de
robotmaaier naar het laadstation weer te geven.

¢ "BLUETOOTH"-knop (Afb.1.M):wordtalleengebruiktdoor het
servicecentrum voor diagnostische activiteiten.

¢ Verlichticoon “ALARM” (Afb. 1.N): dient voor d weergave van
de alarmstatussen.

¢ Verlichticoon “ACCU” (Afb. 1.0): dient voor de weergave van
de lading van de accu.

OPMERKING: Raadpleeg de Uitgebreide Handleiding
voor een meer gedetailleerde beschrijving van de
bovenstaande commando's.

3.3. WERKING VAN HET LAADSTATION

Het laadstation is voorzien van een indicatielampje (Afb. 10.N) dat
gaat branden in functie van de volgende situaties:
¢ Lichtuit: het laadstation krijgt geen stroom of de robot bevindt
zich in het laadstation.
¢ Indicator met vast licht: de perimeterdraad is correct
aangesloten op het laadstation en het perimetersignaal wordt
correct verzonden.
¢ Langzaam knipperend licht: de perimeterdraad is niet
aangesloten of is onderbroken.
¢ Snel knipperend licht: de perimeterdraad is te kort of er is een
storing in het laadstation.

3.4. ACCU OPLADEN

Met de procedure "ACCU OPLADEN" kunt u de robotmaaier
handmatig opladen.

1. Plaats de maairobot op het laadstation (Afb. 11.R).

2. Laat de robotmaaier op het laadstation lopen tot de
oplaadconnector vastzit (Afb. 11.S).

3. Druk op de “STOP”-knop (Afb. 11.A) om het deksel te openen
(Afb. 11.B) en toegang te verkrijgen tot het bedieningspaneel
(Afb. 11.C).



4. Schakel de robotmaaierin met de “ON/OFF”-knop (Afb. 11.E).

5. Het verlicht pictogram “ACCU” (Afb. 11.L) knippert, de
robotmaaier wordt opgeladen.

6. Sluit de kap (Afb. 11.B).

7. Laat de robotmaaier minstens de tijd opladen die wordt
weergegeven in Par. 2.4.

OPMERKING: Het opladen van de batterij vé6r de winterstalling
moet worden uitgevoerd zoals aangegeven in Par. 4.3.

3.5. AFSTELLING MAAIHOOGTE
PLATFORM TYPE SRSWO01 - HANDMATIGE VERSTELLING

1. Schakelderobotmaaier uitineenveilige toestand (zie Par.1.4).

2. Gebruik de hoogteverstelling (Afb. 12.P) om de gewenste
maaihoogte te selecteren, zodat het gemaaide grasdeel niet
meer dan 10 mmiis.

OPMERKING: De lengte van het deel van het gras dat
door de robotmaaier gemaaid wordt, mag niet langer
zijn dan 10 mm.

VERBOD:

Om onherstelbare schade aan de elektrische en
elektronische componenten te voorkomen, mag
u de robotmaaier niet geheel of gedeeltelijk in
water onderdompelen.

VERBOD:
Was de interne delen van de robotmaaier niet om

de elektrische en elektronische onderdelen niet
te beschadigen.

VERBOD:

Gebruik geen oplosmiddelen of benzine om
de geverfde opperviaktes en de plastieken
onderdelen niet te beschadigen.

4.1. GEPROGRAMMEERD ONDERHOUD

Voor een betere werking en een langere levensduur, moet u
het product regelmatig schoonmaken en versleten onderdelen
vervangen.

Voer de interventies uit met de frequentie aangegeven in de tabel.

PLATFORM TYPE SRBWO01 - ELEKTRISCHE VERSTELLING

Volg de begeleide procedure in de APP om de maaihoogte aan
te passen.

Hetinstelsysteem voor de bladhoogte vereist een eerste kalibratie
en periodieke kalibraties die automatisch worden uitgevoerd.
Kalibratie kan ook handmatig worden uitgevoerd via het speciale
menu in de App.

WAARSCHUWING:
A Raak het maaimechanisme niet aan tijdens

het afstellen van de maaihoogte.

OPMERKING: De lengte van het deel van het gras dat
door de robotmaaier gemaaid wordt, mag niet langer
zijn dan 10 mm.

4. ONDERHOUD

WAARSCHUWING:
Gebruik uitsluitend originele reserveonderdelen.

WAARSCHUWING:

Breng geen wijzigingen aan, knoei niet, omzeil
de geinstalleerde veiligheidsvoorzieningen niet
en verwijder ze niet.

WAARSCHUWING:

Gevaar voor snijwonden aan de handen.
Gebruik beschermende handschoenen om
snijgevaar aan de handen te voorkomen.
WAARSCHUWING:

Gevaar voor stof in de ogen.

Gebruik een beschermende bril om het gevaar
voor stof in de ogen te voorkomen.

LET OP:

Teveel water kan infiltraties veroorzaken die de
elektrische onderdelen kunnen beschadigen.

VERBOD:
Gebruik geen waterstralen onder druk.

L A

FREQUENTIE ONDERDEEL
Wekelijks Mes

TYPE INGREEP

Reinig en controleer de
werkzaamheid van het
mes. (Zie Par. 4.2)

Als het mes geplooid is
omwille van een stoot of
indien het versleten is,
dient men dit te vervan-
gen. (Zie Par.4.2)

Reinig en verwijder even-
tuele oxidatie. (Zie Uitge-
breide Handleiding)

Oplaadcontacten

Maandelijks Robotmaaier Voer de reiniging uit. (Zie

Uitgebreide Handleiding)

Laadstation en
voedingskabels

Controleer op slijtage of
veroudering en vervang
ze indien nodig. (Zie
Uitgebreide Handleiding)

Aanheteindevanhet | Accu Laad de accuop alvorens
maaiseizoen of om het op te bergen. (Zie
de zes maanden als Par. 4.3)

de robotmaaier niet

wordt gebruikt

Jaarlijks of aan | Robotmaaier Voerde controle uitbijeen

erkend servicecentrum.
(Zie Par.4.1)

het einde van het
maaiseizoen

Er moet jaarlijks een onderhoudsbeurt worden uitgevoerd bij een
erkendservicecentrumomderobotmaaierin goede staatte houden.

LET OP:defectenals gevolg van het nietuitvoerenvande
jaarlijkse controle worden niet onder de garantie erkend.

4.2. VERVANGING SNIJMESSEN

1. Schakelderobotmaaier uitineenveilige toestand (zie Par.1.4).

2. Draai de robotmaaier ondersteboven en zorg ervoor dat u de
zwevende kap niet beschadigt.

3. Draai de borgschroeven los (Afb. 14.E).

4. Vervang de snijmessen (Afb. 14.D).

5. Draai de borgschroeven aan (Afb. 14.E).




4.3. ONDERHOUD EN OPSLAG VAN DE ACCU IN
DE WINTER

. Laad de accu op volgens de wizard in de app, toegankelijk via
de pagina "Instellingen".

. Reinig de robotmaaier (zie Uitgebreide Handleiding).

. Bewaar de robotmaaier op een droge en vorstvrije plaats en
zorg ervoor dat deze is uitgeschakeld.

OPMERKING: Raadpleeg de Uitgebreide Handleiding
voor meer gedetailleerde informatie over de procedure
voor het opladen in de winter.

OPMERKING: De registratie van het opladen via de
in-app-procedure is vereist om de accugarantie te laten
gelden.

4.4. VERVANGING ACCU

De vervanging van de accu is de exclusieve verantwoordelijkheid
van het STIGA TECHNISCH SERVCIEPERSONEEL.

Neem contact op met een servicecentrum of uw dealer als de accu

vervangen moet worden.
5. TRANSPORT, OPSLAG EN
VERWIJDERING

5.1. TRANSPORT

OPMERKING:Voortransportoverlange afstandenraden
we aan de originele verpakking te gebruiken.

1. Schakelderobotmaaier uitineenveilige toestand (zie Par.1.4).

2. Reinig de robotmaaier (zie Uitgebreide Handleiding).

3. Til de robotmaaier op aan de daarvoor bestemde handgreep
(Afb.15D) enverplaats hemterwijl u ervoor zorgtdathetsnijmes
uit de buurt van het lichaam blijft.

PROBLEEMOPLOSSEN

WAARSCHUWING:

6.

A

5.2. OPSLAG

De robotmaaier moet na het reinigen en opladen van de accu voor
de winter, op een droge en vorstvrije plaats horizontaal worden
opgeslagen (zie hfdst. 4). Koppel het laadstation los van het
elektriciteitsnet tijdens lange periodes van inactiviteit.

5.3. LOZING

A

. Verwijder de verpakking van het product op milieubewuste wijze
in de daarvoor bestemde verzamelhouders of bij de daarvoor
bestemde geautoriseerde opvangcentra.

. Voer de robotmaaier af in overeenstemming met de lokale

wettelijke vereisten.

Richt u tot de erkende faciliteiten voor recycling en verwijdering,

aangezien de robotmaaier is geclassificeerd als AEEA

(afgedankte elektrische en elektronische apparatuur).

. Verwijder de oude of uitgeputte accu’s op milieubewuste wijze in
de verzamelhouders of bijde daarvoor bestemde geautoriseerde
opvangcentra.

WAARSCHUWING:

Neem contact op met een erkend
servicecentrumomde accu uitde robotmaaier
te verwijderen.

3.

Stop de robotmaaier en berg hem veilig op (Zie Par. 1.4).

Hieronder vindt u een lijst met eventuele afwijkingen die tijdens de werkfase kunnen optreden.

PROBLEEM OORZAKEN

OPLOSSINGEN

Beschadigde schijf of maaimessen

Vervang beschadigde componenten (Zie Par. 4.2).

koorden, stukken plastiek, enz.).

Snij-inrichting geblokkeerd door resten (banden,

Schakel de robotmaaier veilig uit (Zie Par. 1.4). Zet het
snijmes vrij.

De robotmaaier werd opgestart met

Abnormale trillingen. De robotmaaier
maakt veel lawaai.

pen, enz.).

hindernissen (gevallen takken, vergeten voorwer-

onvoorziene | Schakel de robotmaaier veilig uit (Zie Par. 1.4). Verwijder de

hindernissen en start de robotmaaier opnieuw.

Elektrische motor defect

Vervang de motor, neem contact op met het dichtstbijzijnde
erkende servicecentrum.

Te hoog gras.

Verhoog de maaihoogte (Zie Par. 3.5).
Maai de zone vooraf met een normale grasmaaier.

Onjuiste positie van de perimeterdraa

De robotmaaier plaatst zich niet

d. Controleer de verbinding van het laadstation (Zie Par. 2.3.2).

correct in het laadstation. Bodem ingezakt nabij het laadstation.

Herstel de correcte positie van het laadstation. (Zie Par.2.3.2).

De robotmaaier gedraagt zich ab-
normaal rond hindernissen rond de
perimeter.

Perimeterdraad verkeerd gelegd.

Verplaats de perimeterdraad correct (met de klok mee) (Zie
Par.2.3.1).

Het lampje van het laadstation gaat
niet branden als de robotmaaier zich
buiten het laadstation bevindt.

in het laadstation.

Er is geen stroomvoorziening of er is een storing

Controleer de correcte verbinding aan het stopcontact
van de voedingseenheid. Controleer de integriteit van de
voedingskabel.




PROBLEEM

NL
OORZAKEN

OPLOSSINGEN

Het lampje van het laadstation gaat
aan en knippert langzaam

De perimeterdraad is niet aangesloten of onder-
broken

Controleer de installatie en herstel de breuk (Zie Par. 2.3)

Het lampje van het laadstation gaat
aan en knippert snel

De perimeterdraad is te kort of er is een storing in
het laadstation.

Controleer of de lengte van de perimeterdraad groter is dan
aangegeveninPar.2.3.2.Raadpleeghet Servicecentrumindien
het probleem aanhoudt.

Het waarschuwingspictogram is aan
op het toetsenbord

Dit wijst op afwijkingen/storingen.

Bekijk de app voor meerinformatie of raadpleeg de Uitgebreide
Handleiding.

7. TECHNISCHE GEGEVENS

KENMERKEN

TYPE: SRSWO01 (zie productlabel)

TYPE: SRBWO01 (zie productlabel)

Afmetingen (BxHxD) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]

Dat hangt af van het model: 7,9 [kg] - 8,2 Dat hangt af van het model: 12,8 [kg] - 13,5
Gewicht van de robotmaaier [ka] (*) kgl ()

(Onzekerheid +/-0,1 [kg]) (Onzekerheid +/-0,1 [kg])
Maaihoogte (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Diameter mes 180 [mm] 260 [mm]
Maaisnelheid 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Bewegingssnelheid 22 [mimin] Dat hangt af van het r_nod*el: 24 [m/min]; 28
[m/min] (*)

Maximale helling 45% 50%

Maximale helling langs de perimeter 20%

Type maaisysteem 4 draaibare snijmessen 6 draaibare snijmessen
Code snij-inrichting 322104105/0

Gedetecteerd geluidsvermogensniveau 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Onzekerheid van geluidsemissies, KWA 1.47 [dB] (A) 0.56 [dB] (A)
Gegarandeerd geluidsniveau 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Geluidsdrukniveau bij het oor van de operator 46.3 [dB] (A) 45.2 [dB] (A)
IP-classificatie van de robotmaaier IPX5

IP-classificatie van het laadstation IPX1

IP-classificatie van de voeding P67

Omgevingstemperatuur bedrijf robotmaaier [°C] 0+50

Omgevingstemperatuur bedrijf laadstation [°C] -10 + 50

Omgevingstemperatuur bedrijf voeding [°C] -10+50

Werkcapaciteit

Dat hangt af van het model (*)

Dat hangt af van het model (*)

Voeding

Input: 100-240 Vac, 1,2 A; Output: 30 Vcc, 2 A
Gebruik een van de onderstaande originele
codes of latere updates (raadpleeg een
erkende STIGA-dealer)
118204158/0 (UE)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Input: 200-240 Vac, 0,8 A; Output: 30 Vcc, 4 A
Gebruik een van de onderstaande originele
codes of latere updates (raadpleeg een
erkende STIGA-dealer)
118204159/0 (UE)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

30 Vcee verlengkabels toegestaan

Gebruik een van de onderstaande originele codes of latere updates (raadpleeg een erkende
STIGA-dealer)
Code: 1127-0010-01, Lengte 5 m
Code: 1127-0020-01, Lengte 15 m

Dat hangt af van het model: 25,2V - 2Ah;

Dat hangt af van het model: 25,2V - 5Ah;

Model accu 25,2V - 2,5Ah: 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (%) 25,2V - 6Ah; 25,2V —(g)x5Ah; 25,2V - 2x6Ah

Laadtiid Dat hangt af van het model: 60 [min]; 80 [min]; Dat hangt af van het model: 150 [min]; 180
! 150 [min] () [min] (*)

Werkiiid Dat hangt af van ?se(t)r{ir:i?]t]el(:*()io [min]; 90 [min]; 270 [min]

Connectiviteit Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigatietechnologie GNSS

(*) Raadpleeg voor meer informatie over het specifieke model de Uitgebreide Handleiding die online beschikbaar is (zie QR-code op

de eerste pagina van dit boekje).
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ESPANOL - Traduccién del manual original

> en la pagina web stiga.com

> escaneando el cédigo QR

El manual de instrucciones completo esta disponible:

> en la App STIGA GO, disponible en App Store y Google Play

Download full manual
stiga.com

NOTA: las instrucciones de este manual son validas
para todos los modelos de robot-cortacésped guiado
por cable. Las figuras, si no se especifica lo contrario,
se refieren a la plataforma SRSWO01.

NOTA: Este manual contiene instrucciones basicas,
principalmente relacionadas con la seguridad. Para una
correctainstalacion, debe leerse y seguirse atentamente
elmanual deinstrucciones completo (véase mas arriba).

1. SEGURIDAD

OBLIGACION:
Leer atentamente antes del usoy
conservar parafuturas consultas.

1.1. PRACTICAS DE TRABAJO
SEGURAS

Formacion

a. Leeratentamente las instrucciones y fami-
liarizarse conlos controlesy el uso correcto
de la maquina.

b. Nopermitirnuncaque nifos, personas con
capacidades fisicas, sensoriales o menta-
les reducidas, o con falta de experiencia y
conocimientos, o personas que no estén
familiarizadas con estasinstrucciones, ma-
nejen la maquina. Las normativas locales
pueden limitar la edad del operador.

c. El operador, o el usuario, es responsable
delosaccidentes o peligros queinvolucren
a terceros 0 a equipos de terceros.

Preparacion

a. Asegurarse de que el sistema automatico
de delimitacion perimetral esté correc-
tamente instalado de acuerdo con las
especificaciones.

b. Inspeccionar peridédicamente la zona don-
de se utilice la maquina y retirar piedras,
palos, cablesy cualquier otro objeto extrafio
que pueda dificultar el funcionamiento.

c. Realizar periodicamente inspecciones
visuales de las cuchillas, los pernos de las
cuchillasy elgrupo de corte paracomprobar
si estan desgastados o dafiados. Sustituir
las cuchillas y los pernos desgastados

o dafados por parejas para mantener el
equilibrio de la maquina.

d. Deben colocarse carteles de advertencia
alrededor de la zona de trabajo de la ma-
quina, si ésta se utiliza en zonas publicas
o abiertas al publico. Los carteles deberan
tener el siguiente texto: jAtencion! jCorta-
césped automatico! jMantenerse alejado
de la maquinal jVigilar a los nifios".

1.1.1.FUNCIONAMIENTO

Informacion general
a. Noutilizarlamaquinacon protecciones de-
fectuosas ni sin dispositivos de seguridad.
b. No colocar las manos ni los pies cerca o
debajodelas piezas giratorias.Mantenerse
siempre lejos de la abertura de descarga.
c¢. Notocar las partes moviles de la maquina
hasta que se hayan detenido porcompleto.
d. Llevar siempre zapatos resistentes y pan-
talones largos durante el funcionamiento
de la maquina.
e. No levantar ni transportar la maquina con
el motor en funcionamiento.
f. Retirar el dispositivo de desactivacion de
la unidad:
- Antes de eliminar una obstruccion;
- Antes deinspeccionar, limpiarointervenir
en la maquina;
- Siesgolpeado porunobjetoextrafio, para
comprobar si hay dafios en la maquina;
- Silamaquina empieza a vibrar de forma
anormal paracomprobar posibles dafios
antes de ponerla en marcha.
g. Nodejarlamaquina enfuncionamiento sin
vigilancia cuando haya animales domésti-
cos, nifios u otras personas cerca.

Mantenimiento y conservacion

a. Apretar bien todas las tuercas, pernos y
tornillos paragarantizarunfuncionamiento
seguro de la maquina.

b. Comprobar con frecuencia si el robot cor-
tacésped esta desgastado o deteriorado.

c. Por razones de seguridad, las piezas




desgastadas o dafiadas deben sustituirse.

d. Asegurarse de que las cuchillas se susti-
tuyan unicamente por piezas de recambio
adecuadas.

e. Asegurarse de que las baterias se carguen
utilizando el cargador correctorecomenda-
do por el fabricante. Un uso inadecuado
puede provocar descargas eléctricas,
sobrecalentamientos o pérdidas deliquido
corrosivo de la bateria.

f. En caso de fuga de electrolitos, lavar con
agua/agente neutralizador y contactar
con un médico en caso de contacto con
los 0jos, etc.

g.- El mantenimiento de la maquina debe
realizarse deacuerdo conlasinstrucciones
del fabricante.

Riesgos residuales

- Aunque el producto cumple todos los requi-
sitos de seguridad, pueden existir riesgos adi-
cionales debidos a unainstalacion incorrecta
y/o a situaciones imprevisibles.

Por lo tanto, es necesario mantener libre de
objetos, personas y animales la zona sobre
la que opera el producto, e informar de los
posibles peligros a todas las personas que
puedan tener acceso, aunque sea ocasio-
nalmente, a la zona de trabajo.

- En caso de tormentas eléctricas con riesgo
de rayos y, en general, en prevision de malas
condiciones meteoroldgicas, se recomienda
no utilizar el producto y desconectar el cable
perimetral de la base de carga y todos los
dispositivos periféricos delared eléctrica.Para
utilizar el producto, vuelva a conectar el cable
perimetral y los periféricos a la red eléctrica
siguiendo las instrucciones del manual.

1.2. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

El robot cortacésped esta disefiado para cortar el césped en las
zonas del jardin delimitadas por el cable perimetral.

El principio de funcionamiento se basaenlanavegacionaleatoria.
El robot cortacésped cambia su trayectoria cuando detecta el
cable perimetral o un obstaculo.

Cualquier otro tipo de uso puede ser peligroso y causar dafos a
personas y/o cosas. El uso inadecuado incluye (pero no se limita
a): transportar personas, nifios o animales en la maquina; ser
transportado porlamaquina; utilizarlamaquina paratirar oempujar
cargas; utilizar la maquina para cortar vegetacién no herbacea.
La plataforma TYPE: EIl SRBWO1 esta equipado con un médulo
3G/4G con tarjeta SIM y un médulo GNSS, que permiten el

control remoto del robot cortacésped y funciones de asistencia
ala navegacion.

1.3. SIMBOLOSY PLACAS

ATENCION:
Leer las instrucciones de uso antes de poner
en marcha el producto.

ATENCION:

Peligro de proyeccién de objetos contra el
cuerpo.

Mantenerse a una distancia de seguridad
en relacién a la maquina durante su
funcionamiento.

ATENCION:

No introducir las manos ni los pies en el
alojamiento del dispositivo de corte.

Retirar el dispositivo de desactivacién antes de
realizar cualquier intervencion en la maquina
o antes de levantarla.

ATENCION:

No introducir las manos ni los pies en el
alojamiento del dispositivo de corte.

No subirse a la maquina.

PROHIBICION:

Asegurarse de que no haya personas
(especialmente nifos, ancianos o personas
discapacitadas) ni animales domésticos en
la zona de trabajo cuando la maquina esté en
funcionamiento.

Mantener a los nifios, animales domésticos y
otras personas a una distancia de seguridad
suficiente cuando el robot esté funcionando.
PROHIBICION:

No utilizar limpiadores de alta presion en la
maquina para limpiarla o lavarla.

@pp] L] ZRIEE

Aparatoconaislamientodeclaselll,alimentado
por bateria (Robot cortacésped) o mediante
fuente dealimentacion especial (Basede carga
y Estacion de referencia).

Utilice la fuente de alimentacion original con
las caracteristicas indicadas en la placa.

— Simbolo de fuente de alimentacion de CC.
- .-
IPXX Grado de proteccion contra la entrada de

sélidos y agua.

Residuos de aparatos eléctricosy electronicos,
que deben entregarse a las instalaciones
adecuadas para su reciclado y eliminacion.

Nivel de potencia sonora garantizada




1.4. PARADA Y APAGADO DEL ROBOT
CORTACESPED DE FORMA SEGURA

OBLIGACION:

Apagar siempre el robot cortacésped de
forma segura antes de cualquier operacion
de limpieza, transporte o mantenimiento.

1. Pulsar el botén “STOP” (Fig. 1.A) para detener el robot
cortacésped de forma segura y abrir la tapa de proteccion
(Fig. 1.B).

2. Pulsarelbotdn de apagado (Fig. 1.E) durante unos segundos
y espere a que se apague el LED del mismo botdn.

3. Sdlo después de que el LED se haya apagado (Fig. 1.E),
desactivar la llave de seguridad (Fig. 1.D) para apagar el
robot cortacésped de forma segura.

4. Elrobot cortacésped se detiene o se apaga de forma segura.

2. INSTALACION

ATENCION:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los
dispositivos de seguridad instalados.

NOTA: Para mas aclaraciones sobre la instalacion del
producto, contactar con un distribuidor STIGA.

COMPONENTES PARA LA INSTALACION (Fig. 2)

(A) Base de carga, (B) Fuente de alimentacién, (C) Cable
perimetral, (D) Clavos de fijacién del cable perimetral, (E) Tornillos
de fijacién de la base de carga, (F) Junta del cable perimetral,
(G) Conectores de la base de carga.

2.1. COMPROBACION DE LOS REQUISITOS PARA
LA INSTALACION

2.1.1. COMPROBACION DEL JARDIN:

¢ Comprobar el estado del jardin segun el capitulo 1.
¢ Nivelar el suelo para que no se formen charcos a causa
de la lluvia.

2.1.2. COMPROBACIONES PARA LA INSTALACION DE LA
BASE DE CARGAY DEL ALIMENTADOR:

PELIGRO ELECTRICO:
Se debe proporcionar una toma de corriente que
cumpla con las leyes pertinentes del pais.

PELIGRO ELECTRICO:

El circuito alimentado debe estar protegido por
uninterruptor diferencial (RCD) con unacorriente
de activacion no superior a 30 mA.

PELIGRO ELECTRICO:

No conecte la fuente de alimentacion a una toma
de corriente sielenchufe o el cable estan danhados.
No conecte ni toque un cable dafado antes de
desconectarlo de la fuente de alimentacion.

Un cable deteriorado puede crear contacto con
las partes bajo tension.

> P

1. Proporcionar una zona nivelada en el borde del césped para
colocar la base de carga

2. Asegurese de que la distancia de la base a cualquier curva
es de al menos 200 cm.

ATENCION:
Elcable dealimentacion, lafuente de alimentacion,

elalargadory cualquier otro cable eléctrico que no
pertenezca al producto deben permanecer fuera
de lazonade corte para mantenerlos alejados de
las piezas moéviles peligrosas y para evitar que
los cables se dafien y puedan entrar en contacto
con piezas con tension.

3. Prepararlazonadeinstalaciondelalimentadorde maneraque
nopuedaquedar sumergidaen el agua bajo ningunacondicion
meteorologica. Instalar preferiblemente enun compartimento
cerrado y protegido de los agentes atmosféricos, en una
posicién que no pueda ser alcanzada facilmente por personas
no autorizadas.

2.1.3. PRINCIPALES COMPROBACIONES PARA LA
INSTALACION DEL CABLE PERIMETRAL:

1. Comprobar que la pendiente maxima de la zona de trabajo
sea inferior o igual al 45 % o al 50 % y seguin el modelo (Ver
Parr.7 DATOS TECNICOS), y cumplir las normas indicadas
en laFig. 3.

ATENCION:
El robot puede cortar superficies con pendiente
maxima del 45 % o0 50 % segun el modelo. Sino se

siguen las instrucciones, el robot puede resbalar
y salir de la zona de trabajo

ATENCION:
Las zonas que presenten pendientes superiores
a aquellas admisibles no pueden ser cortadas.

Por lo tanto, colocar el cable perimetral antes
de la pendiente, excluyendo del corte aquella
zona de terreno.

2. Comprar toda la zona de trabajo: identificar los obstaculos
y las zonas que deben excluirse de la zona de trabajo, que
deberan delimitarse con el cable perimetral.

2.2. CRITERIOSPARALAINSTALACION DEL CABLE
PERIMETRAL
A continuacion se detallan los criterios para la instalacion del

cable perimetral, para una informacién mas detallada consulte
el Manual de instrucciones completo.

DISTANCIAS MINIMAS
DISTANCIA MINIMA
DE INSTALACION
e ENTO L | DEL CABLE CON RESPECTO A
AL ELEMENTO
ESTRUCTURAL
TYPE SRSWO01 SRBWO1
Pavimentacién o
camino de entrada
) ) 5cm 5cm
al mismo nivel que
el césped
Foso, Pared o Muro 35cm 45 cm
Seto o planta con
raices sobresa- 30cm 40 cm
lientes.




Piscina, Estanque
con rebosadero,

o 90 cm 100 cm
Via publica no pro-
tegida
Piscina o camino
al final de un des- 150 cm 150 cm

censo

TIPOS DE DELIMITACION DE OBSTACULOS

PASOXENTREDOSSECCIONESDECABLEPERIMETRAL

DIFERENTES
TYPE
SRSWO01 | SRBWO1

El obstaculo puede delimitarse

X>=70cm | X>=90cm sobreponiendo los tramos

(Fig. 4) (Fig. 4) de cable de ida y vuelta sin

cruzarlos..

El obstaculo puede delimitarse

distanciando los tramos de
X<70cm | X<90cm | cable de iday vuelta al menos
(Fig. 5) (Fig.5) | Y =230cm.Si el obstaculo es lo
suficientemente fuerte, puede

quedar desprotegido.

ADVERTENCIA:

A Peligro de polvo en los ojos.
Usar gafas de proteccion para evitar peligro de
polvo en los ojos.
PELIGRO ELECTRICO:
Conectar la alimentacion eléctrica una vez
completadastodaslasoperacionesdeinstalacion.

Si fuera necesario, desconectar la alimentacion
eléctrica general durante la instalacion.

2.3.1. INSTALACION DEL CABLE
PERIMETRAL

POSICIONAMIENTO CON ESTACAS

1. Colocar el cable perimetral a partir de la zona de instalacion
de la base de carga.

2. Colocar el cable a lo largo de todo el recorrido, fijandolo con
las estacas adecuadas (Fig. 7.B) a una distancia de unos
100 cm, y respetando los requisitos de instalacion indicados
(Ver Parr.2.2).

3. Dejar2mdecabledesobraparapodercortarlo posteriormente
amedida en la fase final de conexion.

4. En las curvas, colocar el cable de manera que el radio de
curvatura sea de aproximadamente 20 cm (Fig. 7.A).

PASOS ENTRE LAS DISTINTAS ZONAS DEL JARDIN

ANCHO PASILLO Z

TYPE

SRSWO01 | SRBWO1
75270 em | Zs= 90 cm La zona (Fig. 6.A) puede

(Fig. 6) (Fig. 6) ser alcanzada por el robot

) ) cortacésped.
La zona (Fig. 6.A) no puede

Z<70cm | Z<90cm ser alcanzada por el robot

(Fig. 6) (Fig.6) |cortacésped y se considera una

"Zona Cerrada".

ADVERTENCIA:
A El area operativa y, en general, las zonas en

las que el robot cortacésped puede navegar
deben estar delimitadas por una cerca que
no se pueda franquear.

Adecuar la cerca o supervisar el robot
cortacésped durante su funcionamiento.

2.3. INSTALACION DE LOS COMPONENTES

PELIGRO ELECTRICO:
Utilizar Gnicamente el cargador de bateria y el
alimentador suministrados por el Fabricante. El

uso inadecuado puede provocar una descarga
eléctrica y/o un sobrecalentamiento.

ADVERTENCIA:
A Peligro de corte de manos.
Usar guantes de proteccién para evitar peligros

de cortes en las manos.

LONGITUD
TOTAL DEL CABLES STIGA COMPATIBLES CON LA
CABLE INSTALACION
PERIMETRAL
. Carrete de 150 m,
Cdd. 1127-0000-01 © 2.7 mm
Cod. 1127-0001-01 | CArete de 00m,
@2,7mm
<400m Carrete de 500 m
Cod. 1127-0002-01 | ~AT2® CE S0 M,
@ 3,4 mm
) Carrete de 1000 m,
Cod. 1127-0003-01 @34 mm
. Carrete de 500 m,
>=400m hasta C6d. 1127-0002-01 @ 3,4 mm
max. 1000m Céd. 1127-0003-01 Carrete de 1000 m,
@ 3,4 mm

ATENCION:
Asegurarse de que el cable esté en contacto
con el terreno a lo largo de todo su recorrido

para evitar que el robot cortacésped pueda
danarlo.

NOTA: El cable perimetral utilizado para la instalaciéon
debe tener una longitud minima de 40 m. Si la longitud
del cable es menor, es necesario instalar el resistor
c6d. 122063053/0. Consulte el manual de instrucciones
completo.

2.3.2. INSTALACION BASE DE CARGA

Instale la base de carga en eje con el cable perimetral para que
el robot pueda acceder navegando por el cable perimetral en el
sentido de las agujas del reloj.

1. Comprobar los requisitos para la instalacién como se indica
enel Parr.2.2.

2. Sifuera necesario, preparar el suelo para que la superficie
de la base de carga esté al mismo nivel que el césped, el
suelo debe ser perfectamente plano y compacto para evitar



la deformacién de la superficie de la base de carga.

3. Retirar la tapa (Fig. 8.C).

4. Coloque la base de carga en eje con el cable perimetral
(Fig. 8.D2) para que el robot pueda acceder navegando
por el cable perimetral en el sentido de las agujas del reloj.

5. Introducir los dos extremos del cable en los pasos
correspondientes (Fig. 8.E2).

6. Cortar los extremos del cable a la medida exacta.

7. Aplicar los conectores autoperforantes en el cable
(Fig. 9.F),(Fig. 9.G),(Fig. 9.H).

8. Conectar los conectores a los terminales (Fig. 8.1).

9. Fijar la base de carga (Fig. 10.L) al suelo con los tornillos de
fijacion (Fig. 10.M).

10. Retirar la tapa (Fig. 10.C).

11. Conectar la fuente de alimentacioén a la base de carga y
atornillar el conector.

12. Conectar el enchufe del alimentador en la toma eléctrica.

13. Comprobar que cuando el robot cortacésped no esté en la
base de carga, el indicador luminoso de la base de carga
(Fig. 10.N) esté encendido con luz fija (ver Cap. 3.3).

2.4. RECARGA ROBOT CORTACESPED DESPUES
DE LA INSTALACION

En la primera recarga, las baterias deben permanecer en carga
durante al menos 2 horas.

2.5. CONFIGURACION DEL PRODUCTO

Elfuncionamiento automatico del robot cortacéspedrequiere una
serie de configuraciones que se pueden realizar a través de un
dispositivo mévil (smartphone) iOS o Android con la aplicacion
"STIGA GO" instalada.

NOTA: Para una descripcién mas detallada de
las funciones disponibles, consultar el Manual de
instrucciones completo.

3. FUNCIONAMIENTO

3.1. FUNCIONAMIENTO MANUAL DEL ROBOT
CORTACESPED

Elrobot cortacésped puede funcionarsinrealizar laprogramacion
descrita (ver Parr. 2.5). En esta modalidad, el robot cortacésped
realiza un ciclo de trabajo, vuelve alabase de cargay permanece
alli hasta el siguiente arranque manual.

1. Colocar el robot cortacésped dentro sobre la base de carga
0, en cualquier caso, dentro del perimetro de la instalacion.

2. Pulsar el botén “STOP” (Fig. 1.A) para abrir la tapa (Fig. 1.B)
y acceder a la consola de mando (Fig. 1.C).

3. Pulsar el botén “ON/OFF” (Fig. 1.E) durante 5 segundos para
encender el robot cortacésped.

4. Presione el botén “SELECCION MODALIDAD’ ” (Fig.1.F),
hasta que solo parpadée el icono (Fig. 1.L).

5. Pulsar el pulsador “CONFIRMACION” (Fig. 1.G). El icono
(Fig. 1.L) se ilumina con luz fija para confirmar la operacion.

6. Cerrar la tapa (Fig. 1.B). El robot cortacésped comenzara
a trabajar.

NOTA:estamodalidad puede no garantizarunacobertura
adecuada del jardin, tanto en términos de tiempo
necesario como de uniformidad del resultado del corte,
especialmente si el jardin tiene una forma irregular.
Para lograr la maxima eficiencia del robot cortacésped
se recomienda realizar la programacion (Ver Parr. 2.5).

3.2. DESCRIPCION DE LOS CONTROLES DEL
ROBOT CORTACESPED

Lista de controles, indicadores y su funcién:

¢ Boton “STOP” (Fig. 1.A): sirve para la parada de seguridad
del robot cortacésped.

¢ “LLAVE DE SEGURIDAD” (Fig. 1.D): sirve para apagar el
robot cortacésped de forma segura.

¢ Botén “ON/OFF” (Fig. 1.E): sirve para encender y apagar el
robot cortacésped y para el restablecimiento de las alarmas.

« Pulsador «SELECCION MODALIDAD> (Fig. 1.F): se utiliza
para seleccionar el modo de funcionamiento del robot
cortacésped y para forzar el retorno a la base de carga.

« Pulsador“CONFIRMACION” (Fig. 1.G): confirma el modo de
funcionamiento programado.

¢ Icono luminoso “PROGRAMA PREVISTO” (Fig. 1.): sirve
para visualizar el ajuste del programa previsto.

« Elicono luminoso "CICLO DE TRABAJO UNICO" (Fig.1.L)
se utiliza para mostrar el ajuste de un ciclo de trabajo unico.

¢ Icono luminoso “VUELTA A LA BASE” (Fig. 1.H): sirve para
visualizar la programacién de la vuelta forzada a la base de
recarga del robot cortacésped.

¢ Botén “BLUETOOTH?” (Fig. 1.M): se utiliza solo por el centro
de asistencia para actividades de diagndstico.

¢ Icono luminoso “ALARMA’ (Fig. 1.N): sirve para visualizar
estados de alarma.

« Icono luminoso “BATERIA” (Fig. 1.0): sirve para visualizar la
carga de la bateria.

NOTA: Para una descripcién mas detallada de los
mandos indicados anteriormente, consultar el Manual
de instrucciones Completo.

3.3. FUNCIONAMIENTO DE LA BASE DE CARGA

Labase de carga esta provista de unindicadorluminoso (Fig. 10.N)
que se ilumina como se indica a continuacion:
¢ Piloto apagado: la base de carga no esta alimentada o el
robot esté en la base.
¢ Piloto con luz fija: el cable perimetral esta correctamente
conectadoalabasede cargaylasenal perimetral se transmite
correctamente.
¢ Pilotointermitentelento: el cable perimetral no esta conectado
0 esta interrumpido.
¢ Piloto intermitente rapido: el cable perimetral es demasiado
corto o hay un fallo en la base de carga.

3.4. CARGA DE LA BATERIA

El procedimiento de "CARGA DE LA BATERIA" permite cargar
el robot cortacésped manualmente.

1. Colocar el robot cortacésped en la base de carga (Fig. 11.R).

2. Deslizar el robot cortacésped sobre la base de carga hasta
el enchufe del conector de carga (Fig. 11.S).

3. Pulsarelbotéon“STOP”(Fig.11.A) paraabrirlatapa (Fig.11.B)
y acceder a la consola de mando (Fig. 11.C).

4. Encender el robot cortacésped con el botén “ON/OFF”
(Fig. 11.E).

5. El icono luminoso “BATERIA” (Fig. 11.L) parpadea, el robot
cortacésped se esta cargando.

6. Cerrar la tapa (Fig. 11.B).

7. Dejar el robot cortacésped cargando como minimo durante
el tiempo indicado en el Parr. 2.4.

NOTA: Lacargadelabateriaantes delalmacenamientoinvernal
debe realizarse segun lo indicado en el Parr. 4.3.




3.5. REGULACION DE ALTURA DE CORTE
PLATAFORMA TIPO SRSWO01 - AJUSTE MANUAL

1. Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 1.4).

2. Utilizar el regulador de altura (Fig. 12.P) para seleccionar la
altura de corte deseada, de modo que la hierba cortada no
supere 10 mm.

NOTA: La longitud de la parte de la hierba cortada por el
robot cortacésped no debe superar los 10 mm.

PLATAFORMA TIPO SRBWO01 - AJUSTE ELECTRICO

Paraajustarlaalturade corte siga el procedimiento guiadoen APP.
El sistema de ajuste de la altura de las cuchillas requiere una
calibracion inicial y calibraciones periddicas que se realizan
automaticamente. La calibracién también puede realizarse
manualmente desde el menu especifico de la aplicacion.

ADVERTENCIA:
Notoque el dispositivo de corte cuando ajuste
la altura de corte.

>

NOTA: La longitud de la parte de la hierba cortada por el
robot cortacésped no debe superar los 10 mm.

MANTENIMIENTO

ADVERTENCIA:
Utilizar Gnicamente recambios originales.

b

ADVERTENCIA:
No modificar, manipular, eludir ni eliminar los
dispositivos de seguridad instalados.

ADVERTENCIA:

Peligro de corte de manos.

Usar guantes de proteccion para evitar peligros
de cortes en las manos.

ADVERTENCIA:

Peligro de polvo en los ojos.

Usar gafas de proteccion para evitar peligro de
polvo en los ojos.

ATENCION:
Elusoexcesivodeaguapuedecausarinfiltraciones
danando los componentes eléctricos.

PROHIBICION:
No utilizar chorros de agua a presion.

PROHIBICION:

Para no dafiar los componentes eléctricos y
electrénicos de manerairreversible, no sumergir
el robot cortacésped, ni parcial ni totalmente,
en agua.

PROHIBICION:

No lavar las partes internas del robot para no
danarlos componentes eléctricos y electronicos.
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PROHIBICION:
No utilizar disolventes ni gasolina para no dafar
las superficies barnizadas ni los componentes

de plastico.

4.1. MANTENIMIENTO PROGRAMADO

Paraunmejor funcionamientoy unamayorvida util, asegurarse de
limpiar el productoregularmentey sustituir las piezas desgastadas.

Realizar las operaciones con la frecuencia indicada en la tabla.

FRECUENCIA COMPONENTE | TIPO DE

INTERVENCION

Limpiar y controlar la
eficiencia de la cuchilla
(Ver Parr.4.2)

Si la cuchilla esta doblada
a causa de un choque

o si esta desgastada,
sustituirla. (Ver Parr. 4.2)

Semanal Cuchilla

Contactos de
carga

Limpiar y eliminar las
posibles oxidaciones. (Ver
Manual de instrucciones
Completo)

Robot
cortacésped

Mensual Efectuar la limpieza. (Ver
Manual de instrucciones

Completo)

Base de carga
y cables de
alimentacion

Controlar desgaste o
deterioro y si es necesario
cambiarlos. (Ver Manual
de instrucciones
Completo)

Al final de la
temporada de corte
o cada seis meses si
no se utiliza el robot
cortacésped

Bateria Realizar la carga de
la bateria previa al
almacenamiento. (Ver

Parr.4.3)

Anual o al final de la
temporada de corte

Robot
cortacésped

Realizar la revision en
un centro de asistencia
autorizado. (Ver Parr. 4.1)

Es necesario realizar una revision de mantenimiento anual
en un centro de asistencia autorizado para mantener el robot
cortacésped en buenas condiciones de funcionamiento.

NOTA: las averias debidas a la falta de revisién anual no
seran cubiertas por la garantia.

4.2. SUSTITUCION DE LAS CUCHILLAS DE CORTE

1. Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 1.4).

2. Poner el robot cortacésped boca abajo con cuidado de no
dafar la cubierta flotante.

3. Desatornillar los tornillos de fijacién (Fig. 14.E).

4. Sustituir las cuchillas de corte (Fig. 14.D).

5. Apretar los tornillos de fijacién (Fig. 14.E).

4.3. MANTENIMIENTO DE LA BATERIA ENINVIERNO
Y ALMACENAMIENTO

1. Cargar la bateria segun el procedimiento guiado de la
aplicacion, accesible desde la pagina "Configuraciones".

2. Limpiar el robot cortacésped (Ver Manual de instrucciones
Completo).

3. Guarde el robot cortacésped en unlugar secoy protegido de
heladas, asegurandose de que esta apagado.




5.2. ALMACENAMIENTO

El robot cortacésped debe guardarse en posicion horizontal en un
lugar seco y protegido del hielo después de haber sido limpiado y
haber recibido la carga invernal de la bateria (Ver Cap. 4). Durante
largos periodos de inactividad, desconecte la base de carga de
la red eléctrica.

5.3. ELIMINACION

NOTA: Para obtener informacién mas detallada sobre el
procedimiento de carga en invierno, consultar el Manual
de instrucciones Completo.

NOTA: Para que la garantia de la bateria sea valida es
necesario registrar la carga mediante el procedimiento
en la aplicacion.

4.4. SUSTITUCION DE LA BATERIA

La sustitucion de la bateria es responsabilidad exclusiva del
PERSONAL DE ASISTENCIA TECNICA DE STIGA.

Si hubiera que sustituir la bateria, es necesario ponerse en
contacto con un centro de asistencia o con su distribuidor.

5. TRANSPORTE,ALMACENAMIENTO
Y ELIMINACION

5.1. TRANSPORTE

NOTA: Se sugiere utilizar el embalaje original para el
transporte de largas distancias.

1. Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 1.4).

2. Limpiar el robot cortacésped (Ver Manual de instrucciones
Completo)

3. Levantar el robot cortacésped por el asa (Fig. 15 D) y
transportarlo teniendo cuidado de mantener la cuchilla de
corte alejada del cuerpo.

6. SOLUCION DE PROBLEMAS

A

ADVERTENCIA:

A

1. Desechar el envase del producto de forma sostenible en los

ADVERTENCIA:

Para retirar la bateria del robot cortacésped,
contactar con un centro de asistencia
autorizado.

contenedores de recogida designados o en los centros de
recogida autorizados.

. Eliminar el robot cortacésped de acuerdo con los requisitos

de la normativa local.

. Ponerse en contacto con las instalaciones de reciclaje y

eliminacion adecuadas, ya que el robot cortacésped es un
residuo clasificado como RAEE (Residuos de Aparatos
Eléctricos y Electronicos).

. Desechar las baterias viejas o gastadas de forma sostenible

en los contenedores de recogida especificos o en los centros
de recogida autorizados.

Detener el robot cortacésped y ponerlo en condiciones seguras (Ver Parr. 1.4).

A continuacién se enumeran las posibles anomalias que podian producirse durante el funcionamiento.

PROBLEMA CAUSAS

SOLUCIONES

Disco o cuchillas de corte dafiados

Sustituir los componentes dafados (Ver Parr. 4.2).

Vibraciones anémalas. El robot
cortacésped hace ruido.

Dispositivode corte bloqueado porresiduos (cintas,
cuerdas, fragmentos de plastico, etc.).

Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 1.4).
Desbloquear la cuchilla de corte.

El arranque del robot cortacésped se produce en
presenciade obstaculos no previstos (ramas caidas,
objetos olvidados, etc.).

Apagar el robot cortacésped de forma segura (Ver Parr. 1.4).
Retirar los obstaculos y volver a poner en marcha el robot
cortacésped.

Motor eléctrico averiado.

Sustituir el motor, ponerse en contacto con el centro de
asistencia autorizado mas cercano.

Césped demasiado alto.

Aumentar la altura de corte (Ver Parr. 3.5).

Efectuar un corte preliminar del area con una cortadora de
césped normal.

El robot cortacésped no se coloca
correctamente dentro de la estacion
de recarga.

Posicion errénea del cable perimetral.

Comprobarlaconexiondelaestacionde carga (VerParr.2.3.2).

Hundimiento del terreno cerca de la base de carga.

Restablecer la correcta posicion de la base de carga. (Ver
Parr.2.3.2).

El robot cortacésped se comporta
de forma anémala alrededor de los
obstéculos del perimetro.

Cable perimetral colocado de forma incorrecta.

Volvera colocar el cable perimetral correctamente (sentido de
las agujas del reloj) (Ver Parr.2.3.1).

El piloto de la base de carga no se
enciende cuando el robot esta fuera
de la base de carga.

No hay tensién de alimentacion o hay un fallo en
la base de carga.

Verificar la correcta conexion a la toma de corriente del
alimentador. Comprobar la integridad del cable de conexién
del alimentador.

Elpilotodelabase de cargaparpadea
lentamente

El cable perimetral no esta conectado o esta
interrumpido

Comprobar la instalacién y reparar la rotura (Ver Parr. 2.3)

Elpilotodelabase de cargaparpadea
rapidamente

El cable perimetral es demasiado corto o hay un
fallo en la base de carga.

Comprobar que lalongitud del cable perimetral sea mayor que
laindicada en el Parr.2.3.2. Si el problema persiste, contactar
con un centro de asistencia.

El icono Warning (advertencia) se
enciende en el teclado

Indica un estado de anomalia/fallo.

Consultar la aplicacion para obtener mas informacion o
consultar el Manual de instrucciones Completo.




7. DATOS TECNICOS

ES

DATOS TECNICOS

TIPO: SRSWO01 (véase la etiqueta
del producto)

TIPO: SRBWO01 (véase la etiqueta
del producto)

Dimensiones (anch. x alt. x prof.)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Peso del robot cortacésped

Depende del modelo: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Incertidumbre +/-0,1 [kg])

Depende del modelo: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Incertidumbre +/-0,1 [kg])

Altura de corte (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Didmetro cuchilla 180 [mm] 260 [mm]

Velocidad de corte 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]

Velocidad de movimiento 22 [m/min] Depende del moi?rl]?:(?;‘ [m/min]; 28 [m/
Pendiente maxima 45%. 50%.

Pendiente maxima a lo largo del perimetro 20%.

Tipologia del sistema de corte 4 cuchillas de corte pivotantes | 6 cuchillas de corte pivotantes
Cadigo del dispositivo de corte 322104105/0

Nivel de potencia sonora detectada 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Incertidumbre de las emisiones de ruido, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Nivel de potencia sonora garantizada 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Nivel de presion sonora en el oido del operador 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Clasificacion IP robot cortacésped IPX5

Clasificacion IP estacion de carga IPX1

Clasificacién IP alimentador P67

Temperatura ambiente de funcionamiento del robot .

cortacésped [°C]. 0+50

Temperatura ambiente de funcionamiento de la 3

estacion de carga [°C]. -10+50

Temperatura ambiente de funcionamiento del 1050

alimentador [°C].

Capacidad de trabajo Depende del modelo (*) Depende del modelo (*)
Entrada: 100-240 Vca, 1,2 A; Salida: 30 Vcc, Entrada: 200-240 Vca, 0,8 A; Salida: 30 Vcc,
2A 4A
Utilice uno de los codigos originales siguientes | Utilice uno de los codigos originales siguientes
Alimentacién o las actualizaciones posteriores (consulte a o las actualizaciones posteriores (consulte a

un distribuidor autorizado STIGA)
118204158/0 (UE)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

un distribuidor autorizado STIGA)
118204159/0 (UE)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Cables de extension de 30 Vce permitidos

Utilice uno de los cédigos originales siguientes o las actualizaciones posteriores (consulte a un
distribuidor autorizado STIGA)
Cadigo: 1127-0010-01, Longitud 5 m

Cadigo: 1127-0020-

01, Longitud 15 m

Modelo bateria

Depende del modelo: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

Depende del modelo: 25,2V - 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V - 2x5Ah; 25,2V - 2x6Ah
)

Tiempo de recarga

Depende del modelo: 60 [min]; 80 [min]; 150

Depende del modelo: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Tiempo de trabajo Depende del mod([erlr?i:nE]S(()'Emm]; 90 [min]; 150 270 [min]
Conectividad Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Tecnologia de navegacion

GNSS

(*) Para mas detalles sobre el modelo especifico, consulte el manual completo disponible en linea (véase el codigo QR en la primera
pagina de este manual).
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PORTUGUES - Traducéo das instrucdes originais

> no sitio web stiga.com

> digitalizando o QR code

O Manual de instrugdes completo esta disponivel:

> no App STIGA GO, disponivel em App Store e Google Play

Download full manual
stiga.com

NOTA: as instrugbes deste manual sdo validas para
todos os modelos de robot corta-relva de cabo guiado.
Asfiguras, se ndo especificadas, referem-se a plataforma
SRSWO1.

NOTA: Este manual contém instru¢cdes basicas,
principalmente relacionadas comaseguranga.Parauma
instalacdo correcta, o manual de instrugbes completo
(ver acima) deve ser lido e seguido cuidadosamente.

1. SEGURANCA

OBRIGACAO:
Leia atentamente antes do uso e
conserve para futuras consultas.

1.1. PRATICAS OPERATIVAS
SEGURAS

Formacao

a. Leia atentamente as instrugdes, conheca
0s comandos e 0 uso correto da maquina.

b. Nunca permita que criancas, pessoas com
capacidadesfisicas, sensoriais oumentais
reduzidas, ou pessoas sem experiéncia e
conhecimento, ou pessoas nao familiariza-
dascomestasinstru¢es, usemamaquina.
As normas locais podem limitar a idade do
operador.

c¢. Ooperador,ou utilizador, deve ser conside-
rado responsavel por acidentes ou perigos
que envolveremterceiros ou equipamentos
de terceiros.

Preparacao

a. Certifique-se de que o sistema automatico
de delimitacdo perimetral esteja instalado
corretamente, deacordocomasindicacdes.

b. Inspecione frequentemente a area na qual
amaquina é utilizada e remova pedras bas-
tées cabos e qualqueroutro objeto estranho
que possa atrapalhar o funcionamento.

c. Efetuefrequentementeumainspegéovisual
das laminas, dos parafusos das laminas e
do grupo de corte para verificar se ndo es-
tao desgastados ou danificados. Substitua
as laminas e os parafusos desgastados
ou danificados em pares para manter o

equilibrio da méquina.

d. Asplacasdeavisodevemsercolocadasem
torno da area de trabalho da maquina, se
utilizadas em areas publicas ou abertas ao
publico. Os sinais devem conter o seguinte
texto: “Atencdo! Corta-relva automatico!
Mantenha-se afastado da maquina! Vigie
as criangas!"

1.1.1.FUNCIONAMENTO

Informacoes gerais

a. Nao utilize a maquina com protecées de-
feituosas ou dispositivos de seguran¢anéo
presentes, por exemplo sem protecdes.

b. Nao coloque as maos ou 0s perto ou em-
baixo das partes rotativas. Fique sempre
longe da abertura de escape.

¢. N&o toque nas partes em movimento da
maquina até que tenham parado comple-
tamente.

d. Use sempre sapatos resistentes e calcas
compridas ao operar a maquina.

e. Nunca levante ou transporte a maquina
enquanto o motor estiver a funcionar.

f. Remova o dispositivo desativagdo da
unidade:

- Antes de eliminar uma obstrugéo;

- Antes de controlar, limpar ou trabalhar
na maquina;

- Se atingido por um objeto estranho, para
verificar eventuais danos na maquina;

- Se a maquina comeca a vibrar de forma
anormal, para controlar eventuais danos
antes de reinicia-la.

g.- Nao deixe amaquina funcionar sozinhaem
caso de presenca de animais domésticos,
criancas, outras pessoas nas proximidades.

Manutencao e conservacao

a. Apertarbemtodasasporcase os parafusos,
para o funcionamento seguro da maquina.

b. Verificar frequentemente o desgaste e a
deterioragdo do robot corta-relva.

¢. Por motivos de segurancga, é necessario
substituir as partes desgastadas ou da-




nificadas.

d. Certificar-se de que aslaminas sejamsubs-
tituidas apenas por pegas sobressalentes
apropriadas.

e. Certificar-se de que asbaterias sejamrecar-
regadas usando o carregador de baterias
correto recomendado pelo fabricante. Um
uso nao correto pode provocar um choque
elétrico, o aquecimento excessivo ou 0
vazamento de liquido corrosivo da bateria.

f. Em caso de vazamento de eletrdlito, lave
com agua/agente neutralizante e contate
um médico em caso de contato com os
olhos, etc.

g- A manutengéo da maquina deve ser efe-
tuada em conformidade com as instrugdes
do fabricante.

Riscos residuais

- Embora o produto esteja em conformidade
com todos os requisitos de seguranga, po-
dem ainda existir ulteriores riscos devidos
a uma instalagéo incorreta e/ou a situagdes
imprevisiveis.

E por isso necessario manter a area onde o
produto funciona livre de objetos, pessoas e
animais, informando dos possiveis perigos
todas as pessoas que possam ter acesso,
mesmo s6 ocasionalmente, aareadetrabalho.

- Em caso de tempestades com risco de
queda de raios e, em geral, em antecipagao a
condi¢des climaticas adversas, recomenda-se
nédo usar o produto e desconectar o cabo de
perimetro da base de carregamento e todos
os periféricos da rede elétrica. Para usar o
produto, reconecte o cabo de perimetro e os
periféricos a rede elétrica de acordo com as
instrucdes do manual.

1.2. DESCRIGAO DO PRODUTO

O robot corta-relva foi concebido para cortar a relva em areas do
jardim delimitadas pelo cabo perimetral.

O principio de funcionamento baseia-se na navegagao aleatoria.
O robot corta-relva muda a trajetéria quando detetar o cabo
perimetral ou um obstaculo.

Qualquer outro uso pode ser perigoso e causar danos a pessoas
e/ou coisas. O uso indevido inclui (mas nao esta limitado a):
transportar pessoas, criangas ou animais na maquina; ser
transportado pela maquina; usar a maquina para rebocar ou
empurrar cargas; usar a maquina para cortar vegetacdo nao
graminea.

A plataforma TYPE: O SRBWO01 esta equipado com um médulo

3G/4G com cartdo SIM e um modulo GNSS, que permitem o
controlo remoto do robot corta-relva e as fungdes de assisténcia
a navegagéao.

1.3. SIMBOLOS E PLACAS

ATENGAO:
Leia as instrugées para o utilizador antes
de usar o produto.

ATENGAO:

Perigo de arremessos de objetos contra
o corpo.

Manter-se a uma distancia de seguranca
da maquina durante o funcionamento.
ATENGAO:

N&o introduza maos ou pés dentro do
alojamento do dispositivo de corte.
Remova o dispositivo de desabilitacdo
antes de intervir na maquina ou antes de
levanta-la.

ATENGAO:

Nao introduza maos ou pés dentro do
alojamento do dispositivo de corte.

Nao suba na maquina.

PROIBICAO:

Certifique-se de que nao haja pessoas
presentes (principalmente criancas,
idosos ou pessoas com deficiéncia fisica)
e animais domésticos na area de trabalho
durante o funcionamento da maquina.
Mantenha as criancas, os animais
domésticos e as outras pessoas a uma
distanciade seguranca quando amaquina
estiver a funcionar.

PROIBICAO:

Nao utilize limpadores de alta pressao na
magquina para limpa-la ou lava-la.
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Aparelho com classe de isolamento I,
alimentado por bateria (robot corta-relva)
ou através de uma fonte de alimentacéao
especifica (Base de carregamento e
Estacao de referéncia).

Utilize a fonte de alimentacgao original com
as caracteristicas reportadas na placa.

— Simbolo da fonte de alimentacdo em
corrente continua.
IPXX Grau de protecdao contra a entrada de

objetos sdlidos e de agua.

Residuos de equipamentos elétricos e
eletrénicos, a entregar em instalagcoes
adequadas para reciclagem e eliminacao.



Nivel de poténcia sonora garantido

1.4. PARAGEM E DESLIGAMENTO DO ROBOT
CORTA-RELVAEMCONDICOES DESEGURANCA

OBRIGAGAO:

Desligue sempre o robot corta-relva em
condicoes de seguranca, antes de qualquer
operacao de limpeza, transporte, manutencao.

1. Prima o botao “STOP” (Fig. 1.A) para parar o robot corta-relva
em condi¢des de seguranga e abrir a cobertura de protecéo
(Fig. 1.B).

2. Pressione o botdo de desligamento (Fig. 1.E) durante alguns
segundos e aguarde que o LED do mesmo botao apague-se.

3. S6depois de o LED ter-se apagado (Fig. 1.E), removaachave
de seguranca (Fig. 1.D) para desligar o robot corta-relva em
condigdes de seguranca.

4. O robot corta-relva é parado ou desligado em condigdes
de seguranca.

2.  INSTALAGAO

ATENCAO:
A Nao altere, nao adultere, nao esquive,

ndo elimine os dispositivos de seguranca
instalados.

NOTA: Para obter maisinformagdes sobre ainstalagdodo
produto, entre em contacto com um revendedor STIGA.

COMPONENTES PARA A INSTALAGAO (FIG. 2)

(A) Base de carregamento, (B) Alimentador, (C) Cabo perimetral,
(D) Pregos de fixagdo do cabo perimetral, (E) Parafusos de
fixacdo de base de carregamento, (F) Junta do cabo perimetral,
(G) Conectores da base de carregamento.

2.1. VERIFICAQAO DOS REQUISITOS PARA A
INSTALACAO

VERIFICAGAO DO JARDIM:

* Verifique o estado do jardim conforme descrito no Cap.1.
* Nivele oterreno para que nao se formem pogas ap6s a chuva.

2.1.2. VERIFICACOES PARA A INSTALACAO DA BASE DE
RECARGA E DO ALIMENTADOR:

2.1.1.

PERIGO ELETRICO:
E necessario prepararumatomada que esteja
em conformidade comas leis em vigor no pais.

PERIGO ELETRICO:

O circuito fornecido deve ser protegido por
um interruptor diferencial (RCD) com uma
corrente de ativacdo nao superior a 30 mA.

PERIGO ELETRICO:

Naoligue o alimentadoraumatomadaelétrica
se a ficha ou o cabo estiverem danificados.

Nao ligue ou toque num cabo danificado
antes de este ser desligado da alimentacéao.
Um cabo danificado ou pode provocar o
contato com partes sob tensao.
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1. Prepare uma zona plana na borda do relvado para o
posicionamento da base de carregamento

2. Certifique-se de que a distancia de base de quaisquer curvas
é de pelo menos 200 cm.

ATENGAO:
O cabo de alimentagdo, o alimentador, o

cabo de extensao e quaisquer outros cabos
elétricos nao pertencentes ao produto devem
permanecer foradaareade corte para manté-
los longe de partes moéveis perigosas e
evitar danos aos cabos que possam levar ao
contacto com partes energizadas.

3. Prepare a zona de instalagao do alimentador de maneira
que em nenhuma condi¢do atmosférica se encontre em
condi¢des de imersao em agua. Instale de preferéncia num
compartimento fechado e protegido de agentes atmosféricos,
numa posi¢do que ndo possa ser facilmente alcangado por
pessoas ndo autorizadas.

2.1.3. PRINCIPAIS VERIFICACOES PARA A INSTALAGAO
DO CABO PERIMETRAL:

1. Verifique se o declive maximo da area de trabalho seja inferior
ou igual a 45% ou 50%, dependendo do modelo (Veja Par. 7
DADOS TECNICOS), e respeite as regras indicadas na Fig. 3.

ATENGAO:
A O robot pode raspar superficies com

uma inclinagdo maxima de 45% ou 50%,
dependendo do modelo. Em caso de
inobservancia das instrucoes, o robd pode
derrapar e sair da area de trabalho

ATENCAO:
Aszonas que apresentam declives superiores
aos admitidos nao podem ser raspadas.

Posicione, portanto, o cabo perimetral antes
do declive excluindo do corte aquela zona
de relvado.

2. Verifique toda a superficie de trabalho: avaliar os obstaculos e

as zonas a serem excluidas da area de trabalho, que deveréo
ser delimitadas com o cabo perimetral.

2.2. CRITERIOS PARA A INSTALAGAO DO CABO
PERIMETRAL

A seguir estdo indicados os critérios para a instalagao do cabo
perimetral, parainformag6es mais detalhadas, consulte o Manual
de Instrugbes completo.

DISTANCIAS MINIMAS

DISTANCIA MINIMA
DE INSTALACAO
EE#E“SESE%_ DO CABO EM RELAGAO
AO ELEMENTO
ESTRUTURAL
TIPO SRSWO01 SRBWO1
Pavimentagéo ou
viaaomesmonivel 5cm 5cm
do relvado
Vala, Parede ou 35 cm 45 cm
Muro
Sgbeou pllantacom 30 cm 40 om
raizes salientes




Piscina, lago de
borda infinita,
via publica
desprotegida

90 cm 100 cm

Piscina ou estrada
no final de uma
descida

150 cm 150 cm

TIPOLOGIAS DE DELIMITACAO DE OBSTACULOS

PASSAGEM X ENTRE DUAS SECGOES DIFERENTES DO
CABO PERIMETRAL

TIPO
SRSWO01 | SRBWO1
O obstaculo pode ser
X>=70cm | X>=90cm | delimitado pela sobreposi¢ao
(Fig. 4) (Fig. 4) das secgdes de cabo de ida e
retorno sem atravessé-las.
O obstaculo pode ser
delimitado espagando as duas
x<70em | X<s0em | e O ancs.
(Fig.5) (Fig-5) Y= 30 cm. Se o obstaculo for
suficientemente forte, pode ser
deixado sem protegéo.

PASSAGENS ENTRE DIVERSAS ZONAS DO JARDIM

LARGURA CORREDOR Z
TIPO

SRSWO01 | SRBWO1
Z5=70cm | Z>=90 cm A zona (Fig. 6.A) pode ser

(Fig. 6) (Fig. 6) alcangada pelo robot corta-

i i relva.
A zona (Fig. 6.A) ndo pode ser

Z<70cm | Z<90cm |alcangada pelo robd corta-relva

(Fig. 6) (Fig. 6) e deve ser considerada “Area

Fechada”.

ADVERTENCIA:
A Aareaoperativae,emgeral, as areas nas quais

o robot corta-relva pode navegar deve ser
delimitada por uma cerca nao passavel.
Torne a cerca adequada ou supervisione o
robot corta-relva durante o funcionamento.

2.3. INSTALAGAO DOS COMPONENTES

PERIGO ELETRICO:

Utilize apenas carregador de bateria e
alimentador fornecidos pelo fabricante. O
uso nao apropriado pode provocar choques
elétricos e/ou aquecimento excessivo.

ADVERTENCIA:
A Perigo de corte das maos.
Use luvas de protecao para evitar perigos de

corte nas maos.

ADVERTENCIA:
A Perigo de entrada de p6 entrem nos olhos.

Use 6culos de protecao para evitar perigos
de entrada de p6 nos olhos.

PERIGO ELETRICO:

Conectar alimentacao elétrica somente ao
término de todas as operagées de instalacao.
Se necessario, durante ainstalacao, desative
a alimentacéao elétrica.

2.3.1. INSTALAGAO DO CABO PERIMETRAL
POSICIONAMENTO COM PINOS

1. Posicione o cabo perimetral comegando pela zona de
instalagao da base de recarga.

2. Posicione o cabo ao longo de todo o percurso, fixando-o
com os pinos apropriados (Fig. 7.B) distanciados a cerca de
100 cm, e respeitando os requisitos de instalagdo indicados
(Ver Par.2.2).

3. Deixe 2 m de cabo de sobr para corta-lo sucessivamente de
acordo com a medida necessaria na fase final de ligagao.

4. Em curvas, posicione o cabo de tal forma que o raio de
curvatura seja de cerca de 20 cm (Fig. 7.A).

COMPRIMEN-
TO TOTAL DO CABOS STIGA COMPATIVEIS COM A
CABO PERIME- INSTALA(;AO
TRAL
. Bobina 150 m,
Cod. 1127-0000-01 ©2.7 mm
Cod. 1127-0001-01 | B0PINaso0m,
@2,7mm
<400m Bobina 500 m
Cod. 1127-0002-01 ©3.4mm
) Bobina 1000 m,
Céd. 1127-0003-01 @34 mm
, . Bobina 500 m,
a>0=nz]1§)((Ji:1]:tdee Cod. 1127-0002-01 ©3.4mm
1000m Céd. 1127-0003-01 | D0pina1000m,
@ 3,4 mm

ATENCAO:
Certifique-se de que o cabo estejaem contato
comterreno portodo percurso paraevitar que

o robot corta-relva possa danifica-lo.

NOTA: O cabo perimetral utilizado para a instalagao
deve ter um comprimento de pelo menos 40 m. Caso o
comprimento do cabo seja inferior, & necessario instalar
o resistor cod. 122063053/0. Consulte 0 manual de
instrugdes completo.

2.3.2. INSTALAGAO DA BASE DE RECARGA

Instale a base de carregamento axialmente ao cabo perimetral,
ao qual o robot pode aceder navegando sobre o cabo perimetral
em sentido horario.

1. Verifique os requisitos para a instalagdo como indicado no
Par.2.2.

2. Senecessario, prepare oterreno paraque asuperficie dabase
de recarga esteja no mesmo nivel do relvado. O terreno pode
estar perfeitamente plana e compacto para evitar aformagao
da superficie da base de carga.



3. Remova a tampa (Fig. 8.C).

4. Posicione a base de carregamento no eixo do cabo do
perimetro (Fig. 8.D2) de modo que o robot possa aceder
navegando sobre o cabo perimetral em sentido horario.

5. Insira as duas extremidades do cabo nas passagens
apropriadas (Fig. 8.E2).

6. Corte na medida exata as extremidades dos cabos.

7. Aplique os conectores autoperfurantes no cabo
(Fig. 9.F),(Fig. 9.G),(Fig. 9.H).

8. Conecte os conectores aos terminais (Fig. 8.1).

9. Fixeabasederecarga(Fig.10.L)aoterrenocomos parafusos
de fixacéo (Fig. 10.M).

10. Colocar novamente a tampa (Fig. 10.C).

11. Ligue a fonte de alimentacéo a base de carregamento e
aparafuse o conector.

12. Conecte a ficha do alimentador a tomada elétrica.

13. Verifique se quando o robot corta-relva n@o estiver nabase de
recarga, o indicador luminoso da base de recarga (Fig. 10.N)
encontra-se aceso com uma luz fixa (veja o Cap. 3.3).

2.4. RECARGA ROBOT CORTA-RELVA APOS A
INSTALACAO

As baterias, na primeira recarga, devem permanecer em recarga
por pelo menos 2 horas.

2.5. CONFIGURAGAO DO PRODUTO

O funcionamento automatico do robot corta-relva requer uma
série de configuracdes que podem ser efetuadas através do
dispositivo mével (smartphone) iOS ou Android com a App
“STIGA GO” instalada.

NOTA: Para obter uma descricdo mais detalhada das
fungdes disponiveis, consulte 0 manual de instrugdes
completo.

3. FUNCIONAMENTO

3.1. FUNCIONAMENTO MANUAL DO ROBOT CORTA-
RELVA.

O robot corta-relva pode ser utilizado sem efetuar a programagéo
descrita (vejaPar.2.5).Nestamodalidade, o robot corta-relva efetua
um ciclo de trabalho, retorna para base de recarga e permanece
ali até o sucessivo arranque manual.

1. Posicione o robot corta-relva na base de recarga ou dentro
do perimetro da instalagéo.

2. Prima o botdo “STOP” (Fig. 1.A) para abrir a tampa (Fig. 1.B)
e aceda a consola de comando (Fig. 1.C).

3. Prima o botéo “ON/ OFF” (Fig. 1.E) por 5 segundos para ligar
o robot corta-relva.

4. Pressione o botao “SELECAO MODALIDADE” (Fig.1.F) até
a intermiténcia do Unico icone (Fig. 1.L).

5. Pressioneobotdo“CONFIRMAR”(Fig.1.G).Oicone (Fig.1.L)
acende-se comumalluz constante para confirmaraoperagéo.

6. Feche a cobertura (Fig. 1.B). O robot corta-relva vai comegar
atrabalhar.

NOTA: Estamodalidade pode nao garantirumacobertura
adequada do jardim em termos de tempo necessario
e em termos de uniformidade do resultado de corte,
especialmente se ojardim possuiumaformanaoregular.
Para alcancar a eficiéncia maxima do robot corta-relva,
recomenda-se efetuar a programacao (Veja Par. 2.5).

3.2. DESCRIGCAODOS COMANDOS PRESENTES NA
ROBOT CORTA-RELVA

Lista dos comandos, indicadores e sua fungéo:

¢ Tecla STOP (Fig. 1.A): serve para a paragem de seguranca
do robot corta-relva.

¢ “CHAVE DE SEGURANGCA’ (Fig. 1.D): serve para o
desligamento de seguranca do robot corta-relva.

¢ Tecla“ON/OFF”(Fig.1.E):é usado paraligar e desligar o robot
corta-relva e para reiniciar os alarmes.

* Botao “SELECAO MODO’ (Fig. 1.F): serve para selecionar o
modo de operagéo do robot corta-relva e para forgar o retorno
a base de carregamento.

* Botdo “CONFIRMAGAQ” (Fig. 1.G): serve para confirmar o
modo operativo configurado.

« icone luminoso“PROGRAMA AGENDADOQ" (Fig.1.l):serve a
visualizag&o da configuragao do programa agendado.

« icone luminoso “CICLO DE TRABALHO UNICO” (Fig.1.L):
serve para a visualizagdo da configuragcdo do ciclo de
trabalho unico.

« icone luminoso “RETORNO A BASE” (Fig. 1.H): serve a
visualizagdo da configuragéo de retorno forcado a base de
recarga do robot corta-relva.

¢ Tecla BLUETOOTH (Fig. 1.M): é usado apenas pelo centro
de assisténcia para atividades de diagnéstico.

« icone luminoso “ALARME” (Fig. 1.N): serve a visualizagéo
dos estados de alarme.

« icone luminoso "BATERIA” (Fig. 1.0): serve & visualizag&o
da carga da bateria.

NOTA: Para obter uma descricgdo mais detalhada dos
comandos listados acima, consulte o manual de instrugdes
completo.

3.3. FUNCIONAMENTO DA BASE DE RECARGA

A base de recarga esta equipada com uma luz (Fig. 10.N) que se
acende da seguinte forma:
Indicador luminoso apagado: a base de recarga esta
desalimentada ou o robot esté na base.
¢ Indicador luminoso com luz fixa: o cabo perimetral foi
conectado corretamente a base de recarga e osinal perimetral
é transmitido corretamente.
¢ Indicador intermitente lente: o cabo perimetral ndo esta
conectado ou esta interrompido.
¢ Indicador intermitente rapido: o cabo perimetral € muito curto
ou esta presente uma avaria na base de recarga.

3.4. CARREGAMENTO DA BATERIA

O procedimento “CARREGAMENTO DA BATERIA” permite
recarregar o robot corta-relva manualmente.

1. Posicione o robot corta-relva na base de recarga (Fig. 11.R).

2. Faga deslizar o robot corta-relva na base de recarga até o
engate do conector de recarga (Fig. 11.S).

3. Primaobotao“STOP” (Fig.11.A) paraabriratampa (Fig.11.B)
e aceda a consola de comando (Fig. 11.C).

4. Ligueorobotcorta-relvaatravés datecla“ON/OFF” (Fig.11.E).

. Oicone luminoso "BATERIA’ (Fig. 11.L) intermitente, o robot

corta-relva estd a carregar.

6. Feche a cobertura (Fig. 11.B).

7. Deixe o robot corta-relva a carregar pelo menos pelo tempo
minimo aquele indicado no Par. 2.4.

[$)]

NOTA: A recarga da bateria antes do armazenamento e de
inverno deve ser efetuada segundo as indicagdes contidas
no Par. 4.3.




3.5. REGULAQAO DA ALTURA DE CORTE
TIPO DE PLATAFORMA SRSWO01 - REGULAGAO MANUAL

1. Desligue o robot corta-relva em condi¢bes de seguranca
(veja Par. 1.4).

2. Utilize o regulador de altura (Fig. 12.P) para selecionar a
altura de corte desejada, para que a parte de relva cortada
néo seja superior a 10 mm.

NOTA: O comprimento da parte de relva cortada pelo
robot corta-relva nao deve superar 10 mm.

PLATAFORMA TIPO SRBWO01 - REGULACAO ELETRICA

Para regular a altura de corte, siga o assistente no APP.
Osistemaderegulagéoalturaldminarequerumacalibragéoinicial
e de calibragdes periddicas que sdo efetuadas automaticamente.
A calibragdo também pode ser efetuada manualmente a partir do
menu dedicado na aplicagao.

ADVERTENCIA:
Nao toque no dispositivo de corte ao ajustar
a altura de corte.

>

NOTA: O comprimento da parte de relva cortada pelo
robot corta-relva ndo deve superar 10mm.

. MANUTENGCAO

ADVERTENCIA:
Use apenas pecas sobressalentes originais.

=

ADVERTENCIA:

Nao altere, nao adultere, ndao esquive,
nao elimine os dispositivos de seguranca
instalados.

ADVERTENCIA:

Perigo de corte das maos.

Use luvas de protecao para evitar perigos de
corte nas maos.

ADVERTENCIA:

Perigo de entrada de p6 entrem nos olhos.
Use 6culos de protecao para evitar perigos
de entrada de p6 nos olhos.

ATENCAO:

O uso excessivo de agua pode causar
infiltrac6es danificando os componentes
elétricos.

PROIBIGAO:
Nao utilize jatos de agua em pressao.

PROIBIGAO:

Paranao danificar os componentes eléctricos
e electronicos de forma irreversivel, ndao
mergulhe orobot, parcialmente ou totalmente,
na agua.

PROIBIGAO:

Nao lave as partes internas do robot para
nao danificar os componentes elétricos e
eletrénicos.
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PROIBICAO:
Nao utilize solventes ou gasolina para
nao danificar as superficies pintadas e os

componentes de plastico.

4.1. MANUTENGCAO PROGRAMADA

Para um melhor funcionamento e uma maior duragéo, certifique-
se de limpar regularmente o produto e substitua as partes
desgastadas.

Efetue as intervengdes na frequéncia indicada na tabela.

FREQUENCIA COMPONENTE |TIPODE
INTERVENGCAO
Semanalmente Lamina Limpe e controle a

eficiénciadalamina. (Veja
Par. 4.2)

Se a lamina estiver
dobrada por causa
de uma colisédo ou
desgastada, substitui-la.
(Veja Par. 4.2)

Limpe e elimine as
eventuais oxidacoes.
(Veja o manual de
instrucdes completo)

Contatos de
recarga

Mensal Robot corta-relva | Efetue a limpeza. (Veja
o manual de instrugbes

completo)

Base de recarga
e cabos de

Controle o desgaste ou
deterioramentos e, se

alimentacéo necessario, substitui-
los. (Veja o manual de
instrucdes completo)
Ao término da | Bateria Efetue o carregamento

estagdo de corte ou
semestral se o robot
corta-relva nédo for

pré-armazenamento da
bateria. (Veja Par. 4.3)

utilizado

Anual ou ao término | Robot corta-relva | Fagaarevisdonumcentro

da estacdo de corte deassisténciaautorizado.
(Veja Par. 4.1)

E necessario efetuaranualmente uma revisao de manutengéo num
centro de assisténcia autorizado para manter o robot corta-relva
em boas condigbes de funcionamento.

NOTA: eventuais avarias provocadas pela ndo realizagao
da revis&@o anual ndo seréo cobertas pela garantia.

4.2. SUBSTITUICAO DAS LAMINAS DE CORTE

1. Desligue o robot corta-relva em condi¢bes de seguranca
(veja Par.1.4).

2. Vire o robot corta-relva prestando aten¢ao para néo deixar
danificar a cobertura flutuante.

3. Desaperte os parafusos de fixagao (Fig. 14.E).

4. Substitua as laminas de corte (Fig. 14.D).

5. Aparafuse os parafusos de fixagao (Fig. 14.E).

4.3. MANUTENCAO DE INVERNO DA BATERIA E
ARMAZENAMENTO

1. Carregue a bateria segundo procedimento guiado indicado
na App, que pode ser acessada através da pagina
“Configuragdes”.

2. Limpe o robot corta-relva (Veja o manual de instrucdes
completo)




3. Conservar o robd corta-relva num local seco e protegido do
gelo, e certificar-se de que esteja desligado.

3. Retire o robot corta-relva da respetiva pega (Fig. 15.D) e
transporte-o prestando atengdo para manter a lamina de corte
longe do corpo.

5.2. ARMAZENAMENTO

Orobotcorta-relvadeve serarmazenado em posi¢&o horizontalnum
local seco e protegido do gelo apds efetuar alimpeza e arecarga de
invernodabateria (veja Cap.4).Paralongos periodos deinatividade,
desconecte a base de carregamento da rede elétrica.

5.3. ELIMINACAO

A\

1. Elimine a embalagem do produto de maneira sustentavel
nos seus recipientes de recolha especificos ou em centros
especificos autorizados a recolha.

2. Elimine o robot corta-relva no respeito dos requisitos das
normas de leis locais.

3. Contate especificas estruturas paraareciclageme aeliminagao
poisorobotcorta-relvaé umresiduo classificado RAEE (Residuo

NOTA: Para obter informagdes mais detalhadas sobre
o procedimento de carregamento de inverno, consulte
o manual de instrugées completo.

NOTA: O registro da recarga através do procedimento
na App é necessario para fins de validade da garantia
da bateria.

4.4. SUBSTITUICAO DA BATERIA

Asubstituicao da bateria é de competénciaexclusivado PESSOAL
DE ASSISTENCIA TECNICA DA STIGA.

Caso seja necessario a substituicdo da bateria, contate um centro
de assisténcia ou o proprio revendedor.

5. TRANSPORTE, ARMAZENAMENTO
E ELIMINACAO

5.1. TRANSPORTE

ADVERTENCIA:
Pararemocao dabateriado robot corta-relva,
contate um centro de assisténcia autorizado.

NOTA: Sugere-se o uso da embalagem original para o

transporte em longas distancias.

1. Desligue o robot corta-relva em condi¢bes de seguranca
(veja Par. 1.4).
2. Limpe o robot corta-relva (Veja o manual de instru¢cdes

de Equipamentos Elétricos e Eletronicos).

. Elimine as baterias velhas ou usadas de maneira sustentavel

nos seus recipientes de recolha especificos ou em centros
especificos autorizados a recolha.

completo)

6.

A\

ADVERTENCIA:

SOLUGCAO DOS PROBLEMAS

Pare o robot corta-relva e o deixe em condicoes de seguranca (Veja Par. 1.4).

A seguir, serd indicada uma lista de eventuais anomalias que podem se apresentar durante o trabalho.

PROBLEMA

CAUSAS

SOLUCOES

Vibragdes anormais. O robot corta-
relva é barulhento.

Disco ou lamina de corte danificadas

Substitua os componente danificados (Veja Par. 4.2).

Dispositivo de corte bloqueado por residuos (fitas,
cordas, fragmentos de plastico, etc.).

Desligue o robot corta-relva em condicdes de seguranca (Veja
Par. 1.4). Desbloqueie a Iamina de corte.

O arranque do robot corta-relva ocorreu com a
presenca de obstaculos nédo previstos (galhos
caidos, objetos esquecidos, etc.).

Desligue o robot corta-relva em condigoes de seguranga
(Veja Par. 1.4). Remova os obstaculos e ligue novamente o
robot corta-relva.

Motor elétrico em avaria.

Substitua 0 motor, contate o centro de assisténcia autorizado
mais préximo.

Relva muito alta.

Aumente a altura de corte (Ver Par. 3.5).

Efetue um corte preliminar da area com uma cortador de
relva normal.

O robot corta-relva néo se posiciona
corretamente no interior da estacao
de recarga.

Posicéo errada do cabo perimetral.

Verifique a conexdo da estagdo de recarga (Veja Par. 2.3.2).

Cedimento do terreno proximo da base de recarga.

Restabele¢a o posicionamento correto da base de recarga.
(Veja Par.2.3.2).

O robot corta-relva se comporta
de maneira anormal em torno de
obstaculos perimetrais.

Cabo perimetral assentado de forma errada.

Reposicione o cabo perimetral corretamente (sentido horario)
(veja Par.2.3.1).

O indicador luminoso da base de
recarga nao acende quando robot
estiver fora da base de recarga.

Faltaatensaode alimentacdo ou esta presente uma
avaria na base de recarga.

Verifique aligacdo corretaatomada de corrente doalimentador.
Verifique a integridade do cabo de conex&o do alimentador.

O indicador luminoso da base
de recarga acende com uma
intermiténcia lenta

O cabo perimetral ndo esta conectado ou esta
interrompido

Verifique a instalagéo e conserte a ruptura (Veja Par. 2.3)

O indicador luminoso da base
de recarga acende com uma
intermiténcia rapida

O cabo perimetral € muito curto ou esta presente
uma avaria na base de recarga.

Verifique se o comprimento do cabo perimetral é superior as
indicacdes contidas no Par. 2.3.2. Se o problema persistir,

contate um centro de éncia.

No teclado, esta aceso o icone
Warning

Sinaliza condi¢bes de anomalia/avaria.

Consulte o Manual de Instrugdes completo.




7. DADOS TECNICOS

PT

ESPECIFICAGOES

TIPO: SRSWO01
(veja a etiqueta do produto)

TIPO: SRBWO1
(veja a etiqueta do produto)

Dimensdes (BxAxP)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Peso do robot corta-relva

Depende do modelo: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Incerteza +/-0,1 [kg])

Depende do modelo: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Incerteza +/-0,1 [kg])

K%

Altura de corte (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Diametro lamina 180 [mm] 260 [mm]
Velocidade de corte 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Velocidade de movimento 22 [m/min] Depende do modelo: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Pendéncia maxima 45% 50%
Inclinagdo maxima ao longo do perimetro 20%

Tipologia do sistema de corte 4 laminas de corte pivod 6 laminas de corte pivd
Cadigo do dispositivo de corte 322104105/0

Nivel de poténcia acustica detetada 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Incerteza das emissdes de ruido, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Nivel de poténcia acustica garantida 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)

Nivel de presséo acustica no ouvido do operador 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Classificacao IP robot corta-relva IPX5

Classificagéo IP estagé@o de recarga IPX1

Classificagao |P alimentador P67

Temperatura ambiente de funcionamento robot .

corta-relva [°C] 0+50

Temperatura ambiente de funcionamento estagcdo 10250

de recarga [°C] T

Temperaturaambiente de funcionamento alimentador 1050

revendedor autorizado STIGA)
118204158/0 (UE)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Capacidade de trabalho Depende do modelo (*) Depende do modelo (*)
Entrada: 100-240 Vca, 1,2 A; Saida: 30 Vcc, Entrada: 200-240 Vca, 0,8 A; Saida: 30 Vcc,
2A 4A
Utilize um dos cédigos originais abaixo Utilize um dos codigos originais abaixo
. < ou posteriores atualizagdes (consulte um ou posteriores atualizagdes (consulte um
Alimentacéo

revendedor autorizado STIGA)
118204159/0 (UE)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Cabos de extensao 30 Vcc permitidos

Utilize um dos cédigos originais abaixo ou pos
autorizad

teriores atualizagdes (consulte um revendedor
o STIGA)

Cédigo: 1127-0010-01, Comprimento 5 m

Cadigo: 1127-0020-0

1, Comprimento 15 m

Modelo bateria

Depende do modelo: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

Depende do modelo: 25,2V — 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V - 2x5Ah; 25,2V - 2x6Ah
)

Tempo de recarga

Depende do modelo: 60 [min]; 80 [min]; 150

Depende do modelo: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Tempo de trabalho Depende do mod?:zi:n?(z'[)mm]; 90 [min]; 150 270 [min]
Conectividade Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Tecnologia de navegac@o

GNSS

(*) Para mais informagdes sobre o modelo especifico, consulte 0 manual completo disponivel em linha (veja cddigo QR na primeira

pagina deste folheto).
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NORSK - Oversettelse av originalinstruksjoner

> pa nettsiden stiga.com

> ved & scanne QR-koden

Den komplette instruksjonshandboken er tilgjengelig:

> i Appen STIGA GO, tilgjengelig pa App Store og Google Play

Download full manual
stiga.com

MERK: instruksjonene i denne handboken gjelder for
alle robotgressklippermodellene styrt med ledning.
Figurene, hvis de ikke er spesifisert, refererer til SRSWO01-
plattformen.

MERK: Denne handboken inneholder grunnleggende
instruksjoner, hovedsakelig relatert til sikkerhet. For riktig
installasjon ma den fullstendige bruksanvisningen (se
ovenfor) leses og folges noye.

1. SIKKERHET

PABUD:
Les ngye for bruk og oppbevar
for fremtidig referanse.

1.1. SIKKER BRUKSPRAKSIS
Oppleering

a. Les instruksjonene ngye, ha kjennskap
til kommandoene og riktig bruk av mas-
kinen.

b. La aldri barn, personer med nedsatt
fysisk, sensorisk eller mental evne, eller
utenerfaringog kunnskap, eller personer
som ikke er kjent med disse instruksjo-
nene, bruke maskinen. Lokale forskrifter
kan begrense operaterens alder.

c. Operataren, eller brukeren, skal holdes
ansvarligforulykkerellerfarer sominvol-
verer tredjeparter eller tredjepartsutstyr.

Forberedelse

a. Forsikre deg om at det automatiske
systemet for kantinngjaering er riktig
installert som angitt.

b. Undersgk med jevne mellomrom omra-
detdermaskinenbrukes, ogfjernsteiner,
pinner, ledninger og andre fremmedle-
gemer som kan hindre bruk.

c. Utfar en visuell inspeksjon av klippebla-
dene, bladboltene ogklippeinnretningen
regelmessig for & kontrollere at de ikke
er gslitte eller skadet. Bytt ut slitte eller
gdelagte klippeblad og bolter parvis for
a opprettholde maskinens balanse.

d. Varselsskilt ma plasseres rundt maski-
nens arbeidsomrade, hvis den brukes

i offentlige omrader eller er apen for
publikum. Skiltene m& hafglgende tekst:
“Advarsel! Automatisk gressklipper! Hold
degpaavstandtilmaskinen! Hold oppsyn
med barn!”.

1.1.1. DRIFT

Generell informasjon

a. Ikke bruk maskinen med defekte vern
eller sikkerhetsinnretninger som ikke er
tilstede, for eksempel uten vern.

b. Ikke plasserhenderellerfgatterinaerheten
av ellerunder de roterende delene. Hold
alltid god avstand fra utkasterapningen.

c. Ikke ta pa maskinens bevegelige deler
for de har stoppet helt.

d. Bruk alltid solide sko og lange bukser
nar du bruker maskinen.

e. Loft eller transporter maskinen aldri
mens motoren er i gang.

f. Fjern frakoblingen fra enheten:

- For du fijerner et hinder;

- Far kontroll, rengjering eller arbeid pa
maskinen;

-Hvis den har blitt truffet av et
fremmedlegeme, ma du kontrollere
at maskinen er skadet,

- Hvis maskinen begynner & vibrere
unormalt, kontroller for skade for du
starter den pa nytt.

g. La ikke maskinen veere i drift uten tilsyn
i neerveer av kjeeledyr, barn eller andre
mennesker i neerheten.

Vedlikehold og oppbevaring

a. Stram alle muttere, bolter og skruer godt
for sikker maskindrift.

b. Kontroller robotgressklipperen ofte for
slitasje eller forringelse.

c. Av sikkerhetsmessige grunner er det
nadvendig & bytte ut slitte eller gdelagte
deler.

d. Forsikre deg om at klippebladene kun
byttes ut med egnede reservedeler.

e. Forsikre deg om at batteriene er ladet




med riktig lader som er anbefalt av pro-
dusenten. Feil bruk kan fore til elektrisk
stot, overoppheting eller lekkasje av
etsende vaeske fra batteriet.

f. | tilfelle elektrolyttlekkasjer, vask med
vann/ngytraliseringsmiddel og kontakt
lege hvis veesken kommer i kontakt med
gynene osv.

g. Vedlikehold av maskinen ma utferes
i samsvar med produsentens instruk-
sjoner.

Resterende risiko

- Selv om produktet oppfyller alle sikker-
hetskrav, kan det fortsatt eksistere ytter-
ligere risikoer pa grunn av feil installasjon
og/eller uforutsigbare situasjoner.

Det er derfor nedvendig at omradet som
produktet opererer pa er fritt for gjenstan-
der, mennesker og dyr, og informerer alle
personer som kan ha tilgang, selv av og il
til arbeidsomradet om mulige farer.

-Ved tordenveer med fare for lynnedslag og
generelt i pavente av darlige veerforhold,
anbefales det & ikke bruke produktet og
koble fra den perimetrale ledningen ved
ladebasen og alt periferiutstyr fra strom-
nettet. For & bruke produktet, koble den
perimentrale ledningen og periferiutstyrettil
stromnettetigjenihenholdtilinstruksjonene
i handboken.

1.2. PRODUKTBESKRIVELSE

Robotgressklipperen er designet for a klippe gresset i
omradene i hagen avgrenset av kantledningen.
Driftsprinsippet er basert pa tilfeldig navigasjon.
Robotgressklipperen endrer vei nar den oppdager
kantledningen eller et hinder.

Enhver annen bruk kan veere farlig og forarsake skader pa
personer og/eller gjenstander. Folgende faller under feil bruk
(som et eksempel, men ikke begrenset til): & transportere
mennesker, barnellerdyrpa maskinen;transportere maskinen
med bil; bruke maskinen til & trekke eller skyve last; bruke
maskinen til klipping av vegetasjon som ikke er gress.
TYPE plattformen: SRBWO1 er utstyrt med en 3G/4G-modul
med SIM-kort og en GNSS-modul, som muliggjer fiernstyring
av robotgressklipperen og hjelpefunksjonene for navigasjon.

1.3. SYMBOLER OG SKILT

ADVARSEL:
Les brukerveiledningen for du begynner
a bruke produktet.

ADVARSEL:

Fare for projeksjoner av gjenstander mot
kroppen.

Hold sikker avstand til maskinen under
bruk.

ADVARSEL:

For aldri hender eller fotter inn i
klippeinnretningens kasse.

Fjern utkoblingsenheten for duarbeider pa
maskinen eller for du lofter den.

ADVARSEL:

For aldri hender eller fotter inn i
klippeinnretningens kasse.

Ikke klatre opp pa maskinen.

FORBUD:

Forsikre deg om at det ikke er
mennesker (spesielt barn, eldre eller
funksjonshemmede) og kjeeledyr i
arbeidsomradet mens maskinen er i drift.
Hold barn, kjzeledyr og andre mennesker
pa trygg avstand nar maskinen er i drift.
FORBUD:

Ikke bruk hoytrykksspyler pa maskinen til
a rengjore eller vaske den.

Enhet med isolasjonsklasse Ill, drevet
av batteri (robotgressklipper) eller via
spesiell stromforsyning (ladebase og
referansestasjon).

Bruk den originale stromforsyningen med
egenskapene angitt pa typeskiltet.

Symbol for likestromforsyning.

Grad av beskyttelse mot inntrengning av
faste kropper og vann.

Avfall fra elektrisk og elektronisk utstyr

skal gis til egnede anlegg for resirkulering
og deponering.

Garantert lydeffektniva



1.4. STANS OG AVSKRUING AV
ROBOTGRESSKLIPPEREN UNDER SIKRE
FORHOLD

PABUD:

Sla alltid av robotgressklipperen under
sikre forhold for rengjoring, transport eller
vedlikehold.

1. Trykk pa “STOP” knappen (Fig. 1.A) for & stoppe
robotgressklipperen trygt og apne beskyttelsesdekselet
(Fig. 1.B).

2. Trykk pa avskruingsknappen (Fig. 1.E) i noen sekunder og
vent til LED-en pa samme knapp slas av.

3. Forst etter at LED-en er slukket (Fig. 1.E), ta ut
sikkerhetsnekkelen (Fig.1.D) for&sla avrobotgressklipperen
pa en trygg mate.

4. Robotgressklipperenerstanseteller slattunder sikre forhold.

2. MONTERING

ADVARSEL:
Ikke tukle med, fjerne, unnvike eller omga de
monterte sikkerhetsanordningene.

ADVARSEL:
Stremkabelen, stromforsyningsenheten,

skjoteledningen og enhver annen elektrisk
kabel som ikke tilherer produktet, ma forbli
utenfor klippeomradet for a holde dem unna
farlige bevegelige deler og for & unnga skade
pakablene som kan bringe dem i kontakt med
deler under spenning.

3. Gjerklartinstallasjonsomradet for materenslikat denikke
kansenkes nedivannunderalle slags vaerforhold. Installer
helst i et lukket rom beskyttet mot atmosfeeriske stoffer,
i en posisjon som ikke lett kan nas av uvedkommende.

2.1.3. HOVEDKONTROLLER FOR INSTALLASJON AV
KANTLEDNINGEN:

. Kontroller atden maksimale hellingen pa arbeidsomradet
er mindre enn eller lik 45 % eller 50 %, avhengig av
modellen (se avsn. 7 TEKNISKE data), og felg reglene
gjengitt i Fig. 3.

ADVARSEL:
/'\ Roboten kan klippe overflater med en
. maksimal helling pa 45 % eller 50 %, avhengig

-

MERK:For merinformasjon ominstallasjon av produktet,
kontakt en STIGA-forhandler.

KOMPONENTER FOR INSTALLASJON (Fig. 2)

(A) Ladebase, (B) Mater, (C) Kantledning, (D) Festeskrue
kantledning, (E) Festesrkuer kantledning, (F) Ledd for
kantledning, (G) Kontakter for ladebase.

2.1. KONTROLL AV INSTALLASJONSKRAV
2.1.1. KONTROLL AV HAGEN:

¢ Kontrollerhagenestilstand slik som det staroppfertiKap.1.
¢ Niveller bakken slik at det ikke dannes pytter som folge
av regn.

2.1.2. KONTROLLERINSTALLASJONENAVLADEBASEN
OG MATEREN:

EL-FARE:
Det er nodvendig a klargjore en stikkontakt
somerisamsvar med gjeldende loverilandet.

EL-FARE:

Den medfolgende kretsen ma beskyttes
av en differensialbryter (RCD) med en
aktiveringsstrom som ikke overstiger 30 mA.

EL-FARE:

Ikke koble stremforsyningen til et stremuttak
hvis stopselet eller ledningen er skadet.
Ikke koble til og ikke ta pa en skadet ledning
for den kobles fra stromforsyningen.

En odelagt ledning kan skape kontakt med
spenningssatte deler.

> BB

1. Forbered et flatt omrade pa kanten av plenen for &
plassere ladebasen

2. Forsikre deg om at avstanden til basen fra eventuelle
svinger er minst 200 cm.

av modellen. Hvis instruksjonene ikke falges,
kan roboten gli og forlate arbeidsomradet

ADVARSEL:
Omrader med hellinger som er storre enn
tillatte hellinger kan ikke klippes. Plasser

derfor kantledningen foran skraningen slik
at dette omradet ekskluderes fra klippingen.

2. Kontroller hele arbeidsflaten: evaluer hindringene og
omradene som skal utelukkes fra arbeidsomradet, som
ma avgrenses med kantledningen.

2.2. KRITERIER FOR INSTALLASJON AV
KANTLEDNINGEN

Folgende er kriteriene for installasjon av kantledningen. For
mer detaljertinformasjon, se denkomplette brukerhandboken.

MINSTE AVSTAND
MINSTE AVSTAND
FOR MONTERING
STEB;\;ESELT | FORHOLD TIL LEDNINGEN
VED DET STRUKTURELLE
ELEMENTET
TYPE SRSWO01 SRBWO01
Brolegging eller
oppkjersel pa 5om som
samme niva som
plenen
Groft, vegg eller 35 om 25 om
mur
Hekk eller plante
med utstikkende 30cm 40 cm
rotter




Svemmebasseng,
dam med utlep,
offentlig vei uten
gjerde

90 cm 100 cm

Svemmebasseng
eller vei i bunnen
av en bakke

150 cm 150 cm

TYPER HINDERBEGRENSNINGER

X PASSASJE MELLOM TO ULIKE DELER VED
KANTLEDNINGEN

EL-FARE:
Koble til stromforsyningen kun nar alle
installasjoner er fullfort. Sla eventuelt av

den generelle stramforsyningen under
installasjonen.

2.3.1. INSTALLASJON AV KANTLEDNINGEN
PLASSERING MED PLUGGER

1. Plasser kantledningen ved a starte fra ladebasens
installasjonsomrade.
2. Plasser ledningen langs hele banen, og fest den med

omrade".

TYPE passende plugger (fig. 7.B) med en avstand ca 100 cm,
og respekter installasjonskravene som er angitt (Se
SRSWO01 | SRBWO1 Avsn. 2.2).
S— 3. La det veere 2 m kabel i overflod for deretter & kutte den
Hindringen kan avgrenses ved i sterrelse i sluttfasen av tilkoblingen.
X>=70cm | X>=90cm | & overlappe seksjonene av 4. Plasser kabelen i svinger, slik at beyeradiusen er ca.
(Fig. 4) (Fig.4) |ledningen utover og tilbake uten 20 cm (Fig. 7.A).
a krysse dem.
Hindringen kan avgrenses ved TOTAL
a holde de to tur- og returdelene LENGDE
X<70cm | X<90cm | avledningen pa avstand med PA DEN STIGA-;%%L&%?E_I\S f;gg:\gﬁAﬂBLE
(Fig. 5) (Fig.5) | minstY= 30 cm. Hvis hindringen PERIMETRALE
er tilstrekkelig sterk, kan den sta LEDNINGEN
uten beskyttelse.
! Kode 1127-0000-01 Sf;';; fnomm'
PASSASJE MELLOM ULIKE OMRADER | HAGEN *
Kode 1127-0001-01 |  SPole300m.
BREDDE Z KORRIDOR < 400m @2,7mm
Spole 500 m.
TYPE Kode 1127-0002-01 03.4mm
SRSWo1 | SRBWOT Kode 1127-0003-01 |  SPOle 1000 m.
3,4 mm
Z>=70cm | Z>= 90 cm |Omradet (Fig. 6.A) kan nas med | Kode 1127-0002-01 Spole 500 m.
) . f >=400m opptil 23,4 mm
(Fig. 6) (Fig. 6) robotgressklipperen. maks 1000m Soole 1000 m
Kode 1127-0003-01 e dmm
Omradet (Fig. 6.A) den kan 4 MM
Z<70cm | Z<90cm |ikke nés av robotgressklipperen
(Fig. 6) (Fig. 6) og skal betraktes som "Lukket

ADVARSEL:
/'\ Forsikre deg om at ledningen er i kontakt
e med bakken hele veien for a forhindre at

VARSEL:
A Driftsomradet og generelt omradene der
robotgressklipperen ma avgrenses av et

overkommelig gjerde.
Gjor gjerdet egnet eller hold oppsyn med
robotgressklipperen mens den er i bruk.

2.3. INSTALLASJON AV KOMPONENTENE

EL-FARE:

Bruk kun batteriladeren og materen som
er levert av produsenten. Uegnet bruk
kan forarsake elektriske stot og/eller
overoppheting.

VARSEL:
A Kuttefare for hendene.
Bruk vernehansker slik at du ikke risikerer &
kutte hendene.

VARSEL:

A Fare for stov i oynene.

Bruk vernebriller for & unnga fare for stov
i oynene.

robotgressklipperen skader den.

MERK: Kantledningen som brukes til installasjon,
ma ha en lengde pa minst 40 m. Dersom lengden pa
ledningen er kortere, er det nedvendig a installere
resistoren kode. 122063053/0. Se den fullstendige
instruksjonshandboken.

2.3.2. INSTALLASJON AV LADEBASE

Installer ladebasen i akse med kantledningen, slik at roboten
kan fa tilgang til den ved a folge kantledningen i retning med
klokken.

1. Kontroller installasjonskravene som angitt i avsn. 2.2.

2. Duma forberede bakken om nadvendig, slik at overflaten
paladebasen er pa samme niva som plenen. Bakken ma
veere helt flat og kompakt for & unnga deformasjon av
overflaten pa ladebunnen.

3. Ta av lokket (Fig. 8.C).

4. Plasser ladebasen pa linje med kantledningen
(Fig. 8.D2) slik at roboten kan fa tilgang til den ved a
folge kantledningen i retning med klokken.



5. Sett de to endene av ledningen inn i passende passasjer
(Fig. 8.E2).
6. Klipp endene pa ledningene til noyaktig sterrelse.
7. Bruk de selvborende kontaktene pa ledingene
(Fig. 9.F),(Fig. 9.G), (Fig. 9.H).
. Koble kontaktene til terminalene (Fig. 8.1).
. Fest ladebasen (Fig. 10.L) til bakken med festeskruene
(Fig. 10.M).
10. Sett lokket pa plass igjen (Fig. 10.C).
11. Koble stremforsyningentilladebasen og skru pé kontakten.
12. Koble materens stopsel til stramuttaket.
13. Kontroller at nar robotgressklipperen ikke er i ladebasen,
lyset pa ladebasen (Fig. 10.N) lyser med jevnt lys (se
Kap. 3.3).

2.4. LADING AV ROBOTGRESSKLIPPER ETTER
INSTALLASJON

Batteriene skal forbli tilkoblet i minst 2 timer forste gang de
lades.

2.5. PRODUKTINNSTILLINGER

Den automatiske driften av robotgressklipperen krever en
rekke innstillinger som kan gjeres via en mobil (smarttelefon)
iOS eller Android med "STIGA GO" -appen installert.

©

MERK:Forenmerdetaljertbeskrivelse av detilgjengelige
funksjonene, se denfullstendige instruksjonshandboken.

3. DRIFT

3.1. MANUELL DRIFT AV
ROBOTGRESSKLIPPEREN

Robotgressklipperenkanbrukesutenautfereprogrammeringen
beskrevet (Se avsn. 2.5). | denne modusen utfarer
robotgressklipperenenarbeidssyklus, gartilbake tilladebasen
og blir der til neste manuelle start.

1. Plasser robotgressklipperen pa ladebasen eller i alle fall
innenfor omkretsen av installasjonen.

2. Trykk pa “STOP” knappen (Fig. 1.A) for & &pne dekselet
(Fig. 1.B) og g& inn pa kommandokonsollet (Fig. 1.C).

3. Trykk pa “ON/OFF” knappen (Fig. 1.E) i 5 sekunder for &
skru pa robotgressklipperen.

4. Trykk pa knappen “VALG AV MODUS" (Fig.1.F), helt til
kun et ikon blinker (Fig. 1.L).

5. Trykk pa “BEKREFT” knappen (Flg. 1.G). Ikonet (Fig. 1.L)
lyser fast for & bekrefte operasjonen.

6. Lukk dekselet (Fig. 1.B). Robotgressklipperen starter
arbeidet.

MERK: denne modusen garanterer kanskje ikke
tilstrekkelig dekning av hagen, bade nar det gjelder
tid og med hensyn til jevnt klipperesultat, spesielt hvis
hagen har en uregelmessig form. For & oppn& maksimal
effektivitetfor robotgressklipperen, anbefales det a utfere
programmering (se avsn. 2.5).

3.2. BESKRIVELSE AV KOMMANDOENE SOM
FINNES PA ROBOTGRESSKLIPPEREN

Liste over kommandoer, indikatorer og deres funksjon:

* “STOP” knapp (Fig. 1.A): den brukes til sikkerhetsstopp
for robotgressklipperen.

* “SIKKERHETSNOKKEL" (Fig. 1.D): brukes til
sikkerhetsstenging av robotgressklipperen.

e “ON/OFF” knapp (Fig. 1.E): brukes til & sla
robotgressklipperen av og paogtil atilbakestille alarmene.

e “VELG MODUS” knapp (Fig. 1.F): den brukes til & velge
driftsmodus for robotgressklipperen og for a tvinge den
tilbake til ladebasen.

e “BEKREFT” knapp (Fig. 1.G): brukes til & bekrefte innstilt
driftsmodus.

e Lysende ikon “PROGRAMMERT KLIPPING” (Fig. 1.1):
brukestil & vise innstillingen for det planlagte programmet.

e Lysende ikon “ENKEL ARBEIDSSYKLUS” (Fig.1.L):
brukes til visning av hvert enkelte arbeidssyklus.

e Lysende ikon “RETUR TIL BASE” (Fig. 1.H): brukes til &
viseinnstillingen fortvungenreturtil robotgressklipperens
ladebase.

e “BLUETOOTH” knapp (Fig. 1.M): skal kun brukes av
servicesenteret for diagnostisering.

e Lysende “ALARM” ikon (Fig. 1.N): brukes til visning av
alarmtilstander.

e Lysende “BATTERI” ikon (Fig. 1.0): brukes til & vise
batteriladingen.

MERK: For en mer detaljert beskrivelse av
kommandoene som er oppfart ovenfor, se den komplette
instruksjonshandboken.

3.3. DRIFT AV LADEBASE

Ladebasen er utstyrt med en varsellampe (Fig. 10.N) som

lyser opp som folger:

¢ Lys av: ladebasen ikke far strem, eller roboten er i.

* Fast lys: kantledningen er riktig koblet til ladebasen, og
omkretssignalet blir overfort pa riktig.

¢ Sakteblinkende lys:kantledningen erikke koblettil ellerer.

¢ Raskt blinkende lys: kantledningen er for kort, eller det
er feil pa ladebasen.

3.4. LADING AV BATTERIET

Prosedyren “LADING AV BATTERI” gjer det mulig & lade
robotgressklipperen manuelt.

1. Plasser robotgressklipperen pa ladebasen (Fig. 11.R).

2. Skyv robotgressklipperen pa ladebasen helt til
ladekontakten kobles til (Fig. 11.S).

3. Trykk pa “STOP” knappen (Fig. 11.A) for & 4pne dekselet
(Fig. 11.B) og ga inn pa kommandokonsollet (Fig. 11.C).

4. Skru pa robotgressklipperen ved & bruke “ON/OFF”
knappen (Fig. 11.E).

5. Det lysende “BATTERI” ikonet (Fig. 11.L) blinker,
robotgressklipperen lades.

6. Lukk dekselet (Fig. 11.B).

7. La robotgressklipperen lade i minst den tiden som star
oppfertiavsn.2.4.

MERK: Lading av batteriet for vinteroppbevaring ma utferes
som angitt i avsn. 4.3.




3.5. REGULERING AV KLIPPEHOYDEN
PLATTFORMTYPE SRSW01 - MANUELL REGULERING

1. Stansrobotgressklipperenpaentryggmate (Seavsn.1.4).

2. Bruk heydejusteringen (Fig. 12.P) til & velge onsket
klippehoyde slik at det klippede gresset ikke er lengre
enn 10 mm.

MERK:Gresslengdenklippetav robotgressklipperenma
ikke overstige 10 mm.

TYPESRBWO01PLATTFORM-ELEKTRISKREGULERING

For & justere klippehayden, felg den veiledede prosedyren
i APPEN.

Systemet for justering av bladhgyde krever en innledende
kalibrering og periodiske kalibreringer som utferes automatisk.
Kalibrering kan ogsa utfares manueltiden egne menyeniApps.

VARSEL:
Ikke bergr klippeinnretningen mens du
justerer klippehgyden.

>

MERK:Gresslengdenklippetav robotgressklipperen ma
ikke overstige 10 mm.

. VEDLIKEHOLD

VARSEL:
Bruk kun originale reservedeler.

=Y

VARSEL:
Ikke tukle med, fjerne, unnvike eller omga de
monterte sikkerhetsanordningene.

VARSEL:

Kuttefare for hendene.

Bruk vernehansker slik at du ikke risikerer &
kutte hendene.

VARSEL:

Fare for stov i oynene.

Bruk vernebriller for & unnga fare for stov
i oynene.

ADVARSEL:

Hvis du bruker for mye vann kan dette fore
til infiltrasjon som kan skade de elektriske
komponentene.

FORBUD:
Ikke bruk vannstraler under trykk.

FORBUD:

For ikke a skade de elektriske og elektroniske
komponentene pa ugjenkallelig vis, ma ikke
roboten legges i vann, verken delvis eller
fullstendig.

FORBUD:

Ikke vask de innvendige delene pa roboten
for ikke & skade de elektriske og elektroniske
komponentene.

FORBUD:

Brukikke losemiddel eller bensin dadette kan
skade de lakkerte overflatene og plastdelene.

00 ok PP PPk

4.1. PLANLAGT VEDLIKEHOLD

Sorg for & rengjere produktet regelmessig og bytte ut slitte
deler for bedre bruk og lengre levetid.

Utfarinngrepene med denhyppighetensom erangittitabellen.

HYPPIGHET
Ukentlig

KOMPONENT
Klippeblad

TYPE INNGREP

Rengjer kniven og
kontroller om den er godt
slipt. (Se avsn. 4.2)

Huvis klippebladet er boyd
pa grunn av stet eller
dersomdeterslitt, skal det
skiftes ut. (Se avsn. 4.2)

Rengjor og fjern
eventuelle oksideringer.
(Se den komplette
instruksjonshandboken)

Ladekontakter

Manedlig Robotgressklipper | Foreta rengjeringen.
(Se den komplette

instruksjonshandboken)

Ladebase og | Sjekk for slitasje eller

matekabler forringelse, og bytt

dem ut om nedvendig.

(Se den komplette

instruksjonshandboken)

Pa slutten av | Batteri Utfor ladingen for

klippesesongeneller
hversjettemanedhvis
robotgressklipperen
ikke brukes

Arlig eller ved endt
klippesesong

for-oppbevaring av
batteriet. (Se avsn. 4.3)

Arlig service skal
utferes hos et autorisert
servicesenter. (Se
avsn.4.1)

Robotgressklipper

Det er nedvendig & utfere arlig service pa et autorisert
servicesenter for & holde robotgressklipperen i god stand.

MERK: eventuelle feil pa grunn av manglende
giennomfering av arlig service blir ikke dekket av
garantien.

4.2. BYTTE AV KLIPPEINNRETNINGENE

. Stansrobotgressklipperen paentryggmate (Seavsn.1.4).

. Snurobotgressklipperen opp-ned, og pass pa aikke skade
det overliggende dekselet.

. Skru ut festeskruene (Fig. 14.E).

. Skift ut klippebladene (Fig. 14.D).

. Skru fast festeskruene (Fig. 14.E).

3. VEDLIKEHOLD OMVINTEREN AV BATTERIET
OG OPPBEVARING

1. Lad batteriet i henhold til veiviseren i appen, tilgjengelig
fra "Innstillinger" -siden.

2. Rengjer robotgressklipperen (Se den komplette
instruksjonshandboken).

3. Oppbevarrobotgressklipperen paettortsted der denikke
kan fryse, mens du forsikrer deg om at den er avskrudd.

N =

3
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MERK: For mer detaljert informasjon om vinterlade-
prosedyren, se den komplette instruksjonshandboken.

MERK: Registeringenavladingenved bruk av prosedyren
i appen er nadvendig for at garantien skal veere gyldig.




4.4. UTSKIFTNING AV BATTERI

Utskiftning av batteriet skal kun utferes av PERSONELL FRA 5.3. KASSERING

STIGAS TEKNISKE ASSISTANSE TJENESTE.
Hvis du trenger a bytte batteri, kontakt et servicesenter eller
forhandleren.

5. TRANSPORT, OPPBEVARING OG
KASSERING

5.1. TRANSPORT

MERK: Vi anbefaler & bruke originalemballasjen for
transport over lange avstander.

1. Stansrobotgressklipperenpaentryggmate (Seavsn.1.4).

2. Rengjer robotgressklipperen (Se den komplette
instruksjonshandboken)

3. Loft robotgressklipperen etter handtaket (Fig. 15.D) og
bzer den, og pass pa & holde klippebladet pa avstand
fra kroppen.

5.2. OPPBEVARING

Robotgressklipperen ma oppbevares liggende, pa et tort og
frostfritt sted etter at du har rengjort og ladet batteriet om
vinteren (se Kap. 4). Koble ladebasen fra stremnettet under
lange perioder med inaktivitet.

6.

A

PROBLEMLOSNING

VARSEL.:

VARSEL:
Kontakt etautorisert servicesenterforafjerne
batteriet fra robotgressklipperen.

A\

1. Kasser emballasjen pa en beerekraftig mate i passende
oppsamlingsbeholdere eller leverinntilegne miljgstasjoner
som er autorisert for innsamling.

2. Kasserrobotgressklipperenisamsvar med lokale forskrifter.

3. Kontakt aktuelle anlegg for resirkulering og kassering, da
robotgressklipperen er klassifisert som WEEE (Waste of
Electrical and Electronic Equipment).

4. Kasser gamle eller utslitte batterier pa en baerekraftig mate
i passende oppsamlingsbeholdere eller lever inn til egne
miljostasjoner som er autorisert for innsamling.

Stans robotgressklipperen og sett den pa plass pa en trygg mate (Se avsn. 1.4).

Nedenfor finnes en liste over eventuelle avvik som kan oppsta i lgpet av arbeidsfasen.

PROBLEM ARSAKER

LOSNINGER

Skive eller klippeblad er odelagt

Skift ut odelagte komponenter (Se avsn. 4.2).

tau, plastdeler, etc.).

Klippeinnretningen er tilstoppet av rester (band,

Stans robotgressklipperen pa en trygg mate (Se avsn. 1.4).
Los ut klippebladet.

Unormale vibrasjoner.
Robotgressklipperen braker.

Robotgressklipperen har blitt startet med
tilstedeveerelse av uforutsette hindringer (greiner
som har falt ned, gjenglemte gjenstander etc.).

Stans robotgressklipperen pa en trygg mate (Se avsn. 1.4).
Fjern hindringene og start roboten pa nytt.

Feil pa elektromotoren.

Skift ut motor, kontakt neermeste autoriserte servicesenter.

For hoyt gress.

Ok klippehoyden (Se avsn. 3.5).
Foretaenforhandsklipp avomradetmed envanlig gressklipper.

Feil plassering av kantledningen

Robotgressklipperen plasserer seg

Kontroller tilkoblingen til ladebasen (Se avsn. 2.3.2).

ikke korrekt inne i ladebasen.

Grunnen gir etter i naerheten av ladebasen.

Gjenopprett riktig plassering av ladebasen. (Se avsn. 2.3.2).

Robotgressklipperen oppferer seg
unormalt rundt omkretshindringer.

Kantledningen har blitt lagt pa feil mate.

Plasser kantledningen pa riktig mate (i renting med klokken)
(Se avsn.2.3.1).

Varsellysetpaladebasenlyserikke nar

roboten er ute av ladebasen. ladebasen.

Det er ingen stramforsyning eller det er en feil ved

Kontroller at stromforsyningsenheten er riktig tilkoblet
stromuttaket. Kontroller helheten ved tilkoblingsledningen
pa materen.

Varsellysetpaladebasentennes med
sakte blinking

Kantledningen er ikke koblet til eller er brutt

Kontroller installasjonen og reparer bruddet (Se avsn. 2.3)

Varsellyset pa ladebasentennes med
rask blinking

kantledningenerforkort, eller deterfeil paladebasen.

Kontroller at lengden pa kantledningen er sterre enn det som
star indikert i Avsn. 2.2.3. Ta kontakt med et servicesenter
dersom problemet vedvarer.

Patastaturet er Warning-varselettent | Varsler forhold av feil/skade.

Se appen for mer informasjon eller se den komplette
instruksjonshandboken.




NO
7.  TEKNISKE DATA

SPESIFIKASJONER TYPE: SRSWO01 (se produktetikett) | TYPE: SRBWO01 (se produktetikett)
Dimensjoner (BxHxD) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]

. Avhengig av modell: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (* Avhengig av modell: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*
Robotgresskiipperens vekt ° g(Usikkerhet +/-0[,1g %kg]) kel ) % (Usikkerhet +/-O[,1g[]kg]) ka0
Klippehoyde (Min-Maks) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Bladdiameter 180 [mm] 260 [mm]
Kuttehastighet 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Fremdriftshastighet 22 [m/min] Avhengig av modell: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksimal helling 45 % 50 %
Maksimal helling langs omkretsen 20 %
Type klippesystem 4 svingbare klippeblader | 6 svingbare klippeblader
Artikkelnummer for klippeinnretning 322104105/0
Pavist lydeffektniva 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Usikkerhet om stoyutslipp, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Garantert lydeffektniva 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Lydtrykkniva ved operaterens ore 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Robotgressklipper IP-klassifisering IPX5
IP-klassifisering av ladebasen IPX1
Mater IP-klassifisering P67
Omgivelsestemperatur for robotgressklipper [° C] 0+50
Omygivelsestemperatur for ladebase [° C] -10+ 50
Omgivelsestemperatur for materdrift [° C] -10 + 50
Arbeidskapasitet Avhengig av modell (*) Avhengig av modell ()
Input: 100-240 VAC, 1,2 A; utgang: 30 Vcc, 2 A | Input: 200-240 VAC, 0,8 A; utgang: 30 Vce, 4 A
Bruk en av de originale kodene nedenfor Bruk en av de originale kodene nedenfor
eller pafelgende oppdateringer (kontakt en eller pafelgende oppdateringer (kontakt en

Stremforsyning autorisert STIGA-forhandler) autorisert STIGA-forhandler)

118204158/0 (EU) 118204159/0 (EU)

118204161/0 (UK) 118204162/0 (UK)

118204163/0 (CH) 118204164/0 (CH)

Bruk en av de originale kodene nedenfor eller pafelgende oppdateringer (kontakt en autorisert
30 Ve skjeteledninger tillatt STIGA-forhandler)
Kode: 1127-0010-01, Lengde 5 m
Kode: 1127-0020-01, Lengde 15 m

. Avhengig av modell: 25,2V - 5Ah;
Batterimodell 2, ZVA_"QE'E']? g‘é’;&dikﬁsé\’zv%&h o | B2v- 6AN. 52V —(?;(SAh; 25,2V - 2x6Ah
Ladetid Avhengig av mod[erlrll:ir(?]O(E;nln]; 80 [min]; 150 Avhengig av modell: 150 [min]; 180 [min] (*)
Arbeidsokt Avhengig av modfrglziglo(‘[;nin]; 90 [min]; 150 270 [min]
Tilkobling Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Navigasjonsteknologi GNSS

(*) du finner mer informasjon om den spesifikke modellen i den komplette handboken som er tilgjengelig pa nettet (se QR-
kode pa ferste side i denne handboken).
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SVENSKA - Oversittning av originalinstruktionerna

Hela bruksanvisningen finns tillgénglig pa:
> pa webbplatsen stiga.com

> genom att skanna QR-koden

> isppen STIGA GO, som &rtillganglig pa App Store och Google Play

Download full manual
stiga.com

ANMARKNING:Anvisningarnaidenharhandbokengaller
allakabelstyrdarobotgrésklippare.Omingetannatanges
avser illustrationerna SRSWO01-plattformen.

OBS: Denna handbok innehaller grundlaggande
instruktioner, framst relaterade till sdkerhet. For korrekt
installation maste den kompletta bruksanvisningen (se
ovan) lasas och féljas noggrant.

1. SAKERHET

SKYLDIGHET:
Las noga fore anvandning och
sparafor framtida konsultation.

1.1. SAKRA DRIFTMETODER
Utbildning

a. Las instruktionerna noggrant, lar kanna
kommandona och maskinens korrekta
anvandning.

b. Lat aldrig barn, personer med nedsatt
fysisk, sensorisk eller mental férmaga,
eller utan erfarenhet och kéannedom,
eller personer som inte kénner till dessa
instruktioner anvdnda maskinen. Lokala
regler kan begransa operatorens alder.

c. Operatoren eller anvandaren ska hallas
ansvarig for olyckor eller faror som ber6r
tredje part eller tredje parts utrustning.

Forberedelse

a. Se till att det automatiska avgranss-
ningsstaketet &r korrekt installerat enligt
anvisningarna.

b. Kontrollera regelbundet omradet dar
maskinen anvands och ta bort stenar,
pinnar, kablar och andra frdmmande
féremal som kan hindra anvandningen.

c. Utfor regelbundet en visuell inspektion
av knivarna, knivbultarna och klippag-
gregatet for att kontrollera att de inte ar
slitna eller skadade. Byt ut slitha eller
skadade knivar och bultar parvis for att
bibehalla maskinens balans.

d. Varningsskyltar maste placeras runtma-
skinensarbetsomrade, omdenanvandsi
allmannautrymmenelleriutrymmensom

ar6ppnaforallmanheten.Signalernaska
ha féljande text: "Varning! Automatisk
grésklippare! Hall dig pa avstand fran
maskinen! Overvaka barn!

1.1.1. FUNKTIONSSATT

Allman information

a. Anvandinte maskinenmedtrasiga skydd
eller om sakerhetsanordningar inte ar
installerade, till exempel utan skydd.

. L&gg inte hander eller fotter nara eller
under deroterande delarna.Hall dig alltid
borta fran tdmningsdppningen.

c. Rérinte vidmaskinensrorligadelarinnan

de har stannat helt.

d. Anvéand alltid robusta skorochlangbyxor

nér du anvander maskinen.

e. Lyftellertransportera inte grasklipparen

nar motorn ar igang.

f. Ta bort inaktiveringsenheten fran en-

heten:

- Innan du tar bort ett hinder

- Innan du kontrollerar, rengér eller utfér
arbeten pa maskinen

- Ommaskinentraffas av ettframmande
foremal, kontrollera om maskinen &r
skadad

- Om maskinen bérjar vibrera onormalt,
kontrolleraom den ar skadad innan du
startar om den.

g. Lat inte maskinen vara pa utan uppsikt

i narvaro av husdjur, barn eller andra
personer i narheten.

Underhall och férvaring

a. Dra at alla muttrar, bultar och skruvar
ordentligt fér séker maskinanvandning.

b. Kontrollerarobotgrésklipparen oftamed
avseende pa slitage eller férsamring.

c. Av sakerhetsskal &r det nddvandigt att
byta ut slitna eller skadade delar.

d. Se till att knivarna endast byts ut med
lAmpliga reservdelar.

e. Se till att batterierna laddas med ratt
laddare som rekommenderas av tillver-

(o2




karen. En felaktig anvandning kan leda
till elektriska stotar, dverhettning eller
lackage av fratande vatska fran batteriet.

f. Videlektrolytlackage, tvattamed vatten/
neutraliseringsmedel och kontakta laka-
re vid kontakt med dgonen etc.

g. Maskinunderhéllméste utférasienlighet
med tillverkarens instruktioner.

Kvarstaende risker

- Aven om produkten uppfyller alla saker-
hetskrav kan det finnas ytterligare risker
pa grund av felaktig installation och/eller
oférutsagbara situationer.

Det ar darfér nédvandigt att halla det
omrade dar produkten anvands fritt fran
féremal, manniskor och djur. Informera alla
personersomkan hatilltrade, aventillfalligt,
till arbetsomradet om de méjliga farorna.

-Vid askvadermedrisk for blixtnedslag och
vidrisk for daliga vaderférhallanden rekom-
menderar viattdu inte anvénder produkten
ochattdukopplarbortbegransningskabeln
franladdningsbasenochall kringutrustning
fran stromférsorjningen. For att anvanda
produkten, ateranslutbegransningskabeln
och kringutrustningen till elnatet enligt in-
struktionerna i handboken.

1.2. PRODUKTBESKRIVNING

Robotgrasklipparen arutformad for attklippa graside omraden
av tradgarden som avgrénsas av avgransningskabeln.
Funktionsprincipen baseras pa en slumpmassig navigation.
Robotgrasklipparen byter riktning nar den upptacker
avgransningskabeln eller ett hinder.

Vilken som helst annan anvandning anses som farlig och
orsakar kroppsskador och/eller materialskador. Féljande &r
felaktig anvandning (som exempel men inte begrénsat till):
att transportera manniskor, barn eller djur pa maskinen; att
aka med pa grasklipparen; att anvanda grasklipparen for att
dra eller skjuta pa laster; att anvanda maskinen for att skara
vegetation som inte ar gréasbevuxen.

Plattformen TYPE: SRBWO1 &r utrustad med en 3G/4G-
modul med SIM-kort och en GNSS-modul for fjérrstyrning
av robotgrasklipparen och navigeringsassistansfunktioner.

1.3. SYMBOLER OCH SKYLTAR

>

[ _]
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2| ©©

IPXX

VARNING:
Las anvandarens instruktioner innan du
bérjar anvanda produkten.

VARNING:

Risk for utflygande féremal mot kroppen.
Hall sékerhetsavstand till maskinen under
driften.

VARNING:

Fér aldrig in hander eller fétter i utrymmet
déar klippaggregatet sitter.

Ta bort inaktiveringsanordningen innan
du arbetar pa maskinen eller innan du
lyfter den.

VARNING:

For aldrig in hander eller fotter i utrymmet
dar klippaggregatet sitter.

Satt dig inte pa maskinen.

FORBUD:

Se till att det inte finns nagra personer
(sarskiltbarn, aldreellerfunktionshindrade)
och husdjur i arbetsomradet medan
maskinen ér i drift.

Hall barn, husdjur och 6vriga personer pa
ett sékert avstand nar maskinen ar igang.
FORBUD:

Anvénd inte hogtryckstvattar pa maskinen
for att rengora eller tvéatta den.

Apparat med isolationsklass Ill, drivs
med batteri (robotgréasklippare) eller
via sarskild stromférsorjningsenhet
(laddningsbas och referensstation).

Anvand originalt nataggregat med de
specifikationer som star pa markskylten.

Symbol for likstromsforsorjning.

Skyddsklass mot intrdngning av fasta
amnen och vatten.

Avfall fran elektrisk och elektronisk
utrustning, som ska levereras till
lampliga anldggningar for atervinning
och bortskaffande.

Ljudeffektniva som garanteras



1.4. STOPPA OCH STANGA AV X
ROBOTGRASKLIPPAREN PA ETT SAKERT
SATT

SKYLDIGHET:

Sténg alltid av robotgrasklipparen under
sékra férhallanden fore rengoring, transport
eller underhall.

1. Tryck p& "STOPP"-knappen (fig. 1.A) for att stoppa
robotgrasklipparen i sakra férhallanden och 6ppna
skyddskapan (fig. 1.B).

2. Tryck paavstangningsknappen (fig. 1.E) inagra sekunder
och vanta tills lysdioden pa samma knapp slocknar.

3. Nérlysdiodenharslocknat fig. 1.E) tar du ut sékerhetsnyckeln
(fig. 1.D) for att stdnga av robotgrasklipparen under sakra
férhallanden.

4. Robotgrasklipparen stoppas eller stdngs av under sékra
férhallanden.

2. INSTALLATION

VARNING:
Installerade sékerhetsanordningar far inte
andras, kringgas eller tas bort.

ANMARKNING: Kontakta STIGA:s aterforsaljare for mer
information om produktens installation.

KOMPONENTER FOR INSTALLATIONEN (fig. 2)

(A) Laddningsbas, (B) Nataggregat, (C) Avgransningskabel,
(D) Avgransningskabelns fastspikar, (E) Laddningsbasens
fastskruvar, (F) Avgransningskabelns fog, (G) Kontaktdon
fér laddningskabeln.

2.1. KONTROLL AV INSTALLATIONSKRAVEN
2.1.1. KONTROLL AV TRADGARDEN:

¢ Kontrolleratradgardens status enligtanvisningarnaikap.1.
¢ Jamna till marken sa att inga poélar bildas till foljd av regn.

2.1.2. KONTROLLER FOR INSTALLATION AV
LADDNINGSBASEN OCH MATAREN:

ELEKTRISK FARA:
Det ar nédvandigt att ha tillgang till ett
stromuttag som uppfyller géllande lagar i
anvandningslandet.

ELEKTRISK FARA:

Apparaten ska skyddas med en
differentialbrytare (RCD - Residual Current
Device) med brytstrom pa hégst 30 mA.

ELEKTRISK FARA:

Anslutinte ndtaggregatettill ett stromuttagom
kontaktdonet eller kabeln &ar skadad.

Anslut inte och ror inte vid en skadad
kabel innan den har kopplats bort fran
stromférsorjningen.

En skadad kabel kan komma i kontakt med
spanningssatta delar.
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1. Forbered en plan yta vid grdsmattans kant for att placera
laddningsbasen
2. Se till att basens avstand till eventuella kurvor &r minst
200 cm.
VARNING:
A Néatkabeln, nataggregatet, férlangningskabeln
ochallaandraelektriska kablar sominte hortill
produkten maste forbli utanfor klippomradet
foratthalladembortafranfarligarorligadelar
och fér att undvika skador pa kablarna som
kan leda till kontakt med strémférande delar.

3. Forbered installationsomradet for strémférsérjningsen-
heten sa att den under inga vaderférhallanden hamnar
tackt av vatten. Installeras helst i ett slutet utrymme déar
den skyddas mot vader och vind, i ett lage som inte ar
lattillgangligt fér obehdriga.

2.1.3. HUVUDKONTROLLER FOR INSTALLATION AV
BEGRANSNINGSKABEL:

1. Kontrollera att den maximala lutningen av arbetsomradet
ar mindre an eller lika med 45 % eller 50 %, beroende pa
modell (se avs. 7 TEKNISKA SPECIFIKATIONER) och
félja de regler som visas i Fig. 3.

A
A

2. Kontrollera hela arbetsytan: beddm hinder och omraden
som ska uteslutas fran arbetsomradet, som maste
avgransas med avgransningskabeln.

2.2. KRITERIER FOR INSTALLATION AV
AVGRANSNINGSKABELN
Nedan anges villkorenférinstallation av avgransningskabeln.

Foér mer detaljerade uppgifter, se den kompletta
instruktionsboken.

VARNING:

Roboten kan klippa ytor med en maximal
lutning pa 45 % eller 50% beroende pa
modellen. Om de hér instruktionerna inte
iakttas, kan hjulen slira och hamna utanfér
arbetsomradet

VARNING:

Omraden med hogre lutningar &n de tillatna
vérdena far inte klippas. Placera dérefter
omkretstradeninnan lutningen for att utesluta
klippning av den delen av grdsmattan.

MIN. AVSTAND
MIN. AVSTAND
FOR INSTALLATION
STRUKTURDEL | AV KABELN MED AVSEENDE PA
STRUKTURELLT
ELEMENT
TYPE SRSWO01 SRBWO1

Plattor eller vag pa
samma niva som 5cm 5cm
grésmattan
Dike, vagg eller

35cm 45cm
mur
Buske eller véaxt
med utstdende 30cm 40 cm
rotter




ELEKTRISK FARA:
q Anslut stromférsérjningen foérst néar alla
installationsprocesser ar klara. Stdng av

Pool, sjé med

utlopp, oskyddad 90 cm 100 cm
allman vag

Pool eller véag

i slutet av en 150 cm 150 cm

nedférsbacke

TYPER AV AVGRANSNING AV FOREMAL

PASSAGE OVER TVA OLIKA SEKTIONER AV
AVGRANSNINGSKABELN

huvudstrommen om sa behovs under
installationen.

2.3.1. INSTALLATION AV AVGRANSNINGSKABELN
POSITIONERING MED SPIKAR

1. Placera avgransningskabeln med start fran
laddningsbasens installationsomrade.

TYPE 2. Placera kabeln langs hela banan och sékra den med
lampliga pinnar (fig. 7.B) pa ett avstand av ca 100 cm och
SRSWO01 | SRBWO1 respektera de installationskrav som anges (se avs. 2.2).
3. Lamna 2 m kabel extra for att sedan klippa den till ratt
Hindret kan begransas genom storlek i den sista anslutningsfasen.
X>=70cm | X>=90cm | att bverlappa sektionerna for 4. Placera kabeln i kurvor sa att bdjningsradien &r ca 20
(fig. 4) (fig. 4) tur- och returkabeln utan att cm (fig. 7.A).
korsa dem.
Hindret kan avgréansas genom .
att de tva sektionerna av tur- TOTALLANGD | o0 K ABLAR KOMPATIBLA MED
X<70cm | X<90cm | och returkabeln placeras med PA BEGRANS- INSTALLATIONEN
(fig. 5) (fig.5) | minstY=30 cm mellanrum. Om NINGSKABELN
hindret ar tillrackligt robust kan
det lamnas oskyddat. Kod 1127-0000-01 150 mrulle,
" B} @2,7mm
VAXLA MELLAN OLIKA DELAR AV TRADGARDEN 300 m rulle
Kod 1127-0001-01 027 mm’
BREDD KORRIDOR Z <400m .
VPE Kod 1127-0002-01 58032 rr:‘]'r':
Srswo1 | smrewor Kod 1127-0003-01 | ' %Ogyrn;ﬂe'
500 m rulle,
Z>=70cm | Z>=90cm | Zonen (fig. 6.A) kan nas av >= 400m upp till Kod 1127-0002-01 @ 3,4 mm
(fig. 6) (fig. 6) robotgrasklipparen. max. 1000 m Kod 1127-0003-01 1000 m rulle,
93,4 mm
Z<70cm | Z<gocm | Zonen (fig. 6.A) kan inte nas VARNING:
(fig. 6) (fig.6) | 2V robotgrasklipparen och ska A Se till att kabeln &r i kontakt med marken hela
’ ’ anses vara ett "Slutet omrade". p . e soLn
vagen for attforhindra att robotgréasklipparen

OBS:

A Verksamhetsomradet och i allménhet de
omraden inom vilka robotgrésklipparen kan
navigera maste avgrinsas av ett staket som
inte kan 6verskridas.

Gor staketet lampligt eller 6vervaka
robotgréasklipparen under drift.

2.3. INSTALLATION AV KOMPONENTER

ELEKTRISK FARA:

Anvénd endast batteriladdaren och mataren
som levereras av tillverkaren. Felaktig
anvandning kan orsaka elektriska stétar och/
eller 6verhettning.

OBS:

Fara for skarsar pa handerna.

Anvand skyddshandskar fér att undvika fara
for skarning av hdnderna.

OBS:

Fara for att fa fint damm i 6gonen.

Anvénd skyddsglasdgonforattundvikarisken
att fa fint damm i 6gonen.
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skadar den.

ANMARKNING: Avgransningskabeln som anvéands for
installationen maste vara minst 40 m lang. Om kabeln ar
kortare maste ett motstand installeras kod 122063053/0.
Se den kompletta instruktionsboken.

2.3.2. INSTALLATION AV LADDNINGSBASEN

Installera laddningsbasen i axel med avgransningskabeln sa
att roboten kan komma &t den genom att navigera medurs
pa avgransningskabeln.

1. Kontrollera installationskraven som anges i avs. 2.2.

2. Forbered vid behov marken sa att laddningsbasens yta
ligger pa samma niva som grasmattan. Marken méaste
vara helt plan och kompakt for att undvika deformation
av laddningsbasens yta.

3. Ta bort kapan (fig. 8.C).

4. Placeraladdningsbaseniaxeln med avgransningskabeln
(fig. 8.D2) sa att roboten kan komma &t den genom att
navigera medurs pa avgransningskabeln.

5. Satt in de tva kabelandarna i de sérskilda passagerna
(fig. 8.E2).



6. Kapa kablarnas andar till exakt storlek.
7. Applicera de sjalvborrande kontaktdonen pa kabeln
(fig. 9.F), (fig. 9.G), (fig. 9.H).
. Anslut kontaktdonen till uttagen (fig. 8.1).
. Fast laddningsbasen (fig. 10.L) vid marken med
fastskruvarna (fig. 10.M).
10. Satt tillbaka kapan (fig. 10.C).
11. Anslut nataggregatet till laddningsbasen och skruva fast
kontakten.
12. Anslut nataggregatets kontakt till eluttaget.
13. Nér robotgrésklipparen inte &r i laddningsbasen, lyser
indikatorlampan pa laddningsbasen (fig. 10.N) lyser med
ett fast sken (se kap. 3.3).

2.4. LADDNING AV ROBOTGRASKLIPPAREN
EFTER INSTALLATION

Batterierna ska laddas minst 2 timmar vid den férsta
laddningen.

2.5. PRODUKTINSTALLNINGAR

Den automatiska anvandningen av robotgréasklipparen
kréver en rad instéliningar som kan géras via en mobil enhet
(smarttelefon eller surfplatta) iOS eller Android med "STIGA
GO"-appen installerad.
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ANMARKNING: Fér en mer detaljerad beskrivning
av funktionerna som ér tillgangliga, se den kompletta
instruktionsboken.

3. FUNKTIONSSATT

3.1. MANUELL ANVANDNING AV
ROBOTGRASKLIPPAREN

Robotgrasklipparen kan anvéndas utan den programmering
sombeskrivs (seavs.2.5).1detharlagetutforrobotgrasklipparen
en arbetscykel, atergar till laddningsbasen och forblir dér tills
néasta manuella start.

1. Placerarobotgrasklipparen paladdningsbasenellerivilket
fall som helst inom installationens omkrets.

2. Tryck pa "STOPP"-knappen (fig. 1.A) fér att Sppna kdpan
(fig. 1.B) och anvand styrkonsolen (fig. 1.C).

3. Tryck pa "ON/OFF"-knappen (fig. 1.E) i fem sekunder for
att sla pa robotgrasklipparen.

4. Tryck pa knappen "VAL AV LAGE” (fig.1.F) tills endast
ikonen blinkar (fig. 1.L).

5. Tryck pa knappen "BEKRAFTA” (fig. 1.G). Ikonen (fig. 1.L)
tands med fast sken for att bekrafta atgarden.

6. Stang kéapan (fig. 1.B). Robotgrasklipparen boérjar arbeta.

ANMARKNING: detta lage garanterar kanske inte
tillracklig tackning av trddgarden, bade nar det géller tid
som kravs och vad géller klippresultatets enhetlighet,
sarskilt om tradgarden har en oregelbunden form. For
att uppna maximal effektivitet for robotgrasklipparen
rekommenderas att programmeringen genomférs (se
avs.2.5).

3.2. BESKRIVNING AV REGLAGEN SOM FINNS
PA ROBOTGRASKLIPPAREN

Lista 6ver kommandon, indikatorer och deras funktion:

e "STOPP"-knapp (fig.1.A):anvénds forrobotgrasklipparens
sékerhetsstopp.

» "SAKERHETSNYCKELN" (fig. 1.D): anvands for
sékerhetsavstangning av robotgrasklipparen.

e "ON/OFF"-knapp (fig. 1.E): anvands for att sla pa och
stanga av robotgrasklipparen och kvittera larmen.

» Knappen "VAL AV LAGE” (fig. 1.F): anvands for att
valja robotgrasklipparens driftlage och for att forcera en
atergang till laddningsbasen.

 Knappen "BEKRAFTELSE” (fig. 1.G): anvands for att
bekréfta det installda driftlaget.

e Ljusikon "SCHEMALAGT PROGRAM" (fig. 1.1): anvands
for att visa det schemalagda programmets instéllning.

¢ Ljusikonen"ENSTAKAARBETSCYKEL" (fig.1.L):anvands
for att visa installningen av enskild arbetscykel.

* Ljusikon "ATERGANG TILL BASEN” (fig. 1.H): anvands
for att visa instéliningen av forcerad atergang till
robotgrasklipparens laddningsbas.

e "BLUETOOTH"-knapp (fig. 1.M): anvands endast av
servicecentret for diagnostiska &ndamal.

e Ljusikon”LARM”(fig. 1.N):anvéands for attvisalarmstatus.

e Ljusikon "BATTERI” (fig. 1.0): anvéands for att visa
batteriladdningen.

ANMARKNING: Fér en mer detaljerad beskrivning av
reglagensomlistasovan,sedenkomplettainstruktionsboken.

3.3. ANVANDNING AV LADDNINGSBASEN

Laddningsbasen ar férsedd med en lysindikator (fig. 10.N)

som ténds s& som anges nedan:

* Kontrollampan arslackt:laddningsbasen arinte stromsatt
eller roboten &r i basen.

¢ Kontrollampa med ett fast sken: avgransningskabeln &r
korrekt ansluten tillladdningsbasen och omkretssignalen
sénds korrekt.

e Langsamt blinkande ljus: avgransningskabeln &r inte
ansluten eller &r avbruten.

e Kontrollampa med snabbt blinkande ljus:
avgransningskabeln ar for kort eller det finns ett fel i
laddningsbasen.

3.4. BATTERILADDNING

Med proceduren "BATTERILADDNING" kan du ladda
robotgrasklipparen manuellit.

1. Placerarobotgrasklipparen paladdningsbasen (fig. 11.R).

2. Skjut robotgrasklipparen pa laddningsbasen tills
laddningskontakten &r inkopplad (fig. 11.S).

3. Tryckpa"STOPP"-knappen (fig. 11.A) for att Sppnakapan
(fig. 11.B) och anvand styrkonsolen (fig. 11.C).

4. Sla pa robotgrasklipparen med "ON/OFF"-knappen
(fig. 11.E).

5. Lysikonen "BATTERI" (fig. 11.L) blinkar néar
robotgrésklipparen laddas.

6. Stang kapan (fig. 11.B).

7. Lat robotgrasklipparen laddas atminstone den tid som
visas i avs.2.4.



ANMARKNING: Batteriladdningen fore vinterforvaring
maste utforas enligt vad som anges i avs. 4.3.

3.5. REGLERING AV KLIPPHOJDEN
PLATTFORM TYPE SRSWO01 - MANUELL JUSTERING

1. Sténg av robotgrasklipparen under sakra férhallanden
(se avs. 1.4).

2. Justera hojdregulatorn (fig. 12.P) for att vélja 6nskad
klipphdjd sa att det klippta gréaset inte ar 6ver 10 mm.

ANMARKNING: Langden fér graset som klipps av
robotgrasklipparen far inte 6verstiga 10 mm.

PLATTFORM TYPE SRBWO01 - ELEKTRISK JUSTERING

For att justera klipphojden féljer du guiden i appen.
Systemet for justering av bladhdjden kraver en forsta
kalibrering och periodiskakalibreringar som utférs automatiskt.
Kalibreringen kan ocksé utféras manuellt fran den sérskilda
menyn i appen.

OBS:
Ror inte klippaggregatet nar du justerar
klipphdjden.
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ANMARKNING: Langden for graset som klipps av
robotgrésklipparen far inte éverstiga 10 mm.

UNDERHALL

OBS:
Anvédnd endast originalreservdelar.

OBS:
Installerade sékerhetsanordningar far inte
andras, kringgas eller tas bort.

OBS:

Fara for skarsar pa handerna.

Anvénd skyddshandskar fér att undvika fara
fér skarning av hianderna.

OBS:

Fara for att fa fint damm i 6gonen.

Anvénd skyddsglaségonférattundvikarisken
att fa fint damm i gonen.

VARNING:

Att anvidnda fér mycket vatten kan orsaka
skadliga infiltreringar i de elektriska
komponenterna.

FORBUD:

Anvand inte vattenstralar under tryck.

FORBUD:

For att inte irreversibelt skada elektriska
och elektroniska komponenter, séank inte ner
robotgrasklipparen i vatten, helt eller delvis.
FORBUD:

Tvéatta inte invdndiga delar av
robotgréasklipparen fér att undvika skador
pa elektriska och elektroniska komponenter.
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FORBUD:
Anvéand intelésningsmedel eller bensin for att

inte skada lackerade ytor och komponenter
av plast.

4.1. PROGRAMMERAT UNDERHALL

Se till att rengdra produkten regelbundet och byta ut slitna
delar for battre anvéndning och langre livslangd.

Utfér ingreppen med den frekvens som anges i tabellen.

FREKVENS KOMPONENT
Varje vecka Blad

TYP AV INGREPP

Gor rent och kontrollera
bladets effektivitet. (Se
avs.4.2)

Bladetskabytasutomdet
arbojts pagrundavenstot
eller om det &r slitet. (Se
avs.4.2)

Rengdér och ta bort
eventuella oxidationer.
(Se den kompletta
instruktionsboken)

Laddningskon-
takter

Manadsvis Robotgrasklip- | Gérrent.(Sedenkompletta

pare instruktionsboken)

Laddningsbas
och stromkabel

Kontrollera slitage
eller férsdmringen och
byt ut dem vid behov.
(Se den kompletta
instruktionsboken)

| slutet av | Batteri
klippsésongen eller
var sjatte manad om
robotgrasklipparen

inte anvands

Utfér batteriladdningen
innan du lagger undan
batteriet for férvaring. (Se
avs.4.3)

Utfér servicetillfallet
vid en auktoriserad
serviceverkstad. (Se
avs.4.1)

Arlig eller i slutet av | Robotgréasklip-
grasklippningssa- | pare
songen

Det ar nédvéndigt att géra underhallsservice arligen vid ett
auktoriserat servicecenter for att halla robotgrasklipparen
i gott skick.

ANMARKNING: eventuellafel pa grund av underlatenhet
att genomféra den arliga servicen kommer inte att
erkannas under garantin.

4.2. BYTE AV KLIPPNINGSBLAD

1. Stang av robotgrasklipparen under sakra férhallanden
(se avs. 1.4).

2. Vand robotgrasklipparen upp och ner, var noga med att
inte skada det flotterande skyddet.

3. Lossa fastskruvarna (fig. 14.E).

4. Byt ut klippningsbladen (fig. 14.D).

5. Dra at fastskruvarna (fig. 14.E).

4.3. UNDERHALL OCH LAGRING AV BATTERIET
FOR VINTERN

1. Ladda batteriet enligt vagledningen i appen, som ar
tillganglig fran sidan "Instélliningar".

2. Rengdr robotgrasklipparen (se den kompletta
instruktionsboken)

3. Forvara robotgrasklipparen pa en torr plats skyddad mot
frost och se till att den ar avstangd.




ANMARKNING: Fér mer detaljerade uppgifter, se den
kompletta instruktionsboken.

ANMARKNING: Registrering av laddningen via appens
procedur kravs for att batteriets garanti ska vara giltig.

4.4. BATTERIBYTE

Batteribytet far endast utgéras av STIGAS TEKNISKA
SERVICEPERSONAL.

Kontakta ett servicecenter eller din aterférsaljare om batteriet
behoéver bytas ut.

5. TRANSPORT, LAGRING OCH
BORTSKAFFANDE

5.1. TRANSPORT

ANMARKNING: Vi rekommenderar anvandning av
originalemballaget for transport dver langre avstand.

1. Sténg av robotgrasklipparen under sakra férhallanden
(se avs. 1.4).

2. Reng6r robotgrasklipparen (se den kompletta
instruktionsboken)

3. Lyftrobotgrasklipparenidetséarskildahandtaget (fig.15.D)
och bar den, var noga med att halla klippbladet borta
fran kroppen.

FELSOKNING

OBS:

6.

A

5.2. FORVARING

Robotgrasklipparen maste forvaras horisontellt pa en torr
och frostfri plats efter rengéring och batteriladdning foér
vinterférvaring av batteriet (se kap. 4). Under langa perioder
nar robotgréasklipparen inte anvénds ska du koppla bort
laddningsbasen fran elnatet.

5.3. BORTSKAFFANDE

A

1. Emballaget ska bortskaffas pa ett hallbart satt i
férutsedda uppsamlingsbehallare eller hos auktoriserade
insamlingscentraler.

2. Kasserarobotgrasklipparenienlighet med lokala lagenliga
krav.

3. Kontaktaenlamplig atervinnings- och bortskaffningsanlagg-
ning eftersom robotgrasklipparen klassificeras som WEEE
(Waste Electrical and Electronic Equipment).

4. Anvandaren ska obligatoriskt bortskaffa batterierna pa ett
hallbart satt i sarskilda uppsamlingsbehallare eller hos
auktoriserade insamlingscentraler.

OBS:
Kontakta ett auktoriserat servicecenter for
uttagning av batteriet ur robotgréasklipparen.

Stoppa robotgréasklipparen under sékra villkor (se avs. 1.4).

Nedan finns en lista dver eventuella avvikelser som kan uppsta under arbetsfasen.

FEL ORSAKER

ATGARDER

Skadad skiva eller klippblad

Byt ut skadade komponenter (se avs. 4.2).

rep, plastbitar osv.)

Klippaggregatetarblockeratav materialrester (band,

Stang av robotgrésklipparen under sékra férhallanden (se
avs. 1.4). Frigor klippbladet.

Onormala vibrationer.
Robotgrasklipparen &r bullrig.

Robotgrasklipparen startade med oférutsedda
hinder (nedfallna grenar, foremal som glomts, osv.).

Stang av robotgrasklipparen under sakra forhallanden (se
avs. 1.4). Avlagsna hindren och starta om robotgrasklipparen.

Funktionsfel pa elmotorn.

Byt ut motorn hos narmaste auktoriserade serviceverkstad.

For hogt gras.

Oka klipphsjden (se avs. 3.5).
Gor en testklippning i omradet med en normal grasklippare.

Robotgrasklipparenstallsinteinriktigt

Felaktig position for begransningskabel.

Kontrolleraanslutningen avladdningsstationen (se avs.2.3.2).

i laddningsstationen

Jorden ger efter i nérheten av laddningsbasen.

Aterstall korrekt placering av laddningsbasen. (Se avs. 2.3.2).

Robotgrasklipparen beter sig pa fel
satt runt omkretshinder.

Begrénsningskabeln har placerats felaktigt.

Placera begransningskabeln korrekt (medurs) (se avs. 2.3.1).

Laddningsbaslampan tands inte nar

roboten ar utanfor laddningsbasen. |iladdningsbasen.

Matningsspanning saknas eller ett fel har uppstatt

Kontrollera att kopplingen till ndtaggregatets strémanslutning
ar korrekt. Kontrollera integriteten hos anslutningskabeln.

Laddningsbasen tands med en
ldngsam blinkning

Begrénsningskabelnérinteansluteneller ravbruten

Kontrollera installationen och reparera avbrottet (se avs. 2.3)

Laddningsbasens lampa tdnds med

en snabb blinkning i laddningsbasen.

avgransningskabeln &r for kort eller det finns ett fel

Kontrollera att begrénsningskabeln langd &r langre an vad
om anges i avs. 2.3.2. Kontakta en serviceverkstad om
problemet kvarstar.

Varningsikonenlyserpatangentbordet | Indikerar avvikelser/felférhallanden.

Se appen for mer information eller se den kompletta
instruktionsboken
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7. TEKNISKA SPECIFIKATIONER

SPECIFIKATIONER

TYPE: SRSWO01 (se produktens
maérkplat)

TYPE: SRBWO01 (se produktens
markplat)

Bredd (BxHxD)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Robotgrésklipparens vikt

Beror pa modell: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Osékerhet +/-0,1 [kg])

Beror pa modell: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Osékerhet +/-0,1 [kg])

Klipphdjd (min-max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Bladets diameter 180 [mm] 260 [mm]

Klipphastighet 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Roérelsehastighet 22 [m/min] Beror pa modell: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maximal lutning 45 % 50 %

Maximal lutning langs omkretsen 20 %

Typ av klippningssystem 4 svéngbara gréasklippningsblad | 6 svangbara grésklippningsblad
Kontroll av klippaggregatet 322104105/0

Uppmatt ljudeffektniva 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Osakerhet om bullerutslapp, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Ljudeffektniva som garanteras 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Ljudtrycksniva vid operatérens 6ra 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Robotgrasklipparens IP-klassificering IPX5

IP-klassificering av laddningsstationen IPX1

Matarens IP-klassificering P67

Robotgrésklipparens driftsmiljtemperatur [°C] 0+50

Driftstemperatur fér laddningsstationen [°C] -10+50

Matardriftens miljistemperatur [°C] -10 + 50

Arbetskapacitet

Beror pa modell (*)

Beror pa modell (*)

Stromforsérining

Ingang: 100-240 Vac, 1,2 A; Utgang: 30 Vcc,
2A
Anvand en av nedanstaende originalkoder
eller senare uppdateringar (kontakta en
auktoriserad STIGA-aterforséljare)

Ingéng: 200-240 Vac, 0,8 A; Utgang: 30 Vce,
4A
Anvéand en av nedanstaende originalkoder
eller senare uppdateringar (kontakta en
auktoriserad STIGA-aterforsaljare)

30 Ve tillatna forlangningskablar

118204158/0 (EU)

118204161/0 (UK)

118204163/0 (CH)
Anvand en av nedanstaende originalkoder eller
STIGA-éte

118204159/0 (EU)

118204162/0 (UK)

118204164/0 (CH)
senare uppdateringar (kontakta en auktoriserad
rforséljare)

Kod: 1127-0010-01, langd 5 m
Kod: 1127-0020-01, langd 15 m

Beror pa modell: 25,2V - 2Ah;

Beror pa modell: 25,2V - 5Ah;

Batterimodell 25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5AR: 25,2V - 6Ah (*) 25,2V - 6Ah; 25,2V —(?;(5Ah; 25,2V - 2x6Ah
Laddningstid Beror pa modell: 60 [n:ln]; 80 [min]; 150 [min] Beror pa modell: 150 [min]; 180 [min] (*)
Arbetstid Beror pa modell: 60 [r(rll)n]; 90 [min]; 150 [min] 270 [min]

Anslutbarhet Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigationsteknik

GNSS

(*) For ytterligare information om den specifika modellen, se den kompletta handboken som finns tillganglig online (se QR-

kod pa forsta sidan i detta hafte).
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DANSK - Overseettelse af den originale instruktionsbog

Den fulde instruktionsbog er disponibel:
> pa webstedet stiga.com

> ved at scanne QR-koden

> pa appen STIGA GO, disponibel hos App Store og Google Play

Download full manual
stiga.com

BEMAERK:anvisningerneidenneinstruktionsbog geelder
for alle modeller til robotplaeneklipper med kabelledning.
Figurerne, uden specifikation, henviser til platformen
SRSWO1.

BEMARK: Denne manual indeholder grundleeggende
instruktioner, primeertrelaterettil sikkerheden. For korrekt
installation skal den komplette brugsanvisning leeses og
felges ngje (se ovenfor).

1. SIKKERHED

FORPLIGTELSE:

Skal leeses grundigt for brug
og opbevares til fremtidige
henvisninger.

1.1. SIKRE DRIFTSMAESSIGE
FREMGANGSMADER

Uddannelse

a. Laes anvisningerne grundigt, kend til
betjeningsanordningerne og korrektbrug
af maskinen.

b. Maskinenerikke beregnettil atblive brugt
af born eller af personer med begraen-
sede fysiske, sensoriske eller mentale
egenskaber eller med manglende erfa-
ring og kendskab, eller personer uden
kendskab il disse anvisninger.Delokale
forordninger kan muligvis begraense
operatgrens alder.

c. Operataren eller brugeren anses som
ansvarlig for ulykker eller risici, der
involverer andre personer eller andre
personers udstyr.

Klargering
a. Sgrg for at systemet til automatisk
afgreensning af omradet er installeret
korrekt iht. anvisningerne.

b. Undersag jeevnligt omradet hvor maski-
nen bruges, og fiern sten, stave, kabler
og ethvert andet fremmedlegeme, som
eventuelt kan hindre funktionen.

c. Undersgg jeaevnligt knivene, knivenes
bolte og skaereenhedenforatkontrollere,
at de ikke er slidte eller beskadigede.

Udskift knivene og de bolte der er slidte
eller beskadigede parvis for at bevare
maskinens ligevaegt.

. Advarselssignaler skal placeres om-

kring maskinens arbejdsomrade, hvis
den bruges pa offentlige omrader eller
omrader der er abne for offentligheden.
Signalerne skal omfatte fglgende tekst:
"Advarsel! Automatisk plaeneklipper!
Hold afstand fra maskinen! Hold opsyn
med bernene!"

1.1.1. FUNKTION

Generelle oplysninger
a. Maskinen ma ikke bruges med defekte

reparationer eller manglende sikker-
hedsanordninger, f.eks. uden beskyt-
telsesveern.

. Anbring ikke haenderellerfgdderineerhe-

denafellerunderderoterendedele.Hold
dig pa afstand fraudkastningsabningen.

. Manmaikke rare maskinens bevaegende

dele, for de er standset helt.

. Man skal altid anvende kraftigt fodtgj

og lange bukser under maskinens drift.

. Loft eller transportér aldrig maskinen,

mens motoren karer.

. Afmontér enhedens inaktiveringsme-

kanisme:

- For en tilstopning fjernes

- Indenkontrol, rengaring eller reparation
af maskinen

-Hvis maskinen rammes af et
fremmedlegeme, skal du kontrollere,
om den er beskadiget

- Hvis maskinen begynder at vibrere pa
en usaedvanlig made for at kontrollere
den for skader, for den genstartes.

g. Maskinenma ikke efterlades uden opsyn

i neerheden af kaeledyr, bgrn eller andre
personer i naerheden.

Vedligeholdelse og opbevaring
a. Stramalle matrikker, bolte og skruer godt

for at sikre maskinens drift.




b. Kontrollér jeevnligt om robotplaeneklip-
peren er slidt eller gdelagt.

c. Afsikkerhedsmaessige hensynskal man
udskifte slidte eller beskadigede dele.

d. Serg for at knivene kun udskiftes med
egnede reservedele.

e. Sorg for at batterierne genoplades med
den korrekte batterioplader, som anbe-
fales af fabrikanten. En forkert brug kan
medfare elektriske sted, overophedning
eller udsivning af aetsende vaeske fra
batteriet.

f. ltilfeelde af udsivning af elektrolyt, skal
man vaske med vand/neutraliserings-
middel og opsgge leege, hvis veesken
kommer i kontakt med gjnene osv.

g. Maskinens vedligeholdelse skal udfgres
i overensstemmelse med fabrikantens
anvisninger.

Tilbagevaerende risici

- Selvom produktet overholder alle sikker-
hedskrav, kan der stadig veere yderligere
risici pa grund af forkert installation og/eller
uforudsigelige situationer.

Det er derfor ngdvendigt at holde det
omrade, hvor produktet anvendes fri for
genstande, mennesker og dyr, og at infor-
mere alle personer, der kan have adgang
til arbejdsomradet, selv lejlighedsvis, om
de mulige farer.

- | tilfeelde af tordenvejr med risiko for
lynnedslag og generelt i forventning om
darlige vejrforhold, frarddes det at bruge
produktet og at frakoble kantledningen fra
ladestationen samtalle de perifere enheder
fra stramforsyningen. Foratbruge produktet
skal dutilslutte kantledningen og de perifere
enhedertil stramforsyningenigenihenhold
til instruktionerne i manualen.

1.2. PRODUKTBESKRIVELSE

Robotpleeneklipperen er konstrueret til at klippe graesset i de
omrader i haven der afgreenses af kantledningen.
Driftsprincippet baseres pa vilkarlig navigation. Nar
robotplaeneklipperen detekterer kantledningen eller steder
pa en hindring, skifter den retning.

Enhver anden brug er farlig og kan medfere kvaestelser og/
eller materielle skader. Uegnet brug er for eksempel folgende
(men ikke udelukkende): transport af personer, barn eller dyr
pamaskinen, atlade sigtransportere af maskinen, anvendelse

af maskinen til at treekke eller skubbe laster, bruge maskine
til klipning af grenne planter, som ikke er grees.

TYPE-platformen: SRBWO1 er udstyret med et 3G/4G-modul
med SIM-kort og et GNSS-modul, som muligger fiernstyring
af robotplaeneklipperen og navigationsassistancefunktioner.

1.3. SYMBOLER OG SKILTE

ADVARSEL:
Laes brugsanvisningerne, for produktet
igangseettes.

ADVARSEL:

Fare for udslyngning af genstande mod
kroppen.

Man skal holde sikker afstand framaskinen
under brug.

ADVARSEL:
Sorgforatholde hzender ogfodderuden for
huset, hvor skeereanordningen er anbragt.
Afmontér inaktiveringsmekanismen, for
du foretager indgreb pa maskinen eller
for den loftes.

ADVARSEL:
Sorgforatholde haender og fodder uden for
huset, hvor skeereanordningen er anbragt.
Stige ikke op pa maskinen.

FORBUDT:

Sorg for, at der ikke findes personer
(iseer born, &ldre eller mennesker med
handicap) samtkaeledyriarbejdsomradet,
nar maskinen er i brug.

Hold bern, andre personer og husdyr pa
sikker afstand, mens maskinen arbejder.
FORBUDT:

Brug ikke hgjtryksrensere pa maskinen for
at rengore eller vaske den.

Apparat med isoleringsklasse lll, drevet
af batteri (robotplaeneklipper) eller
via en serlig stromforsyningsenhed
(opladningsbase og referencestation).

Brugden originale stromforsyningsenhed
med specifikationerne pa typeskiltet.

— Symbol for jaevnstremsforsyning.
IPXX Graden af beskyttelse mod indtreengen af

faste legemer og vand.

Affald fra elektrisk og elektronisk udstyr
skal afleveres hos passende faciliteter til
genbrug og bortskaffelse.

Garanteret lydeffektniveau




1.4. STANDSNING OG SLUKNING AF
ROBOTPLANEKLIPPERNE UNDER SIKRE
FORHOLD

FORPLIGTELSE:
Robotplaeneklipperen skal altid slukkes under

sikre forhold for enhver form for rengoring,
transport eller vedligeholdelse.

1. Tryk pa knappen "STOP" (Fig. 1.A) for at standse
robotpleeneklipperen under sikre forhold, og abn
beskyttelsesdeekslet (Fig. 1.B).

2. Tryk pa slukningsknappen (Fig. 1.E) i et par sekunder,
og vent p3, at lysdioden pa den samme knap slukker.

3. Forst nar lysdioden er slukket (Fig. 1.E), slas
sikkerhedsngglen fra (Fig. 1.D) for at slukke
robotplaeneklipperen pa en sikker made.

4. Robotpleeneklipperen er standset og slukket under sikre
forhold.

2. INSTALLATION

ADVARSEL:
A Det er ikke tilladt at andre, manipulere

med, undvige, fjerne de installerede
sikkerhedsanordninger.

BEMZARK: Kontakt en STIGA-forhandler for yderligere
forklaringer om produktets installation.

KOMPONENTER TIL INSTALLATIONEN (Fig. 2)

(A) Ladestation, (B) Stremforsyningsenhed, (C) Kantledning,
(D) Sem til fastgering af kantledning, (E) Skruer til fastgering
af ladestation, (F) Samling til kantledning, (G) Konnektorer
til ladestationen.

2.1. KONTROL AF FORUDSATNINGERNE TIL
INSTALLATIONEN

2.1.1. KONTROL AF HAVEN:

* Kontrollér havens tilstand i henhold til oplysningerne i
Kap. 1.
¢ Jeevn terreenet, sa der ikke dannes vandpytter efter regn.

2.1.2. KONTROLLER AF LADESTATIONENS OG
STROMFORSYNINGSENHEDENS INSTALLATION:

FARE FOR STQD:
Man skal rade over et stromudtag der opfylder
kravene i landets gzeldende lovgivning.

FARE FOR STOD:

Det medfolgende kredslob skal beskyttes
af en fejlstramsafbryder (RCD) med en
aktiveringsstrom pa maks. 30 mA.

FARE FOR STOD:

Stromforsyningsenheden ma ikke sluttes
til et stromudtag, hvis stikket eller kablet er
beskadiget.

Man ma ikke tilslutte eller rore et beskadiget
kabel, for stramforsyningen afbrydes.
Etbeskadiget kabel kan medfore kontakt med
spandingsforende dele.

> P

1. Vedpleenens kantklargeres et plantomradetil atanbringe
ladestationen

2. Serg for at ladestationens afstand fra eventuelle kurver
er mindst 200 cm.

ADVARSEL:
Forsyningskablet, stromforsyningen,

forlaengerledningen og ethvert andet elkabel,
som ikke horer til produktet skal befinde
sig uden for pleeneklipperens omrade for
at holde dem langt fra farlige komponenter
i bevaegelse og undga skader pa kablerne,
som kan medfore kontakt med komponenter
under spaending.

3. Forbered omradettilstramforsyningsenhedensinstallation,
sa den ikke befinder sig i risiko for at blive vad i tilfeelde
af darligt vejr. Det tilrades fortrinsvist at installere den i et
lukket rum, som er beskyttet mod vind og vejr, pa et sted
som ikke er nemt at tilga for uvedkommende.

2.1.3. OVERORDNEDEKONTROLLERTILINSTALLATION
AF KANTLEDNINGEN:

1. Kontrollér, at arbejdsomradets maksimale heeldning er
mindre end eller svarer til 45 % eller 50 % alt efter modellen
(se Afsn.7 TEKNISKE DATA) og overholde de regler, der
er vist pa Fig.3.

ADVARSEL:
Robotten kan klippe greesset med hzldning
pa maks. 45 % eller 50 % alt efter modellen.

| tilfelde af manglende overholdelse af
brugsanvisningen vil robotten glide og kere
ud af arbejdsomradet

ADVARSEL:
A Omrader med hzeldninger der er stejlere end

de tilladte kan ikke klippes. Kantledningen
skal derfor placeres foran skraningen for
at udelukke det pagaldende omrade pa
graesplaenen fra klipningen.

2. Kontrollér hele arbejdsomradet: vurder forhindringerne
og de omrader der skal udelukkes, som skal begraenses
med kantledningen.

2.2. KRITERIER TIL
KANTLEDNINGEN

Nedenfor angives kriterierne ifm. kantledningens installation.
Radfer med den komplette instruktionsbog for mere
detaljerede oplysninger.

INSTALLATION AF

MINIMUMSAFSTANDE
MINIMUMSAFSTAND
FOR INSTALLATION
STEB;JESELT AF KABLET | FORHOLD
TIL DET STRUKTURELLE
ELEMENT
TYPE SRSWO1 SRBWO1
Vejbelegning
eller indkersel pa
. 5cm 5cm
sammeniveausom
pleenen




Groft, vaeg eller
mur

35cm 45¢cm

Heek eller tree

overfladiskeradder 80cm

40 cm

Swimmingpool,
nedgravet dam,
ubeskyttet offentlig
vej

90 cm 100 cm

Swimmingpool
eller vej for enden
af en bakke

150 cm 150 cm

FORSIGTIG:

Fare for snitsar pa hander.

Anvend sikkerhedshandsker for at undga
risiko for snitsar pa haenderne.

FORSIGTIG:

Fare for stov i gjnene.

Brug beskyttelsesbriller for at undga risiko
for stov i gjnene.

FARE FOR STOD:

Slut kun stremforsyningen til, nar alle
installationsprocedurer er overstaet. Om

> B P

AFGRANSNINGSTYPER IFM. FORHINDRINGER

GENNEMGANG MELLEM TO FORSKELLIGE AFSNIT PA
KANTLEDNINGEN

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Forhindringen afgreenses ved
X>=70cm | X>=90cm | atoverlappe ledningens afsnit
(Fig. 4) (Fig. 4) til tilfersel og tilbageleb uden at
krydse dem.
Forhindringen afgraenses
ved at adskille ledningens to
X<70cm | X<90cm afsnit til tilforsel og tilbagelob
(Fig. 5) (Fig. 5) med mindstY =30 cm. Hvis
forhindringen er staerk nok, kan
den efterlades ubeskyttet.

nodvendigt deaktiveres den overordnede
stromforsyning under installationen.

2.3.1. INSTALLATION AF KANTLEDNING
PLACERING MED PLOKKE

1. Anbring kantledningen ved at starte fra det omrade, hvor
ladestationen installeres.

2. Anbring ledningen langs straekningen ved at fastgore
den med de relevante plgkker (Fig. 7.B) med en afstand
pa cirka 100 cm fra hinanden, og overhold de anferte
installationskrav (se Afsn.2.2).

3. Efterlad 2 m ekstra ledning for efterfalgende at skeere den
til mals i den endelige tilkoblingsfase.

4. | kurverne placeres kablet, sa krumningsradiussen er pa
cirka 20 cm (Fig. 7.A).

GENNEMGANGE MELLEM HAVENS FORSKELLIGE

OMRADER
BREDDE GENNEMGANG Z
TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90 cm | Omradet (Fig. 6.A) kan nas af
(Fig. 6) (Fig. 6) robotplaeneklipperen.

7<70cm | Z<90 cm Omréadet (Fig. 6_.A) kan ikke nés
(Fig. 6) (Fig. 6) af robotplaeneklipperen, og skal
’ ’ betragtes som "Lukket omrade".

KANTLEDNIN- STIGA-KABLER KOMPATIBLE MED
GENS SAMLE- INSTALLATION
DE LAENGDE
Spole 150 m,
Kode 1127-0000-01 @ 2.7 mm
Kode 1127-0001-01 |  SPole300m,
@2,7mm
<400m Spole 500 m
Kode 1127-0002-01 ©3.4mm
Spole 1000 m,
Kode 1127-0003-01 @3.4mm
Spole 500 m,
>=400 m op tl Kode 1127-0002-01 @ 3.4 mm
maks. 1000 m Kode 1127-0003-01 Spole 1000 m,
@ 3,4 mm

FORSIGTIG:
A Arbejdsomradet og genereltomraderne, hvor

robotplaneklippen kan kore,

skal begreenses med et hegn, som man ikke
kan kravle over.

Sorg for at hegnet er hensigtsmzessigt, eller
overvag robotplaeneklipperen under

drift.

2.3. INSTALLATION AF KOMPONENTERNE

FARE FOR STQD:
Brug kun batterioplader og
stremforsyningsenhed som leveres af

fabrikanten. Uhensigtsmassig brug
kan foranledige elektriske stod og/eller
overophedning.

ADVARSEL:
Sorg for at ledningen bergrer jorden
langs hele straekningen for at undga at

robotplaneklipperen kan beskadige den.

BEMARK: Kantledningen som bruges til installationen
skal vaere mindst 40 m lang. Hvis ledningens laengde er
kortere, installeres kod. 122063053/0. Se den komplette
instruktionsbog.

2.3.2. INSTALLATION AF LADESTATION

Monterladestationeninden for kantledningen, sé robottenkan
fa adgang hertil ved at navigere pa kantledningen imod uret.

1. Kontrollér forudseetningerne til installationen, som vist
i Afsn.2.2.
2. Om nedvendigt forberedes terraenet, sa ladestationens



overflade er pad samme niveau som plaenen, jorden skal
veere helt plan og kompakt for at undga at ladestationens
bund ikke deformeres.

3. Tag deekslet af (Fig. 8.C).

4. Anbring ladestationen inden for kantledningen (Fig. 8.
D2), sa robotten kan fa adgang hertil ved at navigere pa
kantledningen imod uret.

5. Indszet ledningens to ender i de relevante kanaler (Fig. 8.
E2).

6. Skeer ledningens ender til korrekt laengde.

7. Seetde selvborende konnektorer pa ledningen (Fig. 9.F),
(Fig. 9.G), (Fig. 9.H).

8. Slut konnektorerne til klemmerne (Fig. 8.1).

9. Fastger ladestationen (Fig. 10.L) til jorden med
fastgeringsskruerne (Fig. 10.M).

10. Szet deekslet pa igen (Fig. 10.C).

11. Slut stramforsyningsenheden til ladestationen, og skru
stikket i.

12. Slut stramforsyningsenhedens stik til stikkontakten.

13. Kontrollér, at kontrollampen pa ladestationen er teendt
med fast lys, nar robotpleeneklipperen ikke befinder sig
pa den (Fig.10.N) (se Kap. 3.3)

2.4. GENOPLADNING AF
ROBOTPLANEKLIPPEREN EFTER
INSTALLATIONEN

Ved forste genopladning skal batterierne oplades i mindst
2 timer.

2.5. PRODUKTETS INDSTILLINGER

Robotplaeneklipperens automatiske funktion kreever enraekke
indstillinger derforetages gennem mobilenhed (smartphone)
iOS eller Android med den installerede app "STIGA GO".

BEMAERK:Radfer med den komplette instruktionsbog for
enmere detaljeretbeskrivelse af de disponible funktioner.

3. FUNKTION

3.1. MANUEL FUNKTION AF
ROBOTPLANEKLIPPEREN

Robotpleeneklipperen kan bruges uden at udfere den
beskrevne programmering (se Afsn. 2.5). | denne tilstand
udfererrobotplaeneklipperen enarbejdscyklus, vendertilbage
til ladestationen, og bliver dér indtil nseste manuelle start.

1. Anbring robotpleeneklipperen paladestationenellerunder
alle omstaendigheder inden for installationens omkreds.

2. Tryk pa knappen "STOP" (Fig. 1.A) for at &bne daekslet
(Fig. 1.B), og f& adgang til betjeningskonsollen (Fig. 1.C).

3. Tryk pa knappen "ON/OFF" (Fig. 1.E) i 5 sekunder for at
teende robotpleeneklipperen.

4. Tryk pa knappen "VALG AF FUNKTION" (Fig.1.F), indtil
det ene ikon blinker (Fig. 1.L).

5. Tryk pa knappen "BEKRAFT" (Fig. 1.G). Ikonet (Fig. 1.L)
teender med fast lys for at bekraefte proceduren.

6. Luk deekslet (Fig. 1.B). Robotplaeneklipperen starter
arbejdet.

BEMAERK: denne tilstand garanterer muligvis ikke en
hensigtsmaessig deekning af haven, bade hvad angéarden
nedvendige tid og hvad angar klipningens ensartethed,
iseer hvis havens formikke erregelmaessig.Vianbefaler at
udfere programmeringenfor atsikre robotpleeneklipperens
maksimale effektivitet (se Afsn. 2.5).

3.2. BESKRIVELSE AF X
BETJENINGSANORDNINGERNE PA
ROBOTPLANEKLIPPEREN

Liste over betjeningsanordninger, indikatorer og deres
funktion:

* Knappen "STOP" (Fig. 1.A): er beregnet til at stoppe
robotpleeneklipperen pa en sikker made.

e "SIKKERHEDSNQGLE" (Fig.1.D):erberegnettil atslukke
robotpleeneklipperen pa en sikker made.

* Knappen "ON/OFF" (Fig. 1.E): er beregnet til at teende
og slukke robotplaeneklipperen og nulstille alarmerne.

e Knappen "VALG AF FUNKTION™ (Fig. 1.F): er beregnet
til at veelge robotpleeneklipperens driftsfunktion og til at
tvinge den til at kere tilbage til ladestationen.

* Knappen"BEKRAFT" (Fig.1.G):erberegnettilatbekraefte
den indstillede driftstilstand.

¢ Teendtikon"PLANLAGT PROGRAM" (Fig.1.l):erberegnet
til at vise indstillingen af det planlagte program.

* Det teendte ikon "ENKELT ARBEJDSCYKLUS"(Fig.1.L):
er beregnet til at vise indstillingen af den enkelte
arbejdscyklus.

e Teendtikon"TILBAGEKORSELTILSTATIONEN" (Fig.1.H):
erberegnettilatviseindstillingen forrobotpleeneklipperens
patvungne tilbagekersel til ladestationen.

e Knappen "BLUETOOTH" (Fig. 1.M): bruges kun af
servicecenteret il diagnosticeringsaktiviteter.

e Teendt ikon "ALARM" (Fig. 1.N): er beregnet til at vise
alarmtilstandene.

e Teendt ikon "BATTERI" (Fig. 1.0): er beregnet til at vise
batteriets opladning.

BEMARK: Radfer med den komplette manual for
at mere detaljeret beskrivelse af de ovenstaende
betjeningsanordninger.

3.3. LADESTATIONENS FUNKTION

Ladestationen har en teendt kontrollampe (Fig. 10.N), der
teender, som angivet nedenfor:
¢ Slukket kontrollampe: ladestationens stramforsyning er
afbrudt, og robotten befinder sig ved stationen.
¢ Kontrollampe medfastlys:kantledningen er sluttetkorrekt
til ladestationen, og kantsignalet udsendes korrekt.
* Kontrollampe medlangsom blinken:kantledningen erikke
tilsluttet eller er afbrudt.
e Kontrollampe med hurtig blinken: kantledningen er for
kort, eller der er fejl i ladestationen.

3.4. OPLADNING AF BATTERI

Proceduren "OPLADNING AF BATTERI" ger det muligt at
genoplade robotpleeneklipperen manuelt.

1. Placerrobotpleeneklipperen pa ladestationen (Fig. 11.R).

2. Lad robotpleeneklipperen glide pa ladestationen, indtil
opladningsstikket tilkobles (Fig. 11.S).

3. Tryk pa knappen "STOP" (Fig. 11.A) for at abne daekslet
(Fig.11.B), ogfaadgangtil betjeningskonsollen (Fig.11.C).

4. Teend robotpleeneklipperen vha. tasten "ON/OFF"
(Fig. 11.E).

5. Teendt ikon "BATTERI"
Robotpleeneklipperen oplades.

6. Luk deekslet (Fig. 11.B).

7. Lad robotpleeneklipperen oplade i mindst den tid der
angives i Afsn.2.4.

(Fig. 11.L) blinker.



BEM/ERK: Batteriets genopladning for vintersaesonen skal
udferes i henhold til oplysningerne i Afsn.4.3.

3.5. JUSTERING AF SKAREHQJDE
PLATFORM TYPE SRSW01 - MANUEL JUSTERING

1. Slukrobotpleeneklipperen paensikkermade (se Afsn.1.4).

2. Brughgjdereguleringsanordningen (Fig. 12.P) tilatvaelge
den onskede skeerehgjde, sa det klippede grees ikke er
mere end 10 mm.

BEM/ERK: Greessets leengde, som klippes af
robotplaeneklipperen, ma ikke veere hgjere end 10 mm.

PLATFORM TYPE SRBWO01 - ELEKTRISK JUSTERING

Folg den guidede procedure i APPforatregulere klippehgjden.
Systemet til justering af knivhgjden kraever en indledende
kalibrering og jeevnlige kalibreringer, der udfgres automatisk.
Kalibreringen kan ogsa udfgres manuelt fra den dedikerede
menu i appen.

FORSIGTIG:
Man méa ikke rore skaereanordningen til
reguleringen af klippehgjden.

>

BEM/AERK: Greessets leengde, som klippes af
robotpleeneklipperen, ma ikke veere hgjere end 10 mm.

. VEDLIGEHOLDELSE

FORSIGTIG:
Brug kun originale reservedele.

=Y

FORSIGTIG:

Det er ikke tilladt at sendre, manipulere
med, undvige, fjerne de installerede
sikkerhedsanordninger.

FORSIGTIG:

Fare for snitsar pa hander.

Anvend sikkerhedshandsker for at undga
risiko for snitsar pa haenderne.

FORSIGTIG:

Fare for stov i gjnene.

Brug beskyttelsesbriller for at undga risiko
for stov i gjnene.

ADVARSEL:

Overdreven brug af vand kan resultere i,
at vandet treenger ind og beskadiger de
elektriske komponenter.

FORBUDT:
Brug ikke vandstraler under tryk.

FORBUDT:

For at undga uoprettelige skader pa de
elektriske og elektroniske komponenter ma
robotpleeneklipperen ikke nedsaenkes helt
eller delvist i vand.

FORBUDT:

Vask ikke indersiden af robotpleeneklipperen
for ikke at beskadige de elektriske og
elektroniske komponenter.

© Qb PP PPk

FORBUDT:
Brug ikke oplgsningsmidler eller benzin for
ikke at beskadige de malede overflader og

plastdelene.

4.1. PROGRAMMERET VEDLIGEHOLDELSE

Sorg for at rengere produktet jeevnligt, og udskifte slidte
komponenter for en bedre funktion og leengere levetid.

Udfer indgrebene iht. den hyppighed der angives i tabellen.

HVOR OFTE KOMPONENT BESKRIVELSE AF
INDGREBET
Ugentligt Kniv Renger og kontrollér at
kniven fungerer korrekt.
(Se Afsn. 4.2)
Huvis kniven er bgjet som
folge af sammenstod,
eller hvis den er slidt,
skal den udskiftes. (Se
Afsn. 4.2)
Opladningskon- | Rens og fijern eventuel
takter rust. (Se den komplette
instruktionsbog)
Manedligt Robotplaeneklip- | Renger.(Sedenkomplette
per instruktionsbog)
Ladestation | Kontrollér for slitage
og stremforsy- | eller beskadigelser, og
ningskabel udskift dem efter behov.
(Se den komplette
instruktionsbog)
Ved sasonens | Batteri Oplad batteriet, for det
afslutning eller hver opmagasineres. (Se
sjette maned, hvis Afsn. 4.3)
robotpleeneklipperen
ikke anvendes
Arligt eller ved | Robotpleeneklip- | Foretag eftersynet hos et
seesonens afslutning | per autoriseretservicecenter.
(Se Afsn. 4.1)

Man skal foretage en arlig vedligeholdelse hos et autoriseret
servicecenter for at sikre robotpleeneklipperens fungerer
efter hensigten.

BEM/ERK: garantien daekker ikke eventuelle defekter
som skyldes manglende arligt eftersyn.

4.2. UDSKIFTNING AF SKAEREKNIVE

1. Slukrobotpleeneklipperen paensikkermade (se Afsn.1.4).

2. Vend robotplaeneklipperen om, og veer opmaerksom pa
ikke at beskadige det flydende daeksel.

3. Skru fastgeringsskruerne ud (Fig. 14.E).

4. Udskift skeereknivene (Fig. 14.D).

5. Stram fastgeringsskruerne (Fig. 14.E).

4.3. VEDLIGEHOLDELSE AF BATTERIET FOR
VINTER OG OPLAGRING

1. Opladbatterietihenholdtilguideniappen, somkanfindes
pé siden "Indstillinger".

2. Renger robotpleneklipperen (Se den komplette
instruktionsbog).

3. Opbevar robotpleeneklipperen pa ettort sted og beskyttet
mod frost og serg for, at den er slukket.



5.2. OPLAGRING

Robotpleeneklipperen skal oplagres pa et tort sted i vandret
stilling, og beskyttes mod frost efter at have udfert rengeringen
og genopladning af batteriet til vinterseesonen (se Kap. 4).
Under langvarig stilstand frakobles ladestationen fra elnettet.

5.3. BORTSKAFFELSE

A

1. Produktet skal kasseres pa miljgmeessig forsvarlig vis ved
anbringelse i de respektive containere eller ved indlevering
til de autoriserede genbrugsstationer.

. Kassérrobotpleeneklipperenihenholdtilkraveneide lokale
bestemmelser.

. Man skal henvende sig il de relevante faciliteter for genbrug
og bortskaffelsen, da robotplaeneklipperen er affald der
klassificeres som elektronisk affald (WEEE).

. Man skal kassere de gamle og udtjente batterier pa en
beeredygtig made i opsamlingsbeholderne eller hos de
relevante autoriserede opsamlingscentre.

BEMAERK: Radfer med denkomplette instruktionsbog for
mere detaljerede oplysningerom opladningsproceduren
om vinteren.

BEMAERK: Registreringen af opladningen viaproceduren
iappen er nadvendig for gyldigheden af batteriets garanti.

4.4. UDSKIFTNING AF BATTERI

Udskiftningen af batteriet ma udelukkende udferes af
TEKNISK PERSONALE FRA STIGA.

Kontakt et servicecenter eller din forhandler, hvis det viser
sig nodvendigt at udskifte batteriet.

5. TRANSPORT, OPLAGRING OG
BORTSKAFFELSE

5.1. TRANSPORT

FORSIGTIG:
Henvend dig til et autoriseret servicecenter
foratfjerne batterietfrarobotplaneklipperen.

BEMAERK:Vianbefaler brugenafdenoriginale emballage
til transport over lzengere afstande.

1. Slukrobotpleeneklipperen paensikkermade (se Afsn.1.4).

2. Renger robotplaeneklipperen (Se den komplette
instruktionsbog).

. Loft robotpleeneklipperen med handtaget (Fig. 15.D), og
flytden ved at veere opmaerksom pa at holde skaerekniven

veek fra kroppen.

6.

A

FORSIGTIG:

UDBEDRING AF PROBLEMERNE

Stands robotplaeneklipperen pa en sikker made (se Afsn.1.4).

Nedenfor vises listen over eventuelle anomali som muligvis kan forekomme i lgbet af arbejdet.

PROBLEM

ARSAGER

LOSNINGER

Unormale vibrationer.
Robotplaeneklipperen larmer.

Skive eller skeerekniv er beskadigede

Udskift de beskadigede komponenter (se Afsn.4.2).

Skeereanordninger er blokeret af rester (band, reb,
plastikdele osv.).

Sluk robotpleeneklipperen pa en sikker made (se Afsn.1.4).
Frigor skaerekniven.

Robotpleeneklipperen er blevet startet i naerheden
af uventede forhindringer (nedfaldne grene, glemte
genstande osv.)

Slukrobotpleeneklipperenpaensikkermade (se Afsn.1.4).Fjern
forhindringerne og genstart robotpleeneklipperen.

Den elektriske motor er defekt

Henvend dit til det neermeste autoriserede servicecenter for
at udskifte motoren

Graesset er for hojt.

Forag klippehgjden (se Afsn.3.5).
Udfer en forudgaende klipning i omradet med en almindelig
pleeneklipper

Robotplaeneklipperenanbringes ikke
korrekt ind i ladestationen.

Kantledningens position er forkert.

Kontrollér ladestationens tilslutning (se Afsn.2.3.2).

Der er sket en jordsammenstyrtning i neerheden
af ladestationen.

Flyt ladestationen. (Se Afsn. 2.3.2).

Robotplaeneklipperen opferer sig
unormalt omkring afgreensende
forhindringer.

Kantledningen er forkert placeret.

Flyt kantledningen (med uret) (se Afsn.2.3.1).

Ladestationens kontrollampe teender
ikke, narrobotten befindersiguden for
ladestationen.

Forsyningsspaendingen mangler, eller der er fejl i
ladestationen.

Kontrollér den korrekte tilslutning til stremforsyningsenhedens
stikkontakt. Kontrollér, atforsyningsenhedenstilslutningskabel
er intakt.

Ladestationens kontrollampe taender
med langsom blinken

Kantledningen er ikke tilsluttet eller er afbrudt

Kontrollér installationen og reparer den odelagte del (se
Afsn.2.3)

Ladestationens kontrollampe teender
med hurtig blinken

kantledningen er for kort, eller der er fejl i
ladestationen.

Kontrollér, at kantledningens laengde er sterre end den der
angives i Afsn.2.3.2. Kontakt servicecentret, hvis problemet
fortseetter.

Patastaturettaenderikonettil Advarsel

Signalerer tilstande med Anomali/Fejl.

Radfer med appen for yderligere oplysninger eller se den
komplette instruktionsbog.




7. TEKNISKE DATA

DA

TEKNISKE OPLYSNINGER

TYPE: SRSWO01 (se produktets

TYPE: SRBWO01 (se produktets

etiket) etiket)
Dimensioner (BxHxD) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]
" Det afhaenger af modellen: 12,8 [kg] - 13,5
Robotpleneklpperens vegt Det afhzsnger af modellen: 7.9 [kg] - 8,2 kg] () 9 ka1 () kol
(Uvished +/-0,1 [kg]) (Uvished +/-0,1 [kg])
Klippehgjde (Min-Maks) 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Knivens diameter 180 [mm] 260 [mm]
Klippehastighed 2850+/-50 [0/min] 2400+/-50 [o/min]
Korehastighed 22 [m/min] Det athaenger af m?T(]:liﬁ;I?*r;: 24 [m/min]; 28 [m/
Maksimal haeldning 45 % 50 %
Maksimal haeldning langs yderkanten 20 %
Klippesystemets type 4 drejelige skeereknive 6 drejelige skaereknive
Skeereanordningens kode 322104105/0
Registreret lydeffektniveau 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Usikkerhed om stejemissionerne, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Garanteret lydeffektniveau 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Lydtrykniveau ved operatorens ore 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
IP-klassificering robotplaeneklipper IPX5
IP-klassificering opladningsstation IPX1
IP-klassificering stramforsyningsenhed P67
Omgivelsestemperatur under robotplaeneklipperens 050
drift °C] =5
Omgivelsestemperatur under opladningsstationens 1050
drift [°C] e
Omgivelsestemperatur under stremforsyningsenhe- 1050
dens drift [°C] j
Driftskapacitet Athaenger af modellen (*) Afhaenger af modellen (*)

Stremforsyning

Indgang: 100-240 Vac, 1,2 A. Udgang: 30
Vee, 2 A
Brug en af nedenstaende originale koder
eller efterfelgende opdateringer (kontakt en
autoriseret STIGA-forhandler)

118204158/0 (EU)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Indgang: 200-240 Vac, 0,8 A. Udgang: 30
Vee, 4 A
Brug en af nedenstaende originale koder
eller efterfolgende opdateringer (kontakt en
autoriseret STIGA-forhandler)

118204159/0 (EU)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Tilladte 30 Vcc forleengerkabler

Brug en af nedenstaende originale koder eller efterfelgende opdateringer (kontakt en autoriseret
STIGA-forhandler)
Kode: 1127-0010-01, leengde 5 m
Kode: 1127-0020-01, laengde 15 m

Det afhaenger af modellen: 25,2V - 2Ah

Det afhaenger af modellen: 25,2V - 5Ah

Batterimodel 25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*) | 25,2V - 6Ah; 25,2V — 2x5Ah; 25,2V — 2x6Ah (*)
Opladningstid Det athaenger af1rr518del!en: 550 [min]; 80 [min]; Det afhaenger af mgdel[en: 150 [min]; 180
[min] (*) [min] ()
_— Det afhaenger af modellen: 60 [min]; 90 [min]; .
Arbejdstid 150 [min] (*) 270 [min]
Forbindelsesmuligheder Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigationsteknologi

GNSS

(*) For yderligere oplysninger om den specifikke model, se venligst den komplette manual, der er tilgeengelig online (se

QR-koden pa forste side i dette heefte).
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SUOMI - Alkuperéisten ohjeiden kdannos

Taydellinen ohje voidaan ladata:
> sivustolta stiga.com

Google Playsta
> skannaamalla QR-koodi

> sovellusohjelmasta STIGA GO, saatavana App Storesta ja

Download full manual
stiga.com

HUOMAUTUS: taméan ohjekirjan ohjeet koskevat kaikkia
kaapeliohjattavienrobottiruohonleikkureiden malleja. Ellei

toisin ole méaaritetty, kuvat viittaavat alustaan SRSWO01. d

HUOMAUTUS: Tama ohjekirja sisaltdd perusohjeita,
jotka liittyvat padasiassa turvallisuuteen. Oikea asennus
edellyttad, etté koko ohjekirja (ks. edelld) luetaan ja sita
noudatetaan huolellisesti.

1. TUVALLISUUS

vahingoittuneet pultit pareittain laitteen
tasapainoisuuden séilyttamiseksi.

. Kehotusmerkit on sijoitettava laitteen

tybalueen ympérille jos sitéd kaytetdan
julkisilla alueilla tai yleisessa kaytdssa
olevilla alueilla. Merkeissa on luettava:
"Varoitus! Automaattinen ruohonleikkuri!
Pysy etaélla laitteestal Valvo lapsia”l.

MAARAYS: 1.1.1. TOIMINTA

Lue ne huolella ennen tuotteen
kaytt6a ja sailyta ne tulevaa

Yleista tietoa

tarvetta varten a. Alakayta laitetta jos suojukset ovat vioit-

1.1. TURVALLISET

TOIMINTATAVAT b.

Koulutus
a. Lue ohjeet huolellisesti, tutustu ohjauk-
siin ja laitteen oikeaan kayttoon.

b. Ala koskaan anna laitetta lasten tai d

fyysisesti tai henkisesti rajoittuneiden
henkildiden kayttdon, joilla ei ole tdmén
laitteen kayttéon liittyva kokemusta ja
tuntemusta tai sellaisten henkiléiden f
kaytt6on jotka eivat tunne ohjeita.
Paikalliset maaraykset voivat asettaa
rajoituksia kayttajan ialle.

c. Tydntekijad tai kayttdjaa on pidettava
vastuussaonnettomuuksista taivaarois-
ta, jotka koskevat kolmansia tahoja tai
kolmansien tahojen varusteita.

Valmistus
a. Varmista, ettd automaattinen ympéroiva

rajoitus on asennettu oikein ohjeiden g.

mukaan.
b. Tarkistasadannollisestialue jossalaitetta
kaytetédanjaotapoiskivet, tikut, johdotja

tuneet tai turvalaitteet eivat ole paikalla,
esimerkiksi ilman suojia.

Al laita kasia tai jalkoja pyorivien osien
viereen tai alle. Pysyttele aina loitolla
poistoaukosta.

. Ala kosketa laitteen liikkuvia osia ennen

kuin ne ovat pyséhtyneet kokonaan.

. Laitteen toiminnan aikana kayta aina

tukevia kenki& ja pitki4 housuja.

. Ala koskaan nosta tai kuljeta laitetta kun

moottori on kaynnissa.

. Irrota yksikdn deaktivointilaite:

- Ennen kuin tukkeuma poistetaan

-Ennen kuin laite tarkistetaan,
puhdistetaan tai sité kaytetédan

- Jos laitteeseen osuu vieras esine,
tarkista mahdolliset laitteeseen
syntyneet vahingot;

- Jos laite alkaa tarista oudosti, tarkista
se mahdollisten vahinkojen varalta
ennen sen uudelleenkaynnistamista.

Laitteenollessatoiminnassa, alajata sita

valvomatta jos paikalla on kotielaimia,
lapsia tai muita l&heisyydessa olevia
henkilbita.

kaikki muut vieraan esineet, jotka voivat Huolto ja séilytys

hairita toimintaa.

c. Suorita terien, terien pulttien ja leik-
kuuyksikdn silmaméarainen tarkastus
sdanndllisin véliajoin varmistaaksesi,
ettd ne eivat ole kuluneet tai vahin-
goittuneet. Vaihda terat ja kuluneet tai

a. Kirista kaikki mutterit, pultit ja ruuvit

kunnolla laitteen turvallisen toiminnan
takaamiseksi.

b. Tarkistarobottiruohonleikkuri useinkulu-

misen tai vaurioitumisen varalta.

c. Turvallisuussyistd on tarpeen vaihtaa




kuluneet tai vahingoittuneet osat uusiin.

d. Varmista, ettd terat vaihdetaan vain
asianmukaisia varaosia kayttamalla.

e. Varmista, ettd akut on ladattu kaytta-
malla valmistajan suosittelemaa oikeaa
akkulaturia. Vaarinkayttd voi aiheuttaa
séhkdiskuja, ylikuumenemista tai syo-
vyttdvan akkuhapon vuotoa.

f. Joselektrolyytin vuotoa esiintyy pese ve-
delld/neutralisoivalla aineella ja kdanny
|1&8karin puoleen jos kosketusta esiintyy
silmien jne. kanssa.

g. Laitteen huolto on suoritettava valmista-
jan ohjeiden mukaisesti.

Jaannosriskit

-Vaikkatuote tayttéa kaikki turvallisuusvaa-
timukset, saattaa silti esiintyd lisériskejé,
jotka johtuvat virheellisestd asennuksesta
ja/tai ennalta arvaamattomista tilanteista.
Senvuoksionvalttdmatdnta pitédd alue, jolla
tuote toimii, vapaana esineistd, ihmisista
ja elaimista ja tiedottaa mahdollisista vaa-
roista kaikille henkilGille, jotka voivat padasta
edes satunnaisesti tydskentelyalueelle.

- Ukkosmyrskyn ja salamaniskun uhates-
sa ja yleisesti ottaen huonojen saéolo-
suhteiden varalta on suositeltavaa olla
kayttamatté tuotetta ja irrottaa rajakaapel
latausalustasta ja kaikki oheislaitteet séh-
kodverkosta. Jos haluat kayttda tuotetta,
kytke rajakaapeliuudelleenvirtaldhteeseen
kayttdoppaan ohjeiden mukaisesti.

1.2. TUOTTEEN KUVAUS

Robottiruohonleikkuri on suunniteltu nurmikon leikkaamiseen
rajakaapelin rajoittamilla puutarhan alueilla.
Toimintaperiaate perustuu satunnaiseen navigointiin.
Robottiruohonleikkuri vaihtaa suuntaa kun se havaitsee
rajakaapelin tai esteen.

Kayttd mihin tahansa muuhun tarkoitukseen saattaa olla
vaarallista ja aiheuttaa vahinkoja henkiléille ja/tai esineille.
Sopimattomaksi kaytdksi katsotaan (esimerkiksi, mutta
ei ainoastaan): aikuisten, lasten tai eldinten kuljettaminen
laitteella;itsensa kuljettaminen laitteella; laitteen k&yttaminen
kuormien vetoon tai tydntdmiseen; laitteen kayttdminen
pensaiden tai muun kuin ruohomaisen kasvillisuuden
leikkaamiseen.

TYPE-alusta: SRBWO01 on varustettu 3G/4G-moduulilla,
jossaon SIM-kortti, ja GNSS-moduulilla, jotka mahdollistavat
robottiruohonleikkurin kauko-ohjauksen ja navigoinnin
avustustoiminnot.

1.3. SYMBOLIT JA KILVET

>

[ _]
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2| ©©

IPXX

VAROITUS:
Lue kayttéohjeet ennen kuin tuote
kaynnistetaan.

VAROITUS:

Esineiden sinkoutumisvaara kehoa kohti.
Sailyta turvaetdisyys laitteeseen sen
toiminnan aikana.

VAROITUS:

Ala asetakasiasi e jalkojasileikkuuvilineen
asennustilaan.

Ota pois deaktivointilaite ennen kuin
laitteessa suoritetaan toimenpiteitd tai
sité nostetaan.

VAROITUS:

Ala asetakaisiisi e jalkojasileikkuuvilineen
asennustilaan.

Al4 nouse laitteen paille.

KIELTO:

Varmista, ettad laitteen toiminnan aikana
tyoalueella eiole henkilitéd (ennen kaikkea
lapsia, vanhuksia tai liikuntakyvyttomia)
eiké kotieldimia.

Pida lapsia, kotielaimia ja muita henkil6ita
turvaetaisyydella kun laite on kdynnissa.
KIELTO:

Ala puhdista tai pese laitetta kayttamalla
painepesureita.

Laite, jonka eristysluokka on lll ja joka saa
virtansa akusta (ruohonleikkurirobotti) tai
erityisesta virtaldhteestéa (latausasema ja
tukiasema).

Kéaytad alkuperdista virtaldhdettd, joka
vastaa tyyppikilven tietoja.

Tasavirtaldhteen symboli.

Suojausaste kiintoaineiden ja veden
tunkeutumista vastaan.

Sahko- ja elektroniikkalaiteromu, joka
toimitetaan asianmukaisiin laitoksiin
kierratettévaksi ja havitettavaksi.

Taattu danitehotaso



1.4. ROBOTTIRUOHONLEIKKURINPYSAYTYSJA
SAMMUTUS TURVAOLOSUHTEISSA

MAARAYS

Sammuta robottiruohonleikkuri aina
turvallisten olosuhteiden vallitessa ennen
minka tahansa puhdistus-, kuljetus- ja
huoltotoimenpiteen suorittamista.

1. Paina painiketta "STOP” (kuva 1.A) pyséayttadaksesi
robottiruohonleikkurin turvatilaan ja avaa suojakansi
(kuva 1.B).

2. Painasammutuspainiketta (kuva 1.E) muutaman sekunnin
ajan ja odota, ettd saman painikkeen LED sammuu.

3. Vasta kun led on sammunut (kuva 1.E), ota turva-avain
pois (kuva 1.D) robottiruohonleikkurin sammuttamiseksi
turvaolosuhteissa.

4. Robottiruohonleikkuri on pysaytetty tai sammutettu
turvatilaan.

2. ASENNUS

VAROITUS:
Ald muuta, peukaloi, kytke pois tai irrota
asennettuja turvalaitteita.

HUOMAUTUS: Tuotteen asennukseen liittyvié lisatietoja
varten ota yhteys STIGA-jalleenmyyjaan.

KOMPONENTIT ASENNUSTA VARTEN (kuva 2)

(A) Latausalusta, (B) virtalahde, (C) rajakaapeli, (D)
rajakaapelin kiinnitystapit, (E) latausalustan kiinnitysruuvit,
(F) rajakaapelin liitos, (G) latausalusta liittimet.

2.1. ASENNUKSEEN LIITTYVIEN VAATIMUSTEN
TARKASTUS

2.1.1. PUUTARHAN TARKASTUS:

e Tarkista puutarhan tila luvussa 1 osoitettujen ohjeiden
mukaan.

e Tasoita maa siten, ettd latakkoja ei pddse syntymaan
sateen jalkeen.

2.1.2. LATAUSASEMAN JA VIRTALAHTEEN ASENNUS:

SAHKOVAARA:
Valmistele pistorasia, joka on maassa
voimassa olevien lakien mukainen.

SAHKOVAARA:

Toimitettua piirid tulee suojata
vikavirtasuojakytkimelld (RCD), jonka
laukeamisnopeus ei ylitd 30 mA.

SAHKOVAARA:

Ala liita virtaldhdetta pistorasiaan jos pistoke
tai johto on vahingoittunut.

Al liita al3ka kosketa vahingoittunuttajohtoa
ennen kuin se kytketéan irti virransy6tosta.
Vahingoittunut johto saattaa aiheuttaa
kontaktin jannitteen alaisten osien kanssa.

> B> P

1. Valmistele nurmikonreunaantasainenalue latausalustan
asemointia varten

2. Varmista, etté alustan etdisyys mahdollisista kdanteista
on vahintaan 200 cm.

VAROITUS:
Virtakaapelin, virtaldhteen, jatkojohdon ja

kaikkien muiden sahkojohtojen, jotka eivat
kuulu tuotteeseen, on jaatava leikkuualueen
ulkopuolelle, jotta niitad voitaisiin pitaa
kaukana liikkuvista vaarallisista osista
ja vahinkojen syntymista voitaisiin estaa
johdoille, jotka voivat joutua kosketuksiin
jannitteisten osien kanssa.

3. Valmistele virtaldhteen asennusalue siten, ettd se ei
missaanilmasto-olosuhteessa paady veden alle. Asenna
se mieluummin suljettuun tilaan ja suojaan ilmastollisilta
tekijoiltd sekd asentoon, johon valtuuttamattomat henkilt
eivat paase helposti.

2.1.3. ENSISIJAISETTARKASTUKSET RAJAKAAPELIN
ASENNUKSEEN:

1. Tarkista, ettd tydalueen maksimaalinen kaltevuus on45 %
tai 50 % tai alle, mallin mukaan (ks. kappale 7 TEKNISET
TIEDOT) ja noudata kuvassa 3 esitettyja saantoja.

VAROITUS:
Robottivoileikatapintojajoidenmaksimaalinen
kaltevuus on 45 % tai 50 % mallin mukaan.

Jos ohjeita ei noudateta, robotti voi liukua ja
poistua tydalueelta

VAROITUS:

Alueita joilla esiintyy sallittuihin nédhden
suurempia kaltevuuksia ei ole mahdollista
leikata. Asenna rajakaapeli néin ollen ennen

rinnettd eristdmélla kyseinen nurmikkoalue.

2. Tarkista koko tydpinta: arvioi esteet ja tydalueelta
poissuljettavat alueet, jotka on rajoitettava rajakaapelilla.

2.2. RAJAKAAPELIN ASENNUSKRITEERIT

Seuraavassa annetaan rajakaapelin asennuskriteerit,
yksityiskohtaisempia tietoja varten tutustu téydelliseen
ohjekirjaan.

MINIMIETAISYYDET
KAAPELIN ASENNUKSEN MINIMI-

RAKENTEELLI-

NEN ELEMENTTI ETAISYYS VERRATTUNA

RAKENTEELLISEEN ELEMENTTIIN

TYYPPI: SRSWO01 SRBWO01
Laatoitus tai tie
nurmikon kanssa 5cm 5cm
samalla tasolla
Oja, seina tai aita 35cm 45 cm
Pensas tai kasvi
jossaulostydntyvat 30cm 40 cm
juuret




Uima-allas, nurmi-
kon tasolla oleva

) ) 90 cm 100 cm
lampi, suojaama-
ton julkinen tie
Uima-allas tai 150 cm 150 em

maen alla oleva tie

ESTEIDEN RAJOITUSTYYPIT

RAJAKAAPELIN KAHDEN ERIOSANVALISELLAREITILLA

TYYPPI:
SRSWO01 | SRBWO1
Estetté voidaan rajoittaa
X>=70cm | X>=90 cm as_g:[tamgl_l_a rajalfaapelin oset
péaéllekkéin sekd meno- etta
(kuva 4) (kuva 4)
paluusuunnassa asettamatta
niitd kuitenkaan ristiin.
Este voidaan rajata siten, etta
paluukaapelin kahden osan
X<70cm | X<90cm | valinen etéisyys on vahintaan
(kuva 5) (kuva 5) | Y=30cm. Jos este on riittdvan
vahva, se voidaan jattaa
suojaamatta.

REITIT PUUTARHAN ERI ALUEIDEN VALILLA

KAYTAVAN LEVEYS Z

TYYPPI:
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90 cm Robottiruohonleikkuri voi
(kuva 6) (kuva 6) saavuttaa alueen (kuva 6.A).
Robottiruohonleikkuri ei voi
Z<70cm | Z<90cm | saavuttaa aluetta (kuva. 6.A)
(kuva 6) (kuva ) | ja sitd on pidettava "Suljettuna
alueena”.

SAHKOVAARA:

Liitd virransyotté vasta kaikkien
asennustoimenpiteiden jdlkeen.Jos tarpeen,
kytke yleinen virransy6ttdé pois péaalta
asennuksen aikana.

2.3.1. RAJAKAAPELIN ASENNUS
ASEMOINTI KIINNITYSTAPEILLA

1. Sijoitarajakaapeli alkaen latausalustan asennusalueelta.

2. Aseta kaapeli paikalleen koko reitin pituudelle ja kiinnita
se asianmukaisilla kiinnitystapeilla (kuva 7.B), jotka on
sijoitettu noin 100 cm:n valein toisistaan, ja noudata
annettuja asennusvaatimuksia (ks. kohta 2.2).

3. Jatd 2 m ylimaaraista kaapelia leikataksesi sen
my&hemmin oikeaan mittaan liithnnan loppuvaiheessa.

4. Sijoita kaapeli kaanteissa siten, etté kaénteen sade on
noin 20 cm (kuva. 7.A).

KEHAKAAPELIN
KOKONAISPI-
TUUS ASENNUK-
SEN KANSSA
YHTEENSOPIVAT
STIGA-KAAPELIT
i Kela 150 m,
Koodi 1127--0000-01 027 mm
i Kela 300 m,
Koodi 1127-0001-01 027 mm
<aoom Kela 500 m
Koodi 1127-0002-01 3.4 mm
i Kela 1000 m,
Koodi 1127-0003-01 03.4mm
>=400mja | Koodi1127-0002-01 Kela 500 m,
e @ 3,4 mm
enintaan 1000 e
m Koodi 1127-0003-01 )
@ 3,4 mm

VAROITUS:
/'\ Varmista, ettd kaapeli on kosketuksessa
o

maahan sen koko reitin pituudella, jotta

HUOMIO:

A Kéayttdalue ja yleensa alueet, joilla
robottiruohonleikkuri voi liilkkua, on rajattava
aidalla, jota ei voi ylittaa.

Tee aidasta sopiva tai valvo robottiruohon-
leikkuria toiminnan aikana.

2.3. KOMPONENETTIEN ASENNUS

SAHKOVAARA:

Kédyta vain valmistajan toimittamia
akkulatureita ja virtalahteita. Vaaranlainen
kaytté voi aiheuttaa sdhkoiskuja ja/tai
ylikuumenemista.

HUOMIO:

A Késien leikkautumisvaara

Kéytad suojakéasineitd valttadksesi kasien

haavoittumista.

HUOMIO:

A Silmiin joutuvasta polysta syntyva vaara.
Kaytd suojalaseja valttddksesi polyn

joutumista silmiin.

voitaisiin estda, ettd robottiruohonleikkuri
vahingoittaa sita.

HUOMAUTUS: Asennusta varten kaytetyn rajakaapelin
tulee olla pituudeltaan vahintéan 40 m.Jos kaapelin pituus
on lyhyempi, asenna pienille alueille tarkoitettu vastus
koodi 122063053/0. Tutustu taydelliseen ohjekirjaan.

2.3.2. LATAUSALUSTAN ASENNUS

Asennalatausalustarajakaapeliinndhden samansuuntaisesti
siten, ettarobottipaésee sen péalle navigoimallamyétapaivaan
pitkin rajakaapelia.

1. Tarkista asennukseen liittyvat vaatimukset, kuten on
osoitettu kappaleessa 2.2.

2. Jostarpeen, valmistele maaperé siten, ettd latausalustan
pintaonsamallatasollanurmikonkanssa.Maaperantulee
ollataysin tasainen ja tiivis siten, etté latausalustan tason
muodonmuutosta voitaisiin estaa.

3. Ota kansi pois (kuva 8.C).

4. Asetalatausalustarajakaapelinndhdensamansuuntaisesti
(kuva 8.D2) siten, ettéd robotti pddsee sen paalle



navigoimalla my&tapaivaan pitkin rajakaapelia.
5. Aseta kaapelin kaksi paata asianmukaisiin reitteihin
(kuva 8.E2).
6. Leikkaa kaapeleiden paat oikeaan mittaan.
7. Kiinnité itseporautuvat liittimet kaapeliin (kuva 9.F),
(kuva 9.G), (kuva 9.H).
8. Liita liittimet kiinnitysnapoihin (kuva 8.1).
9. Kiinnitélatausalusta (kuva 10.L) maahankiinnitysruuveilla
(kuva 10.M).
10. Aseta kansi takaisin paikoilleen (kuva 10.C).
11. Liita virtalahde latausasemaan ja ruuvaa liitin.
12. Liita virtalahteen pistoke pistorasiaan.
13. Kun robottiruohonleikkuri ei ole latausasemalla tarkista,
etté latausasemanmerkkivalo (kuva 10.N) palaatasaisesti
(ks. luku 3.3).

2.4. LATAA ROBOTTIRUOHONLEIKKURI
ASENNUKSEN JALKEEN

Kun akkuja ladataan ensimmaisté kertaa, niita on ladattava
vahintdan 2 tuntia.

2.5. TUOTTEEN ASETUKSET

Robottiruohonleikkurin automaattinen toiminta vaatii
asetussarjaa, jotka voidaan suorittaa kannettavan laitteen
(alypuhelin) iOS tai Android kautta "STIGA Go”-sovellus
asennettuna.

HUOMAUTUS: Kaytettavissa olevien toimintojen
yksityiskohtaisempaa kuvausta varten, tutustu
taydelliseen ohjekirjaan.

3. TOIMINTA

3.1. ROBOTTIRUOHONLEIKKURIN
MANUAALINEN TOIMINTA

Robottiruohonleikkuria voidaan kéyttaa suorittamatta
kuvattua ohjelmointia (ks. kappale 2.5). Tassa tavassa
robottiruohonleikkurisuorittaatydjakson, palaalatausasemaan
ja jaé sinne seuraavaa manuaalista kdynnistysté varten.

1. Aseta robottiruohonleikkuri latausasemalle tai joka
tapauksessa asennusalueen sisélle.

2. Paina painiketta "STOP” (kuva 1.A) ja avaa suojus
(kuva 1.B) ja mene ohjauskonsolille (kuva 1.C).

3. Paina painiketta "ON/OFF” (kuva 1.E) 5 sekunnin ajan
robottiruohonleikkurin kéynnistdmiseksi.

4. Paina painiketta "TOIMINTATAVAN VALINTA” (kuva 1.F),
kunnes pelkka kuvake (kuva 1.L) vilkkuu.

5. Paina painiketta "VAHVISTA” (kuva 1.G). Kuvake
(kuva 1.L) syttyy palamaan kiintealla valolla toimenpiteen
vahvistamiseksi.

6. Sulje suojakansi (kuva 1.B). Robottiruohonleikkuri alkaa
tyéskennella.

HUOMAUTUS: Tama toimintatapa ei valttamatta takaa
piha-alueenriittavaa kattavuutta, mité tarvittavaan aikaan
ja leikkuutuloksen yhdenmukaisuuteen tulee, erityisesti
jos kyseessa on muodoltaan epasaannéllinen nurmikko.
Robottiruohonleikkurin maksimaalisen tehokkuuden
saavuttamiseksi on suositeltavaa suorittaa ohjelmointi
(ks. kappale 2,5).

3.2. ROBOTTIRUOHONLEIKKURISSA OLEVIEN
OHJAUSTEN KUVAUS

Luettelo ohjauksista, merkkivaloista ja niiden toiminta:

e Painike "STOP” (kuva 1.A): sitd kaytetdan
robottiruohonleikkurin turvapyséaytysta varten.

e "TURVA-AVAIN” (kuva 1.D): sitd kaytetdan
robottiruohonleikkurin turvallista sammuttamista varten.

e Paina painiketta "ON/OFF” (kuva 1.E): sita
kaytetaan robottiruohonleikkurin kaynnistadmiseen ja
sammuttamiseen ja halytysten nollaamiseen.

e Painike "TOIMINTATAVAN VALINTA” (kuva 1.F): sita
kaytetaan robottiruohonleikkurin toimintatavan valintaan
ja paluun pakottamiseen latausalustalle.

e Painike "VAHVISTA” (kuva 1.G): sitd kaytetaan
vahvistamaan valittu toimintatapa.

* Palava kuvake “OHJELMOITU OHJELMA” (kuva 1.1): sita
kaytetaan visualisoimaan ohjelmoidun ohjelman asetus.

* Palava kuvake "YKSITTAINEN TYOJAKSO” (kuva 1.L):
sitd kaytetaan visualisoimaan yksittaisen ty6jakson asetus.

e Palava kuvake “PALUU ALUSTALLE” (kuva 1.H): sita
kaytetaan pakotettuun palaamiseenrobottiruohonleikkurin
alustalle.

e Painiketta "BLUETOOTH” (kuva 1.M): Huoltokeskus
kayttaa sita vain diagnostiikkatarkoituksiin.

 Palava kuvake "HALYTYS” (kuva 1.N): sitd kdytetaan
halytystilojen visualisointiin.

e Palava kuvake "AKKU” (kuva 1.0): sitd kaytetaan
visualisoimaan akun lataustilaa.

HUOMAUTUS: Kaytettavissd olevien toimintojen
yksityiskohtaisempaa kuvausta varten, tutustu
taydelliseen ohjekirjaan.

3.3. LATAUSALUSTAN ASENNUS

Latausalustassa on merkkivalo (kuva. 10.N), joka syttyy alla
olevan kuvan mukaisesti:
* Merkkivalo sammunut: latausasemaan ei syéteta virtaa
tai robotti on asemalla.
* Merkkivalo palaa kiintedné: rajakaapeli on yhdistetty
oikein latausasemaan ja rajasignaalia lahetetaén oikein.
* Merkkivalo vilkkuu hitaasti: rajakaapeli ei ole yhdistetty
tai se on katkennut.
* Merkkivalo vilkkuu nopeasti: rajakaapeli on liian lyhyt tai
latausalustassa on vika.

3.4. AKUN LATAAMINEN

Menettelyn”AKUN LATAAMINEN”avullarobottiruohonleikkuri
voidaan ladata manuaalisesti.

1. Sijoita robottiruohonleikkuri latausalustalle (kuva 11.R).

2. Annarobottiruohonleikkurin kulkealatausalustalla, kunnes
se kytkeytyy latausliittimeen (kuva 11.S).

3. Paina painiketta "STOP” (kuva 11.A) ja avaa suojus
(kuva 11.B) ja mene ohjauskonsolille (kuva 11.C).

4. Kaynnista robottiruohonleikkuri ndppaimen "ON/OFF”
avulla (kuva 11.E).

5. Palava kuvake "AKKU” (kuva 11.L) vilkkuu,
robottiruohonleikkuri on latauksessa.

6. Sulje suojakansi (kuva 11.B).

7. Jata robottiruohonleikkuri lataukseen vahintaan
kappaleessa 2.4 osoitetuksi ajaksi.

HUOMAUTUS: Akun lataus ennen sen talvisailytysta on
suoritettava kappaleessa 4.3 osoitetulla tavalla.




3.5. LEIKKUUKORKEUDEN SAATO
ALUSTATYYPPI SRSWO1 - MANUAALINEN SAATO

1. Sammuta robottiruohonleikkuri ja aseta se turvatilaan
(ks. kappale 1.4).

2. Kayté korkeusséadinta (kuva 12.P) halutun leikkuukor-
keuden valitsemiseksi siten, ettd leikatun ruohon osa
eiylitd 10 mm.

HUOMAUTUS: Robottiruohonleikkurin leikkaaman
ruohon osa ei saa ylittdd 10 mm.

ALUSTATYYPPI SRBWO01 - SAHKOINEN SAATO

Leikkuukorkeuden saatamiseksi, noudata SOVELLUSOH-
JELMASSA annettua menetelméaa.

Teran korkeuden saatojarjestelma vaatii alkukalibroinnin
ja automaattisesti suoritettavat maaraaikaiskalibroinnit.
Kalibrointi voidaan suorittaa my&s manuaalisesti sovelluksen
omasta valikosta.

HUOMIO:
Aléd kosketa leikkuulaitetta leikkuukorkeuden
sdatdvaiheen aikana.

>

HUOMAUTUS: Robottiruohonleikkurin leikkaaman
ruohon osa ei saa ylittdd 10 mm.

. HUOLTO

HUOMIO:
Kéyta vain alkuperaisia varaosia.

H

HUOMIO:
Ald muuta, peukaloi, kytke pois tai irrota
asennettuja turvalaitteita.

HUOMIO:

Késien leikkautumisvaara

Kéytad suojakésineitd valttadksesi kasien
haavoittumista.

HUOMIO:

Silmiin joutuvasta pélysta syntyva vaara.
Kayta suojalaseja valttadksesi polyn
joutumista silmiin.

VAROITUS:

Liiallisen veden kaytté voi aiheuttaa veden
tunkeutumista sisdidn ja sdhkdosien
vahingoittumista.

KIELTO:

Ala kayta paineistettuja vesisuihkeita.

KIELTO:

Estadksesi sdhko- ja elektronisten osien
vahingoittumista korjauskelvottomaksi, éla
upota robottia osittain tai kokonaan veteen.
KIELTO:

Ala pese robottiruohonleikkurin sisdisi osia
estddksesi sdhko- ja elektronisten osien
vahingoittumista.

© ok PP PPk

KIELTO:
Ala kayta liuottimia tai bensiinia estdaksesi

maalipintojen jamuoviosien vahingoittumista.

4.1. OHJELMOITU HUOLTO

Paremman toiminnan ja pitkdaikaisemman kestavyyden
kannalta varmista, etta tuote puhdistetaan saannéllisesti ja
kuluneet osat vaihdetaan.

Suorita toimenpiteet taulukossa osoitetulla tiheydella.

TIHEYS
Viikoittain

OSA
Tera

TOIMENPIDETYYPPI

Puhdista ja tarkista teran
tehokkuus. (ks. kappa-
le 4.2)

Josterdontaipunutsiihen
syntyneen iskun takia tai
sen on kulunut, vaihda se
uuteen. (ks. kappale 4.2)

Latauskosketti- | Puhdista ja poista mah-
met dolliset hapettumat. (Kat-
so taydellinen ohjekirja)

Kuukausittain Robottiruohon- | Suorita puhdistus. (Katso

leikkuri taydellinen ohjekirja)
Latausasema ja | Tarkista kuluma tai va-
virtajohdot hingoittuminen ja, jos
tarpeen, vaihdane.(Katso
taydellinen ohjekirja)
Leikkuukauden lo- | Akku Suorita akun esiséilytyk-

pussa tai puolivuo-
sittain jos robotti-
ruohonleikkuria ei
kayteta

seen liittyva lataus. (ks.
kappale 4.3)

Suorita huoltotarkastus
valtuutetussa huoltokes-
kuksessa. (ks. kappa-
le 4.1)

Robottiruohon-
leikkuri

Vuosittain taileikkuu-
kauden lopussa

Suorita huoltotarkastus vuosittain valtuutetussa huoltokes-
kuksessa sailyttdaksesi robottiruohonleikkurin hyvassé
toimintakunnossa.

HUOMAUTUS: Mahdolliset viat jotka johtuvat
vuositarkastuksen suorittamatta jattamisestd, eivat
kuulu takuun piiriin.

4.2. LEIKKUUTERAN VAIHTO

1. Sammuta robottiruohonleikkuri ja aseta se turvatilaan
(ks. kappale 1.4).

2. Kéanna robottiruohonleikkuri ylésalaisin varomalla
vahingoittamasta kelluvaa kantta.

3. Ruuvaa auki kiinnitysruuvit (kuva 14.E).

4. Vaihda leikkuuterat (kuva 14.D).

5. Kirista kiinnitysruuvit (kuva 14.E).

4.3. AKUN TALVIHUOLTO JA -SAILYTYS

1. Lataa akku sovellusohjelmassa annetun ohjatun
menettelyn mukaan, johon paéstaan sivulta "Asetukset”.

2. Puhdista robottiruohonleikkuri (ks. taydellinen ohjekirja)

3. Sailyté robottiruohonleikkuria kuivassa tilassa suojassa
jaatymiselta ja varmista ettd se on sammutettu.

HUOMAUTUS: Yksityiskohtaisempia tietoja talvella
suoritettavaa latausmenettelyé varten, tutustu
taydelliseen ohjekirjaan.




HUOMAUTUS: Latauksen rekisterd6imatta jattaminen
sovellusohjelmassaolevan menettelyn kauttaontarpeen
akun takuun voimassaolon kannalta.

4.4. AKUN VAIHTO

Akun vaihto kuuluu yksinomaan STIGAN TEKNISEN
HUOLTOHENKILOSTON tehtévaksi.

Jos akku joudutaan vaihtamaan, ota yhteys huoltokeskukseen
tai omaan jalleenmyyjaén.

5. KULJETUS, VARASTOINTI JA
HAVITYS

5.1. KULJETUS

HUOMAUTUS: Kayta kuljetusta varten alkuperdaista
pakkausta jos kyseessé ovat pitkat matkat.

1. Sammuta robottiruohonleikkuri ja aseta se turvatilaan
(ks. kappale 1.4).

2. Puhdista robottiruohonleikkuri (ks. taydellinen ohjekirja)

3. Nostarobottiruohonleikkuriaasianmukaista kahvaa (kuva
15.D) kayttdmalla ja kuljeta sitd varovaisesti pitamalla
leikkuuterad loitolla kehosta.

VIANETSINTA

HUOMIO:

6.

A

5.2. VARASTOINTI

Robottiruohonleikkuria on varastoitava vaakasuorassa
asennossa kuivassa tilassa ja jaatymiseltd suojattuna kun
puhdistus ja akun talvilataus on suoritettu (ks. luku 4). Irrota
latausalusta sahkoverkosta pitkien kayttdméattomyysjaksojen
ajaksi.

5.3. HAVITTAMINEN

A

1. Havita tuotepakkaus kestavalla tavalla tarkoituksenmukai-
sissa kerdysastioissa tai valtuutetuissa kerdyspisteissa.

2. Havita robottiruohonleikkuri paikallisten lakiasetusten
asettamien vaatimusten mukaisesti.

3. Kéanny asianmukaisten kierratyspisteiden ja jatteenhuol-
toliikkeiden puoleen, silla robottiruohonleikkuri on luokiteltu
WEEE-direktiivinmukaan (sédhko- ja elektroniikkalaiteromu).

4. Havita vanhat tai loppuun kuluneet akut kestavalla tavalla
tarkoituksenmukaisissa kerdysastioissa tai valtuutetuissa
kerayspisteissa.

HUOMIO:
Akun irrottamista varten robottiruohonleik-
kurista, kdanny valtuutetun huoltokeskuksen
puoleen.

Pyséyté robottiruohonleikkuri ja aseta se turvatilaan (ks. kappale 1.4).

Seuraavassa annetaan luettelo mahdollisista toimintahairidista, jotka voivat esiintya tyévaiheessa.

VIKA SYYT

KORJAUSTOIMENPITEET

Levy tai leikkuuteré on vahingoittunut.

Vaihda vahingoittuneet osat (ks. kappale 4.2).

narut, muovipalat tms.).

Leikkuuvaline jumittunut jadmien vuoksi (hihnat,

Sammuta robottiruohonleikkuri ja aseta se turvatilaan (ks.
kappale 1.4). Vapauta leikkuutera.

Epétavallista tarinaa. Robottiruohon-
leikkuri on meluisa.

Robottiruohonleikkurin kaynnistys on tapahtunut
kun paikalla on odottamattomia esteita (pudonneet
oksat, paikalle unohtuneet esineet jne.).

Sammuta robottiruohonleikkuri ja aseta se turvatilaan (ks.
kappale 1.4). Poista esteet ja kdynnista robottiruohonleikkuri
uudelleen.

Vika séhkémoottorissa.

Vaihda moottori, kdanny lahimman valtuutetun huoltokes-
kuksen puoleen.

Ruoho liian korkeaa.

Lis&é4 leikkuukorkeutta (ks. kappale 3.5).
Leikkaa alue ennakkoon tavallisella ruohonleikkurilla.

Rajakaapelin virheellinen asento.

Robottiruohonleikkuri ei asetu oikein

Tarkista latausaseman liitanta (ks. kappale 2.3.2).

latausasemalle.

Maan vajoaminen lahella latausasemaa.

Palauta latausaseman oikea asento. (ks. kappale 2.3.2).

Robottiruohonleikkuri toimii omituisel-
latavallarajattujen esteidenympérilla.

Rajakaapeli on asetettu vaarin.

Asemoi rajakaapeli oikein (myétapéivaan) (ks. kappale 2.3.1).

Latausaseman merkkivalo ei syty
palamaan kun robotti on pois lataus-
asemalta.

Virta puuttuu tai latausasemassa on vika.

Tarkista syoéttolaitteen oikea liitdnt& pistorasiaan. Tarkista
syéttdlaitteen liitantakaapelin kunto.

Latausalustan merkkivalo syttyy
vilkkumaan hitaasti.

Rajakaapelia ei ole yhdistetty tai se on katkennut

Tarkista asennus ja korjaa vika (ks. kappale 2.3)

Latausalustan merkkivalo syttyy
vilkkumaan nopeasti.

Rajakaapelionliianlyhyttailatausalustassaonvika.

Tarkista, ettd rajakaapelin pituus on pidempi kuin kappa-
leessa 2.3.2 on osoitettu. Jos ongelma jatkuu ota yhteytta
huoltokeskukseen.

Nappaimistolla palaa kuvake Warning

Se ilmoittaa toimintah&iriésta/viasta.

Katso sovellusohjelmasta lisétiedot tai viittaa taydelliseen
ohjekirjaan.




7. TEKNISET TIEDOT

Fl

TIEDOT

TYYPPI: SRSW01 (katso tuotetarra)

TYYPPI: SRBWO01 (katso tuotetarra)

Mitat (LxKxS)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Robottiruohonleikkurin paino

Se riippuu mallista: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Epévarmuus +/-0,1 [kg])

Se riippuu mallista: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Epévarmuus +/-0,1 [kg])

Leikkuukorkeus (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Terén halkaisija 180 [mm] 260 [mm]
Leikkuunopeus 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]
Liikenopeus 22 [m/min] Se riippuu mallista: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksimi kaltevuus 45% 50%

Maksimi kaltevuus reitin pituudella 20%

Leikkuujérjestelman tyyppi 4 kaantyvaa leikkuuteraa | 6 kaantyvaa leikkuuteraa
Leikkuuvalineen koodi 322104105/0

Mitattu anitehon taso 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Melupaastojen epavarmuus, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Taattu dénitehotaso 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Aénenpainetaso kayttajan korvassa 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Robottiruohonleikkurin IP-luokitus IPX5

Latausaseman IP-luokitus IPX1

Virtalahteen IP-luokitus P67

Robottiruohonleikkurinympériston kayttslampétila[°C] 0+50

Latausaseman ympaériston kéyttélampétila [°C] -10+ 50

Virtalahteen ympériston kayttélampatila [°C] -10 + 50

Tyokapasiteetti

Se riippuu mallista:

Se riippuu mallista:

Virransy6ttd

Input: 100-240 Vac, 1,2 A; L&hto: 30 Ve, 2 A
Kayta jotakin alla olevista alkuperaisista
koodeista tai myohempia paivityksia (ota

yhteys valtuutettuun STIGA-jalleenmyyjaén)

118204158/0 (EU)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Input: 200-240 Vac, 0,8 A; Lahto: 30 Vec, 4 A
Kéyta jotakin alla olevista alkuperaisista
koodeista tai myéhempia péivityksia (ota
yhteys valtuutettuun STIGA-jalleenmyyjaan)
118204159/0 (EU)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Sallitut 30 Vce jatkojohdot

Kéyta jotakin alla olevista alkuperaisista koodeista tai myéhempié péivityksia (ota yhteys
valtuutettuun STIGA-jalleenmyyjaan)
Koodi: 1127-0010-01, pituus 5 m
Koodi: 1127-0020-01, pituus 15 m

Se riippuu mallista: 25,2V - 2Ah;

Se riippuu mallista: 25,2V - 5Ah;

Akun malli 25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5AN; 25,2V - A (%) 25,2V - 6Ah; 25,2V —(?;(SAh; 25,2V - 2x6Ah
Latausaika Se riippuu malllst[f:\r:]ﬁ(]) ([:;"”]2 80 [min]; 150 Se riippuu mallista: 150 [min]; 180 [min] (*)
Tybaika Se riippuu mallista: _60 [Imn]; 90 [min]; 150 270 [min]

[min] ()
Liitettavyys Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Navigointitekniikka GNSS

(*) Liséatietoja tietystd mallista on verkossa saatavilla olevassa taydellisessé ohjekirjassa (katso QR-koodi tdman esitteen

ensimmaisella sivulla).
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CESKY - Pieklad pGvodniho navodu k pouz

vani

Kompletni navod k pouzivani je k dispozici:
> na internetové strance stiga.com

> naskenovanim kédu QR

> vaplikaci STIGA GO, ktera je kdispoziciv App Store aGoogle Play

Download full manual
stiga.com

POZNAMKA:pokyny uvedené vtomto navodujsou platné
pro vSechny modely robotické sekacky s obvodovym
dratem. Neni-li uvedeno jinak, uvedené obrazky se
vztahuji na platformu SRSWO01.

POZNAMKA: Tento navod obsahuje zakladni pokyny
tykajici se pfedevsim bezpecnosti. Pro spravnouinstalaci
je tfreba si precist kompletni navod k pouziti (viz vyse) a
peclivé jej dodrzovat.

1. BEZPECNOST

POVINNOST:

Pfed pouzitim si navod peclivé

grectet,e a uschovejte pro
udouci pouziti.

1.1. BEZPECNE PRACOVNI
POSTUPY

Skoleni

a. Peclivé si prectéte pokyny, seznamte se
s ovladacimi prvky a spravnym pouziva-
nim stroje.

b. Nikdy nedovolte détem, osobam se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
mentalnimi schopnostmi nebo bez zku-
Senosti a znalosti nebo osobam, které
nejsou obeznameny s témito pokyny,
aby stroj pouzivaly. Vék obsluhy mohou
omezit mistni predpisy.

c¢. Provozovatelnebo uzivatel je odpovédny
zanehody nebo nebezpedi, které mohou
vzniknout tfeti strané nebo na zafizeni
tfeti strany.

Priprava

a. Zkontrolujte, zda je systém automa-
tického vymezovani obvodu spravné
nainstalovan podle pokynd.

b. Pravidelné kontrolujte oblast, ve které
se stroj pouziva, a odstrarite kameny,
tyCe, kabely a jiné cizi pfedméty, které
by mohly branit provozu.

c. Pravidelné vizualné kontrolujte opotie-
beni nebo poskozeni nozu, Sroubli nozl
a sekaci jednotku. Opotfebené nebo
poskozené noze a Srouby vyménte v pa-

rech, aby bylo zachovano vyvazenistroje.

d. Vystrazné znacky by mély byt umistény
kolem pracovniho prostoru stroje, pokud
se pouziva na verejnych mistech nebo
pfistupnych vefejnosti. Znacky musi
obsahovat nasledujici text: ,Pozor! Au-
tomaticka sekacka na travu! Dodrzujte
bezpecénou vzdalenost od stroje! Dohli-
zejte na déti!".

1.1.1. PROVOZ

Vseobecné informace

a. Neprovozujte stroj s vadnymi kryty nebo
chybéjicimi bezpecnostnimi zafizenimi,
napfiklad bez krytd.

b. Nepfiblizujte ruce a nohy do blizkosti
otacejicich se ¢asti. Vzdy se zdrzujte v
dostate€¢né vzdalenosti od vystupniho
otvoru.

c. Nedotykejte se pohyblivych ¢asti stroje,
dokud se UplIné nezastavi.

d. Pfi praci se strojem vzdy noste pevnou
obuv a dlouhé kalhoty.

e. Nezvedejte ani neprepravuijte stroj, je-li
motor spustény.

f. Vyjméte deaktivalni zafizeni z jednotky:
- Pfed odstranénim prekazky;

- Pfed kontrolou, ¢isténim nebo praci
na stroji,

- Pfi zasazeni cizim pfedmétem
zkontrolujte pfipadna poSkozeni
zarizeni;

- Pokud zafizeni zaéne neobvykle
vibrovat, vypnéte jeja pfed opétovnym
uvedenim do chodu zkontrolujte
pfipadné Skody.

g. Nikdy nenechavejte zafizeni v ¢innosti
bez dozoru za pfitomnosti domacich
zvitat, déti nebo jinych osob v blizkosti.

Udrzba a uschovani

a. Utdhnéte vSechny Srouby a matice, aby
byl stroj v bezpec¢ném provoznim stavu.

b. Casto kontrolujte opotfebeni robotické
sekacky.




c. Opotfebované nebo poskozené sou-
Casti je nutné z bezpecnostnich divodu
vymenit.

d. Ujistéte se, ze noze byly vyménény pouze
za vhodné nahradni dily.

e. Ujistéte se, Ze jsou akumulatory nabijené
pouze pomocispravné nabije¢ky doporu-
¢ené vyrobcem.Nevhodné pouzitimize
zplsobit zasah elektrickym proudem,
prehfati nebo unik korozivnich kapalin z
akumulatoru.

f. Vpfipadé unikuelektrolytu omyjte vodou/
neutralizaénim prostfedkem a v pfipadé
kontaktu s o€ima vyhledejte IékaFskou
pomoc atd.

g. Udrzba stroje musi byt provedena v
souladu s pokyny vyrobce.

Zbytkova rizika

- | kdyz vyrobek splfiuje véechna bezpec-
nostninafizeni, mohou presto existovat dalsi
rizika zplsobena nevhodnou instalaci a/
nebo nepfedvidatelnymi situacemi.

Proto je nutné udrzovat prostor, ve kterém
vyrobek pracuje, bez pfedmétl, osob a
zvifat a informovat v8echny osoby, které
mohou mit, byt jen pfileZitostné, pfistup
do pracovniho prostoru, o moznych ne-
bezpedich.

- V pfipadé bourky s nebezpec¢im blesku
a obecné pfi ocekavani Spatnych povétr-
nostnich podminek se doporuduje vyrobek
nepouzivat a odpojit obvodovy drat od na-
bijeci zakladny a vSechna periferni zafizeni
od elektrické sité. Pro opétovné pouzivani
vyrobku znovu pfipojte obvodovy drat a pe-
riferni zafizeni k elektrické siti podle pokynu
uvedenych v navodu.

1.2. POPIS VYROBKU

Robotickasekackaje uréenak sekanitravy v oblastech zahrady
ohrani¢enych ohrani¢ujicim vodi¢em.

Princip €innosti je zaloZzen na ndhodné navigaci. Roboticka
sekaCka zméni svou drahu, jakmile detekuje ohranicujici
vodi¢ nebo prekazku.

Jakakoli jiné pouziti mize byt nebezpeéné a muze zpUsobit
ublizeni na zdravi osob a/nebo Skody na majetku. Mezi
nespravna pouziti patfi (jako pfiklad, ale nejen): pfeprava
osob, déti nebo zvifat na stroji; nechat se pfepravovat strojem;
pouzivat stroj k tazeni nebo tla¢eni bfemen; pouzivat stroj pro
seceni netravnaté vegetace.

PlatformaTYPE:Model SRBWO01 je vybaven modulem 3G/4G

s kartou SIM a modulem GNSS, které umoznuji vzdalené
ovladani robotické sekacky a asistencnich funkci navigace.

1.3. SYMBOLY A STIiTKY

UPOZORNENI:
Pred spusténim vyrobku si pfectéte pokyny
pro uzivatele.

UPOZORNENI:

Nebezpeci vymrsténi predméti proti télu.
Béhem provozu dodrzujte bezpeénou
vzdalenost od stroje.

UPOZORNEN::

Nevkladejte ruce ani nohy do krytu
sekaciho zafizeni.

Pfed praci na stroji nebo pfed jeho
zvednutim odstrante deaktivaéni zafizeni.
UPOZORNEN::

Nevkladejte ruce ani nohy do krytu
sekaciho zafizeni.

Na stroj nestoupeijte.

ZAKAZ:

Béhem provozu stroje se ujistéte, ze se v
pracovni oblasti nenachazeji zadné osoby
(zejména déti, starSi osoby nebo osoby se
zdravotnim postizenim) a domaci zvifata.
Béhem provozu stroje udrzujte domaci
zvifata, déti a ostatni osoby v bezpec¢né
vzdalenosti.

ZAKAZ:
K cisténi nebo myti stroje nepouzivejte
vysokotlaké Eistici prostiedky.

@) pup T BIER

Zafizeni tfidy ochrany Ill, napajené z
akumulatoru (roboticka sekacka) nebo
prostfednictvim pfisluSného napajeciho
zdroje (nabijeci zakladna a referenéni
stanice).

2] ©©

Pouzivejte originalni napajeci zdroj s
parametry uvedenymi na identifikaénim

Stitku.
— Symbol stejnosmérného napajeni.
- . .-
IPXX Stupen kryti proti vniknuti pevnych téles

a vody.

Odpad z elektrickych a elektronickych
zafizeni, uréeny k pfedani do pfislusnych
zarfizeni k recyklaci a likvidaci.

Zarucena uroven akustického vykonu




1.4. BEZPECNE ZASTAVENI A VYPNUTI
ROBOTICKE SEKACKY

POVINNOST:
Pfed cisténim, pfepravou nebo udrzbou
robotickou sekacku vzdy bezpe¢né vypnéte.

1. Stisknétetlacitko,STOP“ (obr.1.A) probezpeéné zastaveni
robotické sekacky a otevieni ochranného krytu (obr. 1.B).

2. Stisknéte vypinaci tlacitko (obr. 1.E) na nékolik sekund
a pockejte, az kontrolka LED stejného tlacitka zhasne.

3. Teprve po zhasnuti kontrolky LED (obr. 1.E) vytahnéte
bezpecnostni kli¢ (obr. 1.D) kvlli bezpe¢nému vypnuti
robotické sekacky.

4. Roboticka sekacka je bezpecéné zastavena nebo vypnuta.

2. INSTALACE

UPOZORNENI:
Neprovadéjte neopravnéné zasahy do
nainstalovanych bezpecnostnich zafizeni,

nevyfazujte je z éinnosti ani je neodstrariujte.

POZNAMKA: Pro ziskani podrobné&jsich objasnéni
o instalaci vyrobku se obratte na prodejce vyrobku
znacky STIGA.

SOUCASTI PRO INSTALACI (obr. 2)

(A) Nabijeci zakladna, (B) napajeci zdroj, (C) obvodovy drat,
(D) htebiky pro upevnéni obvodového dratu, (E) Srouby pro
upevnéni nabijeci zakladny, (F) spoj pro obvodovy drat, (G)
konektory pro nabijeci zakladnu.

2.1. KONTROLA POZADAVKU PRO INSTALACI
2.1.1. KONTROLA ZAHRADY:

e Zkontrolujte stav zahrady, jak je uvedeno v kapitole 1.
¢ Vyrovnejte povrch tak, aby se v po desti netvofily louze.

2.1.2. KONTROLY K INSTALACI NABIJECi ZAKLADNY A
NAPAJECIHO ZDROJE:
NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM
PROUDEM:
Zasuvka se musi pfipravitvsouladu se zakony
platnymi v zemi.
NEBEZPECI
PROUDEM:
Dodavany obvod musi byt chranén
diferencialnim spinaéem (RCD) s aktivacnim
proudem nepresahujicim 30 mA.
NEBEZPECIi URAZU ELEKTRICKYM
PROUDEM:
Napajeci zdroj nepfipojujte do elektrické
zasuvky, pokud jsou zastréka nebo kabel
poskozeny.
Poskozeny kabel nepfipojujte anedotykejte se
jej, dokud neni odpojen od napdjeni.
Poskozeny kabel muze vést ke kontaktu s
¢astmi pod napétim.

URAZU ELEKTRICKYM

> B P

1. Naokrajitravniku sipfipravte sirovnou plochu pro umisténi
nabijeci zakladny

2. Ujistéte se, ze vzdalenost zakladny od pfipadnych ohybu
je alespori 200 cm.

UPOZORNENI:
Napajeci kabel, napajeci zdroj, prodluzovaci

kabelijakykolijiny elektricky kabel, ktery neni
soucastivyrobku, musizistat navnéjsistrané
prostoru sekanikviili jejich udrzeniv bezpeéni
vzdalenosti od nebezpeénych soucasti v
pohybu a kvuli zabranéni poskozeni kabeld,
které by mohlo vést ke styku se soucastmi
pod napétim.

3. Oblastproinstalacinapajeciho zdroje pfipravte tak, aby za
zadnych povétrnostnich podminek nemohl byt ponofeny
do vody. Instalaci provedte pokud mozno v uzavieném
prostoru chranéném pied povétrnostnimi vlivy, v misté,
které neni snadno pfistupné neopravnénym osobam.

2.1.3. HLAVNi KONTROLY PRO INSTALACI
OHRANICUJICIHO VODICE:

1. Ovéite, zda je maximalni sklon pracovniho prostoru mensi
nebo roven 45 % nebo 50 %, v zavislosti na modelu (viz
odst. 7 TECHNICKE PARAMETRY) a dodrzujte pravidla
uvedena na obr. 3.

UPOZORNENI:

Robot muzZe sekat povrchy s maximalnim
sklonem 45 % nebo 50 %, v zavislosti na
modelu. Pokud nebudete postupovat podle

pokynt, robot by mohl sklouznout a opustit
pracovni prostor

UPOZORNEN::
Oblasti se sklonem vy$$im, nez jsou jeho
pfipustné hodnoty, nelze sekat.Proto umistéte

ohranicujici vodi¢ pfed svah a vylucte tak
nevhodnou plochu ze sekani.

2. Zkontrolujte cely pracovni plochu: zkontrolujte prekazky a
oblasti, které maji byt vyloueny z pracovni oblasti a musi
byt vymezeny ohrani¢ujicim vodi¢em.

2.2. KRITERIAPROINSTALACIOHRANICUJICIHO
VODICE

Nize jsou uvedena kritéria pro instalaci obvodového dratu;
ohledné podrobnéjsich informaci si pfectéte kompletni navod.

MINIMALNIVZDALENOSTI
MINIMALNI VZDALENOST
Tt INSTALACE
KONF?;\%JII((CNI KABELU VZHLEDEM K
KE STRUKTURALNIMU
PRVKU
TYPE SRSWO01 SRBWO1
Dlazba nebo pfi-
jezdova cesta na
M S 5cm 5cm
stejné urovnistrav-
nikem
P'rlkop, zed nebo 35 cm 45 cm
zidka
Zivyplotneborost-
lina s vy¢nivajicimi 30cm 40 cm
kofeny
Bazén, jezirko
s prepadem, 90 cm 100 cm
nechranéna verej-
na komunikace




Bazénnebosilnice 2.3.1. INSTALACE OHRANICUJICiHO VODICE
) 150 cm 150 cm L., ;
na kongi svahu UMISTENI S KOLIKY
TYPY VYMEZENI PREKAZEK 1. Umistéte ohraniéujici vodié vychazeje z prostoruinstalace
PRUCHOD X MEZI DVEMA RUZNYMI CASTMI nabijeci zakladny. A o
OHRANICUJICIHO VODICE 2. Umistéte vodi¢ podél celé trasy a pfipevnéte jej
prostfednictvim piislusnych kolik(l (obr. 7.B), vzajemné
TYPE vzdalenych pfiblizng 100 cm, za dodrZeni uvedenych
pozadavku pro instalaci (viz odst. 2.2).
SRSWO01 | SRBWOT 3. Nechte 2 m vodice navic, které odstfihnete pozdéji podle

pozadované délky.
4. V obloucich umistéte vodi¢ tak, aby polomér ohybu byl
pfiblizné 20 cm (obr.. 7.A).

Prekazka muze byt ohrani¢ena

X>=70cm | X>=90 cm prekrytim pfimé i zpétné
(obr. 4) (obr. 4) sekce dratu bez toho, aby se

vzajemné prekfizily.

Prekazka mize byt ohranicena CELKOVA ) )
prekrytim pfimé i zpétnd DELKA DRATY STIGA KOMPATIBILN
X<70cm | X<90cm sekce dratu bez toho, aby se OBVOD,OVEHO SINSTALACI
(obr. 5) (obr.5) | vzajemné prekizily. Pokud je DRATU
prekazka dostate¢né mohutna, i Kotou¢ s 150 m dratu
Ize ji nechat bez ochrany. Kéd 1127-0000-01 @2,7mm
PRUCHODY MEZI RUZNYMI OBLASTMI ZAHRADY Kod 1127-0001-01 K‘”"“%ffo m drdtu
< 400m L MM

Kod 1127-0002-01 Kotou¢ s 500 m dratu
@ 3,4 mm

TYPE Kotou¢ s 1000 m

SiRKA PRUCHODU Z

Kéd 1127-0003-01 drétu @ 3.4 mm
SRSWO1 | SRBWOT CoouE S 206 M
, | Kod 1127-0002-01 | 00Uz S S0 mdrat
>=400 maz @ 3,4 mm
Z>=70cm|Z>=90cm Do prostoru (obr. 6.A) se max. 1000 m Kotouz s 1000 m
(obr. 6) (obr.6) | roboticka sekacka mlize dostat. ’ Kéd 1127-0003-01 dratu @ 3.4 mm
Do prostoru (obr. 6.A) se UPOZORNENI:
Z<70cm | Z<90cm roboticka sekacka nemlze Ujistéte se, Ze je vodié v kontaktu se zemi
(obr. 6) (obr.6) | dostata je theba’ji povazovat za po celé trase, aby nedoslo k jeho pogkozeni
»uzavreny prostor-. robotickou sekaékou.
VAROVANI: POZNAMKA:Ohranigujicivodié pouZity proinstalaci musi
Prcovniprostoraobecné prostory, ve kterych byt dlouhy alespoi 40 m. KdyZ je délka vodi¢e mensi, je
se roboticka sekacka muize pohybovat, musi tfeba nainstalovat rezistor, kdd 122063053/0. Piectéte si
byt Ohrani¢eny neprekroéitelnym oplocenim. kompletni navod k pouZiti.
Zajistéte, aby byl plot vhodny, nebo béhem
¢innosti dohlizejte na robotickou sekacku. 2.3.2. INSTALACE NABIJECi ZAKLADNY
2.3. INSTALACE KOMPONENT Nabijeci zakladnu nainstalujte v ose s ohrani¢ujicim vodi¢em,

L ; aby se k nému robot mohl pfiblizit pohybujic se podél
NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM ohranicéujiciho vodi¢e ve sméru hodinovych rucic¢ek.
PROUDEM:

Pouzivejte pouze nabije¢ku a napajeci zdroj

dodany vyrobcem. Nevhodné pouziti mize popisem v odst. 2.2.

zplisobit traz elektrickym proudem a/nebo 2. Je-lito nutné, pfipravte povrch tak, aby nabijeci zakladna

piehfati. bylana stejné trovnistravnikem. Povrch musibytdokonale
vyrovnany a kompaktni, aby nedoslo k deformaci desky
nabijeci zakladny.

VAROVANI:
{j} Nebezpeéi porezani rukou. S
Abyste zabranili nebezpeci porezani rukou, 3. Sejméte kryt (obr. 8.C).

—_

. Zkontrolujte spInéni poZadavku pro instalaci v souladu s

So . L 4. Umistéte nabijeci zakladnu v ose s ohraniéujicim vodi¢em
pouzweljte,ochranne rukavice. (obr. 8.D2), aby se knémurobot mohl pfiblizit, pohybujic se
VAROVA':‘!: . . podél ohraniéujiciho vodice ve sméru hodinovych ruicek.
Nebezpeci odletki do o¢i. 5. Zasunite dva konce vodiée do pfislugnych priichodu
Abyste zabranili nebezpeci vniknuti prachu (obr. 8.E2).
do oci, pouzivejte ochranné bryle. 6. Odfiznéte konce kabell na pfesnou miru.
NEBEZPECiURAZUELEKTRICKYMPROUDEM: 7. Na vodi¢ nasadte samoperforaéni konektory
Elektrické napajeni pfipojte az po dokonéeni (obr. 9.F, 9.G, 9.H) na doraz.
vSech instalacnich operaci.V pfipadé potieby
béhem instalace vypnéte hlavni elektrické
napajeni.



10.

12.
13.

2.

. Konektory pfipojte ke svorkam (obr. 8.1).

. Pfipevnéte nabijeci zakladnu (obr. 10.L) k terénu
prostfednictvim upeviiovacich Sroubl (obr. 10.M).
Nasadte zpét kryt (obr. 10.C).

. Pfipojte napajeci zdroj k nabijeci zakladé a zasroubujte
konektor.

Pripojte zastréku napajeciho zdroje do elektrické zasuvky.
Zkontrolujte, vdobé, kdy roboticka sekacka neniv nabijeci
zakladné, kontrolka na nabijeci zakladné (obr. 10.N) sviti
stalym svétlem (viz kap. 3.3).

4. DOBIJENi ROBOTICKE SEKACKY PO
INSTALACI

Pfi prvnim nabijeni je tfeba nechat akumulatory nabijet
alespon 2 hodiny.

2.

5. NASTAVENi PRODUKTU

Automaticka ¢€innost robotické sekacky vyzaduje fadu
nastaveni, ktera lze provést pomoci mobilniho zafizeni
(smartphone) s opera¢nim systémem iOS nebo Android s
nainstalovanou aplikaci ,STIGA GO“.

POZNAMKA:Ohledné& podrobnéjsiho popisu dostupnych
funkci si pfectéte kompletni navod.

3.

3.

PROVOZz
1. RUCNi OVLADANI ROBOTICKE SEKACKY

Robotickou sekacku Ize pouzivat bez provedeni popsaného
programovani (vizodst..2,5).V tomto rezimu vykonaroboticka
sekacka pracovnicyklus, vratise do nabijeci zakladny azustane
tam az do nasledujiciho ruéniho spusténi.

1.

2.

Robotickou sekacku umistéte do nabijeci zakladny nebo

na misto v instalaé¢nim obvodu.

Stisknéte tlaéitko ,STOP“ (obr. 1.A) pro otevieni krytu

(obr. 1.B) a pfistupte k ovliadacimu panelu (obr. 1.C).

. Stisknéte tladitko ,ZAP./VYP.“ (obr.1.E) na 5 sekundy kvali
zapnuti robotické sekacky.

. Stisknéte tlagitko ,VOLBA REZIMU* (obr. 1.F) a drzte jej
stisknuté, dokud nebude blikat pouze ikona (obr. 1.L).

. Stisknéte tlagitko,POTVRZENI“ (obr.1.G).lkona (obr.1.L)
se rozsviti stalym svétlem kvdli potvrzeni provedeni
pozadované operace.

. Zavfete kryt (obr. 1.B). Roboticka sekacka zahaji svou

pracovni ¢innost.

POZNAMKA: tento reZim by nemusel zarugit dostate¢né
pokryti zahrady, a to jak z hlediska pozadovaného ¢asu,
tak z hlediska rovnomeérnosti vysledku sekani, zejména
pokud ma zahrada nerovnomérny tvar. Pro dosazeni
maximalni u¢innosti robotické sekacky se doporucuje
provést jeji naprogramovani (viz odst. 2,5).

3.

2. POPIS PRIKAZU NACHAZEJICICH SE NA
ROBOTICKE SEKACCE

Seznam pfikaz(, indikatord a jejich funkci:

Tlagitko ,STOP“ (obr. 1.A): slouzi bezpeénostnimu
zastaveni robotické sekacky.
L,BEZPECNOSTNIKLIC*(obr.1.D):slouzikbezpeénostnimu
vypnuti robotické sekacky.

Tlacitko ,ZAP/VYP." (obr. 1.E): slouzi k zapnuti a vypnuti
robotické sekacky a k vynulovani alarmu.

Tlagitko ,VOLBA REZIMU*“ (obr. 1.F): slouzi k volb&

provozniho rezimu robotické sekacky a pro nucené
nastaveni navratu na nabijeci zakladnu.

Tlagitko ,POTVRZENI“ (obr. 1.G): slouzi k potvrzeni
nastaveného provozniho rezimu.
Podsvicenaikona,NAPLANOVANY PROGRAM* (obr.1.1):
slouzi k zobrazeni nastaveni naplanovaného programu.
Svételna ikona ,SAMOSTATNY PRACOVNI CYKLUS*
(obr. 1.L): slouzi k zobrazeni nastaveni samostatného
pracovniho cyklu.

Podsvicend ikona ,NAVRAT NA ZAKLADNU* (obr. 1.H):
slouzik zobrazeni nastaveninucené nastaveného navratu
robotické sekacky na nabijeci zakladnu.

Tlagitko ,BLUETOOTH" (obr. 1.M): pouziva jej vyhradné
servisni stfedisko pro diagnostické ¢innosti.

Podsvicena ikona ,ALARM" (obr. 1.N): slouzi k zobrazeni
stav alarmu.

Podsvicend ikona ,AKUMULATOR® (obr. 1.0): slouzi k
zobrazeni nabiti akumulatoru.

POZNAMKA: Ohledné podrobnéj$iho popisu vyse
uvedenychovladacich prvku sipfectéte kompletni navod.

3.

3. PROVOZ NABIJECi ZAKLADNY

Nabijeci zakladna je vybavena kontrolkou (obr. 10.N) s
nasledujicimi stavy:

3.

Zhasnuta kontrolka: nabijeci zakladna je vypnuta nebo se
roboticka sekacka nachazi na zakladné.

Kontrolka stéle sviti: ohranicujicivodi¢ je spravné pfipojeny
k nabijeci zékladné a ohraniéujici signal je spravné
pfenasen.

Kontrolka pomalu blika: obvodovy drat neni pfipojen nebo
je prerusen.

Kontrolka rychle blika: ohranicujici vodic¢ je pfili§ kratky
nebo nabijeci zékladna je poskozena.

4. NABIJENi AKUMULATORU

Postup ,NABIJENI AKUMULATORU* umozfiuje ruéni nabiti
robotické sekacky.

1.

2.

Umistéte robotickou sekacku na nabijeci zakladnu

(obr. 11.R).

Zasunte ji po nabijeci zakladny az po zasunuti nabijeciho

konektoru (obr. 11.S).

. Stisknéte tlacitko ,STOP“ (obr. 11.A) pro otevfeni krytu
(obr. 11.B) a pfistupte k ovladacimu panelu (obr. 11.C).

. Zapnéte robotickou sekacku tlac¢itkem ,ZAP/VYP.“
(obr. 11.E).

. Sviticiikona , AKUMULATOR* (obr.11.L) blika a roboticka
sekacka se nabiji.

. Zavrete kryt (obr. 11.B).

. Nechte robotickou sekacku nabijet nejméné po dobu,

uvedenou v odst. 2,4.

POZNAMKA: Nabiti akumulatoru pred zimnim skladovanim
musi byt provedeno podle pokynu, uvedenych v odst. 4.3.

3.

5. NASTAVENI VYSKY SEKANi

PLOSINA TYPE SRSWO01 - MANUALNE NASTAVITELNA

1

2

. Vypnéte robotickou sekacku v bezpeéném stavu (viz
odst.. 1.4).

. Regulatorem vysky (obr. 12.P) zvolte poZzadovanou vysku
seceni, atotak, aby se¢enatrava nebylavy$sinez 10 mm.



POZNAMKA: Délka &asti travy odseknuté robotickou
sekackou nesmi pfekro¢it 10 mm.

PLOSINATYPE SRBWO01 - ELEKTRICKY NASTAVITELNA

Pfi nastaveni vysky sekani dodrzte postup s privodcem,
uvedeny v APLIKACI.

Systémvyskového nastaveninoze vyzaduje pocatecnikalibraci
a pravidelné kalibrace, které jsou provadény automaticky.
Kalibracilze provést také manualné v aplikaci prostfednictvim
specialni nabidky.

VAROVAN:I:
Pfi nastavovani vySky sekani se nedotykejte
sekaciho zafrizeni.

>

POZNAMKA: Délka &asti travy odseknuté robotickou
sekackou nesmi prekro¢it 10 mm.

UDRZBA
VAROVANI:
Pouzivejte pouze origindlni nahradni dily.

VAROVAN:I:

Neprovadéjte neopravnéné zasahy do
nainstalovanych bezpecnostnich zafizeni,
nevyfazujte je z éinnosti ani je neodstrariujte.
VAROVANI:

Nebezpeéi pofezani rukou.

Abyste zabranili nebezpeci porezani rukou,
pouzivejte ochranné rukavice.

VAROVAN:I:

Nebezpeéi odletki do oéi.

Abyste zabranili nebezpecéi vniknuti prachu
do oci, pouzivejte ochranné bryle.
UPOZORNENI:

Pouziti nadmérného mnozstvi vody muze
zpusobit vniknuti vody a poskozeni
elektrickych komponent.

ZAKAZ:

Nepouzivejte proudy vody pod tlakem.

ZAKAZ:
Abynedosloktrvalémuposkozenielektrickych
a elektronickych komponent, neponofujte
robotickou sekacku, ato ani castec¢né, do vody.
ZAKAZ:

aby nedoslo k poskozeni elektrickych a
elektronickych komponent.

ZAKAZ:

Nepouzivejte rozpoustédla nebo benzin, aby
nedoslo k poskozeni lakovanych povrchl a
plastovych komponent.

4.1. PLANOVANA UDRZBA

Pro lepsi provoz a delsi Zivotnost produktu pravidelné Cistéte
a vyménuijte opotfebované dily.

Q000 PP PP

Zakroky provadéijte s ¢etnosti uvedenou v tabulce.

TYP UKONU
Vycisténi a kontrola ucin-
nosti noze (viz odst. 4.2)

GETNOST KOMPONENTA
Tydné Nz

V pfipadé ohnuti noze v
disledku narazu nebo v
pfipadéjehonadmérného
opotfebeni provedte jeho
vyménu (viz odst. 4.2)

Nabijeci kontakty | Vyc&istéte a odstrarte
pfipadné oxidace (viz

kompletni navod)

Mésic¢né Roboticka se-

kacka

Ocistéte (viz kompletni
navod)

Nabijecizakladna
anapajeci kabely

Zkontrolujte opotrebeni
nebo poskozeni a v pfi-
padé potfeby je vymérite.
(viz kompletni navod)

Na konci sezény se- | Akumulator

¢eni nebo kazdych

Dobijte pfed uskladné-
nim akumulatoru (viz

Sest mésicl, pokud odst. 4.3)

seroboticka sekacka

nepouziva

Kazdoroénénebona | Roboticka se- | Servisniprohlidkunechte

konci sezény seceni | kacka provést v autorizovaném
servisnim stredisku (viz

odst. 4.1)

Kazdy rok je tfeba provést servisni prohlidku v autorizovaném
servisnimstredisku kvliudrzovanirobotické sekacky vdobrém
provoznim stavu.

POZNAMKA: v ramci zaruky nebude uznana porucha
zpUsobena neprovedenim servisni prohlidky.

4.2. VYMENA SEKKACICH NOZU

1. Vypnéte robotickou sekacku v bezpeé¢ném stavu (viz
odst.. 1.4).

2. Otocte robotickou sekacku spodnistranou vzhiru, pficemz
dejte pozor, abyste neposkodili plovouci kryt.

3. VySroubujte upeviiovaci Srouby (obr. 14.E).

4. Vymérite sekaci noze (obr. 14.D).

5. Utahnéte upevriovaci Srouby (obr. 14.E).

4.3. ZIMNi UDRZBA AKUMULATORU A
USKLADNENI

1. Akumulator nabijte podle pravodce v aplikaci, ktery je
pfistupny na strance ,Nastaveni“.

2. Vycistéte robotickou sekacku (viz kompletni navod).

3. Robotickou sekacku uchovavejte na suchém misté,
chranéném pfed mrazem, a ujistéte se, Ze je vypnuta.

POZNAMKA: Ohledné podrobnéjsichinformaci o postupu
nabijeni v zimé si pfec¢téte kompletni navod.

POZNAMKA: Registrace nabijeni pomoci postupu
v aplikaci je nutna pro zachovani platnosti zaruky na
akumulator.

4.4. VYMENA AKUMULATORU

Vyménu akumulatoru smi provadét pouze PERSONAL
TECHNICKE PODPORY SPOLECNOSTI STIGA.

Pokud je nutné akumulator vyménit, obratte se na servisni
stredisko nebo prodejce.




5. PREPRAVA, USKLADNENI A LI-
KVIDACE

5.1. PREPRAVA

5.3. LIKVIDACE
VAROVANI:
/'\ K odstranéni akumulatoru se obratte na
L autorizované servisni stredisko.

POZNAMKA: Pro pfepravu na velké vzdalenosti se
doporucuje pouzit piivodni obal.

1. Vypnéte robotickou sekacku v bezpec¢ném stavu (viz
odst.. 1.4).

2. Vycistéte robotickou sekacku (viz kompletni navod).

3. Zvednéte ji za prislusnou rukojet (obr. 15D) a preneste
ji; davejte pfitom pozor na udrzovani sekaciho noze v
dostate¢né vzdalenosti od téla.

5.2. USKLADNENI

Robotickd sekacka musi byt uskladnéna ve vodorovné
poloze na suchém misté a mimo dosah mrazu, po ocisténi a
po zimnim nabiti akumulétoru (viz kap. 4). Béhem dlouhych
obdobi necinnosti odpojte nabijeci zakladnu od elektrické sité.

RESENi PROBLEMU

VAROVANI:

6.

A

1. Obal produktu zlikvidujte udrzitelnym zplisobemve vhodnych
sbérnych nadobach nebo jej odevzdejte do pfislusnych
stfedisek autorizovanych pro sbér.

. Robotickou sekacku zlikvidujte v souladu s mistnimi pfedpisy.

. Obratte se na specidlni stfediska pro recyklaci a likvidaci,
protoze roboticka sekacka je klasifikovanajako odpad OEEZ
(Odpadni elektricka a elektronicka zafizeni).

. Staré nebo vypotfebované akumulatory zlikvidujte
udrzitelnym zpusobem ve sbérnych nadobach nebo je
odevzdejte do pfislusnych stfedisek autorizovanych prosbér.

Zastavte robotickou sekacku a uvedte ji do bezpeéného stavu (viz odst. 1.4).

Nize je uveden seznam moznych poruch, které se mohou vyskytnout béhem provozu.

ZAVADA PRICINY

RESENI

Poskozeny sekaci kotou¢ nebo noze

Vyménte poskozené soucasti (viz odst. 4.2).

plastové Ulomky apod.).

Sekaci zafizeni je zanesené zbytky (pasky, Sitrky,

Vypnéte robotickou sekacku v bezpe¢némstavu (vizodst. 1.4).
Odijistéte sekaci niz.

Abnormalni vibrace. Roboticka

zapomenuté pfedméty apod.).
sekacka je hluéna.

Pfi uvedeni robotické sekacky do provozu se
necekané vyskytly pfekazky (spadlé vétve,

Vypnéte robotickou sekacku v bezpe¢némstavu (vizodst. 1.4).
Odstrarite prekazky a restartujte robotickou sekacku.

Porucha elektromotoru.

stfedisko.

Prili§ vysoka trava.

Zvyste vysku sekani (viz odst. 3.5).
Plochu nejdfive posecte béznou sekackou.

Robotickd sekacka se spravné

Chybné umisténi ohranicujiciho vodice.

Zkontrolujte pfipojeni nabijeci zakladny (viz odst. 2.3.2).

neumisti do nabijeci stanice.

Pokles terénu v blizkosti nabijeci zakladny.

Presunite nabijeci zakladnu do spravné polohy (vizodst.2.3.2).

Roboticka sekacka se chova
abnormalné kolem prekazek po
obvodu.

Chybné polozeny ohranicuijici vodic.

Umistéte spravné ohranicujici vodi¢ (ve sméru hodinovych
rucicek) (viz odst. 2.3.1).

Kontrolka nabijeci zakladny se
nerozsviti, je-li robot mimo nabijeci
zakladnu.

k porue na nabijeci zakladné.

V nabijeci zakladné chybinapajeci napétinebo doslo

Zkontrolujte spravné pipojeni do elektrické zasuvky napajeciho
zdroje. Ovéite neporusenost kabelu pro pfipojeni napajeciho
zdroje.

Kontrolka nabijeci zékladny zacne
pomalu blikat

Obhranicujici vodi¢ neni pfipojeny nebo je preruseny

Ovéfte instalaci a opravte po$kozeni (viz odst. 2,3)

Kontrolka nabijeci zékladny zaéne

rychle blikat zakladna je poskozena.

Obhranicujici vodi¢ je pfili§ kratky nebo nabijeci

Zkontrolujte, zda je délka ohraniujiciho vodice vétsi, nez je
uvedeno v odst. 2.2.3. V pfipadé pretrvavani problému se
obratte na servisni stfedisko.

Na klavesnici sviti ikona Vystraha Oznacuje stav poruchy/poskozeni.

Ohledné podrobnéjsich informaci pouzijte aplikaci nebo si
prectéte kompletni navod.
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7. TECHNICKE UDAJE
SPECIFIKACE TYP: SRSWO1 (viz Stitek vyrobku) TYP: SRBWO1 (viz $titek vyrobku)

Rozméry (SxVxH) 413x252x560 [mm] 529x299x695 [mm]

Hmotnost robotické sekagky Vv zévislostivna modellf:v7,9 [kg]-8,2[kg] (*) | V zavislosti na modelu:v12,£’3 [kg] - 13,5 [kg] (*)

(nepfesnost méfeni +0,1 [kg]) (nepfesnost méreni +0,1 [kg])

Vyska seceni (min. - max.) 20+60 [mm] 20+65 [mm]

Primér noze 180 [mm] 260 [mm]

Otacky pri seceni 2 850 +50 [ot./min] 2400 +50 [ot./min]

Rychlost pohybu 22 [m/min] V zavislosti na mcr)ndiﬁllu(:*? [m/min]; 28 [m/
Maximalni sklon 45% 50%

Maximalni sklon po obvodu 20%

Typ sekaciho systému 4 otocné sekaci noze | 6 otocné sekaci noze

Kéd sekaciho zafizeni 322104105/0

Zjisténa uroven akustického vykonu 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)

Nepresnost méfeni emisi hluku, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)

Zarucena Uroven akustického vykonu 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)

Urove akustického tlaku plisobiciho na ucho 46,3[dB] (A) 452 [dB] (A)

obsluhy

IP klasifikace robotické sekacky IP X5

IP klasifikace nabijeci zakladny IP X1

IP klasifikace napajeciho zdroje 1P 67

Provozni teplota robotické sekacky [°C] 0az +50

Okolni teplota pfi provozu nabijeci stanice [°C] -10 az +50

Provozni teplota pfi provozu napajeciho zdroje [°C] -10 az +50

Pracovni kapacita

Zavisi na modelu (*)

Zéavisi na modelu (*)

Napéjeni

Vstup: 100-240 V~, 1,2 A; vystup: 30 V=, 2 A
Pouzijte jeden z nize uvedenych pavodnich
kédl nebo jednu z naslednych aktualizaci
(obratte se na autorizovaného prodejce
STIGA)
118204158/0 (EU)
118204161/0 (VELKA BRITANIE)
118204163/0 (SVYCARSKO)

Vstup: 200-240 V~, 0,8 A; vystup: 30 V=, 4 A
Pouzijte jeden z nize uvedenych plvodnich
kddu nebo jednu z naslednych aktualizaci
(obratte se na autorizovaného prodejce

STIGA)
118204159/0 (EU)
118204162/0 (VELKA BRITANIE)
118204164/0 (SVYCARSKO)

Pfipustné prodluZovaci kabely 30 V=

Pouzijte jeden z nize uvedenych pavodnich kédl nebo jednu z naslednych aktualizaci (obratte
se na autorizovaného prodejce STIGA)
Kéd: 1127-0010-01, délka 5 m
Kod: 1127-0020-01, délka 15 m

Model akumulatoru

V zavislosti na modelu: 25,2V / 2 Ah;
252V /2,5Ah; 25,2V /5 Ah; 252V /6 Ah (*)

V zavislosti na modelu: 25,2V / 5 Ah;

25,2V/6 Ah; 25,2V - 2x5 Ah; 25,2V / 2x6

Ah ()

Doba nabijeni

V zavislosti na modelu: 60 [min]; 80 [min]; 150

V z&vislosti na modelu: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Doba pracovni &innosti V zavislosti na mod[trerll?r;](i((f)[mm]; 90 [min]; 150 270 [min]
Pripojeni Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigacni technologie

GNSS

(*) Ohledné podrobnéjsich tdaju o konkrétnim modelu si pfectéte kompletni navod, ktery je dostupny online (viz kod QR

uvedeny na prvni strané této pfirucky).

97




POLSKI - Tlumaczenie instrukcji oryginalnej

Petna wersja Instrukcji jest dostepna:

> na stronie stiga.com

> na App STIGA GO na App Store i Google Play
> skanujac kod QR

Download full manual
stiga.com

UWAGA: instrukcje zawarte w niniejszej instrukcji
dotyczg wszystkich modeli autonomicznych kosiarek z
przewodem.Rysunki, jesli nie okreslonoinaczej, odnosza
sig do platformy SRSWO1.

UWAGA: Niniejsza instrukcja zawiera podstawowe
instrukcje, gtéwnie zwigzane z bezpieczenstwem. Aby
zapewni¢ prawidiowg instalacje, nalezy doktadnie
zapoznaé sie z petng wersjg instrukcji obstugi (patrz
wyzej) i postepowac zgodnie z nig.

1. BEZPIECZENSTWO

NAKAZ:

Przeczytac¢ uwaznie przed uzyciem
i zachowaé w celu przysztej
konsultacji.

11. DOBRE, PRAKTYKI
BEZPIECZENSTWA

Szkolenia

a. Przeczyta¢ uwaznie instrukcje, poznac
elementy sterujgce i obstugiwaé maszyne
w prawidfowy sposéb.

b. Nigdy nie pozwala¢ dzieciom, osobom o
ograniczonych zdolno$ciach fizycznych,
czuciowych lub mentalnych lub nieposia-
dajgcych doswiadczenia i wiedzy oraz
nieznajgcym instrukcji obstugi kosiarki na
uzytkowanie urzgdzenia. Miejscowe prze-
pisy moga ograniczaé wiek operatora.

¢. Operator lub uzytkownik ponosi odpowie-
dzialno$¢ za wystagpienie wypadkéw lub
zagrozeniawobec osobtrzecichiichsprzetu.

Przygotowanie

a. Upewni¢sig, ze automatyczny system ogro-
dzenia obwodowego jest zainstalowany w
opisany sposob.

b. Okresowo sprawdzaé obszar, w ktérym jest
uzywane urzadzenie i usuwac kamienie,
patyki, przewody i wszelkie inne ciata obce,
ktére moga utrudniac jego prace.

c¢. Okresowo sprawdzaéwzrokowo noze, Sruby
nozy i zespét tarczy nozy, aby sie upewnic,
Ze nie sg one zuzyte lub uszkodzone. Wy-
mieniac zuzyte lub uszkodzone noze i $ruby

parami, aby zachowaé wywazenie zespotu
tngcego.

. Sygnaty ostrzegawcze musza sig znajdowac

wokot obszaru roboczego kosiarki, jesli jest
on uzywana w obszarach publicznych lub
otwartych dla publicznosci. Na sygnatach
musibyc¢ obecny nastepujacy tekst:, Ostrze-
zenie! Kosiarka automatyczna! Nie zbliza¢
sie do urzadzenia! Nie pozostawi¢ dzieci
bez nadzoru!”.

1.1.1.FUNKCJONOWANIE
Informacje ogodlne

a.

Nie uzywaé maszyny w razie uszkodzenia
oston lub braku urzgdzeri zabezpieczaja-
cych, na przyktad bez oston.

. Nie zbliza¢rgkanindgdo czesciobrotowych

lub pod czesci obrotowe. Nie zbliza¢ sie do
otworu wyrzutu trawy.

. Nie dotykac czesci kosiarki w ruchu przed

ich catkowitym zatrzymaniem.

. Podczas obstugi kosiarki nalezy zawsze

nosi¢ masywne obuwie i dtugie spodnie.

. Nie podnosi¢ ani nie przewozi¢ maszyny z

wtgczonym silnikiem.

Wyja¢ klucz bezpieczenstwa z urzadzenia:

- Przed usunieciem niedroznosci;

- Przed kontrolg, czyszczeniem lub
przeprowadzeniem prackonserwacyjnych
przy maszynie;

-W przypadku uderzenia przez obcy
przedmiot nalezy sprawdzi¢, czy nie
doszto do uszkodzenia urzgdzenia;

- Jesli maszyna zacznie wibrowa¢ w
nietypowy sposob, przed jej ponownym
uruchomieniem nalezy sprawdzi¢, czy
nie jest uszkodzona.

g. Nie pozostawia¢ pracujgcej maszyny bez

nadzoru w obecnosci zwierzat domowych,
dzieci lub innych 0SOb.

Utrzymanie i konserwacja

a. Aby zapewni¢ bezpieczng prace maszyny,

nalezy doktadnie dokrecic wszystkie nakret-
ki, Sruby i wkrety.




b. Czesto sprawdzac kosiarke pod katem
zuzycia lub zniszczenia.

c. Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy wy-
mieni¢ zuzyte lub uszkodzone czesci.

d. Upewnic sig, ze noze sg wymieniane tylko
na oryginalne czesci zamienne.

e. Upewnicsie, ze akumulatory sgtadowane za
pomoca odpowiedniej tadowarki zalecane;j
przez producenta. Niewtasciwe uzytkowa-
nie moze skutkowaé porazeniem pradem
elektrycznym, przegrzaniem lub wyciekiem
ptynéw korodujgcych z akumulatora.

f. W razie wycieku elektrolitu nalezy zmy¢
wodg / Srodkiem neutralizujgcym, a w
przypadku kontaktu z oczami, zasiegnaé
porady lekarza.

g. Przeprowadzac¢ konserwacje maszyny
zgodnie z instrukcjami producenta.

Ryzyko szczatkowe

- Mimo ze produkt spetnia wszystkie wymogi
bezpieczenstwa, nadal mogg istnie¢ dodat-
kowe zagrozenia wynikajace z niewtasciwej
instalacji i/lub nieprzewidzianych sytuacji.
Dlatego konieczne jest, aby obszar, na ktérym
dziata produkt, bytwolny od przedmiotéw, ludzi
i zwierzat oraz aby poinformowaé wszystkie
osoby, ktére moga mieé dostep, nawet oka-
zjonalnie, do obszaru roboczego, 0 mozliwych
zagrozeniach.

- W przypadku burz z ryzykiem wytadowan at-
mosferycznychiogdlnie w przewidywaniu ztych
warunkéw pogodowych zaleca sie nieuzywanie
produktu i odtgczenie wszystkich urzadzen
peryferyjnych od stacjitadujacej. Aby korzystac
z produktu, nalezy ponownie podfaczy¢ kabel
obwodowyiurzadzenia peryferyjne dozasilania
zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji.

1.2. OPIS PRODUKTU

Kosiarka trawnikowa zostata zaprojektowana w celu koszenia
trawy w strefach ogrodu wyznaczonych przez przewdd obwodowy.
Zasada dziatania opiera si¢ 0 nawigacje typu random. Kosiarka
trawnikowa zmienia trajektorig, gdy napotka przewdd obwodowy
lub przeszkode.

Jakiekolwiek inne zastosowanie moze okazac sie niebezpieczne
i powodowa¢ szkody wobec oséb i/lub obiektéw. Przyktadem
niewtasciwego uzycia (jest to przyktad, ale lista jest otwarta) jest:
przewozenie namaszynie oséb lub zwierzat; jezdzenie namaszynie;
uzycie maszyny w celu jej ciggnigcia lub pchaniatadunkéw; uzycie
maszyny do koszenia roslin innych niz trawiaste.
PlatformaTYPE: SRBWO01 jestwyposazony wmodut 3G/4G zkartg

SIM i modut GNSS, ktére umozliwiajg zdalne sterowanie kosiarka
i funkcje wspomagania nawigacii.

1.3. SYMBOLE | TABLICZKI

OSTRZEZENIE:
Przed uruchomieniem urzadzenia przeczytaé¢
instrukcje uzytkownika.

OSTRZEZENIE:

Niebezpieczeristwo uderzenia przedmiotow
o ciato.

Podczas pracy zachowa¢ bezpieczng odle-
gtosé od maszyny.

OSTRZEZENIE:

Nie wktadac dtoni anistop downetrzaobudowy
urzadzenia tnacego.

Przed wykonaniem jakichkolwiek dziatan przy
maszynie lub przed jej podniesieniem nalezy
wyjaé urzadzenie odtaczajace.
OSTRZEZENIE:

Nie wktadac dtoni ani stop do wnetrzaobudowy
urzadzenia tngcego.

Nie wchodzi¢ na maszyne.

ZAKAZ:

Upewni¢ sig, Ze w miejscu pracy maszyny,
gdy jest ona wigczona, nie znajduja sig osoby
(zwtaszcza dzieci, osoby starsze lub niepetno-
sprawne) i zwierzgta domowe.

Oddali¢ dzieci, zwierzgta domowe i inne
osoby na bezpieczng odlegtos¢ od pracujacej
maszyny.

ZAKAZ:

Nie uzywa¢ myjek wysokocisnieniowych do
czyszczenia lub mycia maszyny.

R LP[IREE

Urzadzenie o klasie izolacji lll, zasilane z
akumulatora (robot koszacy) lub za pomoca
specjalnego zasilacza (baza tadujaca i stacja
referencyjna).

Nalezy uzywaé oryginalnego zasilacza o para-
metrach podanych na tabliczce znamionowe;j.

IS

— Symbol zasilania pragdem statym.
IPXX Stopien ochrony przed wnikaniem ciat statych

i wody.
Odpady ze sprzetu elektrycznegoi elektronicz-

nego, ktore nalezy dostarczy¢ do odpowied-
nich zaktadéw w celu recyklingu i utylizacji.

Gwarantowany poziom mocy akustycznej




1.4. BEZPIECZNE ZATRZYMYWANIE | WYEACZANIE
KOSIARKI AUTOMATYCZNEJ

NAKAZ:

Przed przystapieniem do czyszczenia,
transportulubkonserwacjizawszebezpiecznie
wytaczy¢ kosiarke.

1. Nacisng¢ przycisk ,STOP” (Rys. 1.A), aby zatrzymac kosiarke
trawnikowa w warunkach bezpieczenstwa i otworzy¢ pokrywe
ochronng (Rys. 1.B).

2. Nacisng¢ przycisk wytaczania (Rys. 1.E) przez kilka sekund
i poczekaé, az dioda LED na tym samym przycisku zgasnie.

3. Dopiero po zgasnigciu diody LED (Rys. 1.E), wyjg¢ klucz
bezpieczenstwa (Rys. 1.D), aby bezpiecznie zatrzymaé
kosiarke trawnikowa.

4. Wtensposob nastapibezpieczne zatrzymanie lub wytaczenie
kosiarki.

2. INSTALACJA

OSTRZEZENIE:
A Nie zmienia¢, nie narusza¢, nie omija¢ ani

nie usuwac zainstalowanych urzadzen
zabezpieczajgcych.

UWAGA: Aby uzyskac wiecejinformacjinatematinstalacji
produktu, nalezy sie skontaktowac ze sprzedawca STIGA.

CZESCI DO ZAINSTALOWANIA (Rys. 2)

(A) Stacja fadujaca, (B) tadowarka, (C) Przewdd obwodowy, (D)
Gwozdzie mocujace przewdd obwodowy, (E) Sruby mocujace
stacje tadujaca, (F) Ztacze do przewodu obwodowego, (G) Ztacza
do stacji tadujgcej

2.1. WERYFIKACJA WYMAGAN INSTALACYJNYCH
2.1.1. WERYFIKACJA OGRODU:

¢ Sprawdzi¢ stan ogrodu zgodnie ze wskazéwkami w Rozdz.1.
¢ Wypoziomowa¢ grunt w taki sposéb, aby podczas deszczu
nie tworzyty sie w nim katuze.

2.1.2. WERYFIKACJA DO INSTALACJI STACJI tADUJACEJ
| ZASILACZA:

ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE:
Nalezy zapewni¢ gniazdo zasilania zgodne z
obowigzujagcymi przepisamiw Kraju uzytkowania.

ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE:

Zasilany obwéd musi byé zabezpieczony
wytacznikiem réznicowym (RCD) o pradzie
zadziatania nieprzekraczajagcym 30 mA.
ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE:

Nie podtaczaé zasilacza do gniazda pradowego,
jesli wtyczka lub kabel sg uszkodzone.

Nie podtaczaé ani nie dotyka¢ uszkodzonego
przewodu przed odtaczeniem zasilania.
Uszkodzony lub zniszczony przewéd moze
spowodowacé przypadkowy kontakt z czesciami
pod napigciem.

> B P

1. Przygotowaé na krawedzi trawnika ptaska strefe w celu
umieszczenia stacji tadujace;.

2. Upewnic sig, ze odlegto$¢ stacji od ewentualnych zakrzywien
wynosi przynajmniej 200 cm.

OSTRZEZENIE:
Kabel zasilajacy, zasilacz, przedtuzacz i

wszelkie inne kable elektryczne, ktére nie
nalezag do produktu musza sie znajdowac
poza obszarem koszenia, aby pozostawaé¢ w
bezpiecznej odlegtosci od niebezpiecznych
ruchomych czesci i aby unikna¢ uszkodzenia
kabli pod napigciem.

3. Przygotowac miejsce instalacji zasilacza w taki sposéb, aby
nie byt on narazony na zanurzenie w wodzie w jakichkolwiek
warunkach atmosferycznych. Zainstalowaé, jesli jest to
mozliwe, w zamknigtym pomieszczeniu chronionym przed
czynnikami atmosferycznymi, w miejscu niedostepnym dla
0s06b nieupowaznionych.

2.1.3. GEOWNE KONTROLE PODCZAS INSTALACJI
PRZEWODU OBWODOWEGO:

1. Sprawdzi¢, czy maksymalne nachylenie obszaru roboczego
jestmniejsze lub réwne 45% lub 50%, w zalezno$ci od modelu
(patrz Punkt 7 DANE TECHNICZNE) i przestrzega¢ zasad
przedstawionych na Rys. 3.

OSTRZEZENIE:

Kosiarka moze kosi¢ powierzchnie o
maksymalnym nachyleniu 45% lub 50% w
zaleznosciod modelu.Wrazie niezastosowania
sie do tej instrukcji, moze nastgpic slizganie
sig kosiarki i wyjscie z obszaru roboczego

OSTRZEZENIE:
A Nie kosi¢ obszaréw o nachyleniach wigkszych

niz dopuszczalne. Nastgpnie umiescic
przewéd obwodowy przed nachyleniem,
wykluczajgc ten obszar z koszenia.

2. Sprawdzi¢ catg powierzchnig robocza: oceni¢ przeszkody i
obszary, ktére pragnie si¢ wykluczy¢ z obszaru roboczego i
ktére nalezy oddzieli¢ przewodem obwodowym.

2.2. KRYTERIA INSTALACJI PRZEWODU
OBWODOWEGO

Ponizejzamieszczonokryteriainstalacyjne przewodu obwodowego,
w celu uzyskania bardziej szczegétowych informacji nalezy sig
zapoznac z petng wersjg instrukcji.

MINIMALNE ODLEGEOSCI
MINIMALNA ODLEGEOSC
KONSTRUK- INSTALACJI KABLA
CYJINY W ODNIESIENIU DO DO
ELEMENTU KONSTRUKCYJNEGO
TYP SRSWO01 SRBWO1
Chodnik lub alejka
na tym samym po- 5cm 5cm
ziomie co trawnik
Fosa, s$ciana lub 35 cm 45 cm
murek




Zywoptot lub rosli-
na z wystajgcymi
korzeniami

30cm 40 cm

POUCZENIE:
Niebezpieczenstwo przecigcia rak.
Aby unikng¢ ryzyka skaleczenia rak uzywaé

Basen, stawik typu
infinity, niezabez-
pieczona droga
publiczna

90 cm 100 cm

rekawice ochronne.

POUCZENIE:
Niebezpieczenstwo zaprészenia oczu.

Basenlubdrogana

koncu stoku 150 cm

150 cm

TYPOLOGIE OGRANICZEN PRZESZKOD

PRZEJSCIE X MIEDZY DWOMA ROZNYMI ODCINKAMI

Stosowac okulary ochronne, aby uniknaé
niebezpieczenstwa zaprészenia oczu.
ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE:

Podtaczy¢ zasilanie elektryczne dopiero po
zakonczeniu wszystkich czynnosciinstalacyj-
nych.W razie koniecznosci podczas instalacji

> B B

POUCZENIE:
A Obszar roboczy i ogdlnie obszary, w ktérych

kosiarka moze sig porusza¢, musza byé
odgrodzone nieprzejezdnym ogrodzeniem.
Zapewni¢ odpowiednie ogrodzenie

lub nadzorowac¢ prace kosiarki podczas
funkcjonowania.

2.3. INSTALACJA CZESCI

ZAGROZENIE ELEKTRYCZNE:

A Uzywaé wytagcznie tadowarki i zasilacza
dostarczonego przez Producenta. Uzycie
nieodpowiedniej tadowarki i zasilacza

moze spowodowaé porazenie pradem i/lub
przegrzanie.

PRZEWODU OBWODOWEGO wytaczy¢ gtéwne zasilanie elektryczne.
TvP 2.3.1. INSTALACJA PRZEWODU OBWODOWEGO
SRSWO01 | SRBWO1 ULOZENIE ZA POMOCA KOEKOW
Mozliwe jest ograniczenie 1. Umiesci¢ przewdd obwodowy, rozpoczynajac od obszaru
Xoz 706m | Xz 90 om | PrZeszkody, nakladajac odcinki 'l;‘Stf'"lé,‘c!',StaCJ' ’ragj(tjuqce& ) ) o
przewodu wychodzacego 2. miescic przewod wzdhuz trasy mocujac go przy uzyciu
(Rys. 4) (Rys.4) i powrotnego, bez ich odpowiednich kotkéw (Rys. 7.B) oddalonych o okoto 100 cm
krzyz’owénia i zgodnie z zamieszczonymi wymaganiami instalaciji (Patrz
Mozliwe jest ograniczenie Punkt 2'2?', ) -
przeszkody ustawiajac 3. Pozostawi¢ dodatkowe 2 m przewodu, aby nastepnie przyciaé
odlegtosé dwoch odcinkéw go na wymiar w koricowej fazie podtaczania.
X<70cm | X<90cm kabla wychodzacego i 4. Na zakretach umiesci¢ przewod w taki sposéb, aby promien
(Rys. 5) (Rys. 5) powrotnego o przynajmniej skretu wynosit okoto 20 cm (Rys. 7.A).
Y= 30 cm. Jesli przeszkoda jest
wystarczajaco stabilna, mozna CAELKOWITA
pozostawi(’; ja bez ochrony. DEUGOSC KABLE STIGA KOMPATYBILNE Z
_ KABLA OBWO- INSTALACJA
PRZEJSCIA MIEDZY ROZNYMI STREFAMI OGRODU DOWEGO
SZEROKOSC KORYTARZA Z Kod 1127-0000-01 | ZW0ikabla 150m,
@2,7mm
TYP =
Kod 1127-0001-01 | ZWelkablasoom,
SRSWO1 | SRBWOT <400m 22,7 mm
Kod 1127-0002-01 | ZWelkablasoom,
7o 700m | o= 90om | Strefa (Rys. 6.A) moze byé ©934mm
- . osiggnieta przez kosiarke Kod 1127-0003-01 | 26l kabla 1000 m,
(Rys. 6) (Rys. 6) trawnikowg. © @3,4mm
Strefa (Rys. 6.A) nie moze >= 400m do Kod 1127-0002-01 Zwo%kgtﬂa;r(r)]o ™
Z<70cm | Z<90cm | by¢ osiagnieta przez kosiarke maks. 1000m ZWoi kat;la 1000 m
(Rys. 6) (Rys.6) [trawnikowg i nalezy jg traktowac ' Kod 1127-0003-01 ! @34 mm ’
jako ,Strefe zamknietg”. >

OSTRZEZENIE:
Aby nie dopuscic¢ do uszkodzenia kabla przez
kosiarka, nalezy si¢ upewni¢, ze przewéd

styka sig zpodtozem na catej swojej dtugosci.

UWAGA: Przewod obwodowy uzywany do instalacji
musi mie¢ dtugosé przynajmniej 40 m. Jesli dtugos¢
przewodu jest mniejsza, nalezy zainstalowaé rezystor
kod 122063053/0. Patrz petna wersja instrukcji.

2.3.2. INSTALACJA STACJI tADUJACEJ

Zainstalowa¢ stacje tadujaca w osi z przewodem obwodowym,
tak aby kosiarka miata do niej dostep, przesuwajac przewdd
obwodowy w prawo.

1. Sprawdzi¢ wymagania instalacyjne, jak przedstawiono w
punkcie 2.2.



2. W razie konieczno$ci przygotowac¢ podtoze tak, aby
powierzchnia stacji tadujacej znajdowata si¢ na tym samym
poziomie co trawnik, podfoze musiby¢idealnie ptaskieizwarte,
aby unikng¢ odksztatcenia powierzchni stacji tadujgce;.

3. Zdjac¢ pokrywe (Rys. 8.C).

4. Umiesci¢ stacje tadujaca w osi z przewodem obwodowym
(Rys. 8.D2) tak, aby kosiarka miata do niej dostep, przesuwajac
przewdd obwodowy w prawo.

5. Wsung¢ dwa korice przewodu do odpowiednich przelotow
(Rys. 8.E2).

6. Przycigc¢ korce przewodéw do odpowiedniego rozmiaru.

7. Zastosowaé na kablu ztgcza samowiercgce (Rys. 9.F),
(Rys. 9.G), (Rys. 9.H).

8. Podtgczy¢ ztgcza do zaciskow (Rys. 8.1).

9. Przymocowa¢ stacje tadujaca (Rys. 10.L) do podtoza za
pomoca $rub mocujacych (Rys. 10.M).

10. Ponownie utozy¢ pokrywe (Rys. 10.C).

11. Podtaczy¢ zasilacz do stacji tadujacej i przykrecic¢ ztacze.

12. Podtaczy¢ wtyczke zasilacza do gniazda elektrycznego.

13. Sprawdzi¢, czy w sytuacji, gdy kosiarka nie znajduje sig w
stacjitadujacej, kontrolka na stacjitadujacej (Rys. 10.N) $wieci
Swiattem statym (patrz Rozdz. 3.3).

2.4. tADOWANIE KOSIARKI AUTOMATYCZNEJ PO
INSTALACJI

Podczas pierwszego tadowania nalezy tadowa¢ akumulatory
przynajmniej przez 2 godziny.

2.5. USTAWIENIA PRODUKTU

Pracakosiarkiw trybie automatycznym wymaga szeregu ustawien,
ktére moznawykonac zapomoca urzgdzeniamobilnego (smartfona)
iOS lub Android z zainstalowang aplikacjg ,STIGA GO”.

UWAGA:W celu uzyskania szczegétowego opisu dostepnych
funkciji nalezy sie zapoznac z petng wersjg instrukcji.

3. FUNKCJONOWANIE
3.1. RECZNAOBSLUGAKOSIARKIAUTOMATYCZNEJ

Mozliwe jest uzycie kosiarki bez przeprowadzania opisanego
programowania (Patrz Punkt 2.5). W tym trybie kosiarka wykonuje
cykl pracy, powraca do stacji tadujgcej i pozostaje tam do
nastepnego recznego uruchomienia.

1. Umiesci¢ kosiarke na stacji tadujacej lub w dowolnym miejscu
wewnatrz obwodu instalacji.

2. Nacisna¢ przycisk ,STOP” (Rys. 1.A) aby otworzy¢ pokrywe
(Rys. 1.B) i wej$¢ do konsoli sterowania (Rys. 1.C).

3. Nacisna¢ przycisk ,ON/ OFF” (Rys. 1.E) przez 5 sekundy, aby
wiaczyé kosiarke trawnikowa.

4. Nacisnaé przycisk ,WYBOR TRYBU” (Rys.1.F), do migania
jednej ikony (Rys. 1.L).

5. Nacisna¢ przycisk ,POTWIERDZENIE” (Rys. 1.G). lkona
(Rys. 1.L) zaswieci sie $wiattem ciagtym, aby potwierdzi¢
dziatanie.

6. Zamkna¢ pokrywe (Rys. 1.B). Kosiarka zacznie dziataé.

UWAGA:tentrybmozeniezagwarantowa¢odpowiedniego
pokrycia ogrodu, zaréwno pod wzgledem wymaganego
czasu, jakirownomiernosci ciecia, zwtaszcza jesliogréd
ma nieregularny ksztatt. Aby osiggngé maksymalng
wydajnos$é¢ kosiarki, zaleca sie przeprowadzenie
programowania (Patrz Punkt 2.5).

3.2. OPIS POLECEN OBECNYCH NA KOSIARCE
AUTOMATYCZNEJ

Lista polecen, wskaznikéw i ich funkcji:

* Nacisng¢ przycisk ,STOP” (Rys. 1.A): stuzy do bezpiecznego
zatrzymania kosiarki.

« KLUCZBEZPIECZENSTWA'(Rys.1.D):stuzydobezpiecznego
wytgczania kosiarki.

* Nacisna¢ przycisk ,ON/ OFF” (Rys. 1.E): stuzy do wtgczania i
wytgczania kosiarki oraz kasowania alarmoéw.

* Przycisk ,WYBOR TRYBU" (Rys. 1.F): stuzy do wyboru trybu
pracy kosiarki zautomatyzowanej i wymuszenia powrotu do
stacji tadujacej.

¢ Przycisk,POTWIERDZENIE"(Rys.1.G):stuzy do potwierdzenia
ustawionego trybu roboczego.

+ Swiecaca ikona ,ZAPLANOWANY PROGRAM” (Rys. 1.I):
stuzy do wyswietlania ustawienia zaplanowanego programu.

« Swiecaca ikona ,POJEDYNCZY CYKL PRACY” (Rys.1.L):
stuzy do wys$wietlania ustawienia pojedynczego cyklu pracy.

« Swiecaca ikona ,POWROT DO STACJI" (Rys. 1.H): stuzy do
wyswietlenia ustawienia wymuszonego powrotu kosiarki do
stacji fadujacej.

¢ Przycisk ,BLUETOOTH” (Rys. 1.M): jest uzywany wytgcznie
przez centrum serwisowe do czynnosci diagnostycznych.

« Swiecaca ikona ,ALARM” (Rys. 1.N): stuzy do wyswietlania
stanéw alarmowych.

« Swiecaca ikona ,AKUMULATOR” (Rys. 1.0): stuzy do
wyswietlania stanu natadowania akumulatora.

UWAGA: W celu uzyskania szczegétowego opisu wyzej
wymienionych polecen, nalezy sie zapozna¢ z petng
wersjg instrukcji.

3.3. FUNKCJONOWANIE STACJI tADUJACEJ

Stacja tadujaca jest wyposazona w kontrolke $wieting (Rys. 10.N),
ktora jest pod$wietlona w sposéb przedstawiony ponizej:
¢ Kontrolka zgaszona: stacja tadujgca nie jest zasilana lub
kosiarka jest w stacji.
¢ Kontrolka $wieci statym $wiattem: przewdd obwodowy jest
prawidtowo podtaczony do stacjitadujgcej, a sygnatobwodowy
jest prawidtowo przekazywany.
* Kontrolka wykonuje powolne miganie: przewdd obwodowy nie
jest podtgczony lub jest przerwany.
* Kontrolka wykonuje szybkie miganie: przew6d obwodowy jest
za krotki lub w staciji fadujacej wystapita usterka.

3.4. tADOWANIE AKUMULATORA

Procedura ,tADOWANIE AKUMULATORA” umozliwia reczne
tadowanie kosiarki.

1. Ustawi¢ kosiarke trawnikowa na stacji fadujacej (Rys. 11.R).
2. Umozliwi¢ nasuniecie kosiarki na stacje tadujaca, az do
zatrzasniecia ztacza tadowania (Rys. 11.S).
3. Nacisna¢ przycisk ,STOP” (Rys. 11.A) aby otworzy¢ pokrywe
(Rys. 11.B) i wej$¢ do konsoli sterowania (Rys. 11.C).
. Wiaczy¢ kosiarke za pomoca przycisku ,ON/OFF” (Rys. 11.E)
5. Swiecacaikona ,AKUMULATOR” (Rys. 11.L) miga nazielono,
trwa tadowanie kosiarki.
. Zamkna¢ pokrywe (Rys. 11.B).
7. Pozostawi¢ tadujaca sie kosiarke przynajmniej na czas
wskazany w Punkcie 2.4.
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UWAGA: tadowanie akumulatora przed przechowywaniem
zimowym nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z opisem w Punkcie 4.3.




3.5. REGULACJA WYSOKOSCI KOSZENIA
PLATFORMA TYPU SRSWO01 - REGULACJA RECZNA

1. Wytaczyckosiarkgautomatyczngwwarunkach bezpieczenstwa
(patrz Punkt 1.4).

2. Za pomoca regulatora wysokosci (Rys. 12.P) wybra¢ zadang
wysoko$¢ koszenia w taki sposob, aby cze$¢ skoszonej trawy
nie przekraczata 10 mm.

UWAGA: Diugos¢ trawy skoszonej przez kosiarke nie
moze przekracza¢ 10 mm.

PLATFORMA TYPU SRBW01 - REGULACJA ELEKTRYCZNA

Aby wyregulowa¢ wysoko$¢ koszenia, postepowaé zgodnie z
procedurg w aplikacji.

System regulacji wysokosci ostrza wymaga wstepnej kalibracji
i okresowych kalibracji, ktére sa wykonywane automatycznie.
Kalibracje mozna réwniez przeprowadzié¢ recznie z poziomu
dedykowanego menu w aplikacji.

POUCZENIE:
Nie dotyka¢ urzadzenia tnacego podczas
regulacji wysokosci ciecia.

>

UWAGA: Diugos¢ trawy skoszonej przez kosiarke nie
moze przekracza¢ 10 mm.

4. KONSERWACJA

POUCZENIE:
Stosowaé¢ wytacznie oryginalne czesci
zamienne.

POUCZENIE:

Nie zmieniaé, nie naruszaé, nie omija¢ ani
nie usuwaé zainstalowanych urzadzen
zabezpieczajacych.

POUCZENIE:

Niebezpieczenistwo przecigcia rak.

Aby uniknag¢ ryzyka skaleczenia rgk uzywac
rekawice ochronne.

POUCZENIE:

Niebezpieczenstwo zaprészenia oczu.
Stosowac¢ okulary ochronne, aby uniknaé
niebezpieczenstwa zaproszenia oczu.
OSTRZEZENIE:

Zbyt obfite uzycie wody moze spowodowac
infiltracje i uszkodzenie czgscielektrycznych.

ZAKAZ:
Nie stosowaé strumieniawody pod ci$nieniem.

ZAKAZ:

Aby unikngé nieodwracalnego uszkodzenia
czesci elektrycznych i elektronicznych, nie
zanurza¢ kosiarki w wodzie (cze$ciowo lub
catkowicie).

ZAKAZ:

Nie myé wewnetrznych czesci kosiarki,
aby unikngé uszkodzenia elementow
elektrycznych i elektronicznych.

© ook PP PP

ZAKAZ:
Nie uzywaé rozpuszczalnikéw ani benzyny,

aby uniknaé¢ uszkodzenia powierzchni
lakierowanych i elementéw z tworzywa
sztucznego.

4.1. ZAPROGRAMOWANA KONSERWACJA

Aby zapewni¢ lepsze funkcjonowanie i dtuzszg zywotnos¢, nalezy
regularnie czysci¢ produkt i wymienia¢ zuzyte czesci.

Wykonywac te czynnosci z czestotliwoscig wskazang w tabeli.

CZESTOTLIWOSC | CZESC
Raz w tygodniu Noz

RODZAJ DZIAEANIA
Wyczysci¢ i sprawdzi¢
skutecznos¢ noza. (Patrz
Punkt 4.2)

Jesdli noz jest wygiety w
wyniku uderzenia lub jest
zuzyty, nalezy go wymie-
ni¢. (Patrz Punkt 4.2)

Wyczys$ci¢ i usunaé

Styki do tado-

wania wszelkie $lady utlenie-
nia. (Patrz petna wersja
instrukcji)
Raz w miesigcu Kosiarkaautoma- | Wykonaé¢ czyszczenie.
tyczna (Patrz petna wersja in-

strukeji)

Stacja tadujaca
i przewody zasi-

Skontrolowaé zuzycie
lub zniszczenie i w razie

lajace koniecznoséci je wymie-
ni¢. (Patrz petna wersja

instrukcji)
Pod koniec sezonu | Akumulator Przeprowadz tadowanie
koszenialubcoszes¢ akumulatora przed odsta-
miesigcy, jeslikosiar- wieniem do przechowy-
ka nie jest uzywana wania. (Patrz Punkt 4.3)
Raz wroku lub nako- | Kosiarkaautoma- | Wykonaj przeglad w au-
niecsezonukoszenia | tyczna toryzowanym serwisie.

(Patrz Punkt 4.1)

Aby utrzymaé kosiarke w dobrym stanie technicznym, nalezy
przeprowadza¢ coroczny przeglagd w autoryzowanym centrum
serwisowym.

UWAGA: wszelkie usterki wynikajagce z niewykonania
rocznego przegladu nie beda objete gwarancja.

4.2. WYMIANA NOZY TNACYCH

1. Wytgczyckosiarkgautomatyczngwwarunkach bezpieczerstwa
(patrz Punkt 1.4).
2. Odwrdci¢ kosiarkg do géry nogami zwracajac uwage na to,
aby nie uszkodzi¢ ptywajacej ostony.
. Odkrecié¢ $ruby mocujace (Rys. 14.E)
. Wymieni¢ noze tnace (Rys. 14.D).
. Dokreci¢ sruby mocujace (Rys. 14.E)

4.3. KONSERWACJA AKUMULATORA NA OKRES
ZIMOWY | PRZECHOWYWANIE

1. Natadowa¢ akumulator zgodnie z kreatorem aplikacji,
dostepnym na stronie ,Ustawienia”.
. Wyczyscic kosiarke (Patrz petna wersja instrukcji).
3. Przechowywac kosiarke w suchymmiejscu, chronionym przed
mrozem, upewniajac sie, ze jest wytaczona.
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UWAGA: W celu uzyskania szczegoétowych informaciji
na temat procedury tadowania zimowego, patrz petna
wersja instrukcji.

UWAGA: Aby gwarancja akumulatora byta wazna,
wymagana jest rejestracja tadowania za pomocag
procedury w aplikacji.

4.4. WYMIANA AKUMULATORA

Za wymiane akumulatora odpowiada wytacznie PERSONEL
POMOCY TECHNICZNEJ STIGA.

Jesli akumulator wymaga wymiany, nalezy sig skontaktowa¢ z
centrum serwisowym lub sprzedawca.

5. TRANSPORT, PRZECHOWYWANIE
1 UTYLIZACJA

5.1. TRANSPORT

UWAGA: W celu transportu na znaczne odlegtosci
zalecamy uzycie oryginalnego opakowania.

1. Wytaczyckosiarke automatyczngwwarunkach bezpieczenstwa
(patrz Punkt 1.4).

2. Wyczysci¢ kosiarke (Patrz petna wersja instrukcji).

3. Podnies¢ kosiarke trawnikowg za pomoca odpowiedniego
uchwytu (Rys. 15.D) i przenie$¢ ja uwazajac, aby néz tnacy
znajdowat si¢ z dala od ciata.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

POUCZENIE:

6.

A

5.2. PRZECHOWYWANIE

Po wyczyszczeniu kosiarki i natadowaniu akumulatora w okresie
zimowym nalezy przechowywac kosiarkg w poziomej pozycji, w
suchym i zabezpieczonym przed mrozem miejscu (patrz Rozdz.
4). Podczas dtugich okreséw przestoju odtaczy¢ stacje tadujaca i
satelitarng stacje referencyjng od sieci elektrycznej.

5.3. UTYLIZACJA

A

. Uzytkownik jest zobowigzany do utylizacjizuzytych akumulatoréw

—

POUCZENIE:
W celu wyjecia akumulatora z kosiarki nalezy
sie skontaktowac z autoryzowanym centrum
serwisowym.

w sposob bezpieczny, wyrzucajac je do specjalnych pojemnikdw
znajdujacych sie w centrach upowaznionych do ich zbiérki.

. Utylizowa¢ kosiarke automatyczng zgodnie z lokalnymi

wymogami prawnymi.

. Skontaktowa¢ sie z odpowiednimi strukturami zajmujgcymi

sig recyklingiem i utylizacja, poniewaz kosiarka automatyczna
jest sklasyfikowana jako WEEE (zuzyty sprzet elektryczny i
elektroniczny).

. Uzytkownik jest zobowigzany do utylizacji starych lub

zuzytych akumulatoréw w sposob bezpieczny, wyrzucajac
je do specjalnych pojemnikéw znajdujacych sie¢ w centrach
upowaznionych do ich zbiérki.

Zatrzymac kosiarke automatyczna w bezpiecznych warunkach (Patrz Punkt 1.4).

Ponizej znajduije si¢ lista wszelkich anomalii, ktére moga wystgpic¢ w tej fazie pracy.

USTERKA PRZYCZYNY

SRODKI ZARADCZE

Uszkodzona tarcza tnaca lub noze

Wymieni¢ uszkodzone elementy (Patrz Punkt 4.2).

Nieprawidtowe drgania. Gtos$na
praca kosiarki.

Urzadzenie thgce zablokowane przez pozostatosci
(tasmy, sznurki, fragmenty tworzywasztucznegoitp.).

Wytaczy¢ kosiarke automatyczng w warunkach bezpieczen-
stwa (Patrz Punkt 1.4). Odblokowaé no6z tngcy.

Kosiarka zostata uruchomiona w obecnosci prze-
szkdd (opadte gatezie, zapomniane przedmioty itp.).

Wytaczyé kosiarke automatyczng w warunkach bezpie-
czenstwa (Patrz Punkt 1.4). Usuna¢ przeszkody i ponownie
uruchomi¢ kosiarke.

Awaria silnika elektrycznego.

Wymienic silnik, skontaktowa¢ sie z najblizszym autoryzowa-
nym centrum serwisowym.

Zbyt wysoka trawa.

Zwigkszy¢ wysokos¢ koszenia (Patrz Punkt 3.5).

Wykona¢ wstepne koszenie trawnika w danym obszarze przy
uzyciu zwyktej kosiarki.

Kosiarka nie ustawia sig prawidtowo
w stacji tadujacej.

Nieprawidiowa pozycja przewodu obwodowego.

Sprawdzi¢ podtaczenie stacji tadujgcej (Patrz Punkt 2.3.2).

Osiadanie gruntu w poblizu stacji tadujacej.

Przywréci¢ prawidtowe ustawienie staciji tadujgcej. (Patrz
Punkt 2.3.2).

Kosiarka nie zachowuije sig prawidtfo-
wo wokdt przeszkdd obwodowych.

Przewod obwodowy utozony nieprawidfowo.

Ustawi¢ prawidtowo przewoéd obwodowy (w prawo) (Patrz
Punkt 2.3.1).

Kontrolka stacji tadujgcej nie $wieci
sig, gdy kosiarka znajduje si¢ poza
stacjg tadujgca.

Brak zasilania lub usterka stacji tadujacej.

Sprawdzi¢ podtgczenie do gniazda elektrycznego. Sprawdz
stan przewodu zasilajgcego.

Kontrolka stacjitadujacej powolimiga

Przewoéd obwodowy nie jest podtgczony lub jest
przerwany

Sprawdzi¢ instalacjg i naprawic¢ uszkodzenie (Patrz Punkt 2.3)

Kontrolka stacjitadujgcejszybkomiga

Przewod obwodowy jest za krétki lub w stacji tadu-
jacej wystapita usterka.

Sprawdzi¢, czy diugos¢ przewodu obwodowego jest wigksza
niz wskazana w Punkcie 2.3.2. Jesli problem nie zniknie,
kontaktowac sie z centrum serwisowym.

Na klawiaturze $wieci sie ikona
Warning

Wskazuje stan anomalii / usterki.

W celu uzyskania dodatkowych informacji, zapozna¢ sig z
aplikacja lub petng wersjg instrukcji.
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7. DANE TECHNICZNE
SPECYFIKACJA TYP: SRSWO01 (patrz etykieta TYP: SRBWO1 (patrz etykieta
produktu) produktu)
Wymiary (SxWxD) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]

Cigzar kosiarki automatycznej

To zalezy od modelu: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Btad pomiaru +/-0,1 [kg])

To zalezy od modelu: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Btad pomiaru +/-0,1 [kg])

Wysokos¢ koszenia (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Szeroko$¢ koszenia 180 [mm] 260 [mm]

Predkos¢ silnika nozy 2850+/-50 [obr./min] 2400+/-50 [obr./min]

Predkos¢ jazdy 22 [m/min] To zalezy od modelu: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksymalne nachylenie 45% 50%

Maksymalne nachylenie wzdtuz obwodu 20%

System koszenia 4 obrotowe noze tngce 6 obrotowe noze tngce
Kod urzgdzenia tngcego 322104105/0

Poziom wykrytej mocy akustycznej 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Btgd pomiaru hatasu, KWA 1.47 [dB] (A) 0.56 [dB] (A)
Gwarantowany poziom mocy akustycznej 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Poziom ci$nienia akustycznego przy uchu operatora 46.3 [dB] (A) 45.2 [dB] (A)
Klasyfikacja IP kosiarki automatycznej IPX5

Klasyfikacja IP stacji tadujacej IPX1

Klasyfikacja IP zasilacza P67

Temperatura otoczenia podczas pracy kosiarki .

automatycznej [°C] 0+50

Temperatura otoczenia podczas pracy stacji 1050

tadujacej [°C] T

Temperatura otoczenia podczas pracy zasilacza [°C] -10 + 50

Maksymalny obszar roboczy

Zalezy od modelu (*)

Zalezy od modelu (*)

Zasilanie

Wejscie: 100-240 Vac, 1,2 A; Output: 30 Ve,
2A
Uzyj jednego z ponizszych oryginalnych kodéw
lub kolejnych aktualizacji (skonsultuj sie z
autoryzowanym dealerem STIGA)
118204158/0 (UE)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Wejscie: 200-240 Vac, 0,8 A; Output: 30 Vec,
4A
Uzyj jednego z ponizszych oryginalnych kodéw
lub kolejnych aktualizacji (skonsultuj sie z
autoryzowanym dealerem STIGA)
118204159/0 (UE)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Dozwolone kable przedtuzajace 30 Vcc

Uzyj jednego z ponizszych oryginalnych kodéw lub kolejnych aktualizaciji (skonsultuj sig z
autoryzowanym dealerem STIGA)
Kod: 1127-0010-01, Dtugos¢ 5 m
Kod: 1127-0020-01, Dtugo$¢ 15 m

Typ akumulatora

To zalezy od modelu: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

To zalezy od modelu: 25,2V - 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V - 2x5Ah; 25,2V - 2x6Ah
)

Czas tadowania

To zalezy od modelu: 60 [min]; 80 [min]; 150

To zalezy od modelu: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Czas pracy To zalezy od modelu_: 60'[m|n]; 90 [min]; 150 270 [min]
[min] (*)
tacznosé Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Technologia nawigacji

GNSS

(*) Aby uzyskac wigcej informacji na temat konkretnego modelu, nalezy zapoznac sig z Petng Instrukcjg obstugi dostepna online (patrz
kod QR na pierwszej stronie niniejszej broszury).
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MAGYAR - Az eredeti hasznalati utasitas forditasa

A teljes hasznalati utmutaté megtalalhato:
>a stiga.com honlapon

alkalmazasban
> a QR-kdéd leolvasasaval

> az App Store és Google Play platformokrdl letéltheté STIGA GO

Download full manual
B ERT

MEGJEGYZES: a jelen kézikényvbe foglalt utasitasok
valamennyivezetéhuzallal m(ikddd robotflinyiré-modellre
érvényesek. Az dbrak, ha nincs masképp megjeldlve, az
SRSWO01 platformra vonatkoznak.

MEGJEGYZES: Ez a kézikényv az alapvetd, elsésorban
a biztonsaggal kapcsolatos utasitasokat tartalmazza. A
helyes telepités érdekében a teljes hasznalati utmutatot
(lasd fent) figyelmesen el kell olvasni és be kell tartani.

1. BIZTONSAG

KOTELEZETTSEG:
Hasznalat el6tt olvassa el
figyelmesen a hasznalati
utmutatotésdrizzemegjovobeni
sziikség esetére.

1.1. BIZTONSAGOS
MUVELETVEGZES

Betanitas

a. Olvassa el figyelmesen a hasznalati
utmutatét, ismerje meg a vezérléseket
és a gép helyes hasznalati modjat.

b. Soha ne engedje meg gyermekek,
csokkent testi, szellemi, illetve érzékeld
képességgelrendelkezé, vagyismeretek
és tapasztalatok hijaval levé, a jelen ut-
mutatétnemismerd személyek szamara
a gép hasznalatat. A helyi jogszabalyok
korlatozhatjak agép hasznalatahozel6irt
életkort.

c. Agépkezeléje vagyfelhasznalojafelelés
a harmadik személyeket vagy harmadik
személyek eszkdzeit érintd balesetekért
vagy veszélyekeért.

El6készités

a. Gy6z8djdn megaz automatikus hatérold
rendszer elbirasszerU telepitésérdl.

b. Rendszeresen ellenérizze a gép hasz-
nalati terliletét és tavolitsa el a kéveket,
botokat, kabeleket és minden egyéb
idegen targyat, amely akadalyozhatja a
gép makddését.

c. Rendszeresen ellenérizze szemreveé-
telezéssel, hogy nincs-e kopas vagy

karosodasjele avagokéseken, valamint
a vagokeések és a vagoegység csavar-
jain. Parban cserélje ki a kopott vagy
sérilt vagokéseket vagy csavarokat a
gép egyensulyanak biztositasa céljabal.

. A gép munkaterllete kerUletén helyez-

zen el figyelmeztetd jelzéseket, ha a
gépet kdzterlleten vagy a nyilvanossag
szamarahozzaférhetéteriletenhasznal-
ja. A jelzések szdvege legyen: "Figye-
lem! Automatikus robotflinyiré! Tartson
tavolsagot a géptdl! Gondoskodjon a
gyermekek feligyeletérél!"

1.1.1. MUKODES

Altalanos tudnivalok
a. Ne mikddtesse a gépet hibas véddbur-

kolatokkal vagy biztonsagi szerkezetek,
példaul védéelemek nélkdl.

. Kezét, labat ne tegye forgo részek mellé

vagy ala. Tartézkodjon mindig tavol a
kidobényilastol.

. Ne érjen a gép mozgo részeihez, amig

azok teljesen le nem alltak.

. A gép mukodése alatt viseljen mindig

erds labbelit és hosszunadragot.

. Neemeljefel, illetve ne szallitsa a gépet,

amikor a motor mikodik.

. Tavolitsa el a kikapcsol6 szerkezetet a

geprol:

- Eltomddés eltavolitasa el6tt;

- Agépellendrzése, tisztitasaelétt, vagy
mielétt azon valamilyen munkalatot
végez;

- Haidegentargyhozitkdzik, ellendrizze,
hogy nem sérllt-e meg a gép;

-Amennyiben a gép rendellenes
modon vibralni kezd, végezzen
karosodasfelderitd ellenérzést, mielbtt
Ujrainditana.

. Ne hagyja felugyelet nélkil a mikédo

gépet, amikor haziallatok, gyermekek
vagy mas személyek tartozkodnak a
kozelben.




Karbantartas és tarolas

a. Jol huzza meg az 6sszes anyat, csavart
és rogzitéelemet a gép biztonsagos
mukodése érdekében.

b. Gyakran ellenérizze arobotflinyirét, hogy
nincs-e rajta kopéas vagy karosodas jele.

c. Biztonsagiokokbol cserélje kiaz elhasz-
naldédott vagy karosodott részeket.

d. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a vagoke-
seket kizarolag megfelelé cserealkatré-
szekre cserélte-e ki.

e. Ellendrizze, hogy az akkumulatorokat
a gyartd altal ajanlott, megfelel ak-
kumulatortéltével toltdtte-e fel. A nem
megfeleld hasznalataramiitést, tuimele-
gedéstvagy az akkumulatormaré hatasu
folyadékanak kidmlését okozhatja.

f. Azelektrolitszivargasa esetén mossale
vizzel/semlegesit szerrel, és a szem-
mel, stb.vald érintkezés esetén forduljon
orvoshoz.

g. A gép karbantartasat a gyarto elGirasa-
inak megfeleléen kell végezni.

Fennmaradé kockazatok

- Bar a termék megfelel minden biztonsagi
kdvetelménynek, anem megfelelé telepités
és/vagy el6ére nem lathat6 helyzetek miatt
tovabbi kockazatok merilhetnek fel.

Ezért szUkséges, hogy a termék mukddési
tertletén ne legyenek targyak, ne tartoz-
kodjanak személyek és allatok, valamint
a lehetséges veszélyekrdl tajékoztatni kell
mindenkit, akinek akar csak alkalmanként
is hozzaférése lehet a munkaterilethez.

-Villamlasveszélyes zivatarok és altalaban
rossz idéjarasi koérilmények esetén a ter-
méket nem ajanlott hasznalni, és bontani
kell a hatarolé huzal csatlakozasat a tol-
téallomasrdl, valamint minden periférias
eszkdzt le kell kapcsolni a taphalozatrol. A
termék hasznalatahoz csatlakoztassa ujra
a hatarolé huzalt és a perifériakat az elekt-
romos halézathoz akézikényvbentalalhaté
utasitdsoknak megfelelden.

1.2. ATERMEK LEIRASA

A robotflinyirét a hatarolé huzallal kérilhatarolt kertrészeken
végzett finyirasra terveztik.
M(kodési elve a véletlenszerli navigalason alapul. A

robotflinyiré a hatarolé huzal vagy akadaly érzékelésekor
iranyt valt.

Barmilyenmas hasznalatveszélyeslehet és személyiés/vagy
targyi karokat okozhat. Helytelen hasznalatnak minéstinek
az alabbiak (példaként és nem kizarélagosan): személyek,
gyermekek vagy allatok szallitdsa a gépen; a gépen utazni,
a géppel terhet vontatni vagy a gépre terhet helyezni, a gép
hasznalata nem pazsit jellegli ndvényzet vagasara.

A TYPE platform: Az SRBWO1 fel van szerelve egy SIM-
kartyaval mukédé 3G/4G modullal és egy GNSS-modullal,
amelyek lehet6vé teszik a robotflinyird tavvezérlését és a
navigaciot segité funkciokat.

1.3. SZIMBOLUMOK ES ADATTABLAK

FIGYELEM:
Olvassa el a felhasznal6i utmutatét a termék
miikédésének beinditasa el6tt.

FIGYELEM:

Targyak kidobasanak veszélye a test ira-
nyaba.

A miikodés alatt tartézkodjon megfeleld
biztonsagi tavolsagra a géptdl.

FIGYELEM:

Ne tegye kezét vagy labat a vagéegység
hazaba.

Miel6tt a gépen beavatkozast végez vagy
felemeli, tavolitsa el a kikapcsolo szerkezetet.

FIGYELEM:

Ne tegye kezét vagy labat a vagéegység
hazaba.

Ne Iépjen fel a gépre.

TILTAS:

Gy6z6djon megarrdl, hogy ne tartézkodjanak
személyek (féként gyermekek, idés vagy
fogyatékkal €16 személyek) és haziallatok a
munkateriileten a gép lizemelése alatt.
Amikor a gép miikddésben van, tartsa téle
biztonsagi tavolsagra a gyermekeket, hazi-
allatokat és mas személyeket.

TILTAS:

Ne hasznaljon nagynyomasu tisztitoeszkozt
a gép tisztitasahoz vagy mosasahoz.

@ pup| ZRIER

lll. szigetelési osztalyu késziilék, akkumula-
torral (robotflinyiré) vagy specialis tapegy-
séggel (toltéallomas és referenciaallomas).

I

Ateljesitménytablanfeltiintetett jellemzdkkel
rendelkez6, eredeti tapegységet hasznalja.

— Egyendramu tapellatas szimbdluma.
- . .-
IPXX A szilard anyagok és a viz behatolasa elleni

védelem besorolasa.



Elektromos és elektronikus berendezésekbdl
szarmazo hulladékok, amelyeket tjrahaszno-
sitas és artalmatlanitas céljabol a megfelelé
létesitményekbe kell szallitani.

Garantalt zajteljesitmény szint

1.4. A ROBOTFUNYIRO LEALLITASA ES
KIKAPCSOLASA BIZTONSAGOS
FELTETELEK MELLETT

KOTELEZETTSEG:

Mindig biztonsagos feltételek mellett
kapcsolja ki a robotfiinyirét a tisztitasi,
szallitasi, karbantartasi miiveletek elvégzése
el6tt.

1. Nyomja meg a "STOP" (1.A &bra) gombot a robotflnyiré
biztonsagos ledllitasahoz és a védéfedél felnyitdsahoz
(1.B abra).

2. Tartsa nyomva a kikapcsolé gombot (1.E abra) néhany
masodpercig, és varjon, amig az ugyanazon a gombon
Iévé LED kialszik.

3. CsakaLED (1.E abra) kialvasa utan vegye ki a biztonsagi
kulcsot (1.D abra) a robotflinyiré biztonsagos feltételek
melletti kikapcsolasahoz.

4. A robotflinyir6 biztonsagos ledllitdsa vagy kikapcsolasa
megtortént.

2. OSSZESZERELES

FIGYELEM:
A Ne médositsa, ne iktassa ki, ne hidalja at

és ne tavolitsa el gépen levé biztonsagi
szerkezeteket.

MEGJEGYZES: A termék telepitésére vonatkoz tovabbi
informaciéért forduljon a STIGA markakeresked6héz.

ALKATRESZEK A TELEPITESHEZ (2. abra)

(A) Toltdallomas, (B) Tapegység (C) Hatarold huzal, (D)
Hatérol6 huzalt régzitd szégek, (E) Toltéallomast régzité
csavarok, (F) Csatlakozé ahatarolé huzalhoz, (G) Csatlakozék
a toltéallomashoz

21.A TELEPITES FELTETELEINEK
ELLENORZESE

2.1.1. A KERT ELLENORZESE:

¢ Ellenérizze a kert allapotat az 1.fejezetben leirtak szerint.
e Szintezze a talajt, hogy esd utan ne keletkezzenek
pocsolyak.

2.1.2. ELLENORZESEK A TOLTOALLOMAS ES A
TAPEGYSEG TELEPITESEHEZ:

ELEKTROMOS VESZELY:
A Készitsen el6 egy csatlakozoaljzatot a helyi

térvények eléirasainak megfeleléen.

ELEKTROMOS VESZELY:

A széllitott Aramkor védelmét 30 mA-nél nem
magasabb daramonkioldé differencialkapcso-
I6val (RCD) kell biztositani.

ELEKTROMOS VESZELY:

A Ne csatlakoztassa a tapegységet a csatla-
kozéaljzathoz, ha a csatlakoz6 dugé vagy a
kabel sériilt.

Ne csatlakoztasson és ne érintsen meg
sériilt kabelt, ha az nincs lecsatlakoztatva a
tapellatasrol.

A sériilt kabel a fesziiltség alatti részekkel
valé érintkezést okozhatja.

1. Készitsenel6é agyep szélénegysikteriiletetatdltéallomas
elhelyezéséhez

2. Ellendrizze, hogy a téltéallomas legalabb 200 cm-re
legyen a kanyaroktodl.

FIGYELEM:
A tapkabelt, a tapegységet, a hosszabbitot

és minden egyéb, nem a termékhez tartozo
elektromos kabelt a vagasi teriileten kiviil
kell elhelyezni, annak érdekében, hogy ne
keriilienek aveszélyes mozgé részek kzelébe
és hogy a kabelek sériilése ne okozhasson a
fesziiltség alatti részekkel valo érintkezést.

3. Készitse el a tapegység telepitési helyét ugy, hogy
soha, barmilyen idéjarasi hatas esetén se keriljén viz
ala. A tapegységet lehetbleg zart, az idéjarastol védett,
illetéktelen személyek altal nehezen elérhetd helyre
telepitse.

2.1.3. ELSODLEGES ELLENORZESEK A HATAROLO
HUZAL TELEPITESEHEZ:

1. Ellendrizze, hogy a munkateriilet maximalis d6lésszdge
legfeljebb 45% vagy 50% legyen a gép tipusatol fliggéen
(lasd a 7. MUSZAKI ADATOK c. fejezetet), és tartsa be a
3. abran lathat6 szabalyokat.

FIGYELEM:
A robotflinyiré legfeljebb 45%-os vagy 50%-
os ddblésszogli fellileteken hasznalhaté,

a modelltdl fiiggéen. Ha nem tartja be az
utasitasokat, a robotfiinyiré megcstszhat és
tulhaladhat a munkateriileten

FIGYELEM:
A megengedettnél nagyobb délésszogi
részeket tartalmazo teriileteken a fiinyiras

tilos.Ezértahatarol6 huzaltalejt el6ttirészre
ugy telepitse, hogy kizarja a flinyirasbdl az
adott részt.

2. Ellenérizze a teljes munkateriletet: hatarozza meg az

akadalyokat és a munkateriletbdl kizarandd részeket,
amelyeket a hatarolé huzallal kell elkeriteni.

2.2. A HATAROLO HUZAL TELEPITESENEK
SZEMPONTJAI
Az aladbbiakban leirjuk a hatarolé huzal telepitésének

szempontjait, a részletesebb tudnivalokat lasd a hasznalati
utmutatéban.



MINIMALIS TAVOLSAGOK

2.3. AZ ALKATRESZEK TELEPITESE

ELEKTROMOS VESZELY:

Csakagyarto altal szallitott akkumulatort61t6t
és tapegységet hasznaljon. A nem
rendeltetésszerli hasznalat aramiitést és\
vagy tulmelegedést okozhat.

FIGYELMEZTETES:

Kéz vagasanak veszélye.

Hasznaljon véddkesztylit a kéz vagasanak
veszélye elkeriilése céljabol.
FIGYELMEZTETES:

Por szembe keriilésének veszélye.
Hasznaljon védészemiiveget a por szembe
jutasanak elkeriilése céljabél.
ELEKTROMOS VESZELY:

Csak a telepitési miiveletek befejeztével
csatlakoztassa az elektromos tapellatast.
Sziikség esetén a telepités alatt kapcsolja ki

MINIMALIS TAVOLSAG
A KABEL TELEPITESHEZ
SZEERLE?AZETI A SZERKEZETI A
ELEMHEZ
KEPEST
TYPE SRSWO01 SRBWO1
A gyeppel egy
szinten levd 5cm 5cm
burkolat vagy kerti
Osvény
Arok, fal vagy
kékerités 35cm 45.cm /!\
S_(?vgny \_/_agy” 30cm 40 cm
kiallé gyoker fa
Feszitett viztukri
medence, kerti t6, 90 cm 100 cm
nem védett kdzut
Medence vagy it | 150 oy 50 cm
egy lejté végén

AZ AKADALYOK KORULHATAROLASANAK TIPUSAI

A HATAROLO HUZAL KET KULONBOZO SZAKASZA

KOZOTTI TAVOLSAG

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Az akadaly korilhatarolhaté
X>=70cm | X>=90cm az eléremend és visszatérd

a f6 halozati tapellatast.
2.3.1. A HATAROLO HUZAL TELEPITESE
ELHELYEZES A ROGZITO SZOGEKKEL

1. Fektesse le a hatarol huzalt a téltéallomas telepitési
teriletétdl kiindulva.

2. Fektesse le a huzalt a kijel6lt utvonalon és rogzitse a
specidlis szogekkel (7.B abra ) kb. 100 cm-enként, tartsa
be a telepitési el6irasokat (lasd 2.2. szak.).

3. Hagyjonrabd2mkabeltalevagashoz a bekotés befejezd
fazisat kovetden.
4. A kanyarokban ugy fektesse le a huzalt, hogy a kanyar
sugara kb. 20 cm legyen (7.A abra).
A HATAROLO ATELEPITESSEL KOMPATIBILIS STIGA
HUZAL TELJES KABELEK
HOSSZA
- Tekercs, 150 m
Kéd: 1127-0000-01 ©27mm
Kod: 1127-0001-01 |  1okeres, 300m
@2,7mm
<400m Tekercs, 500 m
Kéd: 1127-0002-01 034 mm
. Tekercs, 1000 m
Kéd: 1127-0003-01 @3.4mm
- Tekercs, 500 m
= 400m, max. Koéd: 1127-0002-01 @34 mm
1000m-ig Kéd: 1127-0003-01 Tekercs, 1000 m
93,4 mm

(4. abra) (4. 4bra) huzalszakaszok keresztezés
nélkili egymasra helyezésével.
Az akadalyt ugy hatarolhatja
korll, hogy az eléremend és
visszatéré huzalszakaszok
>(<5< ng:)‘ >((5< Zgrc:; kéz6ttY = 30 cm tavolsagot tart.
’ ’ Amennyiben az akadaly eléggé
ellenalld, védelem nélkdil is
hagyhato.
ATJARO A KERT KULONBOZO ZONAI KOZOTT
Z ATJIARO SZELESSEGE
TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90cm | A zéna (6.A abra) elérhet6 a
(6. &bra) (6. abra) robotflinyiré szamara.
Z<70cm | Z<90cm Azéna (G,ZA a}b’ra) nem err.].etf)
B} ! el a robotflinyiréd szamara, "Zart
(6. abra) (6. abra) . P
terlletnek" mindsul.
FIGYELMEZTETES:

A\

A munkateriiletet és azokat a teriileteket,
amelyeken a robotfiinyiré kézlekedhet, egy
atjarhatatlan keritéssel kell kériilhatarolni.
Gondoskodjon megfelelé keritésrél vagy
felligyelje a robotfiinyiré miikodését.

FIGYELEM:

Ellendrizze, hogy a huzal az utvonal teljes
hosszaban régzitve legyen a talajhoz, ezzel
elkeriilhetd, hogy a robotfiinyiré karositsa.

A

MEGJEGYZES: A telepitéshez hasznalt hatarold huzal
legyenlegalabb 40 m hosszu.Ha a huzal ennél rdvidebb,
fel kell szerelni a 122063053/0 cikkszamu ellenallast.
Lasd a teljes hasznalati Gtmutatot.




2.3.2. ATOLTOALLOMAS TELEPITESE

telepitse a toltéallomast a hatarolé huzallal egy tengelyen
ugy, hogy a robotflinyiré a hatarold huzal mentén érairanyban
haladva elérhesse.

1.

2.

©

10.
. Csatlakoztassa a tapegységet a toltéallomashoz és

12.

13.

Ellenérizze a telepités feltételeinek meglétét a 2.2.
szakasz szerint.

Szlikség esetén készitse el6 a talajt ugy, hogy a
toltéallomas alapja a gyeppel egy szinten legyen, a talaj
legyen tokéletesen sik és tdmor, hogy a téltéallomas
alapja ne deformalédijon.

. Vegye le a fedelet (8.C &bra).
. Helyezze el a téltéallomast a hatarolé huzallal egy

tengelyen (8.D2 abra) ugy, hogy a robotflinyiré a hatarolé
huzal mentén drairanyban haladva elérhesse.

. lllessze be a huzal két végét a megfeleld nyilasokba

(8.E2 &bra).

. Véagja le a megfelelé6 méretre a huzalokat.
. Szerelje fel az 6nfuré csatlakozokat a huzalra (9.F

abra),(9.G abra),(9.H 4bra).

. Kosse be a csatlakozokat a kapcsokhoz (8.1 abra).
. Régzitse a téltéallomast (10.L abra ) a talajhoz a régzité

csavarokkal (10.M abra).
Helyezze vissza a fedelet (10.C abra).

csavarozza be a csatlakozot.

Csatlakoztassa a tapegység dugés csatlakozoéjat a
halézati aljzathoz.

Ellenérizze, hogy a téltéallomas jelzélampaja (10.N abra)
vilagit-e, amikor a robotf(inyiré nincs az allomason (lasd
az 3.3. fejezetet).

2.4. A ROBOTFUNYIRO FELTOLTESE A

TELEPITEST KOVETOEN

Azelséfeltdltéskorlegalabb 2 oranattoltse azakkumulatorokat.
2.5. ATERMEK BEALLITASA

A robotflinyiré automatikus mikddéséhez egy sor beallitas
szikséges, amelyeket iOS vagy Android mobil eszkéz
(okostelefon) segitségével lehet elvégezni a "STIGA GO"
alkalmazas telepitését kdvetéen.

MEGJEGYZES: A rendelkezésre all6 funkciok részletes
leirasat lasd a hasznalati utmutatéban.

3.

MUKODES

3.1. AROBOTFUNYiRO KEZI UZEMMODJA

Arobotflnyiré aleirt programozas nélkilis hasznalhaté (lasd a
2.5.szakaszt). Ebben az izemmdédban arobotflinyird elvégez
egy munkaciklust, visszatér a toltéallomasra és kovetkezd
kézi inditasig ott marad.

1.

2.

Helyezze arobotflinyirétatoltéallomasravagy atelepitési
teriileten belulre.
Nyomjamega"STOP"gombot(1.Adbra)afedél (1.Babra)
felnyitdsahoz és a vezérlépanelhez valé hozzaféréshez
(1.C abra).

. Tartsa nyomva az "ON/OFF" gombot (1.E abra) 5

masodpercig a robotflinyiréd bekapcsolasahoz.

. Tartsanyomvaaz"UZEMMODVALASZTAS" gombot (1.F

abra), amig csak az ikon (1.L abra) villog.

. Nyomja meg a "MEGEROSITES" gombot (1.G abra). Az

ikon (1.L abra) kigyullad és folyamatosan vilagit, ez jelzi
a mlvelet megerdésitését.

6. Zarja vissza a védéfedelet (1.B abra). A robotflinyird

megkezdi a munkat.

MEGJEGYZES: ez az lizemmdd nem garantélja a kert
megfelelé gondozasat mind a szilkséges idéraforditas,
mind a funyiras egyenletessége szempontjabdl, féként,
ha a kert nem szabalyos alaku. A robotf(inyiré maximalis
hatékonysaganak biztositdsahoz ajanlott elvégezni a
beprogramozasat (lasd a 2.5. szakaszt).

3.

2. A ROBOTFUNYiRO VEZERLESEINEK
LEIRASA

A vezérlések, a kijelzések és funkcidik leirdsa

"STOP" gomb (1.A abra): a robotflinyiré biztonsagi
ledllitasara szolgal.

"BIZTONSAGI KULCS" (1.D abra): a robotfiinyiré
biztonsagi kikapcsolasara szolgal.

"ON/OFF" gomb (1.E &bra): a robotflinyiré be- és
klkapcsolasara és a riasztasok nyugtazasara szolgal.
"UZEMMODVALASZTAS" gomb (1.F abra):arobotfiinyird
Uzemmddjanak kivalasztasara és a toltéallomasra valod
visszatérés kenyszerltesere szolgal.
"MEGEROSITES" gomb (1.G abra):a beallitott izemmad
megerdésitésére szolgal.

"UTEMEZETT PROGRAM" vilagité ikon (1.l abra): az
Utemezett program beallitdsanak megjelenitésére szolgal.
"EGYSZERI MUNKACIKLUS" vilagité ikon (1.L &bra):
az egyszeri munkaciklus bedllitdsanak megjelenitésére
szolgal.

"VISSZA ATOLTOALLOMASRA" vilagité ikon (1.H abra):
a robotflinyirénak a téltéallomasra vald visszatérése
kényszeritésének bedllitasa megjelenitésére szolgal.
A"Bluetooth" gombot (1.M &bra) csak a szerviz hasznalja
a diagnosztikai miveletekhez.

"RIASZTAS" vilagitéikon (1.N dbra):ariasztasokjelzésére
szolgal.

"AKKUMULATOR" vilagitdikon (1.0 dbra):az akkumulator
toltésének jelzésére szolgal.

MEGJEGYZES: Afentivezérlések részletes leirasat lasd
a teljes hasznalati utmutatéban.

3.

A

3. ATOLTOALLOMAS MUKODESE

toltéallomason egy vilagité jelzélampa van (10.N abra),

mely az aldbbiak szerint jelez:

3.

A jelz6lampa nem vilagit: a toltéallomas nincs tapellatas
alatt vagy a robotflinyiré a téltéallomason van.

A jelz6lampa folyamatosan vilagit: a hatarolé huzal
megfeleléen csatlakozik a tdltéallomashoz és a hatarold
jel adasa szabalyos.

Ajelz6lampalassanvillog:ahatarol6 huzal nem csatlakozik
vagy megszakadt.

Ajelzélampa gyorsanvillog: a hatarolé huzal tul révid vagy
a toltéallomas meghibasodott.

4. AZ AKKUMULATOR FELTOLTESE

Az "AKKUMULATOR TOLTES" lehet6vé teszi a robotfiinyiré
kézi feltoltését.

1.

Helyezze a robotflinyirét a toltéallomasra (11.R abra).

2. Tolja be a robotflinyirét a téltéallomason a feltdltd

csatlakoz6 kapcsolodasaig (11.S abra).

3. Nyomja meg a "STOP" gombot (11.A &bra) a fedél

(11.B é&bra) felnyitdsdhoz és a vezérlépanelhez vald
hozzaféréshez (11.C abra).



4. Kapcsolja be a robotflinyirét az "ON/OFF" gombbal
(11.E &bra).

5. Az "AKKUMULATOR" vilagité ikon (11.L dbra) villog, a
robotflinyiré feltéltés alatt van.

6. Zarja vissza a védéfedelet (11.B abra).

7. Hagyja a robotflinyirét feltéltés alatt legalabb az el6irt
ideig, lasd az 2.4. szakaszt.

MEGJEGYZES: A téli elraktarozas el6tt az akkumulator
feltdltésétaz el6irt modon kell elvégezni, lasd a4.3.szakaszt.

3.5. AVAGASI MAGASSAG BEALLITASA
SRSWO01 TiPUSU PLATFORM - KEZI BEALLITAS

1. Kapcsolja ki biztonsagos feltételek kdzott a robotflinyirét
(lasd az 1.4. szakaszt).

2. Avagasi magassag beallito gombjaval (12.P abra) allitsa
be a kivant vagasi magassagot ugy, hogy a levagott fl
hosszusaga ne haladja meg az 10 mm-t.

MEGJEGYZES: A robotflinyiré altal lenyirt fimagassaga
nem haladhatja meg a 10 mm-t.

SRBWO01 TiPUSU PLATFORM - ELEKTROMOSAN
BEALLITAS

Végezze el a nyirdsi magassag beadllitasat az alkalmazas
varazsloja segitségével.

A vagoéél magassagat bedllitd rendszer kezdeti kalibralast
és idészakos kalibralasokat igényel, amelyek automatikusan
végbemennek. A kalibralas kézileg is elvégezheté az
alkalmazas erre a célra szolgalé menijébdl.

FIGYELMEZTETES:
Ne érjenavagéegységhezavagasi magassag
beallitasa soran.

>

MEGJEGYZES: A robotf(inyiré dltal lenyirt fi magassaga
nem haladhatja meg a 10 mm-t.

) KARBANTARTAS

FIGYELMEZTETES:

Kizardlag eredeti cserealkatrészeket hasz-
naljon.

FIGYELMEZTETES:

Ne moddositsa, ne iktassa ki, ne hidalja at
és ne tavolitsa el gépen levé biztonsagi
szerkezeteket.

FIGYELMEZTETES:

Kéz vagasanak veszélye.

Hasznaljon véddkesztyiit a kéz vagasanak
veszélye elkeriilése céljabol.
FIGYELMEZTETES:

Por szembe keriilésének veszélye.
Hasznaljon véddszemiiveget a por szembe
jutasanak elkeriilése céljabol.

FIGYELEM:

Tual nagy mennyiségli viz hasznélata esetén
a viz a gépbe keriilhet és karosithatja az
elektromos alkatrészeket.

=Y

> PP

TILTAS:
Ne hasznaljon nagynyomasu vizsugarat.

TILTAS:

Az elektromos és elektronikus alkatrészek
visszafordithatatlan karosodasanak elkerii-
lése céljabol ne meritse vizbe részben vagy
teljesen a robotflinyirot.

TILTAS:

Ne mossa le a robotfiinyiré bels6 részeit
az elektromos és elektronikus alkatrészek
karosodasanak elkeriilése céljabdl.

TILTAS:

Ne hasznaljon olddszereket vagy benzint
a festett feliiletek és a miianyag részek
karosodasanak elkeriilése céljabol.

4.1. TERVSZERU KARBANTARTAS

A jobb miikédés és a hosszabb élettartam érdekében
rendszeresentisztitsa a gépet és cseréje ki az elhasznalédott
részeket.

O VO

A beavatkozasokat a tablazatban megadott gyakorisaggal
kell elvégezni.

BEAVATKOZAS
JELLEGE

Tisztitsa meg a kést és
ellendrizze hatékonysa-
gat.(Lasda4.2.szakaszt)

GYAKORISAG ALKATRESZ

Hetente Kés

Haakeéslitkdzés hatasara
elgdrblilt vagy elkopott,
cserélje ki. (Lasd a 4.2.
szakaszt)

Tolt6 érintkezk | Tisztitsa meg és szlikség
esetén tavolitsa el az
oxidaciot. (Lasd a teljes
hasznalati Gtmutatot)

Havonta Robotflinyird Tisztitsameg. (Lasd atel-

jes hasznalati Gtmutatot)

Toltéallomas és
tapkabelek

Ellendrizze a kopast vagy
elhasznalddast, szilkség
esetén cserélje ki.
(Lasd a teljes hasznalati
utmutatot)

A flnyirasi idény | Akkumulator
végénvagyfélévente,
ha a robotflinyiré

nincs hasznalatban

Végezzeelazakkumulator
elraktarozas eléttifeltolte-
sét.(Lasda4.3.szakaszt)

Evente vagy a
flinyirasiidény végén

Robotflinyird Végeztesse el az id6sza-
kos mUszaki vizsgalatot a
markaszervizzel. (Lasd a

4.1. szakaszt)

A robotflinyir6 megfeleld Gzemi allapotanak biztositasahoz
évente el kell végeztetni a mlszaki vizsgalatot egy
felhatalmazott markaszervizzel.

MEGJEGYZES: az éves miiszaki vizsgalat elmaradasa
miatti esetleges hibakra nem érvényes a jotallas.




4.2. AVAGOKESEK CSEREJE

1. Kapcsolja ki biztonsagos feltételek kdzott a robotflinyirét

(lasd az 1.4. szakaszt).

2. Forditsa meg a robotfunyirét, lgyeljen arra, hogy ne
sériljén meg a burkolata.

3. Hajtsa ki a régzité csavarokat (14.E abra).

4. Cserélje ki a vagokéseket (14.D &bra).

5. Szoritsa meg a régzité csavarokat (14.E &bra).

4.3. AZAKKUMULATORTELI KARBANTARTASA

ES TAROLAS
1. Toltse fel az akkumulatort az alkalmazas varazsldja
segitségével, amely a "Bedllitadsok" ablakbol érhetd el.
2. Tisztitsa meg a robotflnyirét (lasd a teljes hasznalati
Utmutatét).
3. Szaraz, fagytél védett helyen tarolja a robotflinyirét és
gy6z8djon meg arrol, hogy ki van-e kapcsolva.

MEGJEGYZES: A téli feltoltési eljarasra vonatkozd
részletestudnivaldkatlasd ateljes hasznalati dtmutatéban.

MEGJEGYZES: Az akkumulatorra vonatkozé jotallas
érvényességéhez szilkségvan afeltéltés regisztralasara
az alkalmazas révén.

4.4. AZ AKKUMULATOR CSEREJE

Az akkumulator cseréjére kizarélag a STIGA MUSZAKI
SZERVIZSZOLGALATANAK SZAKEMBEREI jogosultak.
Amennyiben sziikségessé valik az akkumulator cseréje,
forduljon a szervizszolgalathoz vagy a markakeresked6hoz.

PROBLEMAK MEGOLDASA

FIGYELMEZTETES:

6.

A\

SZALLITAS, RAKTAROZAS ES
SEMLEGESITES
5.1. SZALLITAS

5.

MEGJEGYZES: Javasoljuk az eredeti csomagolas
hasznalatat a hosszutavu szallitashoz.

1. Kapcsolja ki biztonsagos feltételek kdz6tt a robotflinyirét
(lasd az 1.4. szakaszt).

2. Tisztitsa meg a robotflinyirét (lasd a teljes hasznalati
Utmutatot).

3. Emeljefelarobotflinyirétaz erre szolgalé fogantyunal fogva
(15.D &bra) és a szallitds kbzben Ugyeljen arra, hogy a
vagokést tavol tartsa a testétol.

5.2. TAROLAS

A robotflnyirét vizszintes helyzetben, szaraz, fagytol védett
helyen kell tarolni, miutan elvégezte a tisztitdsat és az
akkumulatortélifeltdltését (lasd 4.fej.). Ahuzamos tizemsziinet
alatt bontsa a téltéallomas villamos halézati csatlakozasat.

5.3. ARTALMATLANITAS

FIGYELMEZTETES:
AA robotflinyiré6 akkumulatoranak

eltavolitasahoz forduljon a markaszervizhez.

1. Atermék csomagolasanak kdrnyezetbarat semlegesitését
az erre szolgalod gydijtd taroldkba helyezve vagy a kijelolt
szelektiv gy(ijtéhelyeken végezze.

2. A robotflinyirét a helyi térvény eléirasainak betartasaval
semlegesitse.

3. Forduljon a kijeldlt hulladékkezelé és ujrahasznositd
telepekhez, mivel a kiselejtezett robotflinyiré besorolasa
a RAEE iranyelv szerint: elektromos és elektronikus
berendezések hulladéka.

4. A régi vagy lemerilt akkumulatorok koérnyezetbarat
semlegesitését a gy(ijté tarolokba helyezve vagy a kijelolt
szelektiv gy(ijtéhelyeken végezze.

Allitsa le a robotfiinyirét és helyezze biztonsagos allapotba (lasd az 1.4. szakaszt).

Az alabbiakban felsoroljuk a munka soran esetlegesen bekdvetkez6 lehetséges rendellenességeket.

PROBLEMA OKA

MEGOLDASOK

A vagokések vagy a vagotarcsa sériilt.

Cserélje ki a sériilt alkatrészeket (Iasd a 4.2. szakaszt).

Avagoéegység elakadtalerakddottszennyezédések
(szalagok, kotelek, mtianyagtormelék stb.) miatt.

Kapcsolja ki biztonsagos feltételek kozétt a robotflinyirét (lasd
az 1.4. szakaszt). Sziintesse meg a vagokések elakadasat.

Rendellenesrezgések. Arobotflinyird
zajos.

A robotflinyirét varatlan akadalyok (lehullott agak, a
gyepenfelejtetttargyak stb.) jelenlétébeninditottael.

Kapcsolja ki biztonsagos feltételek kdzétt a robotflinyirot (lasd
az 1.4. szakaszt). Tavolitsa el az akadalyokat és inditsa Ujra
a robotflinyirét.

A villanymotor meghibasodott.

Cseréliekiamotort, forduljonalegkdzelebbiszervizszolgalathoz.

Arobotflinyiré nemallbe megfeleléen

Tul magas fu. Novelje a vagasi magassagot (lasd a 3.5. szakaszt).
A kert el6készitéséhez nyirja le a flvet egy hagyomanyos
flinyirégéppel.

A hatérol6 huzal elhelyezése hibas. Ellendrizze a toltéallomas csatlakoztatasat (lasd a 2.3.2.
szakaszt).

atoltéallomasra.

A talaj beslppedt a toltéallomas kozelében.

Allitsa vissza a toltéallomast a megfeleld pozicidba. (Lasd a
2.3.2. szakaszt).




HU

A hatarol6 huzal elhelyezése hibas.

MEGOLDASOK

Helyezze el megfelel6en a hatéarold huzalt (6rairanyban) (lasd
a2.3.1. szakaszt).

Ellendrizze a tapegység csatlakozasat a halézati aljzathoz.
Ellendrizze a tapegység csatlakozd kabelének épségét.

PROBLEMA

Arobotflinyiré rendellenesen mikddik
a korilhatarolt akadalyok kdzelében.
A toltéallomas jelzélampaja nem
gyullad ki, amikor arobotftinyiré nincs
a toltéallomason.

A toltéallomas jelzélampaja lassan

Nincs tapfesziltség vagy a téltéallomas
meghibasodott.

A hatarolé huzal nem csatlakozik vagy megszakadt | Ellendrizze a telepitést és javitsa meg a szakadast (lasd a

villog 2.3. szakaszt).
A toltéallomas jelzélampdja gyorsan | A hatarolé huzal tul révid vagy a téltéallomas | Ellendrizze, hogy a hatarolé huzal hosszabb-e a megadott
villog meghibasodott. értéknél, lasd a 2.3.2. szakaszt. Ha a probléma nem sztinik

meg, forduljon a mlszaki szervizszolgalathoz.
Tovabbiinformaciét az alkalmazasban vagy a teljes hasznalati

Rendellenességet/hibat jelez.

A kijelzén kigyulladt a Warning ikon

utmutatdban talal.
7. MUSZAKI ADATOK
SPECIFIKACIOK TYPE: SRSV’V01 '(_I’asd atermék TYPE: SRBV'V01 ’(_I?sd atermék
cimkéjét) cimkéjét)
Méretek (alap X magassag X mélység) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]

A robotflinyiré sulya

A modelltél figg: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Mérési bizonytalansag +/-0,1 [kg])

A modelltdl fiigg: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Mérési bizonytalansag +/-0,1 [kg])

Vagasi magassag (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Kés atmérdje 180 [mm] 260 [mm]

Vagasi sebesség 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]

Mozgasi sebesség 22 [m/perc] A modelltél fiigg: 24 [m/perc]; 28 [m/perc] (*)
Maximélis délésszég 45% 50%

Maximalis d6lésszdg a kerllet mentén 20%

Vagorendszer tipusa 4 db. forg6 vagokés | 6 db. forgd vagokés
A vagbegység kddja 322104105/0

Mért zaj itmény szint 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Zajkibocsatas mérési bizonytalansag, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Garantalt zajteljesitmény szint 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
A kezelé fiilénél mért hangnyomasszint 46,3 [dB] (A) 45,2[dB] (A)
Robotflinyird IP-besorolasa IPX5

Toltéallomas IP-besorolasa IPX1

Tapegység IP-besorolasa 1P67

Robotflinyiré lizemi kérnyezeti hémérséklete [°C] 0+50

Toltéallomas tzemi kornyezeti hdmérséklete [°C] -10 + 50

Tépegység lizemi kornyezeti hémérséklete [°C] -10+ 50

Munkaterilet-kapacitas

A modelltél figg (*)

A modelltdl figg (*)

Input: 100-240 Vac, 1,2 A; Output: 30 Vce, 2 A
Hasznalja az alabbi eredeti kodok egyikét vagy
a késébbi frissitéseket (érdekl6djon a STIGA

Input: 200-240 Vac, 0,8 A; Output: 30 Vce, 4 A
Hasznalja az alabbi eredeti kodok egyikét vagy
a késébbi frissitéseket (érdeklédjon a STIGA

Téapellatas markakereskedoknél) markakereskedéknél)
118204158/0 (UE) 118204159/0 (UE)
118204161/0 (UK) 118204162/0 (UK)
118204163/0 (CH) 118204164/0 (CH)

30 Vece hosszabbitd kabelek engedélyezettek

Hasznélja az alabbi eredeti kodok egyikét vagy a késdbbi frissitéseket (érdeklédjon a STIGA
markakereskeddéknél)
Kéd: 1127-0010-01, hosszusaga 5 m
Kéd: 1127-0020-01, hosszusaga 15 m

) g A modelltél fligg: 25,2V - 5Ah;

. A modelltél fligg: 25,2V - 2Ah; N . > K N
Akkumulator modell 25,2V - 2,5Ah: 25,2V - 5Ah: 25,2V - 6Ah (*) 25,2V - 6Ah; 25,2V (g)xSAh, 25,2V - 2x6Ah
Feltoltési ido A modelltd| '”gg[fgrg’?’f]; 80 perc]; 150 A modellts! fiigg: 150 [perc; 180 [perc] (*)
Munkaidé A modelltél fugg[:[?gé;]:(e*r)c]; 90 [perc]; 150 270 [perc]

Kapcsolat Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Navigacios technolégia GNSS

(*) Az adott modelire vonatkozé tovabbi részletekért kérjuk, tekintse meg az online elérheté teljes hasznalati utmutatét (lasd

a QR-kodot e flizet elsd oldalan).
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EESTI KEEL - Itaaliakeelse originaaljuhendi tolge

Taielik kasutusjuhend on kéattesaadav:
> veebisaidil stiga.com

Google Play's
> skaneerides ruutkoodi

> rakenduses STIGA GO, mis on kattesaadav App Store’is ja

Download full manual
stiga.com

MARKUS: kéesolevas juhendis antud juhised kehtivad
kaabliga juhitava robotniiduki kéikide mudelite kohta.
Joonised on antud platvormi SRSWO01 kohta, kui ei ole
tépsustatud teisiti.

MARKUS: Kaesolev kasutusjuhend sisaldab
pohijuhiseid, mis on peamiselt seotud ohutusega. Oigeks
paigaldamiseks on vaja juhend hoolikalt 1abi lugeda ja
koiki selle juhiseid tahelepanelikult jargida (vt eespool).

1. OHUTUS

KOHUSTUS:

Enne kasutamist lugege
koik juhised tahelepanelikult
labi ja hoidke need edaspidi
vaatamiseks alles.

1.1. OHUTUD TOOVOTTED

Véljaope

a. Lugege juhised tahelepanelikult 1&bi,
Oppige juhtseadmeid ja masinat digesti
kasutama.

b. Arge kunagi lubage masinat kasutada
lastel, piiratud fausiliste, taju- voi vaim-
sete vbimetega voi ilma kogemuste ja
teadmistetaisikutel vdiisikutel, kes eiole
juhendiga tutvunud. Kohalike 6igusnor-
midega voib olla kehtestatud operaatori
vanusepiirang.

c. Operaator voi kasutaja vastutab dnne-
tuste voi ohtude eestkolmandate isikute
ees vOi nende vara suhtes.

Ettevalmistamine

a. Veenduge, et perimetraalse piiritlemise
automaatsusteemon digesti paigaldatud
vastavalt juhistele.

b. Kontrollige aeg-ajalt ala, kus masinat
kasutatakse, ja eemaldage sealt kivid,
kepid, juhtmed ja kdik muud vddrkehad,
mis voiksid td6tamist héairida.

c. Kontrollige aeg-ajalt visuaalselt 16ike-
teri, Idiketerade polte ja niitmisplokki,
et kontrollida, et need ei oleks kulunud
ega kahjustatud. Vahetage kulunud voi
kahjustatud Ibiketerad ja poldid vélja

paaris, et séilitada masina tasakaal.

d. Kui masinat kasutatakse avalikus voi
Uldsusele avatud kohtades, tuleb masina
tédala Umber asetada hoiatusmérgid.
Markidel peab olema jargmine tekst:
Tahelepanu! Automaatmuruniiduk! Jaa-
ge masinast ohutule kaugusele! Hoidke
lapsed jarelevalve alll®.

1.1.1. KASUTAMINE

Uldteave

a. Arge td6tage masinaga, kuiselle piirded
on defektiga voi turvaseadmed puudu-
vad, naiteks ilma kaitseseadisteta.

b. Arge pange kési voi jalgu pddrlevate
detailide l&hedusse vdi alla. Hoiduge
alati véljaviskeavast eemale.

c. Arge puutuge liilkuvaid masinaosi, enne
kui need on téielikult seiskunud.

d. Masinat66tamise ajal kandke alatituge-
vaid jalatseid ja pikki plikse.

e. Arge tostke voitransportige masinat, kui
mootor tdotab.

f. Eemaldage blokeerimisseade ploki
kiljest:

- Enne takistuse korvaldamist;

- Enne masinakontrollimist, puhastamist
voi sellel t66tamist;

- Kui masin pdrkab vastu voorkeha,
kontrollige,egamasineiolekahjustatud,;

- Kui masin hakkab ebanormaalselt
vibreerima, kontrollige enne uuesti
kdivitamist, ega masin ei ole

_ kahjustatud.

g. Arge jatke masinattddleilmajarelevalve-
ta koduloomade, laste voi teiste 1dhedal
viibivate isikute juuresolekul.

Hooldamine ja hoidmine

a. Keerake koik mutrid, poldid ja kruvid
korralikult kinni, et masin oleks kindlas
téokorras.

b. Kontrollige robotniidukit sageli, et mar-
gatakulumistvdiseisukorra halvenemist.

c. Ohutuse huvides on vaja kulunud voi




kahjustatud osad vélja vahetada.

d. Veenduge, et |diketerad vahetatakse
vélja ainult sobivate varuosadega.

e. Veenduge, et akusid laetakse ainult
tootja soovitatud 6ige akulaadijaga.Vale
kasutamine voib pohjustada elektrild ki,
Ulekuumenemist voi sddvitava vedeliku
akust vélja voolamist.

f. Elektrolilidilekete korral pesta koht vee/
neutraliseeriva vahendiga ja vedeliku
silma sattumise korral pdérduda arsti
juurde jne.

g. Masina hooldamist tuleb teha tootja
juhiste jargi.

Jaakriskid

-Kuigitoode vastab kdigile ohutusnduetele,

vOib siiski esineda lisariske, mis on tingitud

ebadigest paigaldamisest ja/voi ettenage-
matutest olukordadest.

Seepérasttulebjalgida, ettootegatddtami-

se alal ei ole esemeid, inimesi ega loomi,

ning teavitada kaiki isikuid, kellel vdib olla
kas voiaeg-ajaltjuurdepdastdopiirkonnale,
voimalikest ohtudest.

- Tormi ajal, kui on &ikeseoht, ja Uldiselt
halbade ilimastikuolude korral on soovitatav
toodet mitte kasutada ning piirdekaabellaa-
dimisjaamast ja kdik valisseadmed voolu-
vorgustlahtithendada.Toote kasutamiseks
Uhendage piirdekaabel uuestijaihendage
vélisseadmed uuestitoiteallikaga vastavalt
kasutusjuhendis antud juhistele.

1.2. TOOTE KIRJELDUS

Robotniiduk on projekteeritud muru niitmiseks piirdekaabliga
piiritletud aiaaladel.

T66pohimbte onjuhuslik suuna valimine. Robotniiduk muudab
teekonda, kui ta tuvastab piirdekaabli voi takistuse.
Mistahes muu kasutus voib olla ohtlik ja tekitada kahju
inimestele ja/voi esemetele. Vaarkasutamine on (naiteks,
aga mitte ainult): tdiskasvanute, laste véi loomade vedamine
masina peal; masina peal sditmine; masina kasutamine
koormuste vedamiseks voi likkamiseks; masina kasutamine
mitte rohttaimede tllpi taimede niitmiseks.

Jargmist TUUPI platvorm: SRBWO1 on varustatud 3G/4G-
mooduliga koos SIM-kaardiga ja GNSS-mooduliga, mis
vbimaldavad robotniiduki kaugjuhtimist ja navigatsiooniabi
funktsioone.

1.3. SUMBOLID JA ANDMEPLAADID

TAHELEPANU:
Enne toote tédlepanemist lugege
kasutusjuhend labi.

TAHELEPANU:

Esemete keha pihta paiskumise oht.
Masina té6tamise ajal hoiduge masinast
turvalisele kaugusele.

>
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TAHELEPANU:

Arge pange kisi ega jalgu ldikeseadme
korpusesse.

Enne masinal t66de tegemist voi
enne masina liles tostmist eemaldage
blokeerimisseade.

TAHELEPANU:

Arge pange kisi ega jalgu I5ikeseadme
korpusesse.

Arge astuge masina peale.

KEELATUD:

Veenduge, et masina t66tamise ajal ei
ole masina todalas inimesi (eriti lapsi,
vanemaealisi vOi puuetega inimesi) ega
koduloomi.

Hoida lapsed, koduloomad ja teised
inimesed té6tavast masinast ohutus
kauguses.

KEELATUD:

Arge kasutage masina puhastamiseks voi
pesemiseks masina peal kérgsurvepesurit.

@B L]

Il isolatsiooniklassi seade, mis té6tab
akutoitel (robotniiduk) voi spetsiaalse
toiteallika (laadimisjaam ja baasjaam) abil.
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Kasutage originaaltoiteallikat, mille
spetsifikatsioonid on esitatud andmesildil.

— Alalisvoolu toiteallika siimbol.
- .-
IPXX Kaitseaste tahkete esemete ja vee

sissetungimise vastu.
Elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmed,

mis tuleb viia utiliseerimiseks ja korvalda-
miseks spetsiaalsesse jadtmejaama.

Garanteeritud miiravoimsuse tase




1.4. ROBOTNIIDUKI SEISKAMINE JA
VALJALULITAMINE OHUTUSTINGIMUSTES

KOHUSTUS:

Liilitage robotniiduk enneigasuguseid puhas-
tamis-, transportimis- v6i hooldustoiminguid
vélja alati ohutustingimustes.

1. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu ,STOP”
(Jn 1.A) ja avage kaitsekate (Jn 1.B).

2. Vajutage valjalllitusnuppu (Jn 1.E) ménisekundjaoodake,
kuni nupu LED kustub.

3. Alles pérast seda, kui LED on kustunud (Jn 1.E), votke
turvavéti (Jn 1.D) vélja, et robotniiduk ohutustingimustes
vélja lllitada.

4. Robotniiduk on seisma pandud ja vélja lulitatud
ohutustingimustes.

2. PAIGALDAMINE

'[AHELEPANU:
Arge muutke, viltige, eemaldage voi
korvaldage paigaldatud ohutusseadmeid.

MARKUS:Tootepaigaldamisekohtataiendavateselgituste
saamiseks votke Uhendust STIGA edasimiidjaga.

PAIGALDAMISEKS VAJALIKUD KOMPONENDID (Jn 2)
(A) Laadimisjaam, (B) Toiteseade, (C) Piirdekaabel,
(D) Piirdekaabli kinnitamise naelad, (E) Laadimisjaama
kinnitamise kruvid, (F) Piirdekaabliliitmik, (G) Laadimisjaama
pistikihendused.

2.1. PAIGALDAMISNOUETE KONTROLLIMINE
2.1.1. AIA KONTROLLIMINE:

* Kontrollige aia seisukorda vastavalt peatukile 1.
* Nivelleerige maatUkk, nii et parast vihma ei jaéks lompe.

2.1.2. KONTROLLIDLAADIMISJAAMAJATOITESEADME
PAIGALDAMISEKS:

ELEKTRILINE OHT:
A Vaja on riigi sellealastele seadustele vastava

pistikupesa valmidust.

ELEKTRILINE OHT:

Kohapealne siisteem peab olema kaitstud
diferentsiaalliilitiga (jadkvoolu kaitseseade -
RCD), kaivitusvooluga kuni 30 mA.

ELEKTRILINE OHT:

Arge iihendage toiteseadet pistikupessa, kui
pistik voi kaabel on kahjustatud.

Arge iihendage ega puutuge kahjustatud
kaablit, enne kui see on elektritoitest lahti
lihendatud.

Kahjustatud juhe voib pohjustada kontakti
voolu all olevate osadega.
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1. Valmistage ette muruplatsi serva tasane pind
laadimisjaama asetamiseks.

2. Veenduge, et laadimisjaama vahekaugus voimalikest
kurvidest oleks vahemalt 200 cm.

TAHELEPANU:
Toitejuhe, toiteseade, pikendusjuhe ja koik

elektrijuhtmed, mis ei kuulu toote juurde,
peavad jdama niitmisalast vélja, et hoida neid
ohtlikest liikuvatest osadest eemal ja viéltida
juhtmete kahjustamist, mis voivad tekitada
kokkupuudet voolupinge all olevate osadega.

3. Valmistage toiteseadme paigaldamise koht ette nii, et
see ei jadks mitte mingisugustel iimastikuoludel vee
sisse. Eelistatav on paigaldada toiteseade suletud ruumi
ilmastikumdjude eest kaitstult sellisesse kohta, kuhu
volitamata isikud ei paase kergelt juurde.

2.1.3. POHIKONTROLLID PIIREKAABLI
PAIGALDAMISEKS:

1. Kontrollige, ettéd6alamaksimaalne kalle oleks vaiksem voi
kuni45% v6i 50%, olenevalt mudelist (vt p 7 TEHNILISED
ANDMED) ja jargige joonisel 3 esitatud eeskirju.

TAHELEPANU:
Robot saab niita pindasid maksimaalse
kaldega 45% voi 50%, olenevalt mudelist.

Juhiste eiramise korral v6ib robot libiseda ja
téoalast véljuda

TAHELEPANU:

Alasid, mille kalle on lubatust suurem, ei saa
niita. Paigaldage seega piirdekaabel enne
kallakut, vélistades niitmise sellel murualal.

2. Kontrollige kogu té6pinda: hinnake takistusi ja alasid, mis
tulebtddalast valjajatta, mistuleb piiritleda piirdekaabliga.

2.2. PIIRDEKAABLI PAIGALDAMISE
KRITEERIUMID

Jargnevalton esitatud piirdekaabli paigaldamise kriteeriumid,
tapsemat teavet vaadake taielikust kasutusjuhendist.

MIINIMUMKAUGUSED
KAABLI PAIGALDAMISE
MIINIMUMKAUGUS
STRUKTUURI- STRUKTUURIELEMENDIST
ELEMENT
TOOP SRSW01 SRBWO1
Muruplatsiga
samal tasandil 5cm 5cm
asuv sillutis voi tee
Kr.?? v, sein vol 35¢cm 45 cm
mudr
Hekk voi
véljaulatuvate 30cm 40cm
juurtega taim




Bassein,
maapinnatasandil
veetasemega

tiik, kaitsepiirdeta
soidutee

90 cm 100 cm

Bassein vdi tee

kallaku 18pus 150 cm

150 cm

TAKISTUSTE PIIRITLEMISE TUUBID

ULEMINEK X PIIRDEKAABLI KAHE ERI LOIGU VAHEL

HOIATUS:

A Puru silma sattumise oht.
Kasutage kaitseprille, et viltida puru silma
sattumise ohtu.
ELEKTRILINE OHT:
Uhendage elektritoide alles péarast kdikide
paigaldustoode I16petamist. Vajaduse korral
lillitage paigaldamise ajaks lildine elektritoide
vélja.

2.3.1. PIIRDEKAABLI PAIGALDAMINE

TOUP PAIGALE ASETAMINE VAIADEGA
1. Pange paika piirdekaabel, alustades laadimisjaama
SRSWO1 | SRBWO1 paigaldusalast.
Takistuse voib piritleda 2. Asetage kaabel piki trajektoori, kinnitades selle
annes edasimingkukaabl‘i ia spetsiaalsete vaiadega (Jn 7.B) vahekaugusega umbes
X>=70cm | X>=90cm t: asipsordumise kaabli I6i Jud 100 cmjajargides ette antud paigaldusnéudeid (Vtp 2.2).
(Un4) (Jn4) theﬁ(uti iima neid ristami%i 3. Jatke 2 m kaablit le, et see péarast Uhendamise 16pus
’ anemata moddu jargi parajaks I6igata.
TakistuZe V5ib pii.ritleda 4. Kurvides asetage kaabel nii, et kurviraadius oleks umbes
’ 2 7.A).
pannes edasiminekukaabli ja Ocm (In7.A)
X<70cm | X<90cm t'::lgasppordymlse !faabll kaks
16igud Uksteisest véhemalt Y= .
(In'5) (n5) 30 kaugusele. Kui takistus on PIIREKAABLI | PAIGALDAMISEGA UHILDUVAD STIGA
piisavalt tugev, voib selle jatta KOGUPIKKUS KAABLID
kaitsmata.
- Pool 150 m,
ULEMINEKUD AIA ERI ALADE VAHEL Kood 1127-0000-01 @27mm
KORIDOSI LAIUS Z Kood 1127-0001-01 Pool 300 m,
TOUP <400m ©2,7 mm
Kood 1127-0002-01 Pgoe" ior?m':"
SRSWO01 | SRBWO1 Pool ;000 m
Kood 1127-0003-01 ©5.4mm ’
Z>=70cm | Z>=90cm | Robotniiduk saab al (Jn Pool’500 m
(Jn6) (Jn6) 6.A) siseneda. > 400m kuni Kood 1127-0002-01 @3.4mm
max 1000m Pool 1000 m,
Robotniiduk ei saa siseneda Kood 1127-0003-01 @3,4mm
Z<70cm | Z<90cm | A)i a tul :
(Jn6) (Jn 6) alasse (Jn 6.A) ja seda ala tuleb R
pidada ,Suletud alaks”. TAHELEPANU:
Veenduge, et kaabel oleks kogu pikkuses

HOIATUS:
A Toobala ja Uldiselt alad, kus robotniiduk saab

soita, peavad olema piiritletud piirdega, millest
ei saa labi voi Gle minna.

Muutke piire sobivaks voi hoidke robotniiduk
té6tamise ajal jarelevalve all.

2.3. KOMPONENTIDE PAIGALDAMINE

ELEKTRILINE OHT:

A Kasutage ainult tootja tarnitud akulaadijaid
ja toiteseadmeid. Ebasobiv kasutamine
voib poéhjustada elektrilooke ja/voi
lilekuumenemist.

HOIATUS:
A Kiitte I5ikamise oht.
Kasutada kaitsekindaid, et véltida katte

I6ikamise ohtu.

vastu maad, et viltida, et robotniiduk voiks
seda kahjustada.

MARKUS: Paigaldamiseks kasutatav piirdekaabel peab
olema vahemalt 40 m pikk. Kui kaabli pikkus on lihem,
tuleb paigaldada resistor, kood 122063053/0. Vaadake
taielikust kasutusjuhendist.

2.3.2. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE

Paigaldage laadimisjaam piirdekaabli teljele nii, et robot
paaseks selleleligi, navigeerides piirdekaabli peal paripaeva.

1. Kontrollige paigaldusndudeid, nagu on néidatud
punktis 2.2.

2. Kuionvajamaapinda ette valmistada nii, etlaadimisjaama
pind oleks samal tasandil muruplatsiga, peab maapind
olema taiesti tasane ja kdva, et véltida laadimisjaama
pinna deformeerumist.

3. Eemaldage kaas (Jn 8.C).



4. Asetage laadimisjaam piirdekaabli teljele (Jn 8.D2) nii,
et robot paéseks sellele ligi, navigeerides piirdekaabli
peal paripaeva.
5. Kaabli suhtes risti asendis paigaldamise korral sisestage
mdlemad kaabli otsad spetsiaalsetesse labipanemise
avadesse (Jn 8.E2).
6. Loigake kaabli otsad tapselt parajaks.
7. Pange kaablile peale iseaugustavad pistikulihendused
(Jn 9.F), (Un 9.G), (Jn 9.H).

. Uhendage pistikiihendused klambrite kiilge (Jn 8.1).

. Kinnitage laadimisjaam (Jn 10.L) maapinnale
kinnituskruvidega (Jn 10.M).

10. Pange kaas peale tagasi (Jn 10.C).

11. Uhendage toiteseade laadimisjaamaga ja keerake

pistikiihendus kinni.

12. Uhendage toiteseadme pistik elektripistikupessa.

13. Kontrollige, et kui robotniiduk ei ole laadimisjaamas, siis

on laadimisjaamal signaallamp (Jn 10.N) pdleb pusivalt
(vt ptk 3.3).

2.4. ROBOTNIIDUKI LAADIMINE PARAST
PAIGALDAMIST

Akud peavad esimesel laadimisel jadma laadima vahemalt
2 tunniks.

2.5. TOOTE SEADISTUSED

Robotniiduki té6tamine automaatreziimil nduab rida
seadistusi, mida saab teha mobiilseadmega (nutitelefon) iOS
voi Android, millele on installitud &pp ,STIGA GO”.
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MARKUS: Saadaval olevate funktsioonide tapsema
kirjelduse leiab taielikust kasutusjuhendist.

3. KASUTAMINE
3.1. ROBOTNIIDUKI MANUAALNE TOOTAMINE

Robotniidukitsaab kasutadailma programmeerimata, naguon
kirjeldatud (Vt p 2.5). Sellel reziimil teeb robotniiduk to6tskli,
laheb tagasi laadimisjaama ja jaéb sinna kuni jargmise
manuaalse kaivitamiseni.

1. Pangerobotniiduk laadimisjaama voi paigaldusperimeetri
sisse.

2. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu ,STOP”
(Jn1.A), etavada kaas (Jn 1.B) ja paédseda ligi juhtpuldile
(Un1.C).

3. Robotniidukisisselllitamiseks vajutage nuppu,,ON/OFF*
(Jn 1.E) 5 sekundit.

4. Vajutage nuppu ,REZIIIMIVALIK“ (Joon, kuni ainult ikoon
vilgub (Jn 1.L).

5. Vajutagenuppu,KINNITA®(Jn1.G).Toimingukinnitamiseks
sUttib ikoon (Jn 1.L) pusivalt pdlema.

6. Sulgege kaas (Jn 1.B). Robotniiduk hakkab t6dle.

MARKUS:see reziim ei pruugitagada piisavataia katmist,
nii vajaliku aja kui ka Uhtse niitmistulemuse poolest,
eriti kui aed on ebakorrapérase kujuga. Robotniiduki
maksimaalse tdhususe saavutamiseks on soovitatav
teha programmeerimine (Vt p 2.5).

3.2. ROBOTNIIDUKIJUHTSEADMETEKIRJELDUS

Juhtseadmete, indikaatorite ja nende funktsioonide loetelu:

* Nupp ,STOP“ (Jn 1.A): seiskab robotniiduki ohutult.

» ,TURVAVOTI” (Jn 1.D): liilitab robotniiduki ohutult vélja.

* Nupp ,ON/OFF* (Jn 1.E): sellega lulitatakse robotniiduk
sisse ja valja ning lahtestatakse alarmid.

 Nupuga ,REZIIMIVALIK“ (Jn 1.F) valitakse robotniiduki
té6reziim ja pannakse robotniiduk laadimisjaama tagasi
péérduma.

* Nupuga ,KINNITA” (Jn 1.G) kinnitatakse seadistatud
téoreziimi.

¢ Valgustatudikoon ,KAVANDATUD PROGRAMM” (Jn1.1):
naitab kavandatud programmi seadistust.

* Valgustatudikoon,UKSIKTOOTSUKKEL” (Jn 1.L):nitab
Uksiku to6tsiikli seadistust.

e Valgustatud ikoon ,TAGASI JAAMA” (Jn 1.H): naitab
robotniiduki tagasi laadimisjaama juhtimise seadistust.

* Nuppu ,BLUETOOTH" (Jn 1.M) kasutatakse ainult
teeninduskeskuses diagnostika tegemiseks.

* Valgustatudikoon,ALARM”(Jn 1.N):kuvab alarmiolekud.

* Valgustatudikoon,AKU”(Jn 1.0):kuvab aku laetuse oleku.

MARKUS: Eespool loetletud kaskude (juhtseadmete)
tapsema kirjelduse leiab taielikust kasutusjuhendist.

3.3. LAADIMISJAAMA TOOTAMINE

Laadimisjaam on varustatud signaallambiga (Jn 10.N), mis
suttib, nagu on jargnevalt kirjeldatud:
¢ Signaallamp on kustunud: laadimisjaamas ei ole elektrit
sees voi robot on laadimisjaamas.
¢ Signaallamp pdleb pusivalt: piirdekaabel on digesti
Uhendatud laadimisjaamaga ja piirsignaali edastatakse
oOigesti.
e Signaallamp vilgub aeglaselt: piirdekaabel ei ole
Ghendatud voi on katkenud.
 Signaallamp vilgub kiiresti: piirdekaabel on liiga lihike voi
laadimisjaamas on rike.

3.4. AKU LAADIMINE

+AKU LAADIMISE” toiming véimaldab robotniidukit laadida
manuaalselt.

1. Pange robotniiduk laadimisjaama (Jn 11.R).
2. Laske robotniidukil siseneda laadimisjaama, nii et
laadimispistik l1aheb sisse (Jn 11.S).

3. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu ,STOP”
(Jn 11.A), et avada kaas (Jn 11.B) ja paaseda ligi
juhtpuldile (Jn 11.C).

. Lulitage robotniiduk sisse nupust ,ON/OFF” (Jn 11.E)

. Valgustatudikoon,,AKU”(Jn 11.L) vilgub, robotniiduk laeb.

. Sulgege kaas (Jn 11.B).

. Jétke robotniiduk laadima vahemalt sama kauaks, nagu
on margitud punktis 2.4.

NoO oA

MARKUS: Aku laadimine enne masinatalveks drapanemist
tuleb teha, nagu on kirjeldatud punktis 4.3.




3.5. NITMISKORGUSE REGULEERIMINE

PLATVORMI TUUP SRSW01 - KASITSI
REGULEERIMINE

1. Lulitage robotniiduk ohutult vélja (Vt p 1.4).

2. Kasitsege korguseregulaatorit (Jn 12.P), et valida
soovitud niitmiskdrgus, nii et &ra niidetav muru osa ei
oleks tle 10 mm.

MARKUS: Robotniidukiga niidetava rohu kérgus ei tohi
olla tle 10 mm.

PLATVORMI TUUP SRBWO1
REGULEERITAV

- ELEKTRILISELT

Niitmiskdrguse reguleerimiseks jargige rakenduses antud
juhiseid.

Loiketera korguse reguleerimise slsteem nduab
algkalibreerimist ja perioodilisi kalibreerimisi, mis toimuvad
automaatselt. Kalibreerimist saab teha ka késitsi rakenduse
spetsiaalsest menuust.

HOIATUS:
Niitmiskorguse reguleerimise ajal adrge
I6ikeseadet puudutage.

>

MARKUS: Robotniidukiga niidetava rohu kérgus ei tohi
olla Gle 10 mm.

KEELATUD:
Arge kasutage lahusteid v6i bensiini, et
mitte kahjustada véarvitud pindasid ja

plastikkomponente.

4.1. PROGRAMMEERITUD HOOLDUS

Pareminitddtamise ja pikemakestvuse tagamiseks veenduge,
et te puhastate toodet regulaarselt ja vahetate kulunud osad
vélja.

Tehke hooldustéid tabelis margitud sagedusega.

SAGEDUS
Iga nadal

TOO TUUP
Puhastage ja kontrollige

I6iketera efektiivsust. (Vt
p4.2)

Kui I6iketera on 166gi
tottu paindunud voi on
kulunud, vahetage see
vélja. (Vtp 4.2)

Puhastage ja korvaldage
voimalik oksldatsioon.
(Vttaielik kasutusjuhend)

Puhastada. (Vt taielik
kasutusjuhend)

KOMPONENT
Tera

Laadimiskon-
taktid

Igakuiselt Robotniiduk

Laadimisjaam ja
toitekaablid

Kontrollige, et need
ei oleks kulunud voi
kahjustatud, ja vajaduse
korral vahetage vélja. (Vt
taielik kasutusjuhend)

=Y

. HOOLDAMINE

HOIATUS:
Kasutage ainult originaalvaruosi.

HOIATUS:
Arge muutke, viéltige, eemaldage voi
korvaldage paigaldatud ohutusseadmeid.

HOIATUS:

Katte I6ikamise oht.

Kasutada kaitsekindaid, et véltida katte
I6ikamise ohtu.

HOIATUS:

Puru silma sattumise oht.

Kasutage kaitseprille, et viéltida puru silma
sattumise ohtu.

TAHELEPANU:

Liigse vee kasutamine vo6ib pdhjustada
lekkimist kahjustades elektrilisikomponente.

KEELATUD:
Arge kasutage surve all veejugasid.

KEELATUD:

Elektriliste ja elektrooniliste komponentide
péérdumatu kahjustamise véltimiseks arge
asetage robotit osaliselt ega téielikult, vette.
KEELATUD:

Arge peske robotniiduki sisemisi osi, et
mitte kahjustada elektrilisi ja elektroonilisi
komponente.
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Niitmishooaja [6pus | Aku
VOi kord poolaastas,
kui robotniidukit ei
kasutata

Tehke enne hoiule
panemist aku laadimine.
(Vtp4.3)

Kord aastas voi
niitmishooaja I6pus

Robotniiduk Tehke hooldusteenindus
volitatud teeninduskes-

kuses. (Vtp 4.1)

Hooldusteenindust tuleb teha kord aastas volitatud
teeninduskeskuses, et hoida robotniiduk heas té6korras.

MARKUS:véimalikke rikkeid iga-aastase hooldusteenin-
duse tegemata jatmise tottu garantii ei kata.

4.2. LOIKETERADE VAHETAMINE

1. Lulitage robotniiduk ohutult vélja (Vt p 1.4).

2. Péorake robotniiduk tagurpidi, pédrates tadhelepanu
sellele, et te ei kahjusta katte ujuvkatet.

3. Keerake kinnituskruvid lahti (Jn 14.E).

4. Vahetage l6iketerad valja (Jn 14.D).

5. Keerake kinnituskruvid kinni (Jn 14.E)

4.3. AKU TALVEKS HOOLDAMINE JA HOIULE
PANEMINE

1. Laadige akut vastavalt pis juhendatud toimingule, mida
saab vaadata lehelt ,Seaded”.

2. Puhastage robotniiduk (vt taielik kasutusjuhend).

3. Hoidke robotniidukit kuivas kohas ja kaitstult kilmumise
eest, kontrollides, et see on valja lulitatud.

MARKUS: Tapsemat teavet talveks laadimise kohta vt
taielik kasutusjuhend.




MARKUS: Laadimise registreerimine &pi toiminguga on
vajalik aku garantii kehtivuse jaoks.

4.4. AKU VAHETAMINE

Aku vahetamine kuulub STIGA TEHNILISE TEENINDUSE
TOOTAJATE AINUPADEVUSSE.

Kui aku on vaja vélja vahetada, vdtke Uhendust
teeninduskeskusega vdi edasimiiija endaga.

5. TRANSPORT, LADUSTAMINE JA
KORVALDAMINE

5.1. TRANSPORTIMINE

MARKUS:Pikal vahemaal transportimiseks soovitatakse
kasutada originaalpakendit.

1. Lulitage robotniiduk ohutult vélja (Vt p 1.4).

2. Puhastage robotniiduk (vt taielik kasutusjuhend).

3. Tostke robotniidukit spetsiaalsest kdepidemest (Jn 15.D)
jakandke ettevaatlikult, et6iketerad ei puutuks vastu keha.

5.2. HOIDMINE

Robotniidukit tuleb hoida horisontaalasendis kuivas kohas
ja kaitstult kilmumise eest, olles selle eelnevalt puhastanud
ja aku talveks hoiule panemiseks tais laadinud (vt ptk 4).
Pikemaks ajaks kasutuseta jatmise korral tuleb laadimisjaam
elektrivorgust lahti thendada.

6.

A\

PROBLEEMIDE LAHENDAMINE

HOIATUS:

5.3. JAATMETE UTILISEERIMINE

A

1. Kdrvaldage tootepakend keskkonnahoidlikult, visates
selle spetsiaalsesse jaatmekonteinerisse voi toimetades
volitatud jaagtmejaama.

2. Koérvaldage robotniiduk vastavuses kohalike kehtivate
digusnormide nbuetega.

3. P6drduge spetsiaalsete ringlussevotu- ja jdatmehooldus-
struktuuride poole, kuna robotniiduk on klassifitseeritud
elektri- ja elektroonikaseadmete jaatmeteks (elektrooni-
karomuks).

4. Korvaldage vanad ja tihjad akud keskkonnahoidlikult,
visates need spetsiaalsesse jadatmekonteinerisse voi
toimetades volitatud jadtmejaama.

HOIATUS:
Aku robotniidukist vélja votmiseks péérduge
volitatud teeninduskeskusesse.

Pange robotniiduk seisma ja viige see ohutustingimustesse (Vt p 1.4).

Jargnevalt on loetletud vdimalikud torked, mis vdivad t66 ajal esineda.

RIKE POHJUS

PARANDUSVIIS

Ketas voi I6iketerad on kahjustatud

Vahetage kahjustatud komponendid vélja (Vt p 4.2).

plastikosad, jne.) kinni kiilunud.

Niitmisseade on jaakidega (paelad, néorid,

Lulitage robotniiduk ohutustingimustes vélja (Vt p 1.4).
Vabastage |6iketera blokeeringust.

Ebanormaalne vibratsioon.
Robotniiduk on mirarikas.

Robotniiduk kéivitus ettendgematute takistuste
(langenud oksad, unustatud esemed, jne.) juures.

Lilitage robotniiduk ohutustingimustes vélja (Vt p 1.4).
Eemaldage takistused ja kéivitage robotniiduk uuesti.

Elektrimootori avarii.

Vahetage mootor vélja, lahimasse

teeninduskeskusesse.

p6oérduge

Rohi liiga korge

Tostke niitmiskorgust (Vi p 3.5).
Teha tavalise muruniitjaga alal eelniitmine.

Robotniiduk ei paigutu oigesti

Piirdekaabel on valesti kohale asetatud.

Kontrollige laadimisjaama tihendust (Vt p 2.3.2).

laadimisjaama.

Pinnase vajumine laadimisjaama ldheduses.

Taastage laadimisjaama dige asetus. (Vt p 2.3.2).

Robotniiduk kaitub piirdekaabliga
tahistatud takistuste imber
ebanormaalselt.

Piirdekaabel on valesti paigutatud.

Asetage piirdekaabel uuesti digesti (paripaeva) (Vi p 2.3.1).

Laadimisjaama signaallamp ei hakka
pdlema, kuirobotonlaadimisjaamast
véljas.

Toitevool ei ole sees v6i laadimisjaamas on rike.

Kontrollige, kas toiteseade on digesti elektrivorku iihendatud.
Kontrollige, kas toiteseadme (ihendusjuhe on terve.

Laadimisjaama signaallamp suttib
aeglase vilkumisega

Piirdekaabel ei ole (ihendatud voi on katkenud

Kontrollige paigaldust ja parandage katkenud koht (Vt p 2.3)

Laadimisjaama signaallamp siittib

kiire vilkumisega on rike.

piirdekaabel on liiga lihike v6i laadimisjaamas

Kontrollige, et piirdekaabli pikkus oleks suurem, kui on
maérgitud punktis 2.3.2. Kui probleem eilahene, vétke lihendust
teeninduskeskusega.

Puldil p6leb hoiatusikoon Naitab torke/rikke tingimusi.

Vaadake tdpsemat teavet dpist voi taielikust kasutusjuhendist.




7. TEHNILISED ANDMED

ET

SPETSIFIKATSIOON

TUUP: SRSWO01 (vt toote etikett)

TUUP: SRBWO1 (vt toote etikett)

M&6tmed (AxKxS)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Robotniiduki kaal

See soltub mudelist: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Ebakindlus +/-0,1 [kg])

See sdltub mudelist: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Ebakindlus +/-0,1 [kg])

Niitmiskorgus (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Tera diameeter 180 [mm] 260 [mm]
Niitmiskiirus 2850+/-50 [pdoret/min] 2400+/-50 [pddret/min]
Liikumiskiirus 22 [m/min] See soltub mudelist: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksimaalne kalle 45% 50%
Maksimaalne kalle piki perimeetrit 20%

Niitmissusteemi tilp 4 pdorlevat I6iketera | 6 pdorlevat I6iketera
Loikeseadme kood 322104105/0

Moodetud helivdimsuse tase 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Miirataseme méaéramatus, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Kindel miravdimsuse tase 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Helirohu tase operaatori kuulmisele 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Robotniiduki IP-klassifikatsioon IPX5

Laadimisjaama IP-klassifikatsioon IPX1

Toiteseadme IP-klassifikatsioon P67

Robotniiduki tékeskkonna temperatuur [°C] 0+50

Laadimisjaama td6keskkonna temperatuur [°C] -10+ 50

Toiteseadme tookeskkonna temperatuur [°C] -10 + 50

To6voimsus

Soltub mudelist (*)

S6ltub mudelist (*)

Toide

Sisend: 100-240 VAC, 1,2 A; véljund: 30
VCC, 2A
Kasutage uhte alljargnevatest algsetest
koodidest voi hilisematest uuendustest
(konsulteerige STIGA volitatud edasimiiijaga)

118204158/0 (EL)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Sisend: 200-240 VAC, 0,8 A; valjund: 30
VCC, 4A
Kasutage iihte alljargnevatest algsetest
koodidest voi hilisematest uuendustest
(konsulteerige STIGA volitatud edasimiilijaga)

118204159/0 (EL)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Lubatud 30 VCC pikendusjuhtmed

Kasutage ihte alljargnevatest algsetest koodid

est voi hilisematest uuendustest (konsulteerige

STIGA volitatud edasimiiiijaga)
Kood: 1127-0010-01, Pikkus 5 m
Kood: 1127-0020-01, Pikkus 15 m

See soltub mudelist: 25,2V - 2Ah;

See soltub mudelist: 25,2V - 5Ah;

Akumudel 25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5AR: 5,2V - 6Ah (*) 25,2V - 6Ah; 25,2V —(?;<5Ah; 25,2V - 2x6Ah
Laadimisaeg See soltub mudell[?rt]:ir?]o(*[;mn]; 80 min}; 150 See soltub mudelist: 150 [min]; 180 [min] (*)
Tosaeg See soltub mudellst:_ 60 Imln]; 90 [min]; 150 270 [min]

) [min ()

Uhenduvus Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
Navigatsioonitehnoloogia GNSS

(*) Taiendavaid uksikasju konkreetse mudeli kohta leiate internetist kéttesaadavast taielikust kasutusjuhendist (vt QR-koodi

kéesoleva brosutliri esimesel lehekiljel).
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HRVATSKI - Prijevod originalnih uputa

Cjelovit Priruénik s uputama raspoloziv je:
> na web-mjestu stiga.com

Google Play
> skeniranjem QR koda

> u aplikaciji STIGA GO, raspolozivoj u trgovinama App Store i

Download full manual
stiga.com

NAPOMENA: upute koje se navode u ovom priru¢niku
vrijede za sve modele robotskih kosilica vodenih zicom.
Ako to nije naznaceno, slike se odnose na platformu
SRSWO1.

NAPOMENA: ovaj priru¢nik sadrzi osnovne upute koje se
uglavnom odnose na sigurnost. Za pravilno postavljanje
potrebno je pazljivo procitati i pridrzavati se cjelokupnog
priru¢nika s uputama (vidi gore).

1. SIGURNOST

OBVEZA:
Pazljivo procitajte prije uporabe
i Cuvajte za buduce potrebe.

1.1. SIGURNA RADNA PRAKSA
Obuka

a. Pazljivo pro itajte upute, upoznajte se
s upravljackim elementima i pravilnom
uporabom stroja.

b. Nikad ne dopustajte da se strojemkoriste
djeca, osobe sa smanjenim tjelesnim,
osjetilnim ili umnim sposobnostima
odnosno bez iskustva i znanja ili osobe
koje nisu upoznate s ovim uputama.
Lokalni propisi mogu ograniCavati dob
rukovatelja.

c. Rukovatelj, ili korisnik, smatra se od-
govornim za nesrece ili opasnosti koje
uklju€uju trece osobe ili opremu trecih
osoba.

Priprema

a. Uvjerite se da je automatski sustav za
perimetralno ograni¢enje postavljen
pravilno, prema naznakama.

b. Periodi¢no pregledavajte podrucje u
kojem se stroj rabi i uklonite kamenje,
Stapove, kabele i bilo koji drugi strani
predmet koji moze ometati rad.

c. Periodi¢no vizualno pregledavajte
nozeve, vijke nozeva i reznog sklopa
kako biste provijerili da se nisu istrosili ili
oStetili. IstroSene ili ostecene nozeve i
vijke mijenjajte u paru, kako bise odrzala
izbalansiranost stroja.

d.

1.

Signale upozorenja treba smijestiti oko
radnog podrucja stroja ako se on rabi
najavnim podrucjimailionimaotvorenim
za javnost. Signali moraju imati sljededi
tekst: "Pozor! Automatska kosilica trave!
Drzati se daleko od stroja! Nadzirati
djecul!".

1.1. RAD

Opce informacije

a.

g.

Nemoijte raditi strojem ako su Stitnici
neispravni ili sigurnosne naprave nisu
prisutne, na primjer bez zastita.

. Ruke ili stopala nemoijte nikad stavljati

blizu rotirajucih dijelova. Drzite se uvijek
daleko od otvora za izbacivanje.

. Ne dodirujte dijelove strojau pokretu prije

nego $to su se oni potpuno zaustavili.

. Zavrijemeradastrojauvijek nosite ¢vrste

cipele i duge hlace.

. Dok motor radi, nemojte podizati niti

prenositi stroj.

Skinite s jedinice napravu za onespo-

sobljavanje:

- Prije uklanjanja nekog zacepljenja;

- Prije kontrole, ¢iS¢enjailivrSenjanekog
zahvata na stroju;

- Akodode doudarcastranog predmeta,
provjerite je li stroj oStecen;

- Ako stroj po€ne nepravilno vibrirati,
provjerite ima li oStecenja prije nego
8to ga ponovno pokrenete.

Nemoijte ostavljati stroj da radi bez nad-

zora ako su u blizini prisutne domace

zivotinje, djeca ili druge osobe.

Odrzavanje i €uvanje

a.

b.

C.

Dobro zategnite sve matice i vijke kako
biste osigurali siguran rad stroja.

Cesto kontrolirajte da se robotska kosi-
lica nije istroSila ili propala.

Iz sigurnosnih razloga istroSene ili oste-
¢ene dijelove treba zamijeniti.

. Osigurajte da se nozevi zamijene samo

prikladnim rezervnim dijelovima.




e. Uvjerite se da su baterije napunjene
ispravnim punjac¢em baterija koji prepo-
ru€uje proizvodac. Nepravilna uporaba
moze prouzrociti elektriéni udar, pregri-
javanje ili curenje korozivne tekucine iz
baterije.

f. U slu€aju curenja elektrolita operite
vodom/sredstvom za neutralizaciju i
obratite se lije¢niku u slu¢aju dodira s
ocima itd.

g. Odrzavanje stroja treba se obavljati u
skladu s uputama proizvodaca.

Preostali rizici

- lako proizvod zadovoljava sve sigurnosne
zahtjeve, jo$ uvijek moze doci do dodatnih
rizika zbog nepravilnog postavljanja i/ili
nepredvidivih situacija.

Stoga je nuzno da podrucje u kojem proi-
zvod radi ne sadrzi predmete, ljude i zivoti-
nje, te da sve osobe koje, €ak i povremeno,
mogu imati pristup radnom podrucju budu
obavijeStene o mogucéim opasnostima.

- U slu€aju grmljavinskog nevremena i op-
éenitolosihvremenskih uvjeta, preporucuje
se da se proizvod ne upotrebljava, da se
grani¢na zica odspoji sa stanice za punje-
nje te da se svi periferni uredaji odspoje
s napajanja. Kako biste se mogli koristiti
uredajem, ponovno prikljucite grani¢nu zicu
i periferne uredaje na napajanje u skladu s
uputama iz priruénika.

1.2. OPIS PROIZVODA

Robotska kosilica projektirana je za ko$nju trave u zonama
vrta koje su ograni¢ene grani¢énom zicom.

Princip rada temelji se na nasumi¢noj navigaciji. Robotska
kosilica mijenja smjer kad detektira grani¢nu Zicu ili neku
prepreku.

Bilo koja druga primjena moze se pokazati opasnom te
prouzrociti Stetu osobamaii/ili stvarima. Neprimjerenauporaba
obuhvaéa (na primjer, ali ne i samo): prevozZenje osoba, djece
ili zivotinja na stroju; koriStenje stroja za vlastiti prijevoz;
koristenje stroja za vucu ili guranje tereta; koriStenje stroja
za koSenje vegetacije koja nije travnata.

Platforma TIP: SRBWO01 opremljena je 3G/4G modulom sa
SIM karticom i GNSS modulom koji joj omoguéuiju daljinsko
upravljanje robotskom kosilicom i funkcijama pomod¢i u
navigaciji.

1.3. SIMBOLI | 0ZNACNE PLOCICE

POZOR:
Proéitajte korisni¢ke upute prije nego §to
pokrenete rad proizvoda.

POZOR:

Opasnost od odbacivanja predmeta!
prema tijelu.

Za vrijeme rada drzite se na sigurnosnoj
udaljenosti od stroja.

POZOR:

Nemojte uvlaéiti ruke i stopala unutar
sjedista noza.

Uklonite napravu za onesposobljavanje
prije vrSenja zahvata na stroju ili prije
njegovog podizanja.

POZOR:

Nemojte uvlaéiti ruke i stopala unutar
sjedista noza.

Nemojte se penjati na stroj.

ZABRANA:

Uvjerite se da za vrijeme rada stroja u
radnom podrucju nema osoba (povrh
svega djece, starijih osoba ili osoba s
invaliditetom) i domacih zivotinja.

Drzite djecu, domace Zivotinje i osobe
na sigurnosnoj udaljenosti kad stroj radi.
ZABRANA:

Stroj nemojte Cistiti ni prati visokotla¢nim
cistilicama.

Uredaj lll. razreda izolacije, pogonjen
baterijom (robotska kosilica) ili
odgovarajuéim napajanjem (baza za
punjenje i referentna stanica).

Upotrebljavajte originalno napajanje sa
svojstvima prikazanim na natpisnoj plo€ici.

— Simbol napajanja istosmjernom strujom.
- . .-
IPXX Stupanj zastite od prodorakrutih predmeta

i vode.
Otpad od elektricne i elektroni¢ke opreme

koji se treba dostaviti u za to odgovarajuce
objekte za recikliranje i odlaganje.

Zajaméena razina zvuéne snage




1.4. ZAUSTAVLJANJE | ISKLJUCIVANJE
ROBOTSKE KOSILICE U SIGURNIM
UVJETIMA

OBVEZA:

Uvijek iskljucite robotsku kosilicu u sigurnim
uvjetima prije obavljanja bilo kakve radnje
¢iScenja, prijevoza/prenosenja, odrzavanja.

1. Pritisnite gumb "STOP" (sl. 1.A) kako biste robotsku
kosilicu zaustavili u sigurnim uvjetima pa otvorite zastitni
poklopac (sl. 1.B).

2. Pritisnite gumb za iskljucivanje (sl. 1.E) i drzite ga
pritisnutim nekoliko sekundi te pri¢ekajte da se LED
zaruljica gumba iskljuci.

3. Tek nakon $to se LED Zaruljica iskljudi (sl. 1.E), izvadite
sigurnosni klju¢ (sl. 1.D) kako biste robotsku kosilicu
iskljugili u sigurnim uvjetima.

4. Robotska kosilica je zaustavljena ili iskljuéena u sigurnim
uvjetima.

2. POSTAVLJANJE

POZOR:
Nemojte vrsiti preinake ni neovlastene
izmjene, nemojte osujecivati ni uklanjati

postavljene sigurnosne naprave.

NAPOMENA:Zadaljnjaobjasnjenjauvezis postavljanjem
proizvoda stupite u kontakt s prodava¢em STIGA.

KOMPONENTE ZA POSTAVLJANJE (sl. 2)

(A) Baza za punjenje, (B) Napajag, (C) Grani¢na zica, (D)
Pri¢vrsni klinovi za graniénu Zicu, (E) Pri¢vrsni vijci baze za
punjenje, (F) Spojnica za grani¢nu Zicu, (G) Konektori za
bazu za punjenje.

2.1. PROVJERA ISPUNJAVANJA ZAHTJEVA ZA
POSTAVLJANJE

2.1.1. PROVJERA VRTA:

¢ Provjerite stanje vrta premaonome $to se navodiu 1.pogl.
¢ Nivelirajte terentako da se u slu¢aju kie ne stvaraju lokve.

2.1.2. PROVJERE ZA POSTAVLJANJE BAZE ZA
PUNJENJE | NAPAJACA:

ELEKTRICNA OPASNOST:

Potrebno je pripremiti elektriénu utiénicu u
skladu s vazec¢im zakonima iz tog podrucja
u dotiénoj zemlji.

ELEKTRICNA OPASNOST:

Dobiveni krug treba biti zasticen
diferencijalnom sklopkom (RCD) ¢ija struja
aktiviranja nije veéa od 30 mA.

ELEKTRICNA OPASNOST:

Nemojte spajati napajac na elektri¢nu uti¢nicu
ako su se utikac ili kabel ostetili.

Nemojte spajati niti dodirivati osteceni kabel
prije nego §to ste ga odspojili iz napajanja.
Osteceni kabel moze dovesti u kontakt s
dijelovima pod naponom.

> P

1. Na rubu travnjaka pripremite ravnu zonu za namjestanje
baze za punjenje.

2. Uvjerite se daje udaljenost od baze do eventualnih zavoja
najmanje 200 cm.

POZOR:
Kabel za napajanje, napajac¢, produzni kabel

i svaki drugi elektri¢ni kabel koji ne pripada
proizvodu moraju ostati izvan podrucja
kosenja kako biih se drzalo daleko od opasnih
dijelova u pokretu i izbjegla oSteé¢enja kabela
koja mogu dovesti u dodir s dijelovima pod
naponom.

3. Pripremite zonu za postavljanje napajacatako da se on ni
ukakvimatmosferskimuvjetimaneée naciuronjenuvodu.
Pozeljno ga je postaviti u zatvorenu prostoriju i zasticen
od atmosferskih utjecaja, u polozaju koji nece biti lako
dostupan neovlastenim osobama.

2.1.3. GLAVNE PROVJERE ZA POSTAVLJANJE
GRANICNE ZICE:

1. Provjerite je li maksimalni nagib radnog podrucja manji ili
jednak 45%;ili50% ovisno o modelu (vidiodl.7. TEHNICKI
PODACI) i pridrzavajte se pravila na slici 3.

POZOR:
Robot moze kositi povr§ine s maksimalnim
nagibom 45% ili 50% ovisno o modelu. U

sluéaju nepostovanja uputa robot bi mogao
skliznuti i izaci iz radnog podruéja

POZOR:
Zone s nagibom veéim od onih dopustenih
nije moguce kositi.Namjestite, dakle, grani¢nu

Zicu prije nagiba izuzimajuci iz kos$nje tu zonu
travnjaka.

2. Provjerite cijeluradnu povrsinu: procijenite preprekeizone
koje treba izuzeti iz radnog podrucja, a koje ¢e trebati
ograniciti graniénom zicom.

2.2. KRITERIJI ZA POSTAVLJANJE GRANICNE
ZICE

U nastavku se navode kriteriji za postavljanje grani€ne zice;
detaljnije informacije pogledajte u cjelovitom priruéniku s
uputama.

MINIMALNE UDALJENOSTI

MINIMALNA UDALJENOST
POSTAVLJANJA
STRUKTURN! KABELA U ODNOSU
NA STRUKTURNI
ELEMENT
TIP SRSWO01 SRBWO01
Podna obloga
ili puti¢ u razini 5cm 5cm
travnjaka
Jarak, zid ili zidi¢ 35cm 45 cm
Z'V.'C&,l. il b'.'!ka. sa 30cm 40 cm
strSecimkorijenjem




Bazen, jezero
s preljevom,
nezasti¢ena javna
cesta

90 cm 100 cm

Bazen ili cesta na

kraju padine 150 cm

150 cm

NACINI OGRANICAVANJA PREPREKA

PROLAZ X IZMEBU DVIJE 'RAZLICITE SEKCIJE
GRANICNE ZICE

TIP

SRSWO01 | SRBWO1

Prepreku se moze ograniciti

X>=70cm|X>=90cm| stavljajuci polaznu i povratnu

(sl. 4) (sl. 4) sekciju Zice jednu preko druge
bez krizanja.
Prepreku se moze ograniciti
udaljavanjem dviju sekcija zice,
X<70cm | X<90cm |polazne i povratne, za najmanje
(sl.5) (sl. 5) Y =30 cm. Ako je prepreka

dovoljno robusna, moze se
ostaviti nezasti¢ena.

ELEKTRICNA OPASNOST:

Elektriéno napajanje spojite tek na zavrsetku
svih radnji postavljanja. Ako treba, tijekom
postavljanja deaktivirajte glavno elektricno
napajanje.

2.3.1. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE
NAMJESTANJE POMOCU KLINOVA

1. Namjestite grani¢nu Zicu polazeci od zone postavljanja
baze za punjenje.

2. Namjestite zZicu duz cijelog puta i pri¢vrstite je
odgovarajuc¢im klinovima (sl. 7.B) razmaknutim otprilike
100 cm, ispunjavajuci navedene zahtjeve postavljanja
(pogledajte odlomak 2.2).

3. Ostavite 2 m viSe Zice koju ¢ete naknadno izrezati po
mijeri, u zavr$noj fazi priklju¢ivanja.

4. U zavojima namjestite Zicu tako da polumjer zavoja bude
otprilike 20 cm (sl. 7.A).

PROLAZI IZMEDU RAZLICITIH ZONA VRTA

SIRINA PROLAZA Z

TIP

SRSWO01 | SRBWO1

Z>=70cm|Z>=90cm | Zonu (sl. 6.A) robotska kosilica

(sl. 6) (sl. 6) ne moze dostignuti.
7<70em | Z<90cm Zonu (sl. 6.A) robotska kosilica
(s1. 6) (s1. 6) ne moze dostignuti i smatra se

da je to "Zatvoreno podrucje".

UPOZORENJE:
A Radno podrucje i opéenito zone po kojima

robotska kosilica moze navigirati moraju biti
ograni¢ene neprelaznom ogradom.

Ogradu uéinite prikladnom ili nadzirite
robotsku kosilicu tijekom rada.

2.3. POSTAVLJANJE KOMPONENTI

ELEKTRICNA OPASNOST:

Koristite se samo punjaéem baterije i
napajacem koje dostavlja proizvodac.
Neprimjerena uporaba moze prouzrogéiti
elektriéni udar i/ili pregrijavanje.

UPOZORENJE:
A Opasnost od rezanja ruku.
Nosite zastitne rukavice kako biste izbjegli
opasnosti od rezanja ruku.

UPOZORENJE:

A Opasnost od praSine u o¢ima.

Nosite zastitne naocale kako biste izbjegli
opasnosti od prasine u oéima.

UKUPNA
DULJI[\IA KABELI TVRTKE STIGA KOMPATIBILNI S
GRANICNE INSTALACIJOM
ZICE
& Bubanj od 150 m,
Sifra 1127-0000-01 ©2.7 mm
Sifra 1127-0001-01 | Bubani od 300m,
@2,7mm
<400m - Bubanj od 500 m
Sifra 1127-0002-01 @34 mm
& Bubanj od 1000 m,
Sifra 1127-0003-01 @ 3.4 mm
& Bubanj od 500 m,
5= 400 m do Sifra 1127-0002-01 @34 mm
maks. 1000 m. Sifra 1127-0003-01 Bubanj od 1000 m,
@ 3,4 mm

POZOR:
Uvjerite se da zica po cijeloj svojoj duzini
dodirujetlo, kako biste izbjegli da se robotska

kosilica osteti.

NAPOMENA: Duzina grani¢ne zice koriStene za
postavljanje mora biti najmanje 40 m. Ako je duzina Zice
manija, potrebno je postaviti otpornik $if. 122063053/0.
Pogledaijte cjeloviti priru¢nik s uputama.

2.3.2. POSTAVLJANJE BAZE ZA PUNJENJE

Postavite bazu za punjenje u osi s graniénom Zicom tako
da joj robot moze pristupiti i navigirajuéi po graniénoj Zici u
smjeru kazaljke na satu.

1. Provijerite jesu liispunjeni zahtjevi za postavljanje kao $to
se navodi u odl. 2.2.

2. Ako treba, pripremite teren tako da povrsina baze za
punjenje bude u razini travnjaka, teren mora biti savr§eno
ravan i zbijen kako bi se izbjeglo deformiranje podi¢a
baze za punjenje.

3. Skinite poklopac (sl. 8.C).

4. Namijestite bazu za punjenje u osi s graniénom zicom
(sl. 8.D2) tako da joj robot moze pristupiti navigirajuci po
grani¢noj Zici u smjeru kazaljke na satu.



5. Uvucite dva kraja zice u odgovarajuce prolaze (sl. 8.E2).
6. |zrezite krajeve zZice na to¢nu mjeru.
7. Stavite samobusece konektore na Zicu (sl. 9.F), (sl. 9.G),
(sl. 9.H).
8. Spojite konektore na stezaljke (sl. 8.1).
9. Pri¢vrstite bazu za punjenje (sl. 10.L) na teren pri¢vrsnim
vijcima (sl. 10.M).
10. Ponovno namjestite poklopac (sl. 10.C).
11. Spojite napaja¢ na bazu za punjenje i navijte konektor.
12. Spojite utika¢ napajaca u elektriénu uti¢nicu.
13. Provijerite je li, kad robotska kosilica nije u baziza punjenje,
kontrolno svjetlo na bazi za punjenje (sl. 10.N) stalno
upaljeno (vidjeti pogl. 3.3).

2.4. PUNJENJE ROBOTSKE KOSILICE NAKON
POSTAVLJANJA

Prilikom prvog punjenja baterije se moraju puniti najmanje
2 sata.

2.5. POSTAVKE PROIZVODA

Automatski nacin rada robotske kosilice zahtijeva niz postavki
koje se moze namjestiti pomo¢u mobilnog uredaja (pametnog
telefona) iOSili Android puteminstalirane aplikacije "STIGAGO".

e Gumb "ON/OFF" (sl. 1.E): sluzi za uklju¢ivanje i
isklju¢ivanje robotske kosilice i za resetiranje alarma.

+ Gumb "ODABIR NACINA" (sl. 1.F): sluzi za odabir nagina
rada robotske kosilice i za prisilno vra¢anje u bazu za
punjenje.

e Gumb "POTVRDI" (sl. 1.G): sluzi za potvrdivanje
postavljenog nacina rada.

* Svjetlosna ikona "PLANIRANI PROGRAM" (sl. 1.1): sluzi
za prikazivanje postavke planiranog programa.

* Svjetlosnaikona"POJEDINACNICIKLUS RADA" (sl.1.L):
sluzi za prikazivanje postavke pojedinaénog ciklusarada.

* Svjetlosna ikona "VRACANJE U BAZU" (sl. 1.H): sluzi
za prikazivanje postavke prisilnog vrac¢anja u bazu za
punjenje robotske kosilice.

e Gumb "BLUETOOTH" (sl. 1.M): sluzi jedino servisnom
centru za aktivnost dijagnostike.

* Svjetlosna ikona "ALARM" (sl. 1.N): sluzi za prikazivanje
statusa alarma.

* Svjetlosnaikona"BATERIJA" (sl. 1.0):sluZiza prikazivanje
napunjenosti baterije.

NAPOMENA: Detaljniji opis prethodno navedenih
upravljackih elemenata pogledajte u cjelovitom priruéniku
s uputama.

NAPOMENA: Detaljniji opis raspolozivih funkcija
pogledajte u cjelovitom priruéniku s uputama.

3. RAD
3.1. RUCNI NACIN RADA ROBOTSKE KOSILICE

Robotskom kosilicom moze se koristiti i bez opisanog
programiranja (vidi odl. 2.5). Na taj nacin robotska kosilica
izvodi jedan ciklus rada, vraca se u bazu za punjenje i tu
ostaje sve do sljedecéeg ruénog pokretanja.

1. Stavite robotsku kosilicu na bazu za punjenije ili u svakom
sluéaju unutar perimetra postavljanja.

2. Pritisnite gumb "STOP" (sl. 1.A) kako biste otvorili poklopac
(sl. 1.B) i pristupili upravljackoj konzoli (sl. 1.C).

3. Pritisnite gumb "ON/OFF" (sl. 1.E) utrajanju od 5 sekunde
kako biste ukljugili robotsku kosilicu.

4. Pritis¢ite gumb "ODABIR NACINA" (sl. 1.F) sve dok ne
bude treptala samo ikona (sl. 1.L).

5. Pritisnite gumb "POTVRDI" (sl. 1.G). Ikona (sl. 1.L) stalno
svijetli, $to potvrduje radnju.

6. Zatvorite poklopac (sl. 1.B). Robotska kosilica krenut
ée s radom.

NAPOMENA: ovaj naéin mozda nece jamgiti primjereno
pokrivanje vrta i u smislu potrebnog vremena, i u
smislu ujednaéenosti rezultata ko$nje, posebno ako
je vrt nepravilnog oblika. Za postizanje maksimalne
ucinkovitosti robotske kosilice preporucuje se njezino
programiranje (vidi odl. 2.5).

3.2. OPIS UPRAVLJACKIH ELEMENATA
PRISUTNIH NA ROBOTSKOJ KOSILICI

Popls upravljackih elemenata, indikatora i njihovih funkcija:
Gumb "STOP" (sl. 1.A): sluZi za sigurno zaustavljanje
robotske kosilice.

e "SIGURNOSNI KLJUC" (sl
isklju¢ivanje robotske kosmce.

1.D): sluzi za sigurno

3.3. RAD BAZE ZA PUNJENJE

Baza za punjenje ima jedno kontrolno svjetlo (sl. 10.N) koje

svijetli kako se navodi u nastavku:

¢ UgasSeno kontrolno svjetlo: baza za punjenje se ne napaja
ili je robot u bazi.

e Kontrolno svjetlo stalno svijetli: grani¢na Zica pravilno
je povezana s bazom za punjenje i perimetralni signal
pravilno se odasilje.

¢ Kontrolnosvjetlo sporotrepée:granié¢nazicanije povezana
ili je prekinuta.

¢ Kontrolno svjetlo brzo trepée: grani¢na Zica je prekratka
ili postoji kvar u bazi za punjenje.

3.4. PUNJENJE BATERIJE

Postupak "PUNJENJE BATERIJE" omogucavaruéno punjenje
robotske kosilice.

1. Namijestite robotsku kosilicu nabazu za punjenje (sl. 11.R).

2. Kliznite robotsku kosilicu po bazi za punjenje sve dok se
konektor za punjenje ne ukopéa (sl. 11.S).

3. Pritisnite gumb "STOP" (sl. 11.A) kako biste otvorili
poklopac (sl.11.B)i pristupili upravljackoj konzoli(sl. 11.C).

4. Ukljucite robotsku kosilicu tipkom "ON/OFF" (sl. 11.E).

5. Svjetlosna ikona "BATERIJA" (sl. 11.L) trepce: robotska
kosilica se puni.

6. Zatvorite poklopac (sl. 11.B).

7. Pustite da se robotska kosilica puni najmanje onoliko
vremena koliko se navodi u odl. 2.4.

NAPOMENA: Prije zimskog skladiStenja bateriju treba
napuniti kao $to se navodi u odl. 4.3.

3.5. PODESAVANJE VISINE KOSNJE
PLATFORMA TIP SRSWO01 - RUCNO PODESAVANJE

1. Iskljuéite robotsku kosilicu u sigurnimuvjetima (pogledajte
odlomak 1.4).

2. Regulatorom visine (sl. 12.P) odaberite Zeljenu visinu
kosnje tako da pokos$eni dio trave ne premasuje 10 mm.



NAPOMENA: Duzina dijela trave koju robotska kosilica

pokosi

ne smije premasivati 10 mm.

PLATFORMATIPSRBWO1-ELEKTRICNO PODESAVANJE

Kako biste podesili visinu ko$nje slijedite vodeni postupak
u APLIKACIJI.

Sustav podeSavanja visine oStrice zahtijeva pocetno
umjeravanje i periodi€na umjeravanja koja se obavljaju
automatski. Umjeravanje se moze izvrSiti i ruéno iz
odgovarajuceg izbornika u aplikaciji.

>

UPOZORENJE:
Zavrijeme podesavanja visine ko$nje nemojte
dirati noz.

NAPOMENA: DuZina dijela trave koju robotska kosilica

pokosi

ne smije premasivati 10 mm.

OO kPP PPk

ODRZAVANJE

UPOZORENJE:
Koristite samo originalne rezervne dijelove.

UPOZORENJE:

Nemojte vrsiti preinake ni neovlastene
izmjene, nemojte osujecivati ni uklanjati
postavljene sigurnosne naprave.
UPOZORENJE:

Opasnost od rezanja ruku.

Nosite zastitne rukavice kako biste izbjegli
opasnosti od rezanja ruku.

UPOZORENJE:

Opasnost od prasine u o¢ima.

Nosite zastitne naocale kako biste izbjegli
opasnosti od prasine u o¢ima.

POZOR:

Pretjerana uporaba vode moze prouzrogéiti
prodiranja koja ¢e osStetiti elektricne
komponente.

ZABRANA:

Nemojte se sluziti vodenim mlazovima pod
tlakom.

ZABRANA:

Da se elektriéne i elektronicke komponente
ne binepopravljivo ostetile, robotsku kosilicu
nemojte uranjati, djelomi¢no ni potpuno, u
vodu.

ZABRANA:

Nemojte prati unutarnje dijelove robotske
kosilice da ne biste ostetili elektricne i
elektronicke komponente.

ZABRANA:

Nemojte rabiti otapala ili benzin da ne
biste ostetili obojene povrsine i plastiéne
komponente.

4.1. PROGRAMIRANO ODRZAVANJE

Za bolji rad i dulje trajanje osigurajte redovito ¢is¢enje
proizvoda i zamjenu istro$enih dijelova.

Zahvate vrsite u€estalo$cu koja se navodi u tablici.

kosnje ili svakih Sest
mjeseci ako serobot-
ska kosilica ne rabi

UCESTALOST KOMPONENTA | VRSTA ZAHVATA
Tjedno Noz Ocistite i kontrolirajte
ucinkovitost noza. (Vidi
odl. 4.2)
Ako se noz savio zbog
udarca ili se istrosio, za-
mijenite ga. (Vidi odl. 4.2)
Kontakti za pu- | Ocistite i uklonite even-
njenje tualnu oksidaciju. (Pogle-
dajte cjeloviti priru¢nik s
uputama)
Mjesecno Robotskakosilica | Ocistite. (Pogledajte cje-
loviti priruénik s uputama)
Baza za punjenje | Kontrolirajte istroSenost
i kabeli za napa- | ili propadanje i ako treba,
janje zamijenite ih. (Pogle-
dajte cjeloviti priru¢nik s
uputama)
Nazavrsetku sezone | Baterija Napunite prije skladiste-

nja baterije. (Vidi odl. 4.3)

Godisnje ili na zavr-
Setku sezone kosnje

Robotskakosilica

IzvrSite servisiranje po
obrascu u ovlastenom
servisnom centru. (Vidi
odl. 4.1)

Jednomgodi$njetrebaizvrsiti servisno odrzavanje po obrascu
u ovlastenom servisnom centru kako bi se robotska kosilica
odrzavala u dobrom radnom stanju.

NAPOMENA: nece se priznati jamstvo za eventualne
kvarove nastale zbog neizvrSenog godiSnjeg servisiranja

po obrascu.

4.2. ZAMJENA NOZEVA

1. Iskljuéite robotsku kosilicu u sigurnimuvjetima (pogledajte

odlomak 1.4).

2. Prevrnite robotsku kosilicu pazeci da ne ostetite plutajuci
poklopac za pokrivanje.

. Odvijte pri¢vrsne vijke (sl. 14.E).

3
4. Zamijenite nozeve (sl. 14.D).
5. Zategnite pri¢vrsne vijke (sl. 14.E).

4.3. ZIMSKO ODRZAVANJE BATERIJE |
SKLADISTENJE

1. Napunite bateriju prema vodenom postupku u aplikaciji,
kojem mozZete pristupiti sa stranice "Postavke".
2. Ocistite robotsku kosilicu (pogledajte cjeloviti priru¢nik

S uputama).

3. Cuvajte robotsku kosilicu na suhom mjestu i zasti¢enu od

leda, uvjerivsi se da je isklju¢ena.

NAPOMENA: Detaljnije informacije o postupku zimskog
punjenja pogledajte u cjelovitom priruéniku s uputama.

NAPOMENA: Registriranje punjenja putem postupka u
aplikaciji potrebnoje u svrhuvaljanostijamstva za bateriju.




4.4. ZAMJENA BATERIJE

5.3. ODLAGANJE

Zamjena baterije isklju¢iva je kompetencija OSOBLJA

TEHNICKE PODRSKE STIGA.
Ako bude trebalo zamijeniti bateriju, stupite u kontakt sa
servisnim centrom ili svojim prodava¢em.

UPOZORENJE:
Za vadenje baterije iz robotske kosilice
obratite se ovlaStenom servisnom centru.

A

5. PRJJEVOZ/PRENOSENJE, SKLA- 1. Ambalazu proizvoda odlozite na odrziv nacin, u predvidene
DISTENJE | ODLAGANJE spremnike za sakupljanje ili u odgovarajué¢im sabirnim

. centrima ovlastenim za sakupljanje.
5.1. PRIJEVOZ/PRENOSENJE 2. Robotsku kosilicu odlozite postujuéi zahtjeve iz lokalnih

zakonskih odredbi.

NAPOMENA: Savjetujemo uporabu originalne ambalaze 3.

Obratite se odgovaraju¢im strukturama za recikliranje i

za prijevoz/prenosenje na velike udaljenosti.

zbrinjavanje bududéida je robotska kosilica otpad klasificiran

1. Iskljugite robotsku kosilicu u sigurnim uvjetima (pogledajte

odlomak 1.4).
2. Ocistite robotsku kosilicu (|
s uputama).

pogledajte cjeloviti priru¢nik

3. Podignite robotsku kosilicu za odgovarajuéu ruc¢ku

(sl.15.D)iprenosite je paze¢
5.2. SKLADISTENJE

Robotsku kosilicu morate sklad
na suhom mjestu i zastiéenu od

idanozdrzite daleko odftijela.

istiti u vodoravnom poloZzaju,
leda, nakon $to ste je ocistili

i izvrsili zimsko punjenje baterije (vidjeti pogl. 4). Tijekom
dugih razdoblja nekoristenja iskopcajte bazu za punjenje iz

elektriéne mreze.

RJESAVANJE

UPOZORENJE:

6.

A\

PROBLEMA

kao otpadna elektri¢na i elektronicka oprema (OEEO).

4. Stare ili istroSene baterije odlozite na odrziv nacin, u
spremnike za sakupljanje ili u odgovaraju¢im sabirnim
centrima ovlastenim za sakupljanje.

Zaustavite robotsku kosilicu i uspostavite sigurne uvjete (vidi odl. 1.4).

U nastavku se navodi popis eventualnih nepravilnosti do kojih bi moglo do¢i u fazi rada.

NEPOGODNOST

UZROCI

RJESENJA

Rezni disk ili nozevi su osteceni

Zamijenite oSte¢ene komponente (vidi odl. 4.2).

Noz je blokiran ostacima (vrpce, uzad, plasticne
krhotine itd.).

Iskljucite robotsku kosilicu u sigurnim uvjetima (vidi odl. 1.4).
Deblokirajte noz.

Neobiénovibriranje. Robotska kosilica
je buéna.

Robotska kosilica se pokrenula u prisutnosti
nepredvidenih prepreka (pale grane, zaboravljeni
predmeti itd.).

Iskljucite robotsku kosilicu u sigurnim uvjetima (vidi odl. 1.4).
Uklonite prepreke i ponovno pokrenite robotsku kosilicu.

Elektriéni motor je u kvaru.

Zamijenite motor, obratite se najblizem servisnom centru.

Trava je previsoka.

Povecajte visinu kosnje (vidi odl. 3.5).

Preliminarno pokosite podrucje obiénom kosilicom trave.

Robotska kosilica ne namjesta se

Pogresan polozaj grani¢ne Zice.

Provjerite spoj stanice za punjenje (vidi odl. 2.3.2).

pravilno unutar stanice za punjenje.

Upustanje terena u blizini baze za punjenje.

Ponovno pravilno namjestite bazu za punjenije. (vidi odl.2.3.2).

Robotska kosilica neuobicajeno se
ponasa oko ograni¢enih prepreka.

Grani¢na Zica pogresno je polozena.

Ponovno pravilno namjestite graniénu zicu (u smjeru kazaljke
na satu) (vidi odl. 2.3.1).

Kontrolno svijetlo baze za punjenje
ne pali se kad je robot izvan baze
za punjenje.

Nedostaje napon napajanja ili postoji kvar u bazi
za punjenje.

Provijerite je linapajac pravilno priklju¢en na elektri¢nu uti¢nicu.
Provijerite cjelovitost spojnog kabela napajaca.

Kontrolno svjetlo baze za punjenje pali
se i sporo trepce

Grani¢na Zica nije povezana ili je prekinuta

Provjerite postavljanje i popravite puknuce (vidi odl. 2.3)

Kontrolno svjetlo baze za punjenje pali
se i brzo trepce

graniéna Zzica je prekratka ili postoji kvar u bazi
za punjenje.

Provijerite je li duzina grani¢ne Zice ve¢a od one naznacene u
odl. 2.3.2. Ako problem ustraje, stupite u kontakt sa servisnim
centrom.

Na tipkovnici je upaljena ikona
Upozorenje

Signalizira stanja Nepravilnost/Kvar.

Pogledajte u aplikaciji za viSe informacija li pogledaijte cjeloviti
priruénik s uputama.




7. TEHNICKI PODACI

HR

SPECIFIKACIJE

TIP: SRSWO01 (pogledajte oznaku
proizvoda)

TIP: SRBWO01 (pogledajte oznaku
proizvoda)

Dimenzije (DxVxS)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Tezina robotske kosilice

Ovisno o modelu: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Nesigurnost +/-0,1 [kg])

Qvisno o modelu: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Nesigurnost +/-0,1 [kg])

Visina kosnje (Min.-Maks.) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Promjer noza 180 [mm] 260 [mm]

Brzina kosnje 2850+/-50 [0/min] 2400+/-50 [o/min]

Brzina kretanja 22 [m/min] Ovisno o modelu: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksimalni nagib 45% 50%

Maksimalni nagib duz perimetra 20%

Tip sustava za ko$nju 4 zakretna noza za ko$nju 6 zakretna noza za ko$nju
Sifra noza 322104105/0

Razina otkrivene zvuéne snage 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Nesigurnost emisija buke, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Jaméena razina zvucne snage 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Razina zvuénog tlaka u uhu rukovatelja 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Klasifikacija IP robotske kosilice IPX5

Klasifikacija IP stanice za punjenje IPX1

Klasifikacija IP napajaca P67

Okolna temperatura za rad robotske kosilice [°C] 0+50

Okolna temperatura za rad stanice za punjenje [°C] -10+ 50

Okolna temperatura za rad napajaca [°C] -10 + 50

Radna sposobnost

QOvisno o modelu (*)

Ovisno 0 modelu (*)

Napajanje

Ulaz: 100 - 240V AC, 1,2 A;izlaz: 30V cc, 2 A
Upotrijebite jedan od izvornih kodova ispod ili
naknadna azuriranja (obratite se ovlastenom
prodavacu tvrtke STIGA)
118204158/0 (EU)
118204161/0 (UK)
118204163/0 (CH)

Ulaz: 200 - 240V AC, 0,8 A; izlaz: 30V cc, 4 A
Upotrijebite jedan od izvornih kodova ispod ili
naknadna azuriranja (obratite se oviastenom
prodavacu tvrtke STIGA)
118204159/0 (EU)
118204162/0 (UK)
118204164/0 (CH)

Dopusteni su produzni kabeli s istosmjernom strujom
od 30V

Upotrijebite jedan od izvornih kodova ispod ili

naknadna aZuriranja (obratite se ovlastenom

. prodavacu tvrtke STIGA)
§ifra: 1127-0010-01, duzina 5 m.
Sifra: 1127-0020-01, duzina 15 m.

Model baterije

Ovisno 0 modelu: 25,2V -2 Ah;
252V -2,5Ah;252V-5Ah; 252V -6 Ah (*)

Ovisno o modelu: 25,2V -5 Ah;
25,2V -6 Ah; 25,2V - 2x5 Ah; 25,2V - 2x6 Ah
)

Vrijeme punjenja

Ovisno o modelu: 60 [min]; 80 [min]; 150

Ovisno 0 modelu: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Vrjeme rada Ovisno 0 modelu: §0 [rInn]; 90 [min]; 150 270 [min]
[min] (*)
Povezivost Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigacijska tehnologija

GNSS

(*) Za viSe pojedinosti o odredenom modelu prougite cjeloviti priru¢nik koji je dostupan na internetu (pogledajte QR kod na

prvoj stranici ovog priru¢nika).
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LIETUVISKAI - Originaliy instrukcijy vertimas

Visg instrukcijy vadova galima rasti:
> interneto svetainéje stiga.com

Store“ ir ,,Google Play“
> nuskaitant QR KODA

> programéléje ,,STIGA GO“, kurig galima atsisiysti iS ,,App

Download full manual
stiga.com

PASTABA: §iame vadove pateiktos instrukcijos taikomos
visiems laidu nukreipiamiems pjovimo roboty modeliams.
Jei nenurodyta, paveikslai atitinka platformg SRSWO01.

PASTABA: Siame vadove pateikiami pagrindiniai
nurodymai, daugiausia susije su sauga. Kad jrenginys
baty tinkamai sumontuotas, reikia atidZiai perskaitytivisg
naudojimo instrukcijg (Zr. pirmiau) ir jos laikytis.

1. SAUGA

PAREIGOJIMAS:

rieS§ naudodami atidziai
perskaitykite ir saugokite, kad
galétumete perziuréti ateityje.

1.1. SAUGIOS DARBO
PRAKTIKOS

Mokymas

a. Atidziai perskaitykite instrukcijas, is-
manykite valdiklius ir tinkama jrenginio
naudojima.

b. Niekada jrenginio naudoti neleiskite
vaikams, asmenims, turintiems fizine,
jutimine arba psichine negalig arba ne-
turintiems patirties ir Ziniy ir asmenims,
kurie nesusipazino su Siomis instruk-
cijomis. Vietiniai reglamentai gali riboti
operatoriaus amziy.

c. Operatorius arba naudotojas turi bati
laikomas atsakingu uz nelaimingus
atsitikimus arba pavojus, susijusius su
treCiais asmenimis arbatreCiyjy asmeny
jrenginiais.

Paruosimas

a. |sitikinkite, kad automatiné perimetrinio
aptvérimo sistemayra sumontuotatinka-
mai, kaip pateikta nurodymuose.

b. PeriodiSkaitikrinkite zong, kurioje jrengi-
nys naudojamas ir pasalinkite akmenis,
pagalius, laidus ir bet kokj kitg veikimui
trukdyti galintj pasalinj objekta.

c. Periodiskai vizualiai patikrinkite peiliu-
kus, peiliuky varztus ir pjovimo mazga,
kad patikrintuméte, ar néra susidévéje
arba pazeisti. Pakeiskite susidéveéjusius

arbapazeistus peiliusirvarztus poromis,
kadislaikytumeéte jrenginio pusiausvyra.

d. Perspéjamieji zenklai turi bati iSdéstyti
aplink jrenginio darbo zong, jei jis naudo-
jamas vieSose arbavisuomeneiatvirose
zonose.Zenkluose tuributi pateiktas toks
tekstas:,,Démesio! Automatiné zoliapjo-
vé! Laikykités atstumo nuo jrenginio!
Priziarékite vaikus!*.

1.1.1. VEIKIMAS

Bendra informacija

a. Niekada nenaudokite jrenginio, kai ap-
saugaisugede arbaapsauginiy prietaisy,
pavyzdziui, apsaugy néra.

b. Nekiskite ranky arba pédy netoli besi-
sukanciy detaliy arba po jomis. Visada
laikykités atokiau nuo iSmetimo angos.

c. Nelieskite judanciy jrenginio daliy tol, kol
jos visiSkai sustos.

d. Jrenginiuiveikiant visada muvékite tvirtus
batus ir ilgas kelnes.

e. |renginio nekelkite arba negabenkite, kai
veikia variklis.

f. 18imkite jrenginio iSjungimo jtaisa:

- prie$ pasalindami kamsatj;

- Prie$ tikrindami jrenginj, jj valydami ar
su juo dirbdami;

- Pataikius j paSalinj daiktg, patikrinkite,
ar jrenginys nepazeistas;

-Jei jrenginys pradeda nejprastai
vibruoti, prie§ vél jj paleisdami
patikrinkite, ar nepadaryta pazeidimy.

g. Nepalikite veikian€io jrenginio be prieziu-
ros, kai Salia yra naminiy gyviny, vaiky
arba kity asmeny.

Prieziura ir saugojimas

a. Kad jrenginys saugiai veikty, gerai pri-
verzkite verzles, sraigtus ir varztus.

b. Daznai tikrinkite, ar zolés pjovimo
robotas nesusidévéjo arba jo buklé
nepablogéjo.

¢. Saugumui uztikrinti, reikia pakeisti susi-
déveéjusias arba pazeistas dalis.




d. Jsitikinkite, kad peiliukai kei¢iami tik tin-
kamomis atsarginémis dalimis.

e. |sitikinkite, kad akumuliatoriai jkrauna-
mi naudojant tinkamag akumuliatoriy
jkroviklj, rekomenduojamg gamintojo.
Netinkamas naudojimas galisukelti elek-
tros smugius, perkaitimag arba korozinio
skyscio isiliejimg i$ akumuliatoriaus.

f. Jei yra elektrolito nuotékiy, nuplaukite
vandeniu/neutralizuojancia priemone ir
kreipkités jgydytoja, jei patekojakisirt.t.

g. Irenginio prieziuros darbai turi bati
atliekami vadovaujantis gamintojo ins-
trukcijomis.

Liekamoji rizika

- Nors gaminys atitinka visus saugos reika-

lavimus, dél netinkamo montavimoir (arba)

nenumatyty situacijy gali kilti papildomy
pavojy.

Todél batina uZtikrinti, kad gaminio veikimo

zonoje nebuty daikty, Zmoniy ir gyvuny,

ir informuoti apie galimus pavojus visus
asmenis, kurie net ir retkarCiais gali patekti

j darbo zonag.

- Kilus perkunijai su Zaiby pavojumi ir,
apskritai, laukiant blogy oro sglygy, reko-
menduojama nenaudoti gaminio ir atjungti
perimetrinj laidg nuo jkrovimo bazés bei
visus periferinius jrenginius nuo maitinimo
Saltinio. Norédami naudoti gaminj, vél
prijunkite perimetrinj laidg ir periferinius
jrenginius prie maitinimo $altinio pagal
vadove pateiktus nurodymus.

1.2. GAMINIO APRASYMAS

Zolés pjovimo robotas yra suprojektuotas pjauti perimetriniu
laidu aptvertas sodo zonas.

Veikimo principas pagristas atsitiktiniu judejimu. Zolés pjovimo
robotas pakeicia trajektorijg aptikes perimetrinjlaida arbaklidt].
Bet koks kitoks naudojimas gali bati pavojingas ir sudaryti
nuostolius asmenimsir/arba daiktams. Netinkamu naudojimu
laikomi $ie atvejai (tai pavyzdys, bet sgrasas néra baigtinis):
Zmoniy, vaiky arba gyviiny gabenimas jrenginiu; vaziavimas
irenginiu; jrenginio naudojimas kroviniams traukti arba stumti;
irenginio naudojimas ne Zolés tipo augalams pjauti.
Platforma TYPE: SRBWO1 turi 3G/4G modulj su SIM kortele
ir GNSS modulj, kurie leidZia nuotoliniu budu valdyti Zolés
pjovimo robota ir atlikti navigacijos pagalbos funkcijas.

1.3. SIMBOLIAI IR PLOKSTELES

>
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DEMESIO:
Pries paleisdamigaminjveikti, perskaitykite
naudotojo instrukcijas.

DEMESIO:

Objekty iSkritimo ir atsitrenkimo j kiing
pavojus.

Laikykités saugaus atstumo nuo jrenginio
jam veikiant.

DEMESIO:

Nekiskite ranky ar pédy j pjovimo jtaiso
ertmés vidy.

ISimkite iSjungimo jtaisa pries atlikdami
darbus jrenginyje arba pries jj keldami.
DEMESIO:

Nekiskite ranky ar pédy j pjovimo jtaiso
ertmés vidy.

Nelipkite j jrenginj.

DRAUDIMAS:

|sitikinkite, kad jrenginiui veikiant darbo
zonoje néra asmeny (ypac vaiky, vyresniy
arba nejgaliy asmeny) ir naminiy gyvuny.
Kai jrenginys veikia, vaikus, naminius
gyvunus ir kitus asmenis laikykite saugiu
atstumu.

DRAUDIMAS:
Irenginiui valyti arba plauti nenaudokite
auksto slégio valytuvy.

lllizoliacijos klasés prietaisas, maitinamas
akumuliatoriumi (Zolés pjovimo robotas)
arba per specialy maitinimo bloka
(ikrovimo bazé ir nuorodiné stotis).

Naudokite originaly maitinimo Saltinj,
kurio specifikacijos nurodytos vardinéje
ploksteléje.

Nuolatinés srovés maitinimo S$altinio
simbolis.

Apsaugos nuo kietyjy daleliy ir vandens
patekimo laipsnis.

Elektros ir nuorodinés jrangos atliekos,

kurios turi buti pristatytos j atitinkamas
perdirbimo ir Salinimo jmones.

Garantuotas garso galios lygis



1.4. iOLvI'ES PJOVIMO ROBOTO SUSTABDYMAS
IR ISJUNGIMAS SAUGIOMIS SALYGOMIS

|PAREIGOJIMAS:

Pries bet kokius valymo, gabenimo ir
prieziiros darbus, visada iSjunkite Zolés
pjovimo robota saugiomis sglygomis.

1. Paspauskite mygtuka ,STOP“ ( 1.A pav.), kad
sustabdytuméte zolés pjovimo robotg saugiomis
salygomis ir atidarykite apsauginj dangtj ( 1.B pav.).

2. Spauskite i$jungimo mygtuka ( 1.E pav.) kelias sekundes
ir palaukite, kol uzges to paties mygtuko Sviesos diodas.

3. Tikuzgesus Sviesos diodui ( 1.E pav.), IStraukite apsauginj
raktg ( 1.D pav.), kad i§jungtuméte zolés pjovimo robotg
saugiomis sglygomis.

4. Zolés pjovimo robotas sustabdomas arba i$jungiamas
saugiomis sglygomis.

2. INSTALIAVIMAS

DEMESIO:
A Nekeiskite, neperdirbkite, neapeikite ir

nepasalinkite sumontuoty saugos jtaisy.

PASTABA: Dél iS§samesniy paaiskinimy apie gaminio
montavima kreipkités j ,STIGA" pardavimo atstova.

MONTAVIMO KOMPONENTAI ( 2 pav.)

(A) |krovimo bazé, (B) Maitinimo blokas, (C) Perimetrinis
laidas, (D) Perimetrinio laido tvirtinimo vinys, (E) Jkrovimo
bazés tvirtinimo vinys, (F) Perimetrinio laido jungtis, (G)
|krovimo bazés jungtys.

2.1. MONTAVIMO REIKALAVIMY PATIKRA
2.1.1. SODO PATIKRA:

¢ Patikrinkite sodo blseng, kaip nurodyta 1 sk.
¢ |Slyginkite Zeme taip, kad po lietaus nesusidaryty purvo
balos.

2.1.2. PATIKROS MONTUOJANT JKROVIMO BAZE IR
MAITINIMO BLOKA:

ELEKTROS PAVOJUS:
Reikia turéti elektros lizda, atitinkantj Salyje
taikomus susijusius jstatymus.

ELEKTROS PAVOJUS:

Tiekiama grandiné turi buti apsaugota
skirtumine rele (RCD), kurios suaktyvinimo
srové ne didesné nei 30 mA.

ELEKTROS PAVOJUS:

Nejunkite maitinimo bloko prie elektros lizdo,
jei kiStukas arba laidas yra pazeisti.
Nejunkite ir nelieskite pazeisto laido
pirmiausia jo neisjungg i$ elektros tinklo.
Jeilaidas bus pazeistas, galima prisiliesti prie
daliy, kuriomis teka jtampa.
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1. Vejos kraste paruoskite plokS¢ia zong jkrovimo bazei
pastatyti

2. |sitikinkite, kad atstumas tarp bazés ir bet kokiy posukiy
bty bent 200 cm.

DEMESIO:
Maitinimo laidas, maitinimo blokas, ilgintuvas

ir bet kuris kitas gaminiui nepriklausantis
elektros laidas turi likti pjovimo zonos iSoréje,
kad biity toliau nuo pavojingy judancéiy daliy
ir buti iSvengta Zalos laidams, galintiems
susiliesti su dalimis, kuriomis teka jtampa.

3. Paruoskite maitinimo bloko montavimo zong taip, kad
jokios atmosferos sglygos nepermerkty jo vandeniu.
Geriausiamontuoti uzdarame skyriuje, apsaugotame nuo
blogy oro salyguy, kurio vieta nebuty lengvai pasiekiama
pasSaliniams asmenims.

2.1.3. PAGRINDINES PATIKROS MONTUOJANT
PERIMETRIN] LAIDA:

1. Patikrinkite, ar didziausias darbo zonos $laitas néra
mazesnis arba lygus 45 % arba 50 %, atsizvelgiant |
modelj (Zr. 7 skirsn. TECHNINIAI DUOMENYS) ir laikytis
taisykliy, parodyty 3 pav.

DEMESIO:
Robotasgalipjautipavirsius, kuriymaksimalus
Slaitas 45 % arba 50 %, atsizvelgiant j modelj.

Jei nebus laikomasi instrukcijy, robotas gali
paslysti ir iSvaziuoti i$ darbo zonos

DEMESIO:

Zonos su didesniais nuolydziais, nei
yra leistina, negali bati pjaunamos. Taigi
pastatykite perimetrinj laidg pries Slaitg

atmetant nejskaitant tos zonos pjaunamos
pievos.

2. Patikrinkite visg darbo pavirSiy: jvertinkite visas kliatis ir
zonas, kuriy nereikia jtraukti j darbo zong, kurios turi bati
atvertos perimetriniu laidu.

2.2. PERIMETRINIO LAIDO TIESIMO KRITERIJAI

Toliau pateikiami perimetrinio laido montavimo kriterijai.
I8samesng informacijg Ziurékite pilnave instrukcijy vadove.

MINIMALUS ATSTUMAI
MINIMALUS ATSTUMAS
KONSTRUKCINIS KABELIO MONTAVIMUI
ELEMENTAS KONSTRUKCIJOS
ELEMENTO ATZVILGIU
TYPE SRSWO01 SRBWO01
Grindys arba va-
Ziuojamoji dalis 5cm 5cm
vejos lygyje
Gnovys,smnaarba 35 cm 45 cm
tvorelé
Krimasarbaauga-
las su i8sikiSancio- 30cm 40 cm
mis Saknimis
Baseinas, tvenki-
nys, viesasis ne- 90 cm 100 cm
apsaugotas kelias
Baseinas arba
kelias nuolydzio 150 cm 150 cm
pabaigoje




KLIUCIY APTVERIMO TIPAI

PEREJIMAS X TARP DVIEJY SKIRTINGY PERIMETRINIO

2.3.1.

PERIMETRINIO LAIDO MONTAVIMAS

POZICIONAVIMAS SU KAISCIAIS

LAIDO DALIY 1. Pozicionuokite perimetrinj laidg pradédami nuo jkrovimo
TYPE bazés montavimo zonos.
2. Pozicionuokite laidg iSilgai viso marsruto, pritvirtindami
SRSWO01 | SRBWO1 ji specialiais gnybtais ( 7.B pav.) mazdaug 100 cm
atstumais ir laikydamiesi pateikty montavimo reikalavimy
Kliatis gali bati aptverta (2r.2.2 skirsn.).
X>=70cm|X>=90cm|  priekinio ir atgalinio laido 3. Palikite 2 m laido gala, kad véliau galétuméte jj nupjauti
(4pav) | (4pav) dalis vieng ant kito ju galutiniame prijungimo etape.
i _nesqkryz_lumant. i 4. Posukiuose pozicionuokite laidg taip, kad iSlinkimo
Klittis gali bati aptverta dvi spindulys baty mazdaug 20 cm ( 7.A pav.).
judéjimo j priekj ir grjizimo laido
X<70cm | X<90cm | dalis atitolinant vieng nuo kitos
(5 pav.) (5pav) | maziausiaiY=30 cm. Jei klidtis BENDRAS STIGA KABELIAL SUDERINAMI SU
pakankamai stipri, jg galima PERIMETRINIO MONTAVIMU
palikti neapsaugota. KABELIO ILGIS
PRAEJIMAI TARP SKIRTINGY SODO ZONUY Kodas 1127-0000-01 1@52 r;r:;t:]
KORIDORIAUS PLOTIS Z 300’ e
mrité,
TVPE s0om Kodas 1127-0001-01 027 mm
500 mrite,
SRSWO01 | SRBWO1 Kodas 1127-0002-01 ©3.4mm
— 1000 m rité,
2o=Toon| 2o=socn| S (ERER) T (oo V00| o34
(6pav) | (6pav) robotu. >=400 mikine [Kodas 1127-0002:01| 9 Me
daugiau kaip 1000 mite
Z<70cm | Z<90em Zong ( §.A pavlv.).negall.butl 1000 m Kodas 1127-0003-01 ©3.4mm
(6 pav.) (6 pav.) pasiekiama Zolés pjovimo
' | robotu ir laikoma ,UZdara zona*“. DEMESIO:
|sitikinkite, kad laidas lie¢iasi su Zeme iSilgai
ISPEJIMAS: viso savo marsruto, kad Zolés pjovimo robotas

A

Darbo zona ir bendro zonos, kuriose Zolés
pjovimo robotas gali narsyti, turi bti aptvertos
nepraeinamu uztvaru.

Pasirupinkite, kad uztvaras bity tinkamas
arba priziurékite zolés pjovimo robotg jam
veikiant.

2.3. KOMPONENTY MONTAVIMAS
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ELEKTROS PAVOJUS:

Naudokite tik gamintojo tiekiama
akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo bloka.
Naudojant netinkamai, gali nutrenkti elektra
ir (arba) gali perkaisti.

|SPEJIMAS:

Ranky jsipjovimo pavojus.

Dévékite apsaugines pirstines, kad
iSvengtuméte pavojaus jsipjauti rankas.
|SPEJIMAS:

Dulkiy patekimo j akis pavojus.

Dévékite apsauginius akinius, kad
iSvengtumeéte dulkiy patekimo j akis pavojaus.
ELEKTROS PAVOJUS:

Prijunkite elektros tiekima tik baige visus
montavimo darbus.Jeireikia,montavimo metu
iSjunkite pagrindinj elektros tiekima.

negaléty jo sugadinti.

PASTABA: Montavimui naudotas perimetrinis laidas turi
bati maziausiai 40 milgio. Jei laido ilgis mazesnis, reikia
sumontuoti varza, kod. 122063053/0. Zr. visg naudojimo
instrukcija.

2.3.2. |KROVIMO BAZES MONTAVIMAS

Sumontuokite jkrovimo baze vienoje asyje su perimetriniulaidu

tai
lai

1.

2.

p, kad robotas galéty jj pasiektijudédamas ant perimetrinio
do pagal laikrodzio rodykle.

Patikrinkite montavimo reikalavimus, kaip nurodyta 2.2

skirsn.

Jeireikia paruosti Zeme taip, kad jkrovimo bazés pavir§ius

bty viename lygyje su pieva, Zemé turi biti visiSkai

lygi ir kompaktiSka taip, kad jkrovimo bazés platforma
nesideformuoty.

. Nuimkite dangtj ( 8.C pav.).

. Pastatykite jkrovimo baze vienoje adyje su perimetriniu
laidu ( 8.D2 pav.) taip, kad robotas galéty jj pasiekti
judédamas ant perimetrinio laido pagal laikrodzio rodykle.

. |statykite dulaido galus j specialius pragjimus (8.E2 pav.).

. Iki tikslaus dydzio nupjaukite laidy galus.

. Prie laido pritvirtinkite automatiSkai prasidurianéius
jungiklius ( 9.F pav.), (9.G pav.), (9.H pav.).

. Prijunkite jungiklius prie gnybty ( 8.1 pav.).
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. Pritvirtinkite jkrovimo baze (10.L pav.) prie grindy tvirtinimo
varztais ( 10.M pav.).

10. Vel uzdekite dangtj ( 10.C pav.).

11

. Prijunkite maitinimo bloka prie jkrovimo bazés ir prisukite
jungtj.

12. Prijunkite maitinimo kiStuka prie elektros lizdo.
13. Patikrinkite, ar tuomet, kai Zolés pjovimo robotas néra

2.

ikrovimo bazéje, lemputé jkrovimo bazéje ( 10.N pav.)
dega nuolat (zr. 3.3 skirsn.)

4. ZOLES PJOVIMO ROBOTO ]KROVIMAS
SUMONTAVUS

Pirma karta kraunamos baterijos turi bati jkraunamos bent
2 valandas.

2.

5. GAMINIO NUSTATYMAI

Kad Zolés pjovimo robotas veikty automatiskai, reikalingi
jvairts nustatymai, kuriuos galima atlikti ,iOS* arba ,,Android“
mobiliajame jrenginyje (iSmaniajame telefone) su jdiegta

»S

TIGA GO" programéle.

Mygtukas ,REZIMO PASIRINKIMAS* ( 1.F pav.): skirtas
pasirinkti Zolés pjovimo roboto darbo rezima ir jjungti
grizima j jkrovimo baze.

Mygtukas ,PATVIRTINTI* ( 1.G pav.): skirtas patvirtinti
nustatytg darbo rezima.

Sviegianti piktograma, ,SUPLANUOTA PROGRAMA* (1.1
pav.):skirta perziréti suplanuotos programos nustatyma.
Sviegianti piktograma ,VIENAS DARBO CIKLAS* (1.L
pav.): skirta perziureéti vieno darbo ciklo nustatyma.
Sviegianti piktograma ,GR|ZIMAS | BAZE* ( 1.H pav.):
skirta perzitreti priverstino grizimo j Zolés pjovimo roboto
ikrovimo baze nustatyma.

Mygtukas ,BLUETOOTH" ( 1.M pav.): naudoja tik
aptarnavimo centras diagnostikos veiksmams.
Sviegiantipiktograma,,PAVOJAUS SIGNALAS*(1.N pav.):
skirta perziureti pavojaus signalo busenas.

Sviegianti piktograma ,AKUMULIATORIUS* ( 1.0 pav.):
skirta perzitreti akumuliatoriaus jkrovima.

PASTABA: ISsamesnj pirmiau iSvardyty valdikliy
aprasyma Ziurékite iSsamiame instrukcijy vadove.

PASTABA:I$samesnjesamy funkcijy aprasyma zitrékite
visame instrukcijy vadove.

3.

3.

VEIKIMAS

1. ZOLES PJOVIMO ROBOTO RANKINIS
VEIKIMAS

Zolés pjovimo robotas gali bati naudojamas neatliekant
aprasyto programavimo (zr. 2.5 skirsn.). Siame rezime Zolés
pjovimo robotas atlieka darbo cikla, grjZta j jkrovimo baze ir

lie

1.

2.

ka iki sekancio rankinio paleidimo.

Palikite Zolés pjovimo robotg jkrovimo bazéje arba

montavimo perimetro viduje.

Paspauskite mygtuka,STOP“(1.Apav.), kad atidarytuméte

dangtj(1.Bpav.)irpasiektuméte valdymo pulta (1.C pav.).

. Paspauskite mygtuka ,ON/OFF“ ( 1.E pav.) 5 sekundes,
kad jjungtuméte Zolés pjovimo robota.

. Spauskite mygtuka ,REZIMO PASIRINKIMAS“(1.F pav.),
kol mirksés tik viena piktograma ( 1.L pav.).

. Paspauskite mygtuka ,PATVIRTINTI* ( 1.G pav.).
Piktograma (1.L pav.) pradeda degti nuolat, kad patvirtinty
veiksma.

. Uzdarykite dangtj ( 1.B pav.). Zolés pjovimo robotas

pradés dirbti.

PASTABA. Sis rezimas gali negarantuoti tinkamos sodo
apréptiestiek pagalreikalinga laika, tiek pjovimo rezultato
vienoduma, ypactada, jei sodoforma nevienoda.Kad biity
pasiektas maksimalus zolés pjovimo roboto efektyvumas,
rekomenduojama vadovautis programavimu (zr. 2.5
skirsn.).

3.

2. ZOLES PJOVIMO ROBOTE ESANCIY
KOMANDY APRASYMAS

Komandy, indikatoriy ir jy funkcijos sarasas:

Mygtukas ,STOP“ ( 1.A pav.): skirtas saugiai sustabdyti
Zolés pjovimo robota.

L,APSAUGINIS RAKTAS"(1.D pav.):skirtas saugiaiisjungti
Zolés pjovimo robota.

Mygtukas ,ON/OFF“ ( 1.E pav.): skirtas jjungti ir iSjungti
Zolés pjovimo robotg bei atstatyti pavojaus signalus.

3.

3. JKROVIMO BAZES VEIKIMAS

|krovimo bazé turi Svieciandig lempute ( 10.N pav.), kuri
uzsidega kaip nurodyta toliau:

3.

Lemputeé iSjungta: jkrovimo bazei netiekiamas maitinimas
arba robotas yra bazéje.

Lemputé dega nuolat: perimetrinis laidas yra tinkamai
prijungtas prie jkrovimo bazés ir perimetrinis signalas
yra tinkamai.

Lemputé létai mirsi: perimetrinis laidas néra prijungtas
arba yra nutrukes.

Lemputé greitai mirksi: perimetrinis laidas yra pertrumpas
arba jkrovimo bazéje yra gedimas.

4. AKUMULIATORIAUS |KROVIMAS

Su procedira ,AKUMULIATORIAUS |KROVIMAS* galima
ikrauti Zolés pjovimo robota rankiniu badu.

1.

2.

Padékite Zolés pjovimo robotg ant jkrovimo bazés ( 11.R

pav.).

Stumkite Zolés pjovimo robotg ant jkrovimo bazés tol, kol

ikrovimo jungtis uzsifiksuos ( 11.S pav.).

. Paspauskite mygtuka ,STOP“ ( 11.A pav.), kad
atidarytuméte dangtj(11.B pav.) ir pasiektuméte valdymo
pulta (11.C pav.).

. ljunkite Zolés pjovimo robotg mygtuku ,ON/OFF* ( 11.E
pav.).

. Sviegianti piktograma ,AKUMULIATORIUS® ( 11.L pav.)
mirksi, Zolés pjovimo robotas jkraunamas.

. Uzdarykite dangtj ( 11.B pav.).

. Palikite Zolés pjovimo robotg jkrauti bent laika,

nurodytag 2.4 pav.

PASTABA: Akumuliatoriy jkrauti prie$ sandéliuojant ziema
reikia taip, kaip nurodyta 4.3 skirsn.

3.

5. PJOVIMO AUKSCIO REGULIAVIMAS

PLATFORMA TYPE SRSWO01 - RANKINIS
REGULIAVIMAS

1

. I8junkite Zolés pjovimo robotg saugiomis salygomis
(2r. 1.4 skirsn.).



2. Sukiteaukscioreguliatoriy (12.P pav.), kad pasirinktuméte
pageidaujama pjovimo aukstj ir nupjautos Zolés dalis
nebdty aukstesné nei 10 mm.

PASTABA: Zolés pjovimo roboto nupjautos Zolés dalies
ilgis neturi virsyti 10 mm.

PLATFORMA TYPE SRBWO1 - ELEKTRINIS REGULIAVIMAS

Norédami sureguliuoti pjovimo aukstj, vadovaukités
PROGRAMELEJE pateikta procedira su vedliu.

ASmeny aukséio reguliavimo sistemai reikia atlikti pradinj
kalibravima ir periodinius kalibravimus, kurie atliekami
automati$kai. Kalibravima taip pat galima atlikti rankiniu badu
i§ specialaus programélés meniu.

ISPEJIMAS:
nelieskite pjovimo jrenginio tuomet, kai
reguliuojamas pjovimo aukstis.

>

PASTABA: Zolés pjovimo roboto nupjautos Zolés dalies
ilgis neturi virsyti 10 mm.

. TECHNINE PRIEZIURA

ISPEJIMAS:
Naudokite tik originalias atsargines detales.

=Y

|SPEJIMAS:
Nekeiskite, neperdirbkite, neapeikite ir
nepasalinkite sumontuoty saugos jtaisy.

|SPEJIMAS:

Ranky jsipjovimo pavojus.

Dévékite apsaugines pirstines, kad
iSvengtuméte pavojaus jsipjauti rankas.
|SPEJIMAS:

Dulkiy patekimo j akis pavojus.

Dévékite apsauginius akinius, kad
iSvengtumeéte dulkiy patekimo j akis pavojaus.
DEMESIO:

Jei bus naudojama per daug vandens, jis
gali prasiskverbti ir sugadinti elektrinius
komponentus.

DRAUDIMAS:
Nenaudokite suslégto vandens sroviy.

DRAUDIMAS:

Kad nepataisomai nesugadintuméte elektriniy
ir elektroniniy komponenty, nemerkite dalies
arba viso Zolés pjovimo roboto j vandenj.

DRAUDIMAS:
Neplaukite vidiniy roboto daliy, kad
nesugadintuméte elektroniniy ir elektriniy
komponenty.
DRAUDIMAS:
Nenaudokite tirpikliy arba benzino, kad
nesugadintumeéte dazyty pavirsiy ir plastikiniy
komponenty.
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4.1. PLANINE PRIEZIDRA

Kad geriau veikty ir tarnauty ilgiau, batinai gaminj reguliariai
valykite ir pakeiskite susidévéjusias dalis.

Atlikite veiksmus lenteléje nurodytu daznumu.

DAZNIS
Kas savaite

KOMPONENTAS
Peilis

VEIKSMO TIPAS
Nuvalykite ir patikrinkite
peilio efektyvuma. (Zr.4.2
skirsn.)

Jeigu peilis yra sulenktas
deél susitrenkimo arba
jei yra susidevéjes, jj
pakeiskite. (Zr.4.2 skirsn.)
Nuvalykite ir pasalinkite
galimas oksidacijas.
(Zr. issamy instrukcijy
vadova)

|krovimo kontaktai

I8valykite. (Zr. i§samy
instrukcijy vadova)

Zolés pjovimo
robotas

Kas ménesj

|krovimo bazé ir
maitinimo laidai

Patikrinkite susidévéjima
ir buklés pablogéjima,
jei reikia, pakeiskite.
(Zr. i8samy instrukcijy
vadova)

Pasibaigus pjovimo | Akumuliatorius
sezonui arba kas
pusmetj, jei Zoles
pjovimo robotas
nenaudojamas

|kraukite akumuliatoriy
pries sandéliuodami.
(Zr. 4.3 skirsn.)

Zolés pjovimo
robotas

Kas metus arba
pasibaigus pjovimo
sezonui

Techninj aptarnavimag
atlikite jgaliotame
aptarnavimo centre.
(Zr. 4.1 skirsn.)

Reikia kas metus atlikti technine prieziurg jgaliotame
aptarnavimo centre, kad Zolés pjovimo robotas iSlikty geros
veikimo buklés.

PASTABA: bet kokiems gedimams todél, kad nebuvo
atlikta metiné techniné patikra, nebus taikoma garantija.

4.2. PJOVIMO PEILIY KEITIMAS

1. ISjunkite zolés pjovimo robotg saugiomis sglygomis
(2r. 1.4 skirsn.).

2. Apverskite Zolés pjovimo robotg stengdamiesi nepazeisti
dengianciosios plokstés slankiojo danggio.

3. Atverzkite tvirtinimo varztus ( 14.E pav.).

4. Pakeiskite pjovimo peiliukus ( 14.D pav.).

5. PriverZkite tvirtinimo varztus ( 14.E pav.).

4.3. AKUMULIATORIAUS PRIEZIURA ZIEMA IR
SANDELIAVIMAS

1. |kraukite akumuliatoriy vadovaudamiesi programéléje, kuri
pasiekiamapuslapyje,Nustatymai“, pateiktomis gairemis.

2. Nuvalykite Zolés pjovimo robotg (zr. iSsamy instrukcijy
vadovg).

3. Laikykite zolés pjovimo robotg sausoje ir nuo Sal€io
apsaugotoje vietoje, jsitikindami, kad yra iSjungtas.

PASTABA: ISsamesng informacija apie jkrovimo ziemai
procedira zitrékite iSsamiame instrukcijy vadove.

PASTABA: |krovimo registracija su programéléje pateikta
procedura reikalinga tam, kad galioty akumuliatoriaus
garantija.




4.4. AKUMULIATORIAUS PAKEITIMAS

Uz akumuliatoriaus pakeitimg yra iSskirtinai atsakingas tik
,STIGA“ TECHNINIO APTARNAVIMO PERSONALAS.

Jei prireikty pakeisti akumuliatoriy, kreipkités j aptarnavimo
centrg arba j savo pardavimo atstova.

5. GABENIMAS, SANDELIAVIMAS
IR SALINIMAS

5.1. GABENIMAS

PASTABA: Sitloma naudoti gabenimui ilgus atstumus
skirtg pakuote.

1. ISjunkite Zolés pjovimo robotg saugiomis sglygomis
(zr. 1.4 skirsn.).

2. Nuvalykite Zolés pjovimo robotg (zr. iSsamy instrukcijy
vadovg).

3. Pakelkite Zolés pjovimo robotg uz specialios rankenos
(15.D pav.) ir gabenkite jj stengdamiesi iSlaikyti pjovimo
peilj toli nuo kano.

6.

A

PROBLEMUY SPRENDIMAS

ISPEJIMAS:

5.2. LAIKYMAS

Zolés pjovimo robotas turi biiti laikomas horizontalioje padétyje,
sausoje vietoje, apsaugotoje nuo ledo, po to, kai bus iSvalytas
ir akumuliatorius jkrautas ziemai (Zr. 4 sk.). ligais neveikimo
laikotarpiais atjunkite jkrovimo baze nuo elektros tinklo.

5.3. SALINIMAS

A

1. Salinkite gaminio pakuote tvariai, j tam skirtas surinkimo
talpyklas arba specialiuose jgaliotuose surinkimo centruose.

2. Salinkite Zolés pjovimo robota vadovaudamiesi vietiniy
jstatymy taisykliy reikalavimais.

3. Kadangi zolés pjovimo robotas yra EEA| (elektros ir
elektroninés jrangos atliekoms) priskiriamos atliekos,
kreipkités j specialias institucijas dél perdirbimo ir $alinimo.

4. Salinkite senus arba panaudotus akumuliatorius tvariai, j
tam skirtas surinkimotalpyklas arba specialiuose jgaliotuose
surinkimo centruose.

|SPEJIMAS:

Norédamiisimtiakumuliatoriyi$ Zolés pjovimo
roboto, kreipkités j jgaliota aptarnavimo
centra.

Sustabdykite zolés pjovimo robota ir palikite jj saugiomis sglygomis (zr. 1.4 skirsn.).

Toliau pateikiamas bet kokiy sutrikimy, galiniy pasitaikyti darbo etape, sarasas.

GEDIMAS PRIEZASTYS

SPRENDIMAI

Nejprastas vibravimas. Zolés pjovimo
robotas kelia triuk$ma.

Pjovimo diskas arba peiliukai paZeisti

Pakeiskite paZeistus komponentus (Zr. 4.2 skirsn.).

Pjovimo jtaisas uzblokuotas likuciais (juostomis,
virvémis, plastmasés fragmentais ir t.t.).

ISjunkite Zolés pjovimo robota saugiomis salygomis (zr. 1.4
skirsn.). Atblokuokite pjovimo peilj.

Zolés pjovimo roboto paleidimas jvyko esant
nenumatytoms kliatims (nukritusioms Sakoms,
pamirStiems objektamsir t.t.).

I8junkite Zolés pjovimo robotg saugiomis salygomis (zr. 1.4
skirsn.). Pagalinkite Kliditis ir paleiskite Zolés pjovimo robotg
i$ naujo.

Elektrinio variklio avarija.

Pakeiskite variklj kreipdamiesijartimiausig jgaliotg aptarnavimo
centra.

Per auksta zolé.

Padidinkite pjovimo aukstj (zr. 3.5 skirsn.).

Atlikite preliminary pjovima naudojant normalig Zoliapjove.

Zolés pjovimo robotas gerai
nepasistato j jkrovimo stotj.

Perimetrinio laido padétis klaidinga.

Patikrinkite jkrovimo stoties jungtj (zr. 2.3.2 skirsn.).

Dirvozemio jgriuvos prie jkrovimo bazés.

Atstatykite tinkama jkrovimo bazés padétj. (2r.2.3.2 skirsn.).

Zolés pjovimo robotas veikia
nejprastai aplink perimetrines kliditis.

Netaisyklingai iStiestas perimetrinis laidas.

18 naujo tinkamai sureguliuokite perimetrinio laido padétj (pagal
laikrodZio rodykle) (zr. 2.3.1 skirsn.).

|krovimo bazés lemputé nejsijungia
tuomet, kai robotas yra uz jkrovimo
bazés riby.

Néra maitinimo jtampos arba jkrovimo bazéje
ivyko gedimas.

Patikrinkite taisyklingg prijungima prie maitinimo srovés lizdo.
Patikrinkite, ar maitinimo bloko jungiamasis laidas yra sveikas.

|krovimo bazés lempute jsijungia ir
letai mirksi

Perimetrinislaidas néra prijungtas arba yra nutrikes

Patikrinkite, kaip sumontuota ir pataisykite lizima (zr.2.3 pav.)

|krovimo bazés lemputé jsijungia ir
greitai mirksi

Perimetrinis laidas yra per trumpas arba jkrovimo
bazéje yra gedimas.

Patikrinkite, ar perimetrinio laido ilgis yra didesnis nei
nurodyta 2.3.2. skirsn. Jei problema islieka, kreipkités |
aptarnavimo centra.

Klaviatiroje dega jspéjamoji
piktograma

Nurodo sutrikimo / gedimo salygas.

ISsamesnés informacijos ieSkokite programéléje arba Zidrekite
iSsamy instrukcijy vadova.




LT
7. TECHNINIAI DUOMENYS

SPECIFIKACIJOS TIPAS: SRSWO1 (Zr. gaminio etikete) | TIPAS: SRBWO1 (Zr. gaminio etikete)
Matmenys (I X A X P) 413 x 252 x 560 [mm] 529 x 299 x 695 [mm]
5 . Priklauso nuo modelio: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (* Priklauso nuo modelio: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*
Zolés pjovimo roboto svoris (Paklaida +/-0,1[[I%]) tal o) (Paklaida +/-0,1 [[kgg]]) kit
Pjovimo aukstis (min.-maks.) 20-60 [mm] 20-65 [mm]
Peiliuko skersmuo 180 [mm] 260 [mm]
Pjovimo greitis 2850+/-50 [aps./min.] 2400+/-50 [aps./min.]
Judéjimo greitis 22 [m/min.] Priklauso nuo mor:?r:iﬁ*?‘l [m/min]; 28 [m/
Maksimalus $laitas 45% 50%
Maksimalus $Slaitas iSilgai perimetro 20%
Pjovimo sistemos tipas 4 sukiojami pjovimo peiliukai | 6 sukiojami pjovimo peiliukai
Pjovimo jtaiso kodas 322104105/0
Pamatuotas garso galios lygis 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
TriukSmo emisijos paklaida, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Garantuotas garso galios lygis 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Operatoriaus ausiai tenkantis garso slégio lygis 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Zolés pjovimo roboto IP klasifikacija IPX5
|krovimo stoties IP klasifikacija IPX1
Maitinimo bloko IP klasifikacija P67
Zolés pjovimo roboto darbiné aplinkos temperatiira[°C] 0-50
|krovimo stoties darbiné aplinkos temperatira [°C] -10-50
Maitinimo bloko darbiné aplinkos temperattra [°C] -10-50
Darbo naSumas Priklauso nuo modelio (*) Priklauso nuo modelio (*)
|éjimas: 100-240 Vac, 1,2 A; I13éjimas: 30 |éjimas: 200-240 Vac, 0,8 A; I$éjimas: 30
VDC,2A VDC, 4 A
Naudokite vieng is toliau pateikty originaliy Naudokite vieng i$ toliau pateikty originaliy
Energijos tiskimas kody arba_vél_esn_i_us atnaujinimus (kreipkités | | kody arba_vél_esn_i_us atnaujinimus (kreipkités j
igaliotajj ,STIGA“ atstova) igaliotajj ,STIGA" atstova)
118204158/0 (ES) 118204159/0 (ES)
118204161/0 (JK) 118204162/0 (JK)
118204163/0 (CH) 118204164/0 (CH)
Naudokite vieng i$ toliau pateikty originaliy kody arba vélesnius atnaujinimus (kreipkités j
Leidziami 30 VDC prailginimo kabeliai jgaliotajj ,STIGA" atstova)
Kodas: 1127-0010-01, ilgis 5 m
Kodas: 1127-0020-01, ilgis 15 m
. . Priklauso nuo modelio: 25,2 V-5 Ah;
Akumuliatoriaus modelis 252 \F/’”kz'as“i%”;‘;’;‘\’/deg‘;fszg\é v2 Q'Xh (| 282V-6An252 Xh-(g)xs AR; 25,2V - 2x6
|krovimo trukme Priklauso nuo mod[erlrllior:ﬂﬁ((z)[mln]; 80 min}; 150 Priklauso nuo modelio: 150 [min]; 180 [min] (*)
Darbo laikas Priklauso nuo modﬁici)r:]]e(o')[min]; 90 [min]; 150 270 [min]
Rysys ,Bluetooth®"“ ,Bluetooth®", 4G, 3G, GSM
Nar8ymo technologija GNSS

(*) I5samesneés informacijos apie konkrety modelj rasite iSsamiame vadove, kurj galima rasti internete (zr. QR kodg pirmajame
Sios knygelés puslapyje).
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LATVIESU - Instrukcijas tulkojums no originalvalodas

Pilna ekspluatacijas rokasgramata ir pieejama:
> timeklvietne stiga.com

> skenéjot QR kodu

> lietotne STIGA GO, kas pieejama App Store un Google Play

Download full manual
stiga.com

PIEZIME: $ajarokasgramata sniegtie noradijumiattiecas
uz visiem ar kabeli vadamu robotizétu plaujmasinu
modeliem. Attéli, ja nav precizéts, attiecas uz SRSWO01
platformu.

PIEZIME: $aja rokasgramata irietverti pamatnoradijumi,
kas galvenokart attiecas uz dro$ibu. Lai nodrosinatu,
ka uzstadisana tiek veikta pareizi, ir ripigi jaizlasa un
jaievero visi lietoSanas instrukcija ietvertie noradijumi
(skattt ieprieks).

1. DROSIBA

PIENAKUMS:

Uzmanigi izlasiet pirms
izmantoSanas unglabajietto, lai
to varetu izmantot ari nakotne.

1.1. DROSA EKSPLUATACIJA

Apmaciba

a. Uzmanigiizlasietnoradijumus, apgustiet
komandas un masinas pareizas lietosa-
nas noteikumus.

b. Nekadagadijumanelaujietlietotmasinu
bérniem, personam ar fiziskiem, manu
organuvaigarigiemtraucéjumiem, kaari
personam, kuru pieredze vai zinaSanas
nav pietiekamas, vai kuras nav izlasiju-
§as So instrukciju. Vietéjie noteikumi var
ierobezot operatora vecumu.

c. Operators vai lietotajs ir atbildigs par
negadijumiem vaiapdraudéjumiem, kas
saistiti ar treSajam personam vai treSo
personu aprikojumu.

Sagatavosana

a. Parliecinieties, vai automatiska peri-
metra norobezo8anas sistéma ir uzsta-
ditapareiziun saskanaarnoradijumiem.

b. Periodiski parbaudiet zonu, kur masina
tiek lietota, un novaciet akmenus, zarus,
kabelus un jebkadus citus priekSmetus,
kas var traucét tas darbibu.

c. Periodiski veiciet asmenu, asmenu
bultskrovju un plausanas bloka vizualu
parbaudi, lai parliecinatos, ka tie nav
nodilusivaibojati.Lai saglabatu masinas
lTdzsvaru, pa pariemnomainiet nodilusus

vai bojatus asmenus un bultskruves.

d. Apkartmasinas darbibas zonaijaizvieto
bridinajuma zimes, ja to izmanto publis-
kas vai brivi pieejamas vietas. Uzzimém
jaizvieto $ads teksts: “Uzmanibu! Au-
tomatiska plaujmasina! Turieties drosa
attalumanomasinas! Uzraugietbérnus!”.

1.1.1. DARBIBA

Vispareja informacija

a. Nedarbiniet masinu ar bojatiem aizsar-
giem vai ja droSibas ierices vai aizsargi
ir nonemti.

b. Rokas un kajas nedrikst likt tuvu vai zem
rotéjoSam dalam.Vienmérturieties prom
no izmesanas atveres.

c. Neaiztieciet masinas kustigas dalas,
kameér tas nav pilniba apstajusas.

d. Masinas darbiba laika vienmér valkajiet
stingrus apavus un garas bikses.

e. Nepaceliet vai neparvietojiet masinu,
kameér dzinéjs darbojas.

f. Nonemiet blokéSanas ierici no iekartas:

- Pirms 8kérsla iznem$anas.

- Pirms masinas parbaudes, tirisanas
vai laboSanas;

- Sadursmes arsve$kermenigadijuma,
lai parbauditu, vai masina nav bojata;

-Ja masSina sak spécigi vibrét, lai
parbauditu, vai nav bojajumu, pirms
atkartotas iedarbinaSanas.

g. Neatstajiet ieslégtu masinu bez uz-
raudzibas majdzivnieku, bérnu vai citu
tuvuma esosu cilvéku klatbutne.

Tehniska apkope unuzglabasana

a. Labipievelcietvisusuzgrieznus, bultskri-
ves un skraves, lai nodroSinatu masinas
droSu darbibu.

b. Bieziparbaudietrobotizétu plaujmasinu,
lai parliecinatos, vai ta nav nodilusi vai
bojata.

c. DroSibas apsvérumu dé] ir janomaina
nodiluas vai bojatas dalas.




d. Parliecinieties, ka asmeni tiek nomainiti
tikai ar piemérotam rezerves dalam.

e. Parliecinieties, vai akumulatori tiek
uzladeti, izmantojot pareizo razotaja
ieteikto akumulatoru ladétaju. Neparei-
za izmantoSana var izraisit elektrisko
triecienu, parkarSanu vai akumulatora
kodiga elektrolita izlieSanos.

f. Elektrolita nopludes gadijuma nomaz-
gajiet ar udeni/neitralizéjosu idzekli un
vérsieties pie arsta, jatas noklustacisu.c.

g. Masinas apkope javeic saskana ar ra-
zotaja noradijumiem.

Atlikusie riski
-Laiganizstradajums atbilstvisam droSibas
prasibam, nepareizas uzstadiSanas un/
vai neparedzétu situaciju dél var rasties
papildu riski.
Tadeél ir nepiecieSams, lai teritorija, kura
darbojasizstradajums, nebutu priekSmetu,
cilvéku un dzivnieku, turklat ir jainforme
visas personas, kas var pieklut darba
zonai, tai skaita 1slaicigi, par iesp&jamam
briesmam.

- Pérkona negaisagadijumaarzibensrisku
un vispar, ja ir gaidami slikti laikapstakli,
ieteicams nelietot izstradajumu un atslégt
perimetra vadu no uzlades bazes, ka ari
visas periférijas ierices no elektribas tikla.
Laiizmantotuizstradajumu, atkartoti pievie-
nojiet perimetra vadu un periférijas ierices
elektribas tiklam saskana arrokasgramata
izklastitajiem noradijumiem.

1.2. IZSTRADAJUMA APRAKSTS

Robotizéta plaujmasina ir paredzéta zales plausanai darza
dalas, kas norobeZotas ar perimetra kabeli.

Darbibas princips ir balstits uz nejausu kustibu. Robotizéta
plaujmasina maina trajektoriju, kad ta sasniedz perimetra
kabeli vai Skersli.

Plaujmasinas izmanto$ana citiem mérkiem var bt bistama
un var radtt ievainojumus un/vai bojat mantu. Par nepareizu
izmantosanu tiek uzskatits (tikai pieméra labad, saraksts nav
pilns): cilvéku, bérnu vai dzivnieku parvadasana masin3;
brauks$ana ar masinu; masinas izmantoSanakravas vilkSanai
vai stum$anai; masinas izmanto$ana augu plausanai, kas
nav zale.

Platforma TIPS: SRBWO1 ir aprikota ar 3G/4G moduli ar SIM
kartiun GNSS moduli, kas nodro$inarobotizétas plaujmasinas
talvadibu un navigacijas paligfunkcijas.

1.3. SIMBOLI UN ZIMES

UZMANIBU:
Pirms izstradajuma ieslégSanas izlasiet
lietotaja instrukciju.

UZMANIBU:

Priek§metu izmeSanas risks cilveku
virziena.

Turieties drosa attalumano masinas, kameér
ta darbojas.

UZMANIBU:

Neievietojiet rokas vai kajas nodalijuma,
kura atrodas plausanas ierice.

Pirms darbu veik§anas masina vai pirms
tas pacelSanas nonemiet atslégSanas
ierici.

UZMANIBU:

Neievietojiet rokas vai kajas nodalijuma,
kura atrodas plausanas ierice.

Nekapiet uz masinas.

AIZLIEGUMS:

Parliecinieties, ka, kamér masinadarbojas,
darba zona nav cilveku (1pasi bérnu,
vecaka gadagajuma cilvéku vai invalidu)
un majdzivnieku.

Sekojiet tam, lai bérni, majas dzivnieki un
citas personas atrastos drosa attaluma,
kamér masina darbojas.

AIZLIEGUMS:

Masinas tiriSanai vai mazgasanai neizman-
tojiet augstspiediena mazgatajus.

lerice ar Il izolacijas klasi, darbinama
no akumulatora (robotizéta plaujmasina)
vai izmantojot specialu baroSanas bloku
(uzlades baze un atsauces stacija).

Izmantojiet originalo baroanas bloku, kura
raksturlielumiir noraditi uz datu plaksnites.

Lidzstravas barosanas avota simbols.

Aizsardzibas pakape pret cietu dalinu un
udens ieklasanu.

Elektrisko un elektroniskoiekartu atkritumi,

kas nogadajami attiecigajos parstrades un
apglabasanas centros.

Garantétais skanas jaudas lTmenis



1.4. ROBOTIZETAS PLAUJMASINAS DROSA
APTURESANA UN IZSLEGSANA

PIENAKUMS:

Pirms jebkadu tiriSanas, transportésanas vai
tehniskas apkopes darbu veik§anas vienmér
drosaveidaizslédziet robotizétu plaujmasinu.

1. Nospiedietpogu“STOP”(1.Aatt.), laidro$a veida apturétu
robotizétu plaujmasinu un atvértu aizsargvaku (1.B att.).

2. Nospiediet izslegSanas pogu (1.E att.) uz dazam
sekundém un uzgaidiet, lidz izdziest pogas indikators.

3. Tikai péc indikatora (1.E att.) izslégSanas atvienojiet
droSibas atslegu (1.D att.), lai drosa veida izslégtu
robotizétu plaujmasinu.

4. Robotizétaplaujmasinairapturétavaiizslégtadrosaveida.

2. UZSTADISANA

UZMANIBU:
A Nekad nemodificéjiet, neizjauciet, neatslédziet

un nenonemiet uzstaditas drosibas ierices.

PIEZIME: Lai iegiitu papildinformaciju par izstradajuma
uzstadisanu, sazinieties ar STIGA dileri.

MONTAZAS DETALAS ( 2. att.)

(A)Uzlades baze, (B) Barosanas bloks, (C) Perimetrakabelis,
(D) Perimetra kabela stiprindjuma tapas, (E) Uzlades bazes
stiprinajuma skrives, (F) Perimetra kabela savienojums, (G)
Uzlades bazes savienotaji.

2.1. UZSTADISANAS PRASIBU PARBAUDE
2.1.1. DARZA PARBAUDE:

e Parbaudiet darza stavokli atbilsto$i noradijumiem, kas
izklastiti 1. nod.

e |zlidziniet zemi ta, lai péc lietus neveidotos dublainas
pelkes.

2.1.2. PARBAUDES PIRMS UZLADES BAZES UN
BAROSANAS BLOKA UZSTADISANAS:

ELEKTRORISKS:
Ir jasagatavo kontaktligzda, kas atbilst valstt
spéka esosajiem tiesibu aktiem.

ELEKTRORISKS:

Piegadatajai kedei jabut aizsargatai ar
diferencialo slédzi (RCD), kas aktivizéjas pie
stravas, kas neparsniedz 30 mA.
ELEKTRORISKS:

Nepieslédziet baro$anas bloku kontaktligzdai,
ja kontaktdaksa vai kabelis ir bojats.
Nepieslédziet un nepieskarieties bojatam
kabelim, kamértas nav atvienots no barosanas
avota.

Bojata vada dé| jus varat nonakt saskarée ar
spriegumaktivam dalam.

> PP

1. Sagatavojiet zaliena mala lidzenu laukumu, lai izvietotu
uzlades bazi

2. Parliecinieties, ka attalums no bazes lidz iespéjamiem
[Tkumiem ir vismaz 200 cm.

UZMANIBU:
Barosanas kabelim, barosanas blokam,

pagarinatajam un jebkuram citam elektribas
kabelim, kas neietilpst izstradajuma
komplekta, jaatrodas arpus plausanas zonas,
laitie butu prom no bistamam kustigam dalam
un laiizvairitos no kabelu bojajumiem, kas var
nonakt saskaré ar spriegumaktivajam dalam.

3. Sagatavojiet baroSanas bloka uzstadisanas zonu ta, lai
ta nekados laika apstaklos nevarétu iegrimt tdent. To ir
ieteicams uzstadit slégta nodalijuma, kas aizsargats no
atmosféerasiedarbibas, tadavieta, kas nav viegli pieejama
nepiedero$§am personam.

2.1.3. GALVENASPERIMETRAKABELAUZSTADISANAS
PARBAUDES:

1. Parbaudiet, vai darba zonas maksimalais slipums ir
mazaks vai vienads ar 45% vai 50%, atkariba no modela
(skat. 7. par. TEHNISKIE DATI), un ievérojiet noteikumus,
kas noraditi 3. att.

UZMANIBU:
Robots var plaut virsmas, kuru slipumu
neparsniedz 45% vai 50%, atkaribano modela.

Ja Sie noradijumi netiek ievéroti, robots var
izslidét un iziet no darba zonas

UZMANIBU:
Apgabalus, kuros virsmas slipums parsniedz
maksimalo pielaujamo robezvértibu, nevar

noplaut. Saja gadijuma novietojiet perimetra
kabeli pirms slipas zonas, izslédzot to no
plaujama zaliena apgabala.

2. Parbaudiet visu darba virsmu: noveértéjiet Skérslus un
zonas, kas jaizslédz no darba zonas, kuras janorobezo
ar perimetra kabeli.

2.2. PERIMETRA KABELA UZSTADISANAS
KRITERIJI

Turpmak ir atrodami perimetra kabela uzstadisanas kritériji,
sikaku informaciju skatiet pilna ekspluatacijas rokasgramata.

MINIMALIE ATTALUMI
MINIMAL_AI_SV KABELA
KONSTRUKCIJAS UZSTADISANAS
ELEMENTS ATTALUMS NO
KONSTRUKCIJAS
ELEMENTA

TIPS SRSWO01 SRBWO1
Virsma ar segumu
vai celin$ viena 5cm 5cm
[Tment ar zalienu
VGraws, siena vai 35 cm 45 cm
Z0gs
Dzivzogs vai
augs, kura saknes 30cm 40cm
atrodas virs zemes
Baseins, dikis,
koplietoSanas cel§ 90 cm 100 cm
bez noZzogojuma
Basglnsval celSaiz 150 cm 150 om
nogazes




SKERSLU NOROBEZOSANAS VEIDI

ATTALUMS X STARP DIVIEM DAZADIEM PERIMETRA
KABELA POSMIEM

TIPS
SRSWO01 | SRBWO1
_ _ Skérsli var norobezot, parklajot
X>(Z Z:\(t)t():m X>(Z Z(t)t():m izejoso un ieejoso kabela
T T posmu, nekrustojot tos.
Skersli var norobezot, attalinot
izejoSo un ieejoso kabela
X(<57§tf)m X(Zggtf? posmu vismaz par Y= 30 cm. Ja
T T Skerslis ir pietiekami izturigs, to
var atstat bez aizsardzibas.

CELINI STARP DAZADAM DARZA ZONAM

KORIDORA PLATUMS Z

TIPS
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90 cm Robotizéta plaujmasina var
(6. att.) (6. att.) sasniegt zonu (6.A att.).
Robotizéta plaujmasina nevar
Z<70cm | Z<90cm |sasniegt zonu (6.A att.) un tadé|
(6. att.) (6. att.) ta ir uzskatama par “slégto
zonu”.
BRIDINAJUMS:
A Darba zona un vispar zonas, kuras robotizéta
plaujmasina var parvietoties, irjanorobezo ar

neparvaramu barjeru.

Nodrosiniet, ka noZzogojums atbilst §Tm
prasibam, vai darbibas laika uzraugiet
robotizétu plaujmasinu.

2.3. SASTAVDALU UZSTADISANA

ELEKTRORISKS:

Izmantojiet tikai Razotaja piegadato
akumulatoru ladétaju un baro$anas bloku.
Nepiemérota izmantoSana var izraisit
elektroSoku un/vai parkarSanu.

BRIDINAJUMS:

Roku sagrieSanas bistamiba.

Izmantojiet aizsargcimdus, lai izvairitos no
roku savainosSanas.

BRIDINAJUMS:

Puteklu nokliiSanas acTs risks.

Izmantojiet aizsargbrilles, lai izvairitos no
puteklu noklGsanas acis.

ELEKTRORISKS:

lesledziet elektribas padevi tikai péc visu
uzstadiSanas operaciju pabeigSanas.
NepiecieSamibas gadijuma uzstadiSanas
laika atslédziet galveno elektribas avotu.

> BB P

2.3.1. PERIMETRA KABELA UZSTADISANA
TAPU NOVIETOSANA

1

2.

. leklajiet perimetra kabeli, sakot no uzlades bazes

uzstadiSanas zonas.

leklajiet kabeli gareniski visam celam, nostiprinot to ar

specialam tapam (7.B att.), kas izvietotas apméram

100 cm attaluma viena no otras, un ievérojot izklastitas

uzstadiSanas prasibas (skat. par. 2.2).

Atstajiet 2 m kabela rezervi, kuru pieslégSanas beigas

varés saisinat lidz pareizajam garumam.

. Likumos novietojiet kabeli ta, lai llkuma radiuss butu
aptuveni 20 cm (7.A att.).

KOPEJAIS )
PERIMETRA STIGA KABELI, KAS PIEMEROTI
KABELA MONTAZAI
GARUMS
150 m spole,
Kods 1127-0000-01 ©2.7 mm
300 m spole,
Kods 1127-0001-01 ©2.7 mm
<400m 500 m spole
Kods 1127-0002-01 @3.4mm
1000 m spole,
Kods 1127-0003-01 034 mm
500 m spole,
>= 400m lidz Kods 1127-0002-01 @3.4mm
maks. 1000m Kods 1127-0003-01 1000 m spole,
@ 3,4 mm

A

UZMANIBU:

Parliecinieties, ka vads visa cela garuma
saskaras ar zemi, lai robotizéta plaujmasina
to nesabojatu.

PIEZIME: Uzstadi$anai izmantota perimetra kabela
garumamjabutvismaz 40 m.Jakabela garumsirmazaks,
ir jauzstada rezistors, kods 122063053/0. Skatiet pilnu
ekspluatacijas rokasgramatu.

2.3.2. UZLADES BAZES UZSTADISANA

Uzstadiet uzlades bazi uz vienas ass ar perimetra kabeli
ta, lai robots tai varétu pieklat, sekojot perimetra kabelim
pulkstenraditaja virziena.

1
2

. Parbaudiet uzstadisanas prasibas, kas minétas 2.2.

. NepiecieS8amibas gadijuma sagatavojiet zemi ta, lai
uzlades bazes virsma bitu viena liment ar zalienu, zemei
jabat pilnigi lidzenai un blivai, lai izvairitos no uzlades
bazes virsmas deformacijas.

. Nonemiet vaku (8.C att.).

. Novietojiet uzlades bazi uz vienas ass ar perimetra kabeli
(8.D2 att.) ta, lai robots tai varétu pieklt, parvietojoties,
sekojot perimetra kabelim pulkstenraditaja virziena.

. levietojiet abus kabela galus attiecigajos kanalos
(8.E2 att.).

. Nogrieziet kabelu galus [1dz precizam izméram.

. Uzlieciet pasperforéjoSos savienotajus uzkabela (9.F att.),
(9.G att.), (9.H att.).

. Savienojiet savienotajus ar spailem (8.1 att.).

. Piestiprinietuzlades bazi(10.L att.) pie zemes, izmantojot
nostiprinatajskraves (10.M att.).

10. Uzstadiet vaku (10.C att.) atpakal.
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. Pievienojiet baroSanas bloku uzlades bazei un
pieskrivéjiet savienotaju.

12. Pievienojiet baroSanas bloka kontaktdaksu pie elektribas

tikla rozetes.

13. Parbaudiet, vai, kamér robotizéta plaujmasina nav

2.

uzlades bazé, ladesanas bazes indikators (10.N att.) deg
nepartraukti (skat. 3.3. nod.).

4. ROBOTIZETAS PLAUJMASINAS
UZSTADISANA PEC UZSTADISANAS

Uzladejot akumulatorus pirmo reizi, tie jauzladé vismaz 2
stundas.

2.

5. IZSTRADAJUMA IESTATIJUMI

Lai robotizétu plaujmasinu varétu izmantot automatiskaja
darbibas rezima, ir nepiecieSami vairaki iestatijumi, kurus var
veikt, izmantojot mobilo ierici (viedtalruni) ar iOS vai Android
operétajsistému un ar instalétu lietotni “STIGA GO”.

PIEZIME: Pieejamo funkciju apraksts ir atrodams pilna
ekspluatacijas rokasgramata.

3.

3.

DARBIBA

1. ROBOTIZETAS PLAUJMASINAS MANUALA
VADIBA

Robotizétu plaujmasinu var izmantot, neveicot aprakstito
programmésdanu (skat. 2.5. par.). Saja rezima robotizéta
plaujmasinaveic darbaciklu, atgriezas uzlades baze un paliek
taja Iidz nakamajai manualajai palai$anai.

1

2.

. Novietojiet robotizétu plaujmasinu uzlades bazé vai
jebkura gadijuma sistemas perimetra.
Nospiedietpogu“STOP”(1.Aatt.), laiatvertuvaku (1.Batt.)
un piekldtu vadibas konsolei (1.C att.).

3. Nospiediet pogu “ON/OFF” (1.E att.) un turiet to 5

sekundes, lai ieslégtu robotiz&tu plaujmasinu.

4. Spiedietpogu "REZIMAIZVELE" (1.Fatt.), lidz sak mirgot

5.

6

tikai ikona (1.L att.).

Nospiedietpogu"APSTIPRINAT" (1.Gatt.) Ikona (1.Latt.)
iedegas nepartraukti, apstiprinot darbibu. Aizveriet vaku
(1.B att.).

. Robotizéta plaujmasina sak darboties.

PIEZIME: &is reZims var negarantét pietiekamu darza
parklajumu gan attieciba uz nepiecieSamo laiku, gan
attiectba uz plausanas rezultatu vienmérigumu, it ipasi,
jadarzamirneregularaforma.Lainodrosinaturobotizétas
plaujmasinas maksimalu darbibas efektivitati, iesakam
veikt programmésanu (skat. 2.5. par.).

3.

2. ROBpTIZETAS PLAUJMASINAS VADIBAS
IERICU APRAKSTS

Komandu, indikatoru un to funkciju saraksts:

Poga“STOP”(1.Aatt.):izmanto robotizétas plaujmasinas
dro$ai apturé$anai.

“DROSIBAS ATSLEGA” (1.D att.): izmanto robotizétas
plaujmasinas dro$ai izslégsanai.

Poga “ON/OFF” (1.E att.): izmanto robotizétas
plaujmasinas ieslég$anaiunizslégsanai, kaarttrauksmes
signalu izslégsanai.

Poga "REZIMA IZVELE" (1.F att.): izmanto, lai izvél&tos
robotizétas plaujmasinas darbibas reZimu un piespiestu
atgriezties uzlades baze.

Poga "APSTIPRINAT" (1.G att.): izmanto, lai apstiprinatu
iestatito darbibas rezimu.

Gaismas ikona “IEPLANOTA PROGRAMMA’ (1. att.):
izmanto, lai paraditu ieplanotas programmasiestatijumus.
Gaismasikona“VIENS DARBA CIKLS” (1.L att.):izmanto,
lai paradttu viena darba cikla iestatijumus.

Gaismas ikona “ATGRIEZTIES BAZE” (1.H att.):
izmanto, lai paraditu robotizétas plaujmasinas piespiedu
atgrieSanas uzlades bazé iestatijumu.
Pogu“BLUETOOTH”(1.Matt.)izmantotikai servisa centri
diagnostikas vajadzibam.
Gaismasikona“TRAUKSME”(1.Natt.):izmantotrauksmes
stavoklu attéloSanai.

Gaismas ikona “AKUMULATORS” (1.0 att.): izmanto, lai
paraditu akumulatora uzlades limeni.

PIEZIME: lepriek$ uzskaitito vadibas organu apraksts ir
atrodams pilnaja ekspluatacijas rokasgramata.

3.

3. UZLADES BAZES DARBIBA

Uzlades baze ir aprikota ar indikatorlampinu (10.N att.), kas
iedegas $ados gadijumos:

3.

Indikatorlampina izslégta: uzlades bazei netiek padota
strava vai robots atrodas baze.

Indikatorlampina deg nepartraukti: perimetra kabelis ir
pareizi pieslégts uzlades bazei un perimetra signals tiek
pareizi parraidits.

Lenam mirgojos$aindikatorlampina: perimetrakabelis nav
pieslégts vai ir parrauts.

Atrimirgojosaindikatorlampina: perimetrakabelis ir parak
Tss vai ir uzlades bazes klume.

4. AKUMULATORA UZLADE

Procedira “AKUMULATORA UZLADE” |auj manuali uzladat
robotizétu plaujmasinu.

—_

. Novietojietrobotizétu plaujmasinuuzladesbaze (11.Ratt.)

2. lebidiet robotizétu plaujmasinu uzlades bazé, lai

iespraustu uzlades savienotaju ( 11.S att.).

. Nospiediet pogu “STOP” (11.A att.), lai atvértu vaku
(11.B att.) un pieklutu vadibas konsolei (11.C att.).

. leslédziet robotizétu plaujmasinu, izmantojot pogu “ON/
OFF” (11.E att.).

. Gaismas ikona “AKUMULATORS” (11.L att.) mirgo,
robotizéta plaujmasina tiek uzladéta.

. Aizveriet vaku ( 11.B att.).

. Atstajiet robotizétu plaujmasinu uzladéties vismaz tadu
laiku, kas noradits 2.4.

PIEZIME: Pirms ziemas uzglabasanas akumulators
jauzlade, ka noradits 4.3. par.

3.

5. PLAUSANAS AUGSTUMA REGULESANA

PLATFORMAS TIPS SRSWO01 - MANUALA
REGULESANA

1

. |zslédziet robotizétu plaujmasinu drosa veida (skat.
1.4.par.).

2. Ar augstuma regulétaja (12.P att.) palidzibu izvélieties

vélamo plauSanas augstumu ta, lai noplauta zales dala
neparsniegtu 10 mm.

PIEZIME: Robotizétas plaujmaginas noplautas zales
dalas garums nedrikst parsniegt 10 mm.




PLATFORMAS TIPS SRBWO1 -
REGULESANA

ELEKTRISKA

Lai noregulétu plausanas augstumu, izmantojiet lietotneé
pieejamo vedni.

Asmenu augstuma reguléSanas sistémai nepiecieSama
sakotnéja kalibréSana un periodiska kalibrésana, kas
tiek veikta automatiski. KalibréSanu var veikt art manuali,
izmantojot specialu lietotnes izvélni.

BRIDINAJUMS:
PlauSanas augstuma reguléSanas laika
nepieskarieties griezéjiericei.

>

PIEZIME: Robotizétas plaujmasinas noplautas zales
dalas garums nedrikst parsniegt 10 mm.

. TEHNISKA APKOPE

BRIDINAJUMS:
Izmantojiet tikai originalas rezerves dalas.

H

BRIDINAJUMS:
Nekad nemodificéjiet, neizjauciet, neatslédziet
un nenonemiet uzstaditas drosibas ierices.

BRIDINAJUMS:

Roku sagrieSanas bistamiba.

Izmantojiet aizsargcimdus, lai izvairitos no
roku savainoSanas.

BRIDINAJUMS:

Putek]u noklGsanas acis risks.

Izmantojiet aizsargbrilles, lai izvairitos no
puteklu nokliiSanas acis.

UZMANIBU:

Parak liela tdens daudzuma lietoSana
var izraisit to noklusanu uz elektriskajam
sastavdalam, sabojajot tas.

AIZLIEGUMS:

Neizmantojiet augstspiediena udens
mazgasanas iekartas.

AIZLIEGUMS:

Lai izvairitos no elektrisko un elektronisko
komponentu neatgriezeniska bojajuma,
neiegremdéjiet (daléji vai pilnigi) robotizétu
plaujmasinu Gdenr.

AIZLIEGUMS:

Nemazgajiet robotizétas plaujmasinas
iekSéjas dalas, lai nesabojatu elektriskas un
elektroniskas sastavdalas.

AIZLIEGUMS:

Q0 ok PP PPk

nesabojatu krasotas virsmas un plastmasas
elementus.

4.1. PLANOTA TEHNISKA APKOPE

Lai nodro$inatu labaku darbibu un ilgaku kalpos$anas laiku,
regulari tiriet izstradajumu un mainiet nodilu$as detalas.

Veiciet darbus ar tabula noradito biezumu.

BIEZUMS SASTAVDALA | APKOPES DARBU

VEIDS

Iztiriet un parbaudiet
asmens efektivitati.
(Skat. 4.2. att.)

Ja asmens deforméjas
trieciena dél vai, ja tas
ir nodilis, nomainiet to.
(Skat. 4.2. att.)

Iztiriet un novaciet
iespéjamas oksidésanas
pazimes. (Skatit

pilnu ekspluatacijas
rokasgramatu)

Reizi nedéla Asmens

Uzlades kontakti

Robotizéta
plaujmasina

Reizi ménest Veiciet tirisanu. (Skatit
pilnu ekspluatacijas

rokasgramatu)

Uzlades baze un
baro$anas vadi

Parbaudiet nodilumu
un bojajumus,
nepiecie$amibas
gadijuma nomainiet
tos. (Skatit pilnu
ekspluatacijas
rokasgramatu)

Plausanas sezonas | Akumulators
beigas vai ik péc
sesiem ménesiem,
ja robotizéta
plaujmasina netiek

Veiciet uzladi,
kas paredzéta
pirms akumulatora
uzglabasanas.
(Skat. 4.3. att.)

izmantota
Katru gadu vai Robotizéta Veiciet tehnisko apkopi
plausanas sezonas | plaujmasina autorizétaja servisa

beigas centra. (Skat. 4.1. att.)

Reizigadairjaveic tehniska apkope pilnvarotaja servisacentra,
lai uzturéetu robotizétas plaujmasinas labu darba stavokli.

PIEZIME: garantija neattiecas uz iespéjamiem defektiem,
kasradasikgadéjas tehniskas apkopes neveikSanas dél.

4.2. PLAUSANAS ASMENU MAINA

1. Izslédziet robotizétu plaujmasinu drosa veida (skat.
1.4.par.).
2. Apgrieziet robotizetu plaujmasinu otradi, sekojot tam, lai
peldosais vaks netiktu sabojats.
. Atskriveéjiet nostiprinatajskraves ( 14.E att.)
. Nomainiet plauSanas asmenus (14.D att.).
. Pievelciet nostiprinatajskraves ( 14.E att.)

3. AKUMULATORA ZIEMAS APKOPE UN
UZGLABASANA

1. Uzladégjiet akumulatoru saskana ar lietotnes vedni, kas
atrodams lapa “lestatijumi”.

2. |ztiriet robotizétu plaujmasinu (skat. pilnu ekspluatacijas
rokasgramatu).

3. Uzglabajiet robotizétu plaujmasinu sausa vieta, kas
pasargata no sala, parliecinoties, ka ta ir izslegta.

3
4
5
4.

PIEZIME: Sikaku informaciju par ziemas uzlades
proceduru skatiet pilna ekspluatacijas rokasgramata.

PIEZIME: Lai akumulatora garantija bdtu spéka, ir
jaregistré uzlade, izmantojot lietotnes procedaru.




4.4. AKUMULATORA MAINA

Akumulatora nomainu drikst veikt tikai STIGA TEHNISKA
ATBALSTA DIENESTA PERSONALS.

Ja akumulators ir janomaina, sazinieties ar tehniska atbalsta
dienestu vai tuvako izplatitaju.

5. TRANSPORTESANA,
UZGLABASANA UN UTILIZACIJA

5.1. TRANSPORTESANA

PIEZIME: Transportgjot lielos attalumos, iesakam
izmantot originalo iepakojumu.

1. Izsledziet robotizétu plaujmasinu drosa veida (skat.
1.4.par.).

2. |ztiriet robotizetu plaujmasinu (skat. pilnu ekspluatacijas
rokasgramatu).

3. Robotizétas plaujmasinas pacelSanaiizmantojiet specialu
rokturi (15.D att.) un parvietojotto, turiet plauSanas asmeni
prom no kermena.

PROBLEMU NOVERSANA

BRIDINAJUMS:

6.

A\

5.2. UZGLABASANA

Robotizéta plaujmasina irjauzglaba horizontala stavokli sausa
vieta, kas aizsargata no sala, vispirms iztirot akumulatoru un
veicot ta uzladi, kas paredzéta pirms ziemas sezonas (skat.
4.nod.). ligstoSas dikstaves laika atvienojiet uzlades bazi no
elektrotikla.

5.3. UTILIZACIJA

A

. Utilizgjiet izstradajuma iepakojumu videi draudziga veida,

e

BRIDINAJUMS:

Lai iznemtu akumulatoru no robotizétas
plaujmasinas, sazinieties ar pilnvarotu
tehniska atbalsta centru.

izmantojot piemérotus savakSanas konteinerus vai specialus
atkritumu savaksanas centrus.

2. Utilizéjiet robotizétu plaujmasinu saskana ar vietéjo tiesibu

3.

aktu prasibam.

Nemot véra to, ka robotizéta plaujmasina ir klasificéta ka
EEIA (elektrisko un elektronisko iekartu atkritumi), sazinieties
arpiemeérotu atkritumu parstrades un utilizacijas uznémumu.

. Utiliz&jiet vecas vai nolietotas baterijas videi draudziga

veida, izmantojot piemérotus savaksanas konteinerus vai
specialus atkritumu savak$anas centrus.

Apturiet robotizétu plaujmasinu un uzstadiet to drosa stavokli (skat. 1.4. par.).

Zemak ir atrodams saraksts ar visam klumém, kas var rasties darba laika.

TRAUCEJUMS CELONI

RISINAJUMI

Bojats plausanas disks vai asmeni

Nomainiet bojatas sastavdalas (skat. 4.2. par.).

plastmasas dalas u.c.).

Plausanasierice iesprudanetirumos (lentés, trosés,

Izslédziet robotizetu plaujmasinu droda veida (skat. 1.4. par.).
Atbrivojiet plauSanas asmeni.

Neparastas vibracijas. Trok$ni

robotizétas plaujmasinas darbibas u.c.).

Robotizéta plaujmasinatikaiedarbinataneparedzéto
Skeérslu klatbatné (nokritusi zari, aizmirstas mantas

Izslédziet robotizétu plaujmasinu drosa veida (skat. 1.4. par.).
Iznemiet Skérslus un restartéjiet robotizétu plaujmasinu.

laika. Elektromotora avarija.

Nomainiet dzingju, vérsieties tuvakaja autorizétaja tehniska
atbalsta centra.

Zale ir parak augsta.

Palieliniet plau$anas augstumu (skat. 3.5. par.).
Veiciet iepriek$éjo plausanu zona ar parastu plaujmasinu.

Robotizéta plaujmasina nevar pareizi

Nepareizi izvietots perimetra kabelis.

Parbaudiet uzlades stacijas savienojumu (skat. 2.3.2. par.).

izvietoties uzlades stacija.
tuvuma.

Zemes virsmas padzilindjums uzlades bazes

Novietojiet uzlades bazi pareiza stavoklr. (Skat. 2.3.2. par.).

Nepareiza robotizétas plaujmasinas
uzvediba, apbraucot $kérslus uz
perimetra.

Perimetra kabelis ir ierikots nepareizi.

Pareizi ierikojiet perimetra kabeli (pulkstenraditaja virziena)
(skat.2.3.1. par.).

Uzlades bazes indikatorlampina

Netiek padota elektriska strava vai uzlades bazes

Parbaudiet, vai baroSanas avota kontaktdaksa ir savienota

iedegas, kamer robots nav uzlades | klime. pareizi. Parbaudiet baro$anas bloka savienosanas kabela
bazé. integritati.

Uzlades bazes indikatorlampina sak | Perimetra kabelis nav pieslégts vai ir parrauts Parbaudiet uzstadisanu unsalabojiet parravumu (skat.2.3. par.)
Ienam mirgot

Uzlades bazes indikatorlampina sak | Perimetra kabelis ir parak iss vai ir uzlades bazes | Parbaudiet, vai perimetra kabela garums ir lielaks, neka
atri mirgot klame. noradits 2.3.2. par. Ja probléma nepazid, sazinieties ar

tehniska atbalsta centru.

pogu panell deg bridinajuma ikona

Norada uz darbibas traucéjumiem/defektiem.

Lai iegltu plasaku informaciju, skatiet lietotni vai pilnu
ekspluatacijas rokasgramatu.




7. TEHNISKIE DATI

Lv

RAKSTURLIELUMI

TIPS: SRSWO01 (skatit produkta
etiketi)

TIPS: SRBWO01 (skatit produkta
etiketi)

Izméri (PxAxD)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Robotizétas plaujmasinas svars

Atkarigs no modela: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(Kltda +/-0,1 [kg])

Atkarigs no modela: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(Klada +/-0,1 [kg])

Plau$anas augstums (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Asmens diametrs 180 [mm] 260 [mm]

Plau$anas atrums 2850+/-50 [apgr./min.] 2400+/-50 [apgr./min.]
ParvietoSanas atrums 22 [m/min] Atkarigs no modela: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksimalais slipums 45% 50%

Maksimalais slipums garam perimetram 20%

Plausanas sistémas tips 4 grozamie plau$anas asmeni | 6 grozamie plausanas asmeni
Plausanas ierices kods 322104105/0

Izméritais skanas jaudas limenis 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Trok$na emisiju kluda, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Garantétais skanas jaudas limenis 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Skanas spiediena limenis pie operatora auss 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Robotizétas plaujmasinas IP klasifikacija IPX5

Uzlades stacijas IP klasifikacija IPX1

Baro$anas bloka IP klasifikacija P67

Robotizétas plaujmasinas darba vides temperatira .

rc) 0+50

Uzlades stacijas darba vides temperatiira [°C] -10+50

BaroSanas bloka darba vides temperatiira [°C] -10 + 50

Darbspéja

Atkariba no modela (*)

Atkariba no modela (*)

Baros$ana

leeja: 100-240 Vac, 1,2 A; izeja: 30 V lidzstr.,
2A
Izmantojiet kadu no turpmak noraditajiem
originalajiem kodiem vai turpmakus
atjauninajumus (konsultgjieties ar pilnvaroto
STIGA izplatitaju)
118204158/0 (ES)
118204161/0 (APVIENOTA KARALISTE)
118204163/0 (SVEICE)

leeja: 200-240 Vac, 0,8 A; izeja: 30 V lidzstr.,
4A
Izmantojiet kadu no turpmak noraditajiem
originalajiem kodiem vai turpmakus
atjauninajumus (konsultéjieties ar pilnvaroto
STIGA izplafitaju)
118204159/0 (ES)
118204162/0 (APVIENOTA KARALISTE)
118204164/0 (SVEICE)

Pielaujamie 30 V lidzstr. pagarinajuma kabeli

Izmantojiet kadu no turpmak noraditajiem origi
(konsultgjieties ar pilnv:

nalajiem kodiem vai turpmakus atjauninajumus
aroto STIGA izplatitaju)

Kods: 1127-0010-01, garums 5 m

Kods: 1127-0020

-01, garums 15 m

Akumulatora modelis

Atkarigs no modela: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

Atkarigs no modela: 25,2V - 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V - 2x5Ah; 25,2V - 2x6Ah
)

Uzlades laiks

Atkarigs no modela: 60 [min]; 80 [min]; 150

Atkarigs no modela: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Darba laiks Atkarigs no mode!a:_GO Emln]; 90 [min]; 150 270 [min]
[min] (*)
Savienojamiba Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigacijas tehnologija

GNSS

(*) Lai sanemtu plasaku informaciju par konkréto modeli, skatiet, lidzu, pilnu rokasgramatu, kas pieejama tieSsaisté (skatiet
QR kodu $is rokasgramatas pirmaja lappusé).
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SLOVENSCINA - Prevod originalnih navodil

Celotni priroénik z navodili je na voljo:
> na spletni strani stiga.com

> s skeniranjem QR kode

> v aplikaciji STIGA GO, na voljo v App Store in Google Play

Download full manual
stiga.com

OPOMBA:Navodilavtem priro¢niku veljajo za vse modele
Ziéno vodenih robotskih kosilnic. Slike se nanasajo na
platformo SRSWO01, ¢e ni drugace navedeno.

OPOMBA: Ta priro¢nik vsebuje osnovna navodila,
predvsem v zvezi z varnostjo. Za pravilno namestitev je
treba natan¢no prebrati in upostevati celotni priroénik z
navodili (glejte zgoraj).

1. VARNOST

OBVEZNOST:

Pred uporabo natancno
preberite in shranite za poznejSo
uporabo.

1.1. VARNE DELOVNE PRAKSE

Usposabljanje
a. Natan¢no preberite navodila, seznanite
se s komandami in s pravilno uporabo
stroja.

b. Nikoli ne dovolite otrokom, osebam z
zmanjSanimi fiziénimi, senzori¢nimi ali
dudevnimi sposobnostmi ali pomanjka-
njem izku$enj in znanja ter osebam, ki
ne poznajo teh navodil, da bi uporabljali
stroj. Lokalni predpisi lahko doloc¢ajo
minimalno starost upravljavca.

c. Upravljavec ali uporabnik je odgovoren
za nesrece ali nevarnosti, ki vklju€ujejo
tretje osebe ali opremo tretjih oseb.

Priprava

a. PrepriCajte se, da je avtomatski sistem
obodne meje pravilno namescéen, v
skladu z navodili.

b. Redno pregledujte obmodje, nakaterem
uporabljate stroj, in odstranite kamne,
palice, zice in druge tujke, ki bi lahko
ovirali njegovo delovanje.

c. Rednovizualno pregledujterezila, vijake
rezil in rezalni sklop, da se prepri¢ate,
da niso obrabljeni ali poSkodovani.
Obrabljena ali poSkodovana rezila in
vijake zamenjajte v parih, da ohranite
ravnovesije stroja.

d. Cesse strojuporabljanajavnih povrSinah

ali povrsinah, ki so odprte javnosti, je
treba okrog delovnega obmocja stroja
namestiti opozorilne znake. Opozorila
morajo imetinaslednje besedilo: "Pozor!
Avtomatska kosilnica! Ostanite dale¢ od
stroja! Nadzirajte otroke!".

1.1.1. DELOVANJE

Splosne informacije

a. Ne upravljajte stroja, ¢e ima okvarjena
varovala ali je brez varnostnih naprav,
na primer brez zas¢it.

b. Z rokami ali nogami ne segajte v blizino
vrtecih se delov ali podnje. Bodite vedno
dovolj oddaljeni od odprtine za izmet.

c. Ne dotikajte se premikajocih se delov
stroja, dokler se ne ustavijo popolnoma.

d. Med delovanjem stroja vedno nosite
trpezne Cevlje in dolge hlace.

e. Stroja ne dvigajte in ne prenadajte, ko je
motor prizgan.

f. Iz enote izvlecite napravo za onemo-
gocitev:

- Pred odpravljanjem zamasitve;

- Pred pregledovanjem, Cis€enjem ali
delom na stroju,

- Ce v stroj tréi tujek, da kontrolirate
morebitno prlsotnost poskodb;

- Cesestrojzaéne nenormalnotresti, da
pred ponovnim zagonom kontrolirate
morebitno prisotnost poskodb.

g. DelujoCega stroja ne puscajte brez
nadzora, ¢e so v blizini prisotne domace
zivali, otroci ali drugi ljudje.

Vzdrzevanje in shranjevanje

a. Zavarnodelovanje strojadobro zategnite
vse matice in vijake.

b. Pogosto preverjajte, ali je robotska kosil-
nicaobrabljenaaliv poslabSanem stanju.

c. Zaradi varnosti je treba obrabljene ali
poskodovane dele zamenijati.

d. Prepri¢ajte se, da se rezila zamenjajo
samo z ustreznimi nadomestnimi deli.

e. PrepriCajte se, da se akumulatorji polnijo




s pravilnim polnilnikom, ki ga priporo¢a
proizvajalec. Nepravilna uporaba lahko
povzroci elektricne udare, pregrevanje
ali uhajanje korozivne tekocine iz aku-
mulatorja.

f. V primeru uhajanja elektrolita umijte z
vodo/nevtralizacijskim sredstvomin po-
iSCite zdravnisko primeru stikaz oEmiitd.

g. Vzdrzevanje stroja je treba izvajati v
skladu z navodili proizvajalca.

Preostala tveganja

- Ceprav je izdelek skladen z vsemi varno-
stnimi zahtevami, lahko zaradi nepravilne
namestitve in/ali nepredvidljivih situacij
obstajajo dodatna tveganija.

Zato je treba poskrbeti, da na obmocju, na
kateremdelujeizdelek, nipredmetov, ljudiin
zivali, tero moznih nevarnostih obvestitivse
osebe, ki bilahko imele, ¢etudile ob&asno,
dostop do delovnega obmodja.

- V primeru neviht z nevarnostjo udara
strele in na splosno v pri¢akovanju slabih
vremenskih razmer je priporocljivo, da iz-
delka ne uporabljate ter odklopite obodno
Zico od polnilne postaje in vse periferne
naprave od elektricnega omrezja. Ko zelite
izdelek uporabljati, obodno zicoin periferne
naprave ponovno prikljucite na elektricno
napajanje v skladu z navodili v priro€niku.

1.2. OPIS IZDELKA

Robotska kosilnica je namenjena ko$nji trave na obmocgjih
vrta, omejenih z obodno Zico.

Princip delovanjatemeljina nakljuénem premikanju. Robotska
kosilnica spremeni svojo pot, ko zazna obodno Zico ali oviro.
Katerakoli druga raba je lahko nevarna in lahko povzroci
poskodbe na ljudeh in/ali na kosilnici. K nepravilni uporabi
spada (na primer, a ne samo): prevazati na stroju osebe,
otroke ali zivali; voziti se na stroju; uporabljati stroj za vleko
ali potiskanje tovorov; uporabljati stroj za ko$njo drugega, ne
travnatega rastlinja.

Platforma TYPE: SRBWO1 je opremljenaz modulom 3G/4G s
kartico SIMin modulom GNSS, kiomogo¢ata daljinski nadzor
robotske kosilnice in pomo¢ pri navigaciji.

1.3. ZNAKI IN TABLICE

>
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POZOR:
Preberite navodila, namenjena uporabniku,
preden zazenete delovanje izdelka.

POZOR:

Nevarnost izmetavanja predmetov v telo.
Ko stroj deluje, ohranjajte primerno
varnostno razdaljo od njega.

POZOR:

Rok in nog ne vstavljajte v ohisje rezalne
naprave.

Izvlecite napravo za onemogocitev, preden
se lotite posegov na stroju oziroma ga
dvignete.

POZOR:

Rok in nog ne vstavljajte v ohiSje rezalne
naprave.

Ne vzpenjajte se na stroj.

PREPOVED:

Prepricajte se, da na delovhem obmogéju
med delovanjem stroja ni ljudi (zlasti otrok,
starejsih ali invalidov) in domacgih zivali.
Med delovanjem stroja pazite, da so otroci,
domace zivali in druge osebe na varnostni
razdalji.

PREPOVED:

ZaciScenje ali pranje stroja ne uporabljajte
visokotlaénih Cistilcev.

Naprava z izolacijskim razredom Ill, ki
se napaja z akumulatorjem (robotska
kosilnica)oziromasposebnimnapajalnikom
(polnilna postaja in referenéna postaja).

Uporabljajte originalni napajalnik z
lastnostmi, navedenimi na ploscici.

Znak za napajanje z enosmernim tokom.

Stopnja zaséite pred vdorom trdnih delcev
in vode.

Elektriécna in elektronska oprema, ki

jo je treba oddati v ustrezne obrate za
recikliranje in odstranjevanje.

Zajaméena raven zvo¢ne moci



1.4. USTAVITEV IN IZKLOP ROBOTSKE
KOSILNICE V POGOJIH VARNOSTI

OBVEZNOST:
Pred ¢iSéenjem, prevozom ali vzdrzevanjem

vedno varno izklopite robotsko kosilnico.

1. Pritisnite na gumb "STOP" (slika 1.A), da varno ustavite
robotsko kosilnico, in odprite zas¢itni pokrov (slika 1.B).

2. Pritisnite gumb za izklop (slika 1.E) za nekaj sekund in
pocakajte, da LED sijalka gumba ugasne.

3. Selepougasnitvi LED sijalke (slika 1.E) izvlecite varnostni
klju¢ (slika 1.D) za izklop robotske kosilnice v pogojih
varnosti.

4. Robotska kosilnica je varno ustavljena ali izklopljena.

2. MONTAZA

POZOR:
Namescéenih varnostnih naprav ne spre-
minjajte, ne predelajte, ne zaobidite in ne

odstranjujte.

OPOMBA: Za dodatna pojasnila 0 namestitvi izdelka se
obrnite na prodajalca STIGA.

KOMPONENTE ZA NAMESTITEV (slika 2)

(A) polnilna postaja, (B) napajalnik, (C) obodna Zica, (D) zeblji
zapritrditev obodne Zice, (E) vijaki za pritrditev polnilne postaje,
(F) spoj za obodno Zico, (G) konektoriji za polnilno postajo.

2.1. PREVERJANJE POGOJEV ZA NAMESTITEV
2.1.1. PREVERJANJE POGOJEV NA VRTU:

¢ Preverite stanje vrta, kot je opisano v pogl. 1.
¢ Poravnajte tla tako, da ob deZju ne nastajajo luze.

2.1.2. PREVERJANJE ZA NAMESTITEV POLNILNE
POSTAJE IN NAPAJALNIKA:

ELEKTRICNA NEVARNOST:
A Treba je pripraviti elektriéno vti¢nico, ki bo v

skladu z veljavno zakonodajo drzave.

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Pripravljeno ozZi¢enje mora biti zasc¢iteno
z odklopnikom na diferenéni tok (RCD),
katerega sprozilni tok ne sme biti visji od
30 mA.

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Napajalnika ne priklju¢ujte v elektriéno
vticnico, ¢e je vtikac ali kabel poSkodovan.
Poskodovanega kabla ne prikljucuijte; ¢e je
priklopljen, se ga ne dotikajte, preden ga ne
odklopite od napajanja.

Poskodovan kabel lahko privede do stika z
deli, ki so pod napetostjo.

> P

1. Na robu trate pripravite ravno obmocje za namestitev
polnilne postaje

2. Prepric¢ajte se, da je razdalja postaje od ovinkov vsaj
200 cm.

POZOR:
Napajalni kabel, napajalnik, podaljSekin kateri

koli drugi elektricni kabli, ki ne pripadajo
izdelku, morajo ostati zunaj obmo¢ja kosnje,
tako da so vselej dale¢ od nevarnih delov v
gibanju in se preprecijo poskodbe kablov, ki
bilahko privedle k stiku z deli pod napetostjo.

3. Pripravite obmoc¢je namestitve napajalnika tako, da
nobene vremenske razmere ne bodo mogle povzroditi
njegovega zalitja z vodo. Najbolje ga je namestiti v zaprt
prostor, zas¢iten pred atmosferskimi vplivi, v poloZaju, ki
ganepooblas¢ene osebe, kot so otroci, ne morejo dosedi.

2.1.3. GLAVNA PREVERJANJA ZA NAMESTITEV
OBODNE ZICE:

1. Preverite, Ce je najvedjinaklon delovnega obmocja man;jsi
ali enak 45 % ali 50 %, odvisno od modela (glejte odst. 7
TEHNICNI PODATKI) in upoétevajte pravila, navedena
na sliki 3.

POZOR:

Robot lahko kosi povrsine z najveéjim
naklonom 45 % ali 50 %, odvisno od modela.
Ce se navodila ne upostevajo, lahko robot
zdrsne in izstopi iz delovhega obmocija

POZOR:

Ni mogoce kositi obmo¢ij z nagibom, ki
presega maksimalni dopustni nagib. Obodno
Zico torej namestite pred klancem, tako dabo
tisti predel trate izkljuéen iz obmo¢ja kosnje.

2. Preverite celotno delovno povrsino: prepoznajte ovire in
obmodja, ki jih je treba izkljuéiti iz delovnega obmogja in
razmejiti z obodno Zico.

2.2. KRITERIJI ZA NAMESTITEV OBODNE ZICE

Spodaj so navedeni kriteriji za namestitev obodne Zice; za
podrobnej$e informacije glejte celotni priro¢nik z navodili.

MINIMALNE ODDALJENOSTI
MINIMALNA ODDALJENOST
NAMESTITVE KABLA GLEDE NA
STRUKTURNI STRUKTURNI ELEMENT
ELEMENT
TYPE SRSWO01 SRBWO1

Tlakalidovoz naisti

h 5cm 5cm
ravni kot trata
Jarek,_ stena ali ni- 35 cm 45 cm
zek zid
Ziva meja ali rastli-
na s Strle€imi kore- 30cm 40 cm
ninami




Bazen, ribnik brez

ELEKTRICNA NEVARNOST:
Prikljucite elektricno napajanje Sele po
zakljuéku vseh namestitvenih postopkov. Po

zidka, nezasditena 90 cm 100 cm

javna cesta 5
Bazen ali cesta

na koncu klanca 150 cm 150 cm

navzdol

TIPOLOGIJE RAZMEJITVE OVIR

PREHOD X MED DVEMA RAZLICNIMA ODSEKOMA

OBODNE ZICE
TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Qviro lahko razmejite tako, da
X>=70cm|X>=90cm| se oba odseka Zice ujemata
(slika 4) (slika 4) (prekrivata), vendar se ne
smeta prekrizati.
Oviro lahko razmejite tako, da
oba odseka zice namestite v
X<70cm | X<90cm | medsebojni razdalji najman;
(slika 5) (slika 5) Y =30 cm. Ce je ovira dovolj
robustna, jo lahko pustite
nezasciteno.

PREHODI MED RAZLICNIMI PREDELI VRTA

SIRINA KORIDORJA Z

TYPE
SRSWO01 | SRBWO1
Z>=70cm|Z>=90cm| Obmodgja (slika 6.A) robotska
(slika 6) (slika 6) kosilnica ne more dosedi.
Obmocja (slika 6.A) robotska
Z<70cm | Z<90cm | kosilnica ne more doseci, zato
(slika 6) (slika 6) | ga je treba razumeti kot "zaprto
obmocje".

OPOZORILO:

Delovno obmocje in na splo$no obmocja, po
katerih se robotska kosilnica lahko premika,
morajo biti ograjena z neprehodno ograjo.
Poskrbite za ustrezno ograjo ali pa nadzorujte
robotsko kosilnico med njenim delovanjem.

2.3. NAMESTITEV KOMPONENT

ELEKTRICNA NEVARNOST:

Uporabiljajte izkljuéno polnilnik akumulatorja
in napajalnik, ki ju dobavi proizvajalec.
Nepravilna uporabalahko povzrocéielektriéne
udare in\ali pregrevanje.

OPOZORILO:

Nevarnost ureza rok.

Uporabite zasc¢itne rokavice, da preprecite
nevarnost ureza rok.

OPOZORILO:

Nevarnost izmeta drobcev v oéi.

Uporabite zasc¢itna ocala, da preprecite
nevarnost izmeta drobcev v oéi.

YA\
A\
A\

potrebi med namestitvijo izklopite sploSno
elektricno napajanje.

2.3.1. INSTALACIJA OBODNE ZICE
POLAGANJE S KLINI

1

2.

. Polozite obodno Zico, tako da jo zaénete polagati na
obmoc¢ju namestitve polnilne postaje.

Polozite zico vzdolz celotne poti, pritrdite jo z ustreznimi
klini (slika 7.B), razmaknjenimi priblizno 100 cm, in
upostevajte navedene pogoje za namestitev (glejte
odst. 2.2).

3. Pustite 2 m Zice ve¢ od celotne poti, da boste ta visek

lahko odrezali po meri v zakljuéni fazi postopka.
. Naovinkihnamestite kabel tako, dabo polmer ukrivljenosti
priblizno 20 cm (slika 7.A).

A

SKUPNA KABLI STIGA, KOMPATIBILNI Z
DOLZINA NAMESTITVIJO
OBODNE ZICE
150 m kolut,
Koda 1127-0000-01 027 mm
300 m kolut,
Koda 1127-0001-01 027 mm
<400m 500 m kolut
Koda 1127-0002-01 @34 mm
1000 m kolut,
Koda 1127-0003-01 03.4mm
500 m kolut,
>= 400m do Koda 1127-0002-01 @3.4mm
max 1000m Koda 1127-0003-01 1000 m kolut,
@ 3,4 mm
POZOR:

Prepricajte se, da je Zica na celotni poti v
stiku s tlemi, da je robotska kosilnica ne bi
poskodovala

OPOMBA: Obodna Zica, ki jo uporabite za namestitev,
mora biti dolga vsaj 40 m. Ce je Zica kraj$a, je treba
namestiti upor s kodo 122063053/0. Oglejte si celotni
priro¢nik z navodili.

2.3.2. NAMESTITEV POLNILNE POSTAJE

Namestite polnilno postajo v linijo z obodno Zico, tako da
lahko robot pride do nje s krmiljenjem po obodni zici v smeri
urinega kazalca.

1.
2.

Preverite pogoje za namestitev, kotje navedenovodst.2.2.

Po potrebi pripravite teren tako, da bo povrsina polnilne

postaje na isti vi§ini s trato; tla morajo biti popolnoma

ravna in kompaktna, da se prepreci deformacija povrsine
polnilne postaje.

. Odstranite pokrov (slika 8.C).

. Polnilno postajo postavite v linijo z obodno Zico (slika
8.D2), tako da lahko robot pride do nje s krmilijenjem po
obodni Zici v smeri urinega kazalca.

. Vstavite oba konca Zice v odprtine (slika 8.E2).

. OdreZite po meri oba konca Zice.



7. Na zico namestite samoprebodne konektorje (slika 9.F),
(slika 9.G), (slika 9.H).
. Konektorje prikljucite na sponke (slika 8.1).
. Pritrdite polnilno postajo (slika 10.L) na tla s pritrdilnimi
vijaki (slika 10.M).
10. Ponovno namestite pokrov (slika 10.C).
11. Napajalnik povezite s polnilno postajo in privijte konektor.
12. Vtika¢ napajalnika prikljucite na vti¢nico.
13. Preverite: ko robotska kosilnica ni prisotna na polnilni
postaji, mora kontrolna lu¢ka na polnilni postaji (slika 10.N)
svetiti brez utripanja (glejte pogl. 3.3).

2.4. POLNJENJE ROBOTSKE KOSILNICE PO
NAMESTITVI

Ob prvem polnjenju morajo akumulatoriji ostati prikljuéeni na
napajanje vsaj 2 uri.

2.5. NASTAVITVE IZDELKA

Avtomatsko delovanje robotske kosilnice zahteva vrsto
nastavitev, ki jih je mogoce izvesti prek mobilne naprave
(pametnegatelefona)iOS ali Android znamesc&eno aplikacijo
"STIGA GO".

©

OPOMBA: Za podrobnejsi opis razpolozljivih funkcij glejte
celotni priro€nik z navodili.

3. DELOVANJE
3.1. ROCNO DELOVANJE ROBOTSKE KOSILNICE

Robotsko kosilnico lahko uporabljate, ne da biizvedli opisano
programiranije (glejte odst.2.5).Vtemnacinu robotska kosilnica
izvede delovni cikel, se vrne na polnilno postajo in ostane tam
do naslednjega ro¢nega zagona.

1. Robotsko kosilnico postavite na polnilno postajo ali
v vsakem primeru znotraj obmodja, ki ga razmejuje
obodna Zica.

2. Pritisnite nagumb "STOP" (slika 1.A), da se odpre pokrov
(slika 1.B) komandne konzole (slika 1.C).

3. Pritisnite gumb "ON/OFF" (slika 1.E) za 5 sekunde, da
vklopite robotsko kosilnico.

4. Pritiskajte gumb "IZBIRA NACINA" (slika 1.F), dokler ne
bo utripala samo ikona (slika 1.L).

5. Pritisnite gumb "POTRDI" (slika 1.G). Ikona (slika 1.L) se
zasveti s stalno svetlobo za potrditev opravila.

6. Zaprite pokrov (slika 1.B). Robotska kosilnica bo zacela
delovati.

OPOMBA: Ta nac¢in morda ne bo zagotovil ustrezne
ko$nje celotnega vrta, tako glede potrebnega Casa
kot glede enakomerne pokosenosti, zlasti ¢e ima vrt
nepravilno obliko. Da bi dosegli najvecjo ucinkovitost
robotske kosilnice, je priporogljivo izvesti programiranje
(glejte odst. 2.5).

3.2. OPIS KOMAND NA ROBOTSKI KOSILNICI

Seznam komand, kazalnikov in njihove funkcije:
e Gumb "STOP" (slika 1.A): uporablja se za varno ustavitev
robotske kosilnice.
* "VARNOSTNIKLJUC" (slika 1.D): uporablja se za varen
izklop robotske kosilnice.
e Gumb"ON/OFF" (slika 1.E):uporabljase zavklopinizklop
robotske kosilnice ter za ponastavitev alarmov.

+ Gumb"IZBIRANACINA" (slika 1.F): uporablja se zaizbiro
nacina delovanja robotske kosilnice in za prisilno vrnitev
na polnilno postajo.

e Gumb "POTRDI" (slika 1.G): uporablja se za potrditev
nastavljenega nacina delovanja.

e Svetle¢a ikona "PREDVIDENI PROGRAM" (slika 1.1):
uporablja se zaogled nastavitev predvidenega programa.

e Svetle¢a ikona "POSAMEZNI DELOVNI CIKEL" (slika
1.L): uporablja se za ogled nastavitev posameznega
delovnega cikla.

e Svetleca ikona "VRNITEV NA POSTAJO" (slika 1.H):
uporablja se za ogled nastavitve prisilne vrnitve robotske
kosilnice na polnilno postajo.

e Gumb "BLUETOOTH" (slika 1.M): uporablja ga izkljuéno
servisni center za diagnosti¢ne postopke.

e Svetlea ikona "ALARM" (slika 1.N): uporablja se za
ogled alarmnih stanj.

* Svetle€aikona "AKUMULATOR" (slika 1.0): uporablja se
za ogled napolnjenosti akumulatorja.

OPOMBA: Za podrobnejsi opis zgorajnavedenih komand
glejte celotni priro¢nik z navodili.

3.3. DELOVANJE POLNILNE POSTAJE

Polnilna postajaje opremljenazindikatorsko lu¢ko (slika 10.N)
s spodaj opisanimi pomeni:
¢ Ugasnjena lucka: polnilna postaja ni napajana ali pa je
nanjo prikljuen robot.
¢ Lucka sveti s stalno svetlobo: obodna Zica je pravilno
prikljuéena na polnilno postajo in obodni signal je pravilno
oddajan.
¢ Pocasi utripajo¢a lu¢ka: obodna zZica ni prikljuéena ali pa
je povezava prekinjena.
¢ Hitro utripajoca lu¢ka: obodna Zica je prekratka ali pa je
prislo do okvare na polnilni postaji.

3.4. POLNJENJE AKUMULATORJA

Postopek "POLNJENJE AKUMULATORJA" omogoda
polnjenje robotske kosilnice v roénem nacinu.

1. Robotsko kosilnico namestite na polnilno postajo
(slika 11.R).

2. Potisnite robotsko kosilnico na polnilni postaji tako, da se
bo prikljugil konektor za polnjenje (slika 11.S).

3. Pritisnitenagumb "STOP" (slika 11.A), dase odpre pokrov
(slika 11.B) komandne konzole (slika 11.C).

4. Vklopite robotsko kosilnico z gumbom "ON/OFF"
(slika 11.E).

5. Svetle¢a ikona "AKUMULATOR" (slika 11.L) utripa;
robotska kosilnica se polni.

6. Zaprite pokrov (slika 11.B).

7. Robotsko kosilnico pustite polniti vsaj toliko ¢asa, kot je
navedeno v odst. 2.4.

OPOMBA: Polnjenje akumulatorja pred zimskim
uskladi$¢enjemje treba opravitiv skladu znavodiliv odst.4.3.

3.5. NASTAVITEV VISINE KOSNJE
PLATFORMA TYPE SRSW01 - ROCNA NASTAVITEV

1. Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte odst. 1.4).
2. Zregulatorjem visine (slika 12.P) izberite zaZeleno visino
kosnje, tako da poko$ena trava ne bo presegala 10 mm.



OPOMBA: Dolzina tistega dela trave, ki ga kosilnica
pokosi, ne sme presegati 10 mm.

PLATFORMATYPE SRBWO01 -ELEKTRICNANASTAVITEV

Za nastavitev visine ko$nje sledite vodenemu postopku v
APLIKACIJI.

Sistemzanastavitev viSine rezilazahteva zaetnoumerjanjein
nato periodi¢naumerjanja, kise izvajajo samodejno.Umerjanje
lahko opravite tudi roéno v namenskem meniju v aplikaciji.

OPOZORILO:
Med prilagajanjem viSine koSnje se ne
dotikajte rezalne naprave.

>

OPOMBA: Dolzina tistega dela trave, ki ga kosilnica
pokosi, ne sme presegati 10 mm.

VZDRZEVANJE

OPOZORILO:
Uporabljajte samo originalne nadomestne
dele.

OPOZORILO:

Nameséenih varnostnih naprav ne
spreminjajte, ne predelajte, ne zaobidite in
ne odstranjujte.

OPOZORILO:

Nevarnost ureza rok.

Uporabite zascitne rokavice, da preprecite
nevarnost ureza rok.

OPOZORILO:

Nevarnost izmeta drobcev v o¢i.

Uporabite zaséitna ocala, da preprecite
nevarnost izmeta drobcev v o¢i.

POZOR:

Pretirana uporaba vode lahko povzroci
prodiranje v notranjost in poskodovanje
elektricnih komponent.

PREPOVED:
Ne uporabljajte curkov vode pod pritiskom.

PREPOVED:

Robotske kosilnice ne potopite v vodo
niti v celoti niti delno, da ne povzrocite
nepopravljivih poskodb elektriénih in
elektronskih komponent.

PREPOVED:

Notranjih delov robotske kosilnice ne
umivajte, da ne poskodujete elektricnih in
elektronskih komponent.

PREPOVED:

Ne uporabljajte topil ali bencina, da ne
poskodujete pobarvanih povrsinin plastiénih
delov.

4.1. PROGRAMIRANO VZDRZEVANJE

Za boljse delovanje in dalj$o Zivljenjsko dobo izdelek redno
Cistite in zamenjajte obrabljene dele.

Q0 ook PP PBPB-

Opravila izvajajte s pogostnostjo, ki je navedena v tabeli.

POGOSTNOST
Tedensko

KOMPONENTE
Rezilo

VRSTA POSEGA

Ocistite in preverite
ucinkovitost rezila. (Glejte
odst. 4.2)

Ce je rezilo zaradi udarca
upognjeno ali obrabljeno,
ga zamenjajte. (Glejte
odst. 4.2)

Ocistite in odstranite
morebitno oksidacijsko
plast (Glejte celotni
priro¢nik z navodili)

Kontakti za
polnjenje

Mese¢no Robotska

kosilnica

Opravite ¢iscenje.
(Glejte celotni priro¢nik z
navodili)

Polnilna postaja
in napajalni kabli

Kontrolirajte obrabljenost
ali morebitne poskodbe

in po potrebi zamenjajte.
(Glejte celotni priroénik z

navodili)
Na koncu sezone Akumulator Izvedite polnjenje
kosnje ali vsakih akumulatorja pred
Sest mesecey, Ce se shranjevanjem. (Glejte
robotska kosilnica ne odst. 4.3)
uporablja
Letno ali ob koncu Robotska Opravite servis v
sezone ko$nje kosilnica poobla$¢enem centru

tehni¢ne pomodci. (Glejte
odst. 4.1)

Vsako leto je treba v pooblaséenem centru tehni€éne pomogi
opraviti servis, da se robotska kosilnica ohraniv dobrem stanju.

OPOMBA: Morebitne okvare zaradi neizpolnitve letnega
servisa ne bodo priznane v garanciji.

4.2. ZAMENJAVA REZIL

1. Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte odst. 1.4).

2. Obrnite robotsko kosilnico na glavo in pazite, da ne
poskoduijete prosto gibljivega pokrova.

3. Odvijte pritrdilne vijake (slika 14.E).

4. Zamenjajte rezila (slika 14.D).

5. Privijte pritrdilne vijake (slika 14.E).

4.3. ZIMSKO)I;DRiEVANJE AKUMULATORJAIN
SKLADISCENJE

1. Napolnite akumulator v skladu z vodenim postopkom v
aplikaciji, ki je dostopen na strani "Nastavitve".

2. Ocistite robotsko kosilnico (glejte celotni priro¢nik z
navodili).

3. Shranite robotsko kosilnico nasuhem mestuinnavarnem
pred zmrzaljo ter se prepri¢ajte, da je ugasnjena.

OPOMBA: Za podrobnej$e informacije o postopku
zimskega polnjenja akumulatorja glejte celotni priro€nik
z navodili.

OPOMBA: Za veljavnostgarancije zaakumulatorje treba
zabelezZiti polnjenje s postopkom v aplikaciji.

4.4. ZAMENJAVA AKUMULATORJA

Zamenjavo akumulatorja sme opraviti izkljuéno SERVISNO
OSEBJE PODJETJA STIGA.

Cejetrebaakumulator zamenjati, se obrnite naservisnicenter
ali na svojega prodajalca.




5.
ODSTRANJEVANJE

5.1. PREVOZ

PREVOZ, SKLADISCENJE IN 5.3. ODSTRANITEV

A\

OPOZORILO:
Za odstranitev akumulatorja iz robotske
kosilnice se obrnite na pooblaséeni servisni

OPOMBA: Za transport na velike razdalje je priporo¢ljiva
uporaba originalne embalaze.

1. Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte odst. 1.4).

2. Ocistite robotsko kosilnico (glejte celotni priro¢nik z
navodili).

. Dvignite robotsko kosilnico za ro¢aj (slika 15.D) in pri
nosenju pazite, da bo rezilo dale¢ od telesa.

5.2. SKLADISCENJE

Robotsko kosilnico morate uskladis¢itivvodoravnem polozaju,
na suhem mestu, zas¢itenem pred zmrzaljo, potem ko ste jo
ocistiliin opravilizimsko polnjenje akumulatorja (glejte pogl.4).
Med dolgimi obdobiji nedejavnosti odklopite polnilno postajo
od elektriénega omrezja.

ODPRAVLJANJE TEZAV

OPOZORILO:

6.

A\

2.

center.

. Embalazo izdelka je treba odstraniti na trajnosten nacin: v

zatodolocenih zbiralnikih ali v pooblas¢enih zbirnih centrih.
QOdstranite robotsko kosilnico v skladu z lokalnimi zakonskimi
predpisi.

. Obrnite se na ustrezne ustanove za recikliranje in

odstranjevanje, saj je robotska kosilnica uvrs¢ena med
OEEO (odpadno elektri¢no in elektronsko opremo).

. Stare ali iztro8ene akumulatorje je treba odstraniti

na trajnosten nacin: v za to dolo€enih zbiralnikih ali v
pooblaséenih zbirnih centrih.

Ustavite robotsko kosilnico in vzpostavite varne pogoje (glejte odst. 1.4).

Spodaj je seznam morebitnih nepravilnosti, ki se lahko pojavijo med delovanjem.

MOTNJA VZROKI

RESITVE

Poskodba rezalnega diska ali rezil

Zamenijajte poskodovane komponente (glejte odst. 4.2).

vrvmi, kosi plastike itd.).

Rezalna naprava je blokirana z ostanki (trakovi,

Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte odst. 1.4). Sprostite
rezilo.

Neobicajne vibracije. Robotska

kosilnica je hrupna. predmetov itd.).

Robotska kosilnica je bila zagnana ob prisotnosti
nepri¢akovanih ovir (padlih vej, pozabljenih

Varno ugasnite robotsko kosilnico (glejte odst. 1.4). Odstranite
ovire in znova zazenite robotsko kosilnico.

Okvara elektromotorja.

Zamenijajte motor, obrnite se na najblizji pooblas¢eni servis.

Previsoka trava.

Zvisajte visino kosnje (glejte odst. 3.5).
Z obicajno kosilnico opravite predhodno kosnjo trate.

Napacen polozaj obodne Zice.

Robotska kosilnica se v polnilni postaji

Preverite povezavo polnilne postaje (glejte odst. 2.3.2).

ne postavi v pravilni polozaj.

Ugreznitev terena v blizini polnilne postaje.

Obnovite pravilno postavitev polnilne postaje (Glejte
odst. 2.3.2).

Robotska kosilnica se obnasa
neustrezno v blizini ovir, razmejenih
z obodno Zico.

Obodna Zica je nepravilno names$cena.

Namestite obodno zico na pravilen nacin (v smeri urnega
kazalca) (glejte odst. 2.3.1).

Lucka polnilne postaje se ne prizge,
ko je robot lo¢en od polnilne postaje.

Ni elektricnega napajanja ali pa je prislo do napake
na polnilni postaji.

Preverite, ali je napajalnik pravilno prikljuéen na elektri¢no
vtiénico. Preverite, ali je prikljuéni kabel napajalnika
neposkodovan.

Lucka polnilne postaje se prizge s
pocasnim utripanjem

Obodna zica ni prikljuéena ali pa je povezava
prekinjena

Preverite namestitev in popravite okvaro (glejte odst. 2.3)

Lucka polnilne postaje se prizge s
hitrim utripanjem

Obodna Zica je prekratka ali pa je prislo do napake
na polnilni postaji.

Preverite, ali je dolZina obodne Zice vecja od navedene v
odst. 2.3.2. Ce tezava ni odpravljena, se obrnite na servisni
center.

Na tipkovnici je prizgana opozorilna
ikona

Oznacuje stanje nepravilnosti/okvare.

Zave¢ informacij glejte aplikacijo ali celotni prirocnik z navodili.




7. TEHNICNI PODATKI

SL

TEHNICNE SPECIFIKACIJE

TIP: SRSWO01 (glejte etiketo izdelka)

TIP: SRBWO1 (glejte etiketo izdelka)

Dimenzije (SxVxG)

413 x 252 x 560 [mm]

529 x 299 x 695 [mm]

Teza robotske kosilnice

Odvisno od modela: 7,9 [kg] - 8,2 [kg] (*)
(negotovost +/-0,1 [kg])

Odvisno od modela: 12,8 [kg] - 13,5 [kg] (*)
(negotovost +/-0,1 [kg])

Visina kosnje (Min-Max) 20-60 [mm] 20-65 [mm]

Premer rezila 180 [mm] 260 [mm]

Hitrost ko$nje 2850+/-50 [rpm] 2400+/-50 [rpm]

Hitrost premikanja 22 [m/min] Odvisno od modela: 24 [m/min]; 28 [m/min] (*)
Maksimalni naklon 45% 50%

Maksimalni naklon vzdolz oboda 20%

Sistem ko$nje 4 vriljiva rezila | 6 vrtljiva rezila
Koda rezalne naprave 322104105/0

Izmerjena raven zvo¢ne moci 57 [dB] (A) 56 [dB] (A)
Negotovost glede emisij hrupa, KWA 1,47 [dB] (A) 0,56 [dB] (A)
Zajamcena raven zvo¢ne moci 59 [dB] (A) 57 [dB] (A)
Raven zvo¢nega tlaka na uSesu upravljavca 46,3 [dB] (A) 45,2 [dB] (A)
Klasifikacija IP robotske kosilnice IPX5

Klasifikacija IP polnilne postaje IPX1

Klasifikacija IP napajalnika P67

Delovna temperatura okolja robotske kosilnice [°C] 0-50

Delovna temperatura okolja polnilne postaje [°C] -10-50

Delovna temperatura okolja napajalnika [°C] -10-50

Delovna zmogljivost

QOdvisno od modela (*)

Odvisno od modela (*)

Vhod: 100-240 VAC, 1,2 A; izhod: 30 VDC, 2 A
Uporabite eno od spodaj navedenih originalnih
kod ali poznejsih posodobitev (posvetujte se s

Vhod: 200-240 VAC, 0,8 A; izhod: 30 VDC, 4 A
Uporabite eno od spodaj navedenih originalnih
kod ali poznejsih posodobitev (posvetujte se s

Napajanje pooblaséenim prodajalcem STIGA) pooblascenim prodajalcem STIGA)
118204158/0 (UE) 118204159/0 (UE)
118204161/0 (UK) 118204162/0 (UK)
118204163/0 (CH) 118204164/0 (CH)

Dovoljeni so kabelski podalj$ki 30 VDC

Uporabite eno od spodaj navedenih originalnih kod ali poznejsih posodobitev (posvetuijte se s
pooblas¢enim prodajalcem STIGA)
Koda: 1127-0010-01, dolzina5 m
Koda: 1127-0020-01, dolzina 15 m

Model akumulatorja

Odvisno od modela: 25,2V - 2Ah;
25,2V - 2,5Ah; 25,2V - 5Ah; 25,2V - 6Ah (*)

Odvisno od modela: 25,2V - 5Ah;
25,2V - 6Ah; 25,2V - 2x5Ah; 25,2V - 2x6Ah
)

Cas polnjenja

Odvisno od modela: 60 [min]; 80 [min]; 150

Odvisno od modela: 150 [min]; 180 [min] (*)

[min] (*)
Delovni &as Odvisno od modela:_60 Emln]; 90 [min]; 150 270 [min]
[min] (*)
Povezljivost Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM

Navigacijska tehnologija

GNSS

(*) Za dodatne informacije o posameznem modelu glejte kompletni priroénik, ki je na voljo na spletu (glejte kodo QR na prvi
strani te knjizice).
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PYCCHKWM - MepeBoa opUrMHanbHOM MHCTPYKLMK

MosnHbIM TEKCT PYKOBOACTBA JOCTYMEH:
> Ha Beb-caiiTe stiga.com

> MeToAoM CKaHupoBaHuA QR-Kopa

> B npunoxeHnn STIGA GO, goctynHom B App Store u Google Play

Download full manual
stiga.com

NMPUMEYAHME: yKa3aHuA, npyBeAeHHblEe B HACTOALLEM
PYKOBOACTBE, AEUCTBUTENbHbI 1A BCEX aBTOHOMHbIX
mopenel po6oTa-ra30HOKOCUIKU C NEPUMETPOBbLIM
orpaHuynTenem. Ecnn He ykasaHo WMHOe, PUCYHKU
oTHocATCA K nnatopme SRSWO1.

NMPUMEYAHUE: paHHOe pYKOBOACTBO COAEPHMUT
OCHOBHbIE MHCTPYKLMW, B OCHOBHOM OTHOCALLMECA K
TEeXHWKe 6e30nacHOCTU. A NpaBUAbHOM YCTaHOBKU
Heo6X0AMMO BHUMATEIbHO NpouuTaTh M cobtoaaTb BCe
MOJIOEHWA PYKOBOACTBA MO SKCMyaTaLmm (CM. Bbille).

1. BE3OMNACHOCTb

OBA3ATEJIbHOE YCJIOBME:

BHumarenbHo npoynTanTe HacTos-
Liee pyKOBOACTBO nepep ucnosib3o-
BaHWEM MaLiMHbl U COXPaHUTE ero

Ha GyayLiee.

1.1. BE3OMNACHbIE METO/bI3HC-
NAYATALUU

O6y4eHue

a. BHMMaTenbHO npoyTUTe yKasaHusA, 03Ha-
KOMBTECh C YNpaB/NeHNEM WU MPaBU/IbHBIM
MCNO/Ib30BaHWEM MaLLMHbI.

b. Hukorga He nossonsanTe AeTAM, MOAAM C
OrpaHUyeHHbIMU U3UYECKUMM, CEHCOPHBIMM
WM YMCTBEHHBIMM CMOCOBGHOCTAMM, @ TAKKE
JOAAM, HE UMEIOLLIMM OMbITa 1 3HaHWI, MO0
HE 03HAKOMMBLUMMCS C HACTOALLMM PyKOBOZ-
CTBOM, MCMO/Ib30BaTb MalLMHy. MeCTHble HOp-
MaTuBHble TpeboBaHUA MOy T OrpaHn4MBaThb
BO3pacT oneparopa.

c. Oneparop wnv nonb3oBaTesb HECET OTBET-
CTBEHHOCTb 3a HEecYacTHble Cayyau WM
onacHble CUTyaLyK, BKOTOPbIX OKa3bIBaKOTCA
BOBJIEYEHBI TPETBM JIMLA UM YyKOE 060pY-
JloBaHue.

MoaroroBKa

a. Y6eourech, 4TO aBTOMAaTUYeCKOe orpamzie-
HWE MO NEPUMETPY YCTaHOBJIEHO NPaBUIIEHO,
COMIaCcHO YKa3aHWAM JaHHOrO PyKOBOACTBA.

b. MepnoanyecknocmarpusaTe paboyyto 30Hy
MalLLMHbI U yaananTe KaMHu, Naskv, Kabenm
M apyrue noCTtopoHHWE npeamMmeTbl, KOTopble
MOryT nomeLlaTb paboTe.

C.

Mepnofnyeckn NpOBOAWTE BU3yaNbHbIH
OCMOTP HOXEN, 6ONTOB HOMEN M PEYLLETO
MHCTPYMEHTA, YTOObI yOEeANUTLCA, HTO OHW HE
M3HOLLEHBI M HE MOBPEMAEHbI. 3aMeHsANTe
M3HOLLEHHBIE WM MOBPEHAEHHDBIE HOMMU U
601Tbl NONapHoO, 4TOBLI COXpaHUTL GanaH-
CMPOBKY MaLLMHbI.

. Mo nepumeTpy paboyeit 30HbI MaLlMHbI

JOMKHbI BbITb pasMeLLeHbl npeaynpemxaa-
fOLME 3HAKKM , €C/IM OHA UCMONb3yeTcA B
06LLECTBEHHBIX MM OTKPbITLIX /1A NYBANKM
MecTax. 3HaKW JONHKHbI COAEepHaTh cneayto-
Lyto MHdopmaLmio: «BHumanve! ABTomatu-
yecKan rasoHoKocuKal He npubnuaitecb
K MawwmHe! Cneaute 3a aeTbMu!»

1.1.1.MPUHUHUN PABOTbI
O6wue cBegeHns

a.

d.

e.

f.

g.

He 1cnonbayiiTe MallMHy ¢ HeucnpasHbIMK
OrpaAEHUSMU UM OTCYTCTBYIOLLMMM NPEA0-
XpaHUTE/IbHbIMU YCTPOMCTBAMM, HanpuMep,
6€e3 3alnThbI.

. He npubnumaite pyku v Horu K Bpawa-

IOLMMCA 4acTAM U He nomeLLanTe ux nog
HUMK. Beerga fepHuTech Ha paccTosHWM OT
pasrpy304HOro OTBEPCTHS.

He npuKacaiTech K NOABUKHBIM y3iam Ma-
LUKMHbI, OKa OHM MOJIHOCTBHO HE OCTAHOBATCA.
BoBpewms paboTbl MaLLMHbI BCergaHaaeBamnTe
MPOYHYIO 06YBb 1 A/IMHHbIE BPIOKM.
Hukorga He NoAHUMANITE U He TpaHCNopTH-
PyITE MaLUMHY C BK/IIOYEHHbBIM BUraTenem.
CHu1MaliTe oTH/0YatoLLee YCTPOUCTBO:

- Mepepn ycTpaHeHnem 3acopa;

- [loTOro, Kak NPUCTYNUTL K NPOBEPKE, YNCT-
Ke WM 06CYHMBAHUIO MALLUMHBI;

- YT06bl NPOBEPUTL MaLLMHY Ha HasMuWe
MOBPEHAEHWM MOC/IE yYAaPa 0 NOCTOPOHHWM
npegmer;

- YT06bl OCMOTPETb MaLUMHY Ha Hasuuve
NOBPEKAEHNM Nepes NOBTOPHbIM 3any-
CKOM, €C/IY MaLUMHA HAYMHAET aHOMaJIbHO
BMOpMpOBATb.

He ocTaBnsaiTe paboTaiowyto MalumHy 6e3




MPUCMOTPA B MPUCYTCTBUM LOMALUHUX HW-
BOTHbIX, JETEV WM LPYrUX JOLEN.

Texo6cnyHuBaH1e U XxpaHeHue

a. lnoTHO 3aTAHUTE BCE ranku, 60Tl U BUHTBI
AN1A 6e30nacHOM paboTbl MaLLMHbI.

b. YacTtonpoBsepaiTe po60T-ra3o0HOKOCUIIKY Ha
npeaMeT U3HOCa MM XY/ LLIEHWS COCTOSHMA.

¢. B uenax 6e3onacHoCTM HEOGXOAMMO 3a-
MEHSATb WM3HOLLEHHbIE WM MOBPEMAEHHbIE
JeTanu.

d. Y6eauTech, 4TO HOXM 3aMEHSHOTCH UCKIHOYU-
TeJIbHO Ha NOAXOASALLME 3anyacTy.

e. YbeauTecb, YTO aKKyMynAaTopHble 6atapeu
3apAKaKOTCA C MOMOLLBIO MOLXOAALLETO 3a-
PAZHOrO YCTPOMCTBA, PEKOMEHA0BAHHOTO
n3roToBuTeieM. HenpasuibHOE UCMO/b30Ba-
HWE MOKET BbI3BaTb 3NEKTPUYECKME YAAPbI,
MEepPErpeB WM YTEYKY EAKOM HUAKOCTU U3
AKKyMYNATOPHOW HaTapew.

f. B cnyyae yTEYKM 3NEKTponMTa NpoMOMTe
BOZOW/HENTPaM3yoLLmMM CPEACTBOM M 06pa-
TWUTECH 32 MELMLIMHCKOM NMOMOLLBIO B Cly4ae
€ro nonagaHus B rnasa.

g. TexHM4eCKoe 06CyHMBAHWE MaLLMHDI JOJTK-
HO NPOBOAUTLCA B COOTBETCTBUM C YKa3aHM-
AMU U3FOTOBUTENA.

OcTaTto4Hble PUCKU

- HecmoTp# Ha To, 4TO 13aenme COOTBETCTBYET
BCeM TpeboBaHMAM 6€30MacHOCTH, MOTyT BO3-
HUKHYTb JOMOMHUTE/IbHbIE PUCKM M3-3a Henpa-
BW/bHOM YCTAHOBKW W/MAW HenpeaBUaAEHHbIX
06CTOATENBCTB.

lNoaTomy B npesenax paboyer 30HbI U3AeNUA He
JOJTIHKHO BbITb NPEAMETOB, tOAEV U HMUBOTHBIX,
aTaKKe HeOOXOAMMO NPeayNPEANTL O BOSMOH-
HOM OMacHOCTM BCEX /UL, KOTOPbIE MOTYT UMETb
[OCTYN B paboyyto 30HY, fare MHOraa.

- [px rpose ¢ puCKOM nonagaH1a MOJHWUK U
BOOGLLE B NPEASBEPHM MIOXMX MOTOAHbIX YCIO-
BWM PEKOMEHAYETCSA He UCMO/b30BaTb U3aenve
W OTKJIOYMTb NEPUMETPOBBIN OrpaHUyUTE b OT
3apAAHOV CTaHLMK, a TAKKe BCe NeprdepuiHble
yCTpoWCTBa OT aneKTpoceTu. [na Toro 4tobbl
“CMoNb30BaTb M3AE/Me, CHOBA MOAK/IOUMTE
NepYMETPOBbIN OrpaHUyMTE b U NepUdEPUIHbIE
YCTPOWCTBA K 9NIEKTPOCETU B COOTBETCTBUM C
YKa3aHWAMM, NpVUBELEHHbIMW B PyKOBOACTBE.

1.2. OMUCAHUE U3JENNA

Po6oT-ra3oHOKOCH/IKa NpefHasHayeH AA CTPUIKKKU TpaBbl Ha
yyacTKax rasoHa, rpaHuLibl KOTOPbIX O4YepYeHbl NepuMeTPOBbIM
orpaHu4uTeNnem.

B ocHOBE MpuHLMNa ero paGoTbl IEMUT Xa0TUYHOE NEpPeMeLLEHVe.
Po60T-ra3oHOKOCK/IKA MEHSAET TPAEKTOpUIO, Koraa oGHapyHuBaeT
Ha CBOEM NyTH NePUMETPOBbIN OrpaHNYUTENb UK NPENATCTBUIE.
Jlo6oe Apyroe MCMonb30BaHUE MOMET CTaTb WCTOYHWMKOM onac-
HOCTW M MPUYMHUTL YLiep6 MIoAsM W/inu umMyllecTsy. BxoasT B
MOHATUE HEMPaBWIbHOTO MCMO/Ib30BaHWA (B KayecTe npumepa,
HO He OrpaHWYMBasChb ATUMK Cy4asaMM): NepeBo3ka Ha MallmHe
B3POC/IbIX JIOAIEH, IETEN MW UBOTHBIX; UCMO/b30BaHNE MaLLMHbI
A1 COGCTBEHHOTO NEpPeMELLEHHSs; UCMO/b30BaHWe MaluuHbl A1s
GYKCMPOBKM UM NOATANIKMBAHUS MPY30B; UCMONb30BaHK1e MalLMHbI
I/191 CTPUIKKM HETPABAHWUCTBIX PACTEHWHA.

Mnardopma TYPE: Mogens SRBW01 ocHateHa mogynem 3G/4G ¢
SIM-kapToit n mosynem GNSS, KoTopble NO3BOMAT ANMCTAHLMOHHO
yNpaBnATb POBOTOM-ra30HOKOCHIIKOW M BYHKLMAMMU MOALEPHKN
NPV NepeMeLLEHUA.

1.3. CUMBO/1bl U AP/IbIKA

BHUMAHMUE:
lpemae Yem BRAOYUTL U3JENNe, 03HAKOMLTECH
C PYKOBOACTBOM M0J/1b30BaTesIs.

BHUMAHUE:

OnacHocTb OT6pacbiBaHUA NpeaMeToB B
YesoBeka.

Bo Bpems pa6oTbl AepHUTECH HAa Ge30nacHoOM
paccTosHWM OT MaLIUHBI.

BHUMAHUE:

He BcTaBniAiiTe PyKW UM HOTU B BbIEMKY ANA
pemyLero MHCTpyMeHTa.

CHMMUTE OTKJloyaloliee YCTPOWCTBO nepes
obCcyKUBaHUEM MaliMHbl WU Nepep ee
noAbLEMOM.

BHUMAHUE:

He BcTaBniAiiTe pyKM WM HOMU B BbleMRY ANA
PemryLero MHCTPYMeHTa.

He 3anesaite Ha MalLKHY.

> [B>
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3ANPET:

Y6epuTech, 4TO BO BpeMs paboTbl MallMHbI B
pabouyeii 30He HeT ntofei (0cobeHHO AeTei,
NOXUNBIX IIOAEA U UHBANIMAOB) U AOMALIHUX
HUBOTHbIX.

Horaa mawuHa pa6otaert, feTu, AoMaliHue
HUBOTHbIE UTOCTOPOHHUE AO/THHbI HAXOAUTBCA
Ha 6e30MacHOM PacCTOAHMM.

SAMPET:

He ucnonb3yiiTe O4UCTUTENM BbICOKOTO flaBJie-
HUA O1A OYUCTHU UIU MOWKM MaLUMHBI.

@\b@b v |

YcTpoiicTBo ¢ Knaccom usonauuu lll, nutanue
OT aKKyMyniATopa (pPo6OoT-ra30HOKOCH/IKA) UK
OT cneuuanbHoro 610Ka NUTaHuA (3apapHas
CTaHUMA U ONOPHaA CTaHLuA).

Wcnonb3ayiite opuruHanbHblii 610K MMTaHUA C
XapaKTepUCTUKaMM, yKa3aHHbIMW Ha 3aBOJCKOM
Tabnuyke.

IS




— CHMBOJ1 UCTOYHUKA IUTAHUS NOCTOAHHOIO TOKA.
- .-
IPXX CTeneHb 3alyuThbl OT NPOHUKHOBEHUA TBEPABIX

4acTuL 1 BoAbl.

OTX0Abl 3/IEKTPUYECHKOTO WU 3NIEKTPOHHOrO
o60pyaoBaH1a, KOTopble A0NMHHbI 6bITb A0-
CTaB/eHbl B cheuuanbHblii NyHKT c6opa ana
nepepaboTHU U yTUAN3aLUN.

FapaHTMpyeMblii ypoBeHb 3BYKOBO MOLLHOCTH

1.4. BE3OMACHAA OCTAHOBKA W BbIKJIO4YEHUE
POBOTA-TA3OHOKOCWJIKK

OBA3ATEJIbHOE YCJIOBUE:

Bcerga BbiK/l04YaiTe po60T-ra3oHOKOCUIIKY
B ycnoBuAx 6esonacHocTu nepep ao6oi
onepauueil No OYUCTHE, TPAHCNOPTUPOBKE
WIN TEXHUYECHOMY 06C/yHUBaHUIO.

1. HammuTe KHonKy “STOP” (Puc. 1.A), 4To6bl 6e30macHo ocTa-
HOBMTb POGOT-ra30HOKOCUJIKY, M OTKPOWTE 3aLLMTHYIO KPbILKY
(Pvc.1.B).

2. HammuTe Ha KHOMKY BblKtodeHna (Puc. 1.E) Ha HecKonbKo
CEeKYHJ, U AOMAWNTECH, NMOKA CBETOAMOAHBIN MHAMKATOP Ha
KHONKeE MoracHer.

3. TonbKo mocnie TOro, Kak CBETOAMOAHbIM MHAMKATOP MoracHeT
(Pvc. 1.E), nsenerute Koy 6esonacHocTut (Puc. 1.D), 4To6bI
BbIK/IIO4YUTb POBOT-ra30HOKOCHIKY B YCNOBUAX 6€30MaCHOCTM.

4. PoGOT-ra30HOKOCH/IKA OCTaHaB/IMBAETCA WM BbIK/IIO4YAETCA B
yCnoBUAX 6€30MacHOCTH.

2. YCTAHOBKA

BHUMAHME:
A He moauduuupyiite, He noBpempainTe, He

YCTpaHAiTe U He OTK/IoYaiTe yCTaHOB/EHHble
3aluTHbIe YCTPOCTBa.

MPUMEYAHWE: AnAnony4eHns AONOHUTENbHbIX PasbACHEHMIA
M0 YCTaHOBKE U3/AENWA CBAKMTECH C Anunepom STIGA.

HOMNJIEKTYIOLLUE AN1A YCTAHOBHU (Puc. 2)

(A) 3apsigHasi ctaHums, (B) Brok nitanus, (C) MeprmeTpoBbiiiorpaHi-
ynTenb, (D) KpenexHble rBo3am A8 NepuMeTPOBOro OrpaHnymTeNs,
(E) KpenexHble BUHTbI 4718 3apagHOV cTaHLmK, (F) CoepmHuTeNb AN
neprUMETPOBOTO OrpaHinynTens, (G) Pasbembl A1A 3apAAHON CTaHLMA.

2.1. MPOBEPKA COOTBETCTBUA TPEEOBAHUAM
O/17 YCTAHOBKHU

2.1.1. TNPOBEPKA FA30HA:

* [lpoBepkTe COCTOAHME ra3oHa, Kak onmcaHo B miase 1.
¢ BblpoBHAiiTe no4By, YTOGbI BO BPEMA JOMASA HE 06pa30BbIBa-
JICb JTYHU.

2.1.2. NPOBEPKM NEPEA YCTAHOBKOW 3APAJHOM CTAH-

WU U BJIOKA MUTAHKUA:

AJIEKTPUYECKAA OMACHOCTb:

Heo6xopumo obecneynTb Po3eTHy, COOTBETCTBY-
10LLY10 eCTBYIOLEeMY 3aHOHOAATE bCTBY CTPaHbI
3KCNAyaTauuu U3aenus.

AJIEKTPUYECKAA OMACHOCTb:

MocTaBnsemas uenb [OMKHA 6bIThb 3aluieHa
A depeHymanbHbiM BbiKntovatenem (¥Y30) ¢
TOKOM cpabaTbiBaHuA He Bbiwwe 30 MA.

OJIEKTPUYECKAA OMACHOCTb:

He noggniovaiite 610K NUTaHUA K PO3ETHE, /U
BWJIKA UM KaBeslb NOBPEHAEHbI.

He nopknwouaiiTe M He npuKacaWTecb K
noBpemAeHHOMY Kabento, NoKa OH He GyaeT
OTH/IIOYEH OT UCTOYHMHA NUTAHUA.
NoBpemaeHHbIi Habenb MOMET NPUBECTH K
CONPUKOCHOBEHUIO C YACTAMM, HaXOAALMMMUCA
nog, HanpAKeHnem.

> B D

1. ObecneybTe poBHYIO MIOLLAAKY HA Kpato ra3oHa A1 pasMeLLeH!s
3apsSHON CTaHLMM.

2. Y6eauTech, YTO paccTosHVe OT CTaHLMM A0 BAMKaMLero uaruéa
cocTas/iAeT He MeHee 200 cM.

BHUMAHME:
Ka6enb nutaHus, 60K NUTaHUA, YANUHUTEND

n niobble APyruve 3seKTpuvecrue Kabenu, He
umewwue OTHOWEHUA K U3[esIUI0, AOJTHHbI
ocTaBaTbCA 3a npepenaMu 30Hbl CTPUHKHU, BO
n3bemaHme ux COMPUHKOCHOBEHUA C OnacHbIMU
ABUHYLIMMUCA HaCTAMU U NOBPEHAeHUA Kabenei,
4YTO MOHET NMPUBECTU K KOHTaKTy C HYacTAMM,
HaxoAAwKWmMUCA noa HanpAHeHuem.

3. MoaroToBbTE MECTO A1 YCTAHOBKM 6/10KA MUTAHMS, YTOBbI Ht
MPY KaKWX MOTOAHBIX YCIOBUSX OH HE OKA3a/ICA MOrPYHEHHbIM B
BOAY. PEeKOMEHAYeTCS yCTaHaBMBATb 6/10K TaHMSA B 3aKPbITOM
MOMELLEHIM, 3aLMLIEHHOM OT aTMOC(EPHOrO BOSAEMCTBUA U
HEOCTYMHOM A/151 NOCTOPOHHMX /L,

2.1.3. OCHOBHBbIE IPOBEPKM NEPEJ, YCTAHOBKOM NEPU-
METPOBOI'O OrPAHUYUTENA:

1. Y6epuTech, YTO MaKCHMasIbHbIM YKIOH paboyei 30HbI MeHbLUE
nnu paseH 45% 1nn 50%, B 3aBUCHMOCTH OT MOAENM (CM.TTyHKT 7
TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKMW), ucobntoparite npasumna,
noKasaHHble Ha Puc. 3.

BHUMAHUE:
PoGOT MOMET KOCUTb TpaBy Ha y4yacTKax ¢
MaKCUMManbHbIM yKAOHOM 45% unn 50%, B

3aBUCMMOCTH OT MoAen. B cnyyae HecoGtopeHus
npepnucaHunii po6oT MOKET CKOMb3UTb U BbIMTU 33
npepenbl paboyei 30HbI.

BHUMAHUE:
A 30HbIra30Ha, BKOTOPbIXNPEBbILIAETCAAONYCTUMbIHA

YKJIOH, He MoryT o6pa6arbiBaTbcA po6oToM.
MomecTUTe NEepUMETPOBbLIK OrpaHUYUTENDb [0
YK/IOHA, MU UCKIOYMTE U3 30HbI CTPUIKMU ITOT
y4acTOK rasoHa.

2. [poBepsTe cocTosHWE BCEM PaBboyei 30HbI:OLEHNTE MPENnATCTBUA
W y4aCTHH, KOTOPbIE HEOBXOAMMO UCKIOYMTL U3 paBoYei 30HbI,
O4epYEHHON NEPUMETPOBbIM OrpaHUIUTENEM.



2.2, HPUTEPUAU YCTAHOBHKU NEPUMETPOBOIO
OrPAHMYHUTENA

Hue npuBeaeHbl KPUTEPUM YCTAHOBKW MEPUMETPOBOTO OrpaHi-
untena. Bonee noapoGHas MHGOPMALWA COAEPMUTCA B MOSHOM
TEHCTe PYKOBOACTBA.

MWHUMAJIbHOE PACCTOAHME

NPEAYNPEXAEHUE:

A Pa6oyas 30Ha 1 B L/IOM 30Hbl, 10 KOTOPbIM MOMET
nepemewarbca POGOT-ra30HOKOCH/IKA, AOMHHbI
6bITb 0GHECEHbI OrpamAeHUeM, NPeAoTBPaLLalo-
MM fOCTY.

O6ecneybTe HaaneHallee OrpamaeHNUe UK cneau-
Te 3a po6OTOM-ra30HOKOCHIIKO BO BpeMs paboTbl.

CMOCOEbI OBXO/A NMPENATCTBUM

NPOXOA MEXAY ABYMA YHACTHAMM NMEPUMETPOBOIO
OrPAHUYUTENA

™n

SRSWO1 SRBWO1

MoHO 3agarb rpaHuLibl
NPenATCTBUA, HANIOKMB APYr Ha
[pyra y4acTKu orpaHu4nTens,
NPOJIOXEHHbIE B NPAMOM U
06paTHOM HanpaB/ieHnn 6e3 ux
nepeceyeHus.

X>=70cm
(Puc. 4)

X>=90 cm
(Pric. 4)

MWHUMAJIBHOE PACCTOAHME 2.3. YCTAHOBKA KOMMNJIEKTYOLLUX
STEMEHT YCTAHOBKM
KOHCTPYKLMM KABEJIA MO OTHOLWEHMIO K AJIEKTPUYECKAA OMACHOCTb:
H 9NEMEHTY /%\ Ucnonb3yiTe WUCKAKYUTENbHO 3apApHoOe
HOHCTPYHLMH YCTPOHCTBO M GNOK NUTaHMs, NOCTaBEHHblE
™n SRSWO1 SRBWO1 usrortosutenem. Ucnonb3oBaHue HENOAXOAALLErO
06opy0BaHNA MOMKET NPUBECTU K MOPAMEHMUI0
TpoTyap nn fopor- 3/IEKTPUYECKUM TOKOM /UK neperpesy.
Ka Ha OfiHOM YpOBHe 5cm 5cm NPEAYNPEMAEHVE:
;rasoHom - { 2 E OnacHOCTb NOPE30B PyK.
08, CTeHa U na 35¢cm 45¢cm WUcnonb3yiTe 3aluTHbIE NepyaTKU, YTOGbl He
paner nopesarb pyKH.
HuBasausropogbnan NPEAYMPEIEHVE:
acTeHWe CBbICTyna- 30cm 40cm '
ZLUMMM I-(OpHFlMVIy A OnacHocTb nonaaaHus NblK B rasa.
Bacceii, He oropo- Wcnonb3yitTe 3alUTHbIE OYKM, YTOGbI Mblb He
WeHHbI Py, He nonana B rnasa.
OropoMeHHanaopora 90 cm 100 cm 9JIEKTPUYECKAA OMACHOCTb:
obLero nonb3osa- % MopaKnioyanTe U3feNMe K UCTOYHUKY NUTaHUA
HUs TONIbKO MO 3aBeplleHWH BCex onepauuii no
BacceitH unm gopora 150 o 150 on yctaHoBKe. Mpu HeobxopumocTH BO BpemA
B KOHLE CTIyCKa YCTaHOBKM OTHJIIO4MTE obLiee NUTaHKe.

2.3.1. YCTAHOBHKA NEPUMETPOBOIO OrPAHUYUTENA
PA3SMELLEHUE C NOMOLLbIO HO/IbILLKOB

1. PasmecT1Te NepuMeTPOBbI OrpaHUYUTENb, HAYMHAA C 30HbI
YCTaHOBKM 3apAAHON CTaHLMM.

2. TMponoxM1Te OrpaHU4MTENb NO BCEMY MapLLPYTY, 3aKpenuBs ero
KonbilwKamu (Puc. 7.B) ¢ warom okono 100 cm 1 cobntopan yKa-
3aHHble TpeGoBaHMA K ycTaHoBKe (CM. NyHKT 2.2).

3. OcTaBbTE MLLHWI OTPE3OK OF paHUYMTENS B2 M, YTOBbI BIOCIEA-
CTBMM 0Bpe3aTh €ro /10 HYKHOrO pPasMepa Ha 3aK/IYUTENIbHOM
aTane NoAK/I0YEHMA.

4. Ha u3rnbax pacronoxuTe OrpaHU4MTENb TaK, YToGbl paguyc
u3rnba coctaensn okono 20 cm (Puc. 7.A).

MoxHo 3aaTb rpaHLbl
NPEenATCTBMSA, NPOIOHKMB YHACTKN
OrpaH1y1TeNsA B NPSMOM 1
06paTHOM HanpasieHn1 Ha
paccToaHnK He MeHee Y= 30 cM
Apyr ot apyra. Ecan npenatcteune
A0CTATO4HO NPOYHOE, €r0 MOKHO
0CTaBWTb 6e3 3aluThI.

X<70cm
(Puc. 5)

X< 90 cm
(Pvc.5)

NMPOXOAbl MEXAY PA3/IMYHBIMW YHACTHAMU CAZIA

OBLLAA
AJVHA NEPU- KABEJIN STIGA, COBMECTUMBIE C
METPOBOIO YCTAHOBHOV
OrPAHMUYU-
TENA
Hatywkxa 150 m,
Kog 1127-0000-01 027w
Kop 1127-0001-01 | arywkas00m,
2,7 um
<400m Hatywkxa 500 m
Kop 1127-0002-01 03,4 mu
Harywka 1000 m,
Kop 1127-0003-01 03.4mm
Harywka 500 m,
~= 400 M 20 Kop 1127-0002-01 03,4 mu
makc. 1000 m Harywka 1000 m,
Kog 1127-0003-01 03.4um

LIMPUHA KOPWUAOPA Z
™n
SRSWO1 SRBWO1
Z>=70cm | Z>=90cm 3oHa (Pvic. 6.A) gocTynHa anst
(Puc. 6) (Pvc. 6) pO60Ta-ra30HOKOCHIIKU.
zroon | z<ooon | il o
(Puc.6) | (Puc.) | ANTPOVOTa M
cuuTaeTCA “3aKpbIToN 30HOI".




BHUMAHME:

Y6epuTech, 4TOOrpaHYUTE /IbCONPUKacaeTca
C 3emJieit No Bcel AJIMHe MapLipyTa, 4To6bl
pPOo60OT-ra30HOKOCUJIKA He MOBPeAU ero.

A

MPUMEYAHWME: NMeprMeTpOBbI OrpaHn4mUTE b, UCTONBb3YEMbIN
ANA YCTaHOBKM, AO/IKEH UMETb A/MHY He MeHee 40 M. Ecam
€ro [/IHa MeHblle, TO HeOGXOAMMO YCTaHOBUTbL PesuncTop
Kop 122063053/0. CM. nonHOE pyKOBOACTBO MO JKCMyaTaLmm.

2.3.2. YCTAHOBHA 3APAZIHOW CTAHLMM

YcTaHOBWTE 3apALHYI0 CTaHLI0 COOCHO C NEPUMETPOBbLIM OrpaHNyK-
TeneM, YTo6bl p06OT MOT NONYYnTb AOCTYN K CTaHUWK, NepemMeLlanchb
BA0/1b NePUMETPOBOro OrpaHninTeNsa no YacoBom CTpenKe.

1.

2.

10.
11.

12,
13.

lMpoBepbTe COOTBETCTBME TPEGOBAHWAM K YCTaHOBKE, KaKk
YKa3aHo B NyHKTe 2.2.

IMp1 HEOBXOANMOCTM NOATOTOBETE NOYBY TaK, HTOGbI MOBEPXHOCTH
3apsAfHOM CTaHLMM HaXOAMNack Ha OHOM YPOBHe C razoHoM. [o-
4Ba [0/THHA BbITb MAEaIbHO POBHOM M MIOTHOM, YTOBbI 3beaTb
nedbopmaLyv NOBEPXHOCTH 3apAAHOMN CTaHLMK.

. CHummTe KpbiwKy (Puc. 8.C).
. YcTaHOBUTe 3apAAHYI0 CTAHLMIO COOCHO C NEPUMETPOBbIM

orpaHuunTenem (Puc. 8.D2), 4To6bl pO6OT MOT MONYHUTH JOCTYN
K CTaHLWK, NepemeLLanch B0/b NEPUMETPOBONO OrpaHUiMTeNs
110 4aCOBOW CTPesIKe.

. BcTaBbTe ABa KoHLa orpaHnyuTens B otBepcTus (Puc. 8.E2).
. O6perKbTe KOHLbI Kabens A0 HYKHOMo pasmepa.
. YcTaHoBWTe camocBepAsiLLME coeauHUTeNM Hakabenb (Puc.9.F),

(Pvc.9.G), (Pvc.9.H).

. MogkntounTe coeguHUTenu K knemmam (Puc. 8.1).
. MprKpenuTe 3apaaHyto cTaHuuio (Puc. 10.L) KrpyHTY c nomoLLbto

KpenexHbIx BuHTOB (Pvic. 10.M).

BHoBb ycTaHoBKTE KpbilLKy (Puc. 10.C).

TMopK04MTE BIOK NUTAHWSA K 3apAAHOM CTaHLMM U MPUKPYTUTE
pasbem.

MopKAtouMTE BUMKY 610Ka MUTAHWA K PO3ETKE.

Y6epuTech, 4To, KOrAa POGOT-ra30HOKOCUIIKA HE HAXOAMTCA Ha
3apAAHON CTaHLWMW, UHAMKATOP Ha 3apAAHON cTaHLmK (Puc. 10.N)
ropUT HenpepbIBHO (CM. rasy 3.3).

2.4. 3APAOKA POBOTA-TASOHOKOCWJIKU NOCNE

YCTAHOBRU

AKKyMyNATOPHbIE 6aTapen npy nepBov 3apAZKe AO/KHbI 3apAKaTbCa
He MeHee 2 4acoB.

2.5. HACTPOWKU U3JENUA

PaGoTa po60oTa-rasoHOKOCK/IKM B aBTOMATUYECKOM periMe TpeGyeT
3a/jaTb PAZ NapaMeTPOB, YTO MOKHO OCYLIECTBUTL C MOBU/IBHOTO
ycTpoicTaa (cmapTtdoHa) iOS nan Android ¢ yCTaHOBAEHHbBIM NPH-
noxeHnem «STIGA GO».

MPUMEYAHME: Bonee nogpobHoe onucaHue AOCTYMHbIX
(YHKLMIA COAEPIKUTCA B NOJHOM TEKCTE PyKOBOACTBA.

3.

MPUHLUN PABOTDI

3.1. PABOTA POEOTA-TASOHOHOCWJ/IKK B PYYHOM

PEHUME

Po60Ta-ra30HOKOCHU/IKY MOMHO MCMoNb30BaTb 6€3 BbINONHEHMA
OonMcaHHoro nporpammupoBanua (Cm. MyHKT 2.5). B aToM pexume
POGOT-ra3o0HOKOCK/IKA BbINOHAET PaBOUNIA LK1, BO3BPALLAETCA Ha
3aPAZHYI0 CTAHLIMIO M OCTAETCA TaM 0 CAIEAYIOLLEro py4HOro 3anycKa.

-

. PaamecTyTe po6oT-ra3oHOKOCHIIKY Ha 3apALHON CTaHLMM WK,

B JI06OM C/y4ae, BHYTPY NepuMeTpa yCTaHOBKM.

. Hamute kHonky “STOP” (Puc. 1.A), 4To6bl OTKPbITb KPbILLKY

(Puc. 1.B) v nonyunTb focTyn K KoHconm ynpasnenuns (Puc. 1.C).

. [epwute Haxaton kHonky “ON/OFF” (Puc. 1.E) B Teyenune 5

CeKRyHa, 4TOGbI BK/IOYUTD pO60T-I'aSOHOKOCMﬂKy.

. [epwute Hamatoi KHonky “BbIBOP PEXMMA® (Puc.1.F) go

Tex nop, NoKa He ByAeT Murath TONbKO MHAWKaTop (Puc. 1.L).

. Hawmute kHonky “MOATBEPAWUTE” (Puc. 1.G). MHankatop

(Puc. 1.L) 3aroputca KpacHbIM CBETOM B 3HaK NOATBEPHAEHNA
onepauum.

. 3aKpoiiTe KpbILKy (Puc. 1.B). PoboT-rasoHoKocHaKa npucTynuT
K pabore.

MPUMEYAHMUE: 3TOT pemuM MOMET He rapaHTMpoBaTb
Ha/iNemalLero NOKPLITUA NNOLLAAM ra30Ha KaK C TOYKM 3peHms
BPEMEHM, TaK W C TOYKW 3PEHWUA OBHOPOAHOrO pesynbrata
CTPMHKM, 0COBEHHO EC/IM Caf, UIMEET HenpaBmbHyto opmy. [na
13B/IEYEHNA MaKCHMaIbHOW NO/b3bl U3 POBOTA-Ta30HOKOCHIKM
PEKOMEH/yeTCA BbINOMHUTL NPOrpaMmupoBaHie (CM.MYHKT 2.5).

3.2. ONUCAHWE OPTAHOB YNPABJIEHUAPOBOTA-TA-

30HOKOCHUJIKK

CrM1COK OpraHoB ynpaBneHusl, MHAMKATOPOB W UX (YHKLIA:

KHonka “STOP” (Puc. 1.A): ucnonb3yetcs ana 6e30nacHoro
0CTaHOBa POGOTa-ra30HOKOCH/IKM.

«KJIHOY BE3OMACHOCTW» (Puc. 1.D): ucnonbayetca ans
6e30MaCcHOr0 BbIK/MOYEHIA POGOTA-Fa30HOKOCUIKY.

Knonka “ON/OFF” (Pvic. 1.E): ucnonbayeTcs AN BRAYEHUS U
BbIK/I04EHNA POGOTA-Ta30HOKOCUIKH W /17 COPOCa aBapuiiHbIX
CUrHaI0B.

KHonka «BbIBOP PEHXMMA» (Puc. 1.F): oHa HyxHa Ansi BbiGopa
peMMapaboTbl POBOTa-ra30HOKOCHIIKMU M AN ETO NPUHYAUTE -
HOro BO3BpATa Ha 3apAAHYI0 CTaHLMIO.

Kuonka “MNOATBEPONUTL” (Puc. 1.G): oHa HymHa Aans nog-
TBEPH/AEHUA 33/1aHHOTO PEMHMMA PaGoTbI.

CaeToBoW uHamnkatop “3ANMPOrPAMMMPOBAHHAA MPO-
TPAMMA” (Puc. 1.1): OH HyeH AnA 0TOBpameHns napameTpoB
3anporpaMM1poBaHHOM NPorpamMbl.

CBeToBO/ MHAMKaTop “OAMHOYHBIN PABOYUI LMK
(Pvc.1.L):0HHyeH 415 0TOGParKEHA NapaMeTPOB OAMHOYHOTO
paboyero uyKna.

CaetoBor nHaukarop “BO3BPAT HA CTAHLNIO” (Pvic. 1.H): oH
MCMO/b3YETCH A/1A OTOBPAMKEHUANAPaMETPOB NMPUHYAUTENBHOTO
BO3BpaTa pPo6OTa-ra30HOKOCUIIKW Ha 3aPAAHYI0 CTaHLMIO.
Knonka “BLUETOOTH” (Puc. 1.M): ucnonb3yeTtcs TonbKo cep-
BMCHBIM LIEHTPOM /151 BBINOSHEHWA {UArHOCTUKM.

CaetoBor uHaukatop “ABAPUA” (Puc. 1.N): oH ncnonb3yetca
[N1A 0TOGPaeHUs aBapUHbIX COCTOSHUN.

CaetoBoi nHankarop “BATAPEA” (Puc. 1.0): oH ucnonb3yetcs
A1A OTOGPAKEHNA COCTOAHMA 3apAaa batapeu.

MPUMEYAHME: Bonee nogpo6HOe onucaHme BbiLeyKa3aHHbIX
OpraHoB ynpaB/JIEHUA COJEPHMUTCA B MOJHOM TEKCTe
pyKoBoACTBa.

3.3. MPUHLMN PABOTbI 3APAAHONM CTAHLIUU

3apsApHasn cTaHLMA ocHalLeHa CBeToBbIM MHAKMKaTopom (Puc. 10.N),
KOTOPBbI 3aropaeTcs, Kak MPUBEAEHO HUKE:

VHAMKATOP HE ropuT: 3apsAHas CTaHLMA OTH/IKYEHa OT UCTOY-
HUKa NUTaHUA UK POBOT HAXOANUTCS Ha CTaHLMMU.

MHAMKATOP ropuT HENPEPLIBHO: NEPUMETPOBBIN OrpaHUIMTENb
MPaBUIbHO MOAK/IOYEH K 3aPAAHON CTaHLMM M CUTHAN NEPUMETPa
nepeaaeTcsa NpasubHO.



. MH,C[VIHaTOp MEL/IeHHO MUraeT: nepMMeTpOBblﬁ orpaHuynTeNlb
He NOAK/IKYeH nnn 060pBaH.

. MHAMHaTOp 6bICTp0 MUraet. nepMMeTpOBblﬁ orpaHuiunTelb
C/IULLKOM KOpOTKMVI WK 3apsafHan ctaHuMA HemcnpasHa.

3.4. 3APAHKA BATAPEU

Mpoueaypa “3APALKA BATAPEN” nossonseT Bpy4Hyto 3apamaThb
POGOT-ra30HOKOCHIIKY.

1. PasamecTnTe po6OT-ra30HOKOCW/IKY Ha 3apAfHON CTaHLMK
(Puc. 11.R).

2. TomecTnTe PO6OT-ra30HOKOCH/IKY Ha 3apAAHYIO CTaHLMIO, MOKa
He 3aLLe/IKHETCA pasbeM AN1A 3apagku (Puc. 11.S).

3. Hammute KHonKy “STOP” (Puc. 11.A), 4TOGbI OTKPbITL KPbILLKY
(Puc.11.B)unonyunTb AocTyn K KoHconmynpasnerua (Puc. 11.C).

4. BK/tounTe po6OT-ra30HOKOCUAIKY C MOMOLLbIO KHOMKK “ON/
OFF” (Puc. 11.E).

5. CeetoBon uHanKarop “bATAPESA” (Puc. 11.L) muraeT, po6oT-ra-
30HOKOCW/IKA 3apsMaeTCcA.

6. 3axpoiiTe KpbiwKy (Puc. 11.B).

7. OcTaBbTe po6OT-ra30HOKOCIIKY 3apAKaTbCA, N0 KpaiHen Mepe,
Ha Bpems, yKasaHHoeE B MyHKTe 2.4.

MPUMEYAHWME: 3apsaKy akKyMynaTopHOV 6atapen nepes sMHAM
XpaHeHeM HeOBXOAMMO BbIMOHATL, KaK yKasaHo B lMyHKTe 4.3.

3.5. PEMY/INPOBHKA BbICOTbl CTPUHKKHU
NIATAGOPMA TUMA SRSWO1 - PYYHAA PETY/IMPOBKA

1. BbIK/t04MTe POBOT-ra30HOKOCHIIKY W MprBEAUTE ero B Gesonac-
HO€ COCTORHME (CM. NYHKT 1.4).

2. C nomoLbio perynatopa BbicoThl (Puc. 12.P) BbibepuTe wena-
€MYI0 BbICOTY CTPUIKM, 4TOBbI A/IMHA CPe3aemoit TpaBbl He
npesbiwana 10 M.

NPUMEYAHUE: OnvHa cpe3aemMoi po6GOTOM-
rasoHOKOCW/IKOW YacTu Tpasbl HE A0/IKHA NPEBbILATL

NPEAYNPEXAEHUE:

OnacHoCTb Nope30B pyK.

Wcnonb3yiiTe 3awWuTHble nepyaTW, YTOGbl He
nopesarb pyKu.

NPEAYNPEXAEHUE:

OnacHocTb nonaaaxus NbiK B rnasa.
Wcnonb3syiTte 3alWUTHbIE OYKM, YTOGLI Mblib He
nonana B rnasa.

BHUMAHMUE:

W36bITOYHOE KOIMYECTBO BOAbI MOMET NPUBECTH
K NPOHMKHOBEHUIO BOAbI, C NOBPEHAEHUEM J/eK-
TPUYECKUX YacTeil.

3AMPET:
He ucnonb3syiite cTpyu BoAbl Noj, AaBAEHUEM.

3AMPET:

Y106bI HEe NIOBPEAUTL HEOBPATUMbIM 0GPa30M 3/EK-
TPUYECKHUE W I/IEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI, He/lb3A
norpyarb po60oT-ra30HOKOCHJIKY NOTHOCTbIO MU
4YacTUYHO B BOAy.

3AMPET:

YT06bI He NOBPE/IMTH 3NIEKTPUUYECKHNE N 3/IEKTPOH-
Hble KOMMOHEHTbI, He MOWTE BHYTPEHHWE 4YacTu
POGOTa-ra30HOKOCHUJIKM.

3AMNPET:

Y106bl HE NOBPEANUTL OKPALLEHHbIE MOBEPXHOCTH
W NNaCTUKOBbIE KOMMOHEHTbl, He UCMONb3yHTe
pacTBOpUTENU UIN GEH3UH.

4.1. NNIAHOBOE TEXHUYECKOE OEC/1YHHUBAHUE

[nA nosbileHnA 3P EKTUBHOCTM PaBOTbl U YBEMYEHNA CPOKa
CNyObl He 3a6blBalTE PErYNAPHO YNCTUTL U3AEME M 3aMEHATb
M3HOLLEHHbIE fieTanu.

O Pk PP

BbinonHsAiTe 06C/1yH1BaHKE CNEPUOANYHOCTBIO, yKA3aHHOW BTab/MLe.

10 MM, YACTOTA KOMMOHEHT TUN ONEPALMU
. ExeHepensHo How OumcTKa 1 npoBepka ahdek-
NNAT®OPMA TUNA SRBWO1 - C 3JIEKTPUMECKOU PETY- TUBHOCTMHOMA. (CM. MYHKT 4.2)
JIMPOBKOU
o Ecnn How mornynca ot yaapa
[nA BLINONHEHUA PEryNMPOBKY BbICOTbI CTPUKKKM CNeflymTe nolua- WM CU/IBHO M3HOLIGH, 3aMeHU-
rOBOM NpoLiesype B NMPUIIOHKEHNM. Te ero. (CM. NyHKT 4.2)
CucTema perynMpoBKU BbICOTbI HOMa TPeGyeT nepBOHaYasIbHOM
Ka/IMBPOBKM 1 NEpPUOAMYECKMX KAJIMBPOBOK, KOTOPbIE BbINO/HAIOTCA HOHTAKTbI 3apAAHON | OHUCTHTe 1 YCTpaHHTE Crefbl
aBTOMAaTMYeCKU. KannMGPOBKY TaKKe MOMHO BbINOIHUTb BPYYHYIO CTaHuMn okvcneHma. (Cu. nonHoe py-
Yepes CreupmanbHOe MEHIO B MPUIOHEHMN. KOBOJCTEO)
ExemecayHo Po6oT-rasoHoKo- | MpoBeanTe o4ucTKy. (CMm.

NMPEAYNPEXAEHUE:
He npuKacaiitecb K pemylwemMy UHCTPYMEHTY BO
BPEMA PEry1MpoBKU BbICOTbI CTPUHKK.

MPUMEYAHME: lnnHa cpe3aemoi po6oTOM-ra3oHOKOCHIKOM
4acTy Tpasbl He [OMKHA NpesbiluaTs 10 MM.

4, TEXHUYECHOE OBCJ1YHMBAHUE

NMPEAYNPEXAEHUE:
Wcnonb3yiTe TONbKO OPUTHHANbHbBIE 3anYacTy.

NPEAYNPEXAEHUE:

He mopuduumpyiite, He noBpewpaaiTe, He ycTpa-
HATE U HE OTKJII0YAITE YCTAaHOB/IEHHbBIE 3aLUUTHbIE
ycTpoiicTBa.

cunka MONHOE PYKOBOACTBO)

3apajHan cTaHuma 1
Kabenn nuTaHus

lpoBepbTe HanMume npusHa-
KOB M3HOCa W NpW HEOBXOAMMO-
CTv 3ameHnuTe ux. (CM. nonHoe
PYKOBOACTBO)

Mo OoKOH4aHWKM ce30Ha
W1 passLWecTbMecsues,
ecnm poboT-ra3oHoKo-
CU/IKa He UCnosb3yeTca

Barapes 3apspuTe Gatapew nepej

XpaHeH1eM. (CM. NYHKT 4.3)

P0oGoT-rasoHoKo-
CUnKa

Pa3 B rog uau no oKoH4a-
HWK Ce30Ha

MpoiianTe TEXOCMOTP BaBTOPH-
30BaHHOM CEPBMCHOM LiEHTpeE.
(cM. nyHKT 4.1)

[ins nopaepwaHna poboTarasoHOKOCK/IKKM B paboyeM COCTORHUM
HEOBXOAMMO EErOAHO MPOXOANTL TEXOCMOTP B aBTOPM30BAHHOM
CEepBUCHOM LiEHTpe.



MPUMEYAHUE: rapaHTva He pacnpoCTpaHAeTCca Ha /tobble
HEUCNPaBHOCTM, BbI3BAHHbLIE OTCYTCTBMEM MPOXOHAEHUA
€EroAHoro TeXocMoTpa.

4.2. 3AMEHA PEHYLLEFO UHCTPYMEHTA

1. BbIK/IIO4MTE POGOT-ra30HOKOCUIIKY W NPUBEAMTE ero B 6e3onac-
HOEe COCTOfHHE (CM. MyHKT 1.4).

2. MepeBepH1TE POBOT-rasoHOKOCIIKY BBEPX [IHOM, CTapasch He
NOBPEANTb MNNIABAIOLLYHO KPbILLKY.

3. OTBUHTUTE KpenemHbIe BUHTBI (Puc. 14.E).

. 3ameHuTe HomM (Puc. 14.D).

5. 3aTsAHuTE KpenemHble BUHTLI (Puc. 14.E).

4.3. NOArOTOBKA BATAPEU K 3UME U XPAHEHUE

1. 3apaauTe akKyMynATOp COMAcHO NOLLAroBoi NpoLeaype, npu-
BEZ}EHHOM B [PUNOKEHNM, Ha CTPaHULE «HacTpoMKm».

2. O4mncTuTE POGOT-ra3oHOKOCHIKY (CM. NOSHOE PYKOBOACTBO).

3. XpaHuTe po6oT-rasoHOKOCHJIKY B CYXOM MECTE, /i€ OH He GyaeT
NOZBEPHEH MOPO3Y, W YA0CTOBEPLTECh, YTO OH BbIK/TIOYEH.

o~

MPUMEYAHME:NogpobHoe on1caHre npoLeaypbl 3apaaKMANna
MOArOTOBKM K 3UME U3/I0EHO B NOJIHOM TEKCTE PYKOBOACTBA.

MPUMEYAHUE: inAaToro, 4To6bl rapaHTUA Ha aKKYMYNIATOPHYO
6atapeto octaBanacb B cune, Tpebyetca perucrpauus
NpoLeAypbl 3apAAKM Yepes NPUNOKEHHE.

4.4, 3AMEHA AKKYMYNATOPHOW BATAPEU

3ameHy 6aTapen MOET BbINOHATbL UCKouMTeNbHO MEPCOHA
CNYBbI TEXHUYECHKOM NOALEPHHKM STIGA.

Ecnn Heo6XoaMMOo 3aMEHUTb aKKyMyNATOPHyto Gatapeto, obpatlait-
TECb B CEPBUCHbI LIEHTP WM K BaLLemy aunepy.

YCTPAHEHWE HEUCMPABHOCTEM

NPEAYNPEHAEHUE:

6.

A

5. TPAHCMNOPTUPOBKA, XPAHEHUE
YTUIIU3ALMA

5.1. TPAHCNOPTUPOBKHA

NMPUMEYAHWME: PeKomeHayeTca ncnonb3oBaTtb
OpUrMHaNbHYO YNaKOBKY AR TPaHCMOPTUPOBKU Ha
60/1bLLNE PAaCCTOAHMA.

1. BblK/1t04MTE POGOT-ra30HOKOCUIKY M NPUBEAMTE €r0 B 6€30MacHoe
COCTOsAHME (CM. NYHKT 1.4).

2. OuncTuTe poBOT-ra3oHOKOCUKY (CM. NONHOE PyKOBOACTBO).

3. MoagHMMKUTE POBOT-ra30HOKOCHIKY 3@ CMEeLManbHylo PyyKy
(Puc. 15.D) 1 nepeHecuTe €ro, CNeAA 3a TeM, YTOObI PEYLLMA
MHCTPYMEHT HaXOAMNCA KaK MOMHO fjasibLue OT Tena.

5.2. XPAHEHUE

ocne OYUCTKM M MOATOTOBKM aKKYMYNATOPHOW GaTapeu K 3ume
HEo6X0AMMO XPaH1Tb POBOT-ra30HOKOCUIKY B FOPU3OHTA/IbHOM MO-
JIOMEHUM B CYXOM MeCTe, e OH He ByaeT nogsepxeH Moposy (cm. 1.
4). Bo Bpems AMTebHbIX MPOCTOEB OTH/IO4ATe 3apALHYIO CTaHLMIO
OT 371EKTPOCETH.

5.3. YTUIU3ALMA

A

. YTUAU3MPY#iTE YNaKoBKY M3[ENMA SKONOTUYECKW Ge30nacHbIM
CnocoGoM, UCMONb3YA CrieLMasnbHble KOHTEMHEPb! UK CAaB ee B
LieHTp c60pa OTXOf0B.

2. YTUM3NpyiTe poBOT-rasoHOKOCH/IKY B COOTBETCTBUM C TpeGoBa-
HUAMKU MECTHOTO 3aKOHOAATE/NCTBA.

3. Cpavite 06opyfoBaH1e B LEHTP NepepaboTKu 1 yTUAMSALMK, TaK
KaK po6oT-ra3oHOKOCHIKa Knaceupuumpyetcs kak 0930 (oTxogbl
3NIEKTPUYECKOTO M ANEKTPOHHOO 0GOPYAOBAHHS).

4. YTUnuanpyiTe ctapble Ui oTpabotaHHble 6atTapen aKONOrMHECKHU
6e30MacHbIMCriocO6OM, UCNONb3YA CrieLabHbIe KOHTERHEPbI UK
CAaB WX B LIEHTP cGopa OTXOA0B.

NPEAYNPEXAEHUE:

AnAa Toro yto6bl U3B/IEYb AKKYMYNATOPHYIO
6arapeto U3 po6oTa-ra3oHOKOCH/IKK, 06paTuTeCh
B aBTOPM30BaHHbI CEPBUCHBIN LEHTP.

BbIKNI04MTE pOGOT-ra30HOKOCHIIKY M NpUBEAUTE ero B 6esonacHoe coctosiHue (Cm. MyHKT 1.4).

Hwe npuBeAieH CYCOK HeMoNafioK, KOTOpbIe MOryT BO3HWUKHYTL BO BpeMsA paGoTbl.

HEMOJIALKA MPUYUHDI

YCTPAHEHUE

JIMCK 1AM HOXM NOBPEMAEHBI

3ameHnTe NoBPEMAeHHbIE KoMMNEKTYoLMe (CM. MYHKT 4.2).

AHomanbHas BUGpaums. Po6oT-rasoHo-
KOCW/IKa paboTaeT LyMHO.

PeyLmit MHCTPYMEHT 3acTpeBaeT W3-3a Ha/iMuus
0TX0Z,0B paboThbl (NEHTbI, BEPEBKM, KYCKW nnacT-
Macchl U T.4.)

BbIK/K04MTE POGOT-ra30HOKOC/IKY M MPUBEAWTE €70 BGe3onacHoe
coctoaHue (Cm. MyHKT 1.4). Pa3bnokupyiite HOX.

3anycK po60oTa-rasoHOKOCH/IKK NPOM3OLLEN MPU Ha-
JIM4UM HE MPEeAYCMOTPEHHBIX NPENATCTBHUI (ynasLune
BETKM, 3a0bITble NpeamMeTbl U T.4.).

BbIK/t04MTE POBOT-ra30HOKOCHIKY M MPUBEANTE €70 B 6e30nacHoe
cocToaHue (Cm. MyHKT 1.4). YcTpaHuTe NpenaTcTBMA M CHOBA
3anycT1Te PoGOT-ra30HOKOCUIIKY.

3I'IeKTpW'IECHMH ABuWrate/ib B COCTOAHUA aBapun.

3ameHuTe aBHraTe b, 06paTUTECH BOMMKAILMIAABTOPU30BAHHBIN
CEpBMCHbIV LEHTP.

TpaBa C/MLLKOM BbICOKas.

YBENM4LTE BbICOTY CTPUHKM (CM. TyHKT 3.5).

BbinonHnTh npefBapuTesibHY0 CTPUKKY B 30HE C HopmaanoH
ra30HOKOCU/KOM.

Po60T-rasoHOKOCU/Ka He yCTaHaBM-
BaeTCA MPaBUbHO BHYTPM 3apAHOM
CTaHLMK.

HenpasunbHoe NonomeHWe NepuMeTpoBOro orpa-
HuauTens.

[MpoBepbTe NOAKI0YEHNE 3apAAHON cTaHLMK (CM. MyHKT 2.3.2).

OcepaHue 3eMM pAAOM C 3apAAHOMN CTaHLMeN.

BoccTaHoBMTe MpaBMibHOE NONOMEHWE 3apAAHON CTaHLMM.
(M. NyHKT 2.3.2).




RU

HENOJIAQKA NPUYUHDBI YCTPAHEHUE
Po6oT-rasoHoKocunKa BefeT cebs |lepumeTpoBbIi OrpaHM4MTENb NPONOHKEH Henpa- | [IpoNnoMuTe NepuMEeTPOBbIV OrpaHMHKUTeNb NPaBIBLHO (MO Yaco-
aHOMasIbHO MpW 06X0/le NPEenATCTBUM | BUIBHO. Bo¥i cTpenke) (Cm. MyHKkT 2.3.1).

10 NepuUMETpY.
WHauKaTop 3apAgHoi cTaHuun He | OTCYTCTBYeT 3/MEKTPOCHaGKeHWe Wau 3apsagHas | [poBepbTe NpaBuIbHOE COeAMHEHME C PO3ETKOM 610Ka
3aropaetca, Korga p060T HaxoAguTCA | CTaHUMA HencnpasHa. nUTaHnA. I'Ipoaepre LeNnoCTHOCTb COeAUHUTENIbHOrO Kabens
BHE BapﬂAHOﬁ CTaHUuun. 6/10Ka NUTaHNA.

WHpvkaTop 3apsaHOM CTaHLMK 3aropa- | MepuMeTpoBbIi OrpaHUuMTENb HE MOAKMYEH WM | MpoBEpETE YCTAHOBKY M YCTpaHuTe paspbi (CM. MyHKT 2.3)
€TCA U MeAJIEHHO MUraeT 060pBaH
WHANKaTOP 3apAAHOM CTaHLMK 3aropa- | MeprumeTpoBbIi OrpaHMYMTENb CAMLIKOM KOPOTKWIA | MpoBepLTe, YTO A/IMHA NEepUMETPOBOrO OrpaHM4UTENS MPEBbI-

€TCA 1 BbICTPO MUraeT WK 3apAAHanR CTaHLWA HeUcnpasHa. LIAEeT yKasaHHyto B NyHKTe 2.2.3. Ecnv npo6nema He pelumnacs,
06paTUTECh B CEPBMCHBIN LIEHTP.

Ha knasuatype 3aropenca uHankatop | OH yKasblBaeT Ha aHOMaNMIO/HENONAZKY. JlononHUTENbHYI0 MHPOPMALMIO MOXKHO Y3HaTb 13 MPUIOHEHNS

Warning W1 M3 NOHOTO TEKCTa PYKOBOACTBA.

7. TEXHUYECKUE JAHHbIE

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU TUN: SRSWOT (cm. 3TUKETRY ) TUN: SRBWO1 (cM. 3TUKETHY U3paenus)
labaputbl (LUXBXI) 413 x 252 x 560 [MMm] 529 x 299 x 695 [MM]
- B 3aBucumocTy ot mogenm: 7,9 [kr] - 8,2 [kr] (*) B 3aBucumocty ot mopenu: 12,8 [kr] - 13,5 [kr] (*)
Bec poGota-rasoHokocunki (MorpewHocTb +/-0,1 [kr]) (MorpewHocTb +/-0,1 [Kr])
BbIcoTa CTPUMHKM (MMH-MaKC) 20-60 [Mm] 20-65 [Mm]
[nameTp Howa 180 [mm] 260 [Mm]
CKOPOCTb CTPUMKN 2850+/-50 [06?MM1H] 2400+/-50 [06?7MMH]
CHKOpOCTb ABUMEHNA 22 [M/MuH] B 3aB1cMMOCTY OT Mogenn: 24 [/MuH]; 28 [M/MnH] (*)
MaKcumanbHbIi yKAOH 45% 50%
MaKcumaibHbI YKAOH Mo nepuMeTpy 20%
TUN PErKyLEro UHCTPYMEHTa 4 nnaBalolX Hoeit [ 6 NnaBalowX Homei
Hop pexyLiero MHCTpymeHTa 322104105/0
M3MepeHHbIN ypOBEHb 3BYKOBO MOLLHOCTH 57 [aB] (A) 56 [aB] (A)
[MorpeluHocTb U3MepeHua ypoBHs Wwyma, KWA 1,47 [B] (A) 0,56 [aB] (A)
FapaHTUpyeMblit YPOBEHb 3BYKOBOW MOLHOCTH 59 [AB] (A) 57 [8B] (A)
YpoBeHb 3BYKOBOr0 AaBNIEHMA Ha YLK onepaTtopa 46,3 [aB] (A) 45,2 [aB] (A)
CreneHb 3awyTbl [P po6oTa-rasoHOKOCHIKK IPX5
CreneHb 3awuTh [P 3apsaHoOi CTaHLmMM IPX1
CTeneHb 3awuThl IP 6/10Ka MUTaHus P67
Pa6oyan TemnepaTypa OKpymawlei cpeabl po6oTa- 0:50
rasoHokocuku [°CJ +
PaGoyan TemnepaTypa OKpywaloljeit cpeabl 3apsAAHON 10250
craHumm [°C] 3
Pa6oyan TemnepaTtypa OKpymalolwen cpeabl 61oKa 10250
nutanma [°C] +
Mnowazp noxkoca 3aBucKT oT Mogenm (*) 3aBucKT oT Mogesm (*)
Bxoa: 100-240 B nepemerHoro Toka, 1,2 A; Boeixog: 30 | Bxopa: 200-240 B nepemeHHoro Toka, 0,8 A; Bobixoa: 30
B nocToaHHoro ToKa, 2 A B nocTosHHOro ToKa, 4 A
McnonbayiTe ofnH 13 NPUBEAEHHDIX HIHE Mcnonbayitte OAUH 13 NPUBEAEHHBIX HUMKE
Muranve OpUrMHaNbHbIX KOAOB MM NOCAEAYIOLLME OGHOBNEHNA | OPUrMHA/IBHBIX KOAOB MM NOCAEAYIOLLME OGHOBNEHNA
(o6patuaiitech K oduumansHomy annepy STIGA) (o6paLyaiitec K oduumansHomy aunepy STIGA)
118204158/0 (EC) 118204159/0 (EC)
118204161/0 (BEIMKOBPUTAHWSA) 118204162/0 (BE/IMKOBPUTAHUA)
118204163/0 (LUBEULIAPUA) 118204164/0 (LUBEWLIAPUSA)
. - WcnonbayiTe oanH 13 Npusef HUME OpUr KOAO0B M AyioLLMe OGHOBNIEHA
[lonyckaeTtca ucnonb3oBaHue Kabenen-yanuHutenen ¢ r( o 7
obpaluaiTecs K opuumansHomy Annepy STIGA)
HanpsmeHrem 30 B nocTosHHoro Toka Hog: 1127-0010-01, a5 m
Kop: 1127-0020-01, annta 15 m
- B 3aBucumocTy ot Mogenn: 25,2 B - 2 Ay; B 3aBucumocTy ot mogenn: 25,2 B -5 Ay;
Mopent akkymynATopHoit Garapem 252B-2,5A4252B-5A4252B-6A4 (%) 25,2 B- 6 Ad; 25,2 B - 2x5 Au; 25,2 B - 2x6 A (*)
Bpewms 3apsagku B sasucmocT oT M?ﬁi’;?(e)o [Mwel; 80 [wnH; 150 B 3aBucumocty ot Mogenu: 150 [MuH]; 180 [MuH] (*)
B 3aBucumocTv o1 mogenu: 60 [MuH]; 90 [MuH]; 150
Bpewms pa6oTsl ] () 270 [MuH]
MoaKnto4eHre Bluetooth® Bluetooth®, 4G, 3G, GSM
HaBuraLyoHHble TEXHOMOMMN GNSS

(*) Ans nonyyerms Gonee NoaAPOGHON MHPOPMALIMK NO KOHKPETHOM MOAE/IM O3HAKOMBTECH C MO/HBIM TEKCTOM PYKOBOACTBA, AOCTYMHBIM B
WHTepHeTe (cM. QR-Kop Ha nNepBoii CTpaHMLe AaHHON MHCTPYKLMH).
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. - Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltaly
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:
Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRSWO01
c) Numero di Serie: 22A*sRMO000001 + 99L**RM0999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
e MD: 2006/42/EC
e EMCD: 2014/30/EU
e RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
e RED: 2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/o a norme tecniche:

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014
A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013/A1:2019

EN 55014-1:2017 / A11:2020
EN IEC 55014-1:2021
EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

ETSI EN 300 328 V2.2.2
ETSIEN 301 489-1 (V1.9.2)

ETSI EN 301 489-1V2.2.3 EN IEC 55014-2:2021
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 EN 62233:2008
ETSIEN 301 489-19 V2.1.1 EN 62311:2008

ETSI EN 301 489-52 V1.1.2
ETSIEN 301 908-1 V15.1.1
ETSIEN 301 908-13V13.1.1
ETSIEN 303413 V1.1.1

i) Ampi i taglio:
i) Ampiezza di taglio 18.cm

n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo

Tecnico: ST.S.p.A.
Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024 CEO Stiga Group

Sean Robinson

S oL
3

171514280/2



UK DECLARATION OF CONFORMITY
(Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, S.I. 2008 No. 1597, Annex I, part A)

1. The company: ST.S.p.A.-Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italy
2. Hereby declares under its own responsibility that the machine:

Robotic lawnmower

a) Homologation type: SRSWO01
c) Serial number: 22A*°sRMO000001 + 99L*sRM0O999999
d) Engine: battery-operated

3. Conforms to UK Regulations:
* S.1.2008/1597 - Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
¢ S.1.2016/1091 - Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

¢ S.1.2012/3032 - The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment Regulations 2012

¢ S.1.2017/1206 - Radio Equipment Regulations 2017

4. Reference to harmonised standards and/or to technical standards:

EN 60335-1:2012 / AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014
A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013 / A1:2019

EN 55014-1:2017 / A11:2020

ETSIEN 300 328 V2.2.2 EN IEC 55014-1:2021

ETSIEN 301 489-1 (V1.9.2)
ETSIEN 301 489-1V2.2.3 EN IEC 55014-2:2021
ETSIEN 301 489-17 V3.2.4 EN 62233:2008
ETSIEN 301 489-19 V2.1.1 EN 62311:2008
ETSIEN 301 489-52 V1.1.2

ETSI EN 301 908-1 V15.1.1

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1

ETSIEN 303413 V1.1.1

i) Cutting width: 18cm

n) Person authorised to compile the technical ile: ST.S.p.A.
Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italia

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024 CEOQ Stiga Group
Sean Robinson

Suene ol

EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

UK Importer:  STIGA LTD
Unit 8, Bluewater Estate Plympton,
Devon, PL7 4JH, England

UK
CAR

171514280/2



DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA (Istruzioni Originali)
(Direttiva Macchine 2006/42/CE, Allegato Il, parte A)

1. La Societa: ST. S.p.A. - Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italy
2. Dichiara sotto la propria responsabilita, che la macchina:

Robot rasaerba

a) Tipo/Modello Base: SRBWO1
¢) Numero di Serie: 23A*sRMO000001 + 99LeeRMO999999
d) Motore: a batteria

3. E conforme alle specifiche delle direttive:
* MD: 2006/42/EC
¢ EMCD: 2014/30/EU
¢ RoHS II: 2011/65/EU - 2015/863/EU
* RED: 2014/53/EU

4. Riferimento alle norme armonizzate e/o a norme tecniche::

EN 60335-1:2012/ AC:2014 / A11:2014 / A13:2017 / EN 61000-3-2:2014

A1:2019/ A2:2019 / A14:2019 EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021 EN 61000-3-3:2013/ A1:2019
ETSI EN 300 328 V2.2.2 EN 55014-1:2017 / A11:2020

EN IEC 55014-1:2021

ETSIEN 301 489-1 (V1.9.2) EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

TSI EN 01 48917 V524 EN 120 ss01-2.2021
2 EN 62233:2008

ETSIEN 301 489-19 V2.1.1 EN 62311-2008

ETSIEN 301 489-52 V1.1.2

ETSIEN 301 908-1 V15.1.1

ETSIEN 301 908-13 V13.1.1

ETSIEN 303 413 V1.1.1

i) Ampiezza di taglio: 26 cm

n) Persona autorizzata a costituire il Fascicolo

Tecnico: ST.SpA.

Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

CEO Stiga Group
Sean Robinson

Suese eyl

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024

Cc€

171514286/0



UK DECLARATION OF CONFORMITY
(Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008, S.I. 2008 No. 1597, Annex Il, part A)

1. The company: ST.S.p.A.-Via del Lavoro, 6 — 31033 Castelfranco Veneto (TV) - Italy

2. Hereby declares under its own responsibility that the machine:

a) Homologation type: SRBWO1
c) Serial number:

d) Engine:

3. Conforms to UK Regulations:

Robotic lawnmower

23A**RMO000001 + 99LesRM0999999

battery-operated

* S.1.2008/1597 - Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
¢ S.1.2016/1091 - Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

¢ S.1.2012/3032 - The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic

Equipment Regulations 2012

¢ S.1.2017/1206 - Radio Equipment Regulations 2017

4. Reference to harmonised standards and/or to technical standards:

EN 60335-1:2012/ AC:2014 / A11:2014/ A13:2017 /

A1:2019/A2:2019/A14:2019

EN 50636-2-107:2015 / A1:2018 / A2:2020 / A3:2021

ETSIEN 300 328 V2.2.2
ETSI EN 301 489-1 (V1.9.2)
ETSIEN 301 489-1V2.2.3
ETSIEN 301 489-17 V3.2.4
ETSI EN 301 489-19 V2.1.1
ETSI EN 301 489-52 V1.1.2
ETSIEN 301 908-1V15.1.1
ETSIEN 301 908-13 V13.1.1
ETSIEN 303413 V1.1.1

i) Cutting width:

n) Person authorised to compile the technical file:

o) Castelfranco Veneto, 10/02/2024

EN 61000-3-2:2014

EN IEC 61000-3-2:2019 / A1:2021
EN 61000-3-3:2013 / A1:2019

EN 55014-1:2017 / A11:2020

EN IEC 55014-1:2021

EN 55014-2:1997 / A1:2001 / A2:2008 / AC:1997

EN IEC 55014-2:2021
EN 62233:2008
EN 62311:2008

26 cm

ST.S.p.A.
Via del Lavoro, 6
31033 Castelfranco Veneto (TV) - ltalia

CEO Stiga Group
Sean Robinson

Suese M

UK Importer:  STIGA LTD
Unit 8, Bluewater Estate Plympton,
Devon, PL7 4JH, England

UK
CA

171514286/0



FR (Traduction de la notice originale)

Déclaration CE de Conformité

(Directive Machines 2006/42/CE, Annexe II,
partie A)

1. La Société

2. Déclare sous sa propre responsabilité
que la machine : Robot-tondeuse

a) Type / Modéle de Base

c) Série

d) Moteur: batterie

3. Est conforme aux prescriptions des
directives :

4. Renvoi aux Normes harmonisées
etlou a des normes techniques

i) Largeur de coupe

n) Personne habilitée a établir le Dossier
Technique :
o) Lieu et Date

DE (Ubersetzung der
Originalbetriebsanleitung)

EG-Konformitétserklarung
(Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang
I, Teil A)

1. Die Gesellschaft

2. Erklart auf eigene Verantwortung, dass
die Maschine: Mahroboter

a) Typ / Basismodell

c) Seriennummer

d) Motor: Batterie

3. Den Anforderungen der folgenden
Richtlinien entspricht:

4. Bezugnahme auf die harmonisierten
Normen und/oder technische Normen

i) Schnittbreite

n) Zur Verfassung der technischen
Unterlagen befugte Person:
o) Ort und Datum

NL (Vertaling van de oorspronkelijke
gebruiksaanwijzing)

EG-verklaring van overeenstemming
(Richtlijn Machines 2006/42/CE, Bijlage II,
deel A)

1. Het bedrijf

2. Verklaart onder zijn eigen
verantwoordelijkheid dat de machine:
Robotmaaier

a) Type / Basismodel

c) Serienummer

d) Motor: accu

3. Voldoet aan de specificaties van de
richtlijnen:

4. Verwijzing naar de Geharmoniseerde
normen en/of technische normen

i) Snijbreedte

n) Bevoegd persoon voor het opstellen
van het Technisch Dossier
o) Plaats en Datum

ES (Traduccion del Manual Original)

Declaracion de Conformidad CE
(Directiva Maquinas 2006/42/CE, Anexo Il
parte A)

1.La Empresa

2. Declara bajo su propia responsabilidad
que la maquina: Robot cortacésped

a) Tipo / Modelo Base

c) Matricula

d) Motor: bateria

3. Cumple con las especificaciones de las
directivas:

4. Referencia a las Normas armonizadas
ylo normas técnicas

i) Amplitud de corte

n) Persona autorizada a realizar el Manual
Técnico:

o) Lugar y Fecha

PT (Tradug&o do manual original)

Declaragédo CE de Conformidade
(Diretiva de Maquinas 2006/42/CE, Anexo
Il, parte A)

1. AEmpresa

2. Declara sob a propria responsabilidade
que a maquina: Robot corta-relva

a) Tipo / Modelo Base

c) Matricula

d) Moto: Bateria

3. E conforme as especificagdes das
diretivas:

4, Referéncia as Normas harmonizadas
elou normas técnicas

i) Amplitude de corte

n) Pessoa autorizada a elaborar o Caderno
Técnico

o) Local e Data

NO (Oversettelse av orginal bruksanvisning)

EF- Samsvarserklaring

(Maskindirektiv 2006/42/EF, Vedlegg II, del

A)

1. Firmaet

2. Erklzrer pa eget ansvar at maskinen:

Robotgressklipper

a) Type / Modell

c) Serienummer

d) Motor: batteri

3. Oppfyller kravene i direktivene:

4. Henvisning til harmoniserte
standarder og/eller tekniske standarder

i) Klippebredde

n) Person som har fullmakt til & utferdige
teknisk dokumentasjon:
o) Sted og dato

SV (Overséttning av bruksanvisning i original)

EG-forsakran om 6verensstaimmelse
(Maskindirektiv 2006/42//EG, bilaga I, de la)

1. Foretaget

2. Forsékrar pa eget ansvar att maskinen:
Grasklipparrobot

a) Typ / Basmodell

c) Serienummer

d) Motor: batteri

3. Overensstammer med foreskrifterna i
direktivet

4, Referens till harmoniserade standarder

DA (Overszttelse af den originale
brugsanvisning)

EF-over klzering
(Maskindirektiv 2006/42/EF, bilag Il, del A)
1. Firmaet

2. Erkleerer pa eget ansvar, at maskinen:
Robotplaeneklipper

a) Type / Model

c) Serienummer

d) Motor: batteri

3. Erioverensstemmelse med
specifikationerne ifglge direktiverne:

och/eller tekniska standarder
i) Skarbredd

n) Auktoriserad person for upprattandet
av den tekniska dokumentationen:
o) Ort och datum

4. H ing til harmoniserede
standarder ogleller tekniske standarder

i) Klippebredde

n) Person, der har bemyndigelse til at
udarbejde det tekniske dossier:
o) Sted og dato

FI (Alkuperaisten ohjeiden kédannos)

EY-
VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS
(Konedirektiivi 2006/42/EY, Liite Il, osa A)
1. Yritys

2. Vakuuttaa omalla vastuullaan, ettd
kone: Robottiruohonleikkuri

a) Tyyppi / Perusmalli

c) Sarjanumero

d) Moottori : akku

3. On yhdenmukainen seuraavien
direktiivien asettamien vaatimusten
kanssa:

4. Viittaus harmonisoituihin standardeihin
jaltai teknisiin standardeihin

i) Leikkuuleveys

n) Teknisten asiakirjojen laatimiseen
valtuutettu henkilo:
o) Paikka ja paivamaara




SL (Prevod izvimih navodil)

ES izjava o skladnosti

(Direktiva 2006/42/ES) , priloga Il del A)

1. Druzba

2. pod lastno odgovornostjo izjavlja, da je

stroj: Robotska kosilnica

a) Tip / osnovni model

c) Serijska Stevilka

d) Motor: baterija

3. Skladen je z dolo¢ili direktiv :

4. Sklicevanje na usklajene predpise
in/ali tehni¢ne standarde

i) Obseg ko$nje

n) Oseba, pooblascena za sestavo
tehnicne knjizice:

o) Kraj in datum

LT (Originaliy instrukcijy vertimas)

EB atitikties deklaracija

(Masiny direktyva 2006/42/CE, Priedas I,
dalis A)

1. Bendrové

2. Prisiima atsakomybe, kad jrenginys:
Zolés pjovimo robotas

a) Tipas / Bazinis Modelis

c) Serijos numeris

d) Variklis: baterija

3. Atitinka direktyvose pateiktas
specifikacijas:

4. Nuoroda j suderintas Normas ir (arba)
techninius normas

i) Pjovimo plotis

n) Autorizuotas asmuo sudaryti Techning
Dokumentacija:
o) Vieta ir Data

LV (Instrukciju tulkojums no originalvalodas)

EK atbilstibas deklaracija

(Direktiva 2006/42/EK par masinam,
pielikums II, dala A)

1. Uznémums

2. Uznemoties par to pilnu atbildibu,
pazino, ka masina: Robotizéta plaujmasina
a) Tips / Bazes modelis

c) Sérijas numurs

d) Motors: akumulators

3. Atbilst $adu direktivu prasibam:

4. Atsauce uz harmonizétiem standartiem
univai tehniskajiem standartiem

i) Plausanas platums

n) Pilnvarotais darbinieks, kas sagatavoja
tehnisko dokumentaciju:
o) Vieta un datums

CS (Preklad pivodniho ndvodu k pouzivani)

ES - Prohlaseni o shodé

(Smérnice o Strojnich zafizenich
2006/42/ES, Priloha I, ¢ast A)

1. Spolecnost

2. Prohlasuje na vlastni odpovédnost, ze
stroj: Roboticka sekacka

a) Typ / Zakladni model

c) Vyrobni &islo

d) Motor: akumulator

3. Je ve shodeé s nafizenimi smérnic:
4. Odkazy na Harmonizované normy
alnebo technické normy

i) Sitka Fezani
n) Osoba autorizovana pro vytvoreni

Technického spisu:
o) Misto a Datum

PL (Ttumaczenie instrukcji oryginalnej)

Deklaracja zgodnosci WE

(Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE,
Zatacznik Il, czgs¢ A)

1. Spotka

2. Oswiadcza na wiasng
odpowiedzialno$¢, ze maszyna: Kosiarka
trawnikowa

a) Typ / Model podstawowy

c) Numer seryjny

d) Silnik: akumulator

3. Spetnia podstawowe wymogi
nastepujacych Dyrektyw:

4. Odniesienie do Norm zharmonizowanych
illub norm technicznych

i) Szerokos¢ cigcia

n) Osoba upowazniona do zredagowania
Dokumentacji technicznej:
0) Miejscowos¢ i data

ET (Algupérase kasutusjuhendi tdlge)

EU vastavusdeklaratsioon

(Masinadirektiiv 2006/42/EU, Lisa ll, osa A)

1. Firma

2. Kinnitab omal vastutusel, et masin:

Robotniiduk

a) Tiilip / Pohimudel

c) Matrikkel

d) Mootor: aku

3. Vastab direktiivide nduetele:

4. Viide Uihtlustatud standarditele ja/voi
tehnilistele standarditele

i) Loikelaius
n) Tehnilise Lehe autoriseeritud koostaja:
o) Koht ja Kuupéev

HU (Eredeti hasznalati utasités forditasa)

EK-megfeleldségi nyilatkozata
(2006/42/EK gépiranyelv, Il. melléklet "A"
rész)

1. Alulirott Vallalat

2. Felelésségének teljes tudataban
kijelenti, hogy az alabbi gép: Roboffiinyiré
a) Tipus / Alaptipus

c) Gyartasi szam

d) Motor: akkumulator

3. Megfelel az alabbi iranyelvek
eldirasainak:

4. Hivatkozas a harmonizalt szabvanyokra
éslvagy miiszaki szabvanyokra

i) Vagasi szélesség
n) Miiszaki Dosszié szerkesztésére

felhatalmazott személy:
o) Helye és ideje

RU (Mepesog 0p1rvHabHbIX MHCTPYKLMIA)

[leknapauus cooTeTcTBuA HopMmam EC
(OmpekTBa 0 MAWMHHOM 060PYAOBaHNM
2006/42/EC, Mpunoxetue Il, yactb A)

1. NMpeanpustue

2. 3anBnsAeT nog cOGCTBEHHYIO
OTBETCTBEHHOCTb, YTO MalmHa: Po6oT-
ra30HOKOCHINKA

a) Tun / BasoBas mopenb

c) Nacnopr

d) fiBuratens: 6atapes cropaHus

3. CooTBeTCTBYET TPEGOBaHMAM
crnepyHLMX AUPEKTHB:

4, CcbInku Ha rapMOHM3NPOBaHHbIE HOPMbI
ninnu TeXHUYecKue CTaHaapThI

i) AMnnuTyAa Kowenms

n) 1o, ynonHoMo4eHHoe Ha NoAroToBKy
TEXHUYECKOM AOKYMEHTaLMu:

o) Mecto 1 pata

HR (Prijevod originalnih uputa)

EK Izjava o sukladnosti

(Direktiva 2006/42/EZ o strojevima,
dodatak Il, dio A)

1. Tvrtka:

2. pod vlastitom odgovorno$cu izjavljuje
da je stroj: Robotska kosilica

a) Vrsta / Osnovni model

c) Matiéni broj

d) Motor: baterija

3. sukladan s temeljnim zahtjevima
direktiva:

4. Primijenjene su slijede¢e harmonizirane
norme ifili tehnicki norme:

i) Sirina rezanja
n) Osoba ovlastena za pravljenje Tehnicke

datoteke:
o) Mjesto i datum
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STIGA LTD (UK Importer)
Unit 8, Bluewater Estate Plympton,
Devon, PL7 4JH, England

A DEPOSER A DEPOSER

STIGA S P A Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
. e ses accessoires,
Via del lavoro, 6 piles et Icordons
se recyclent
31033 Castelfranco Veneto (TV)
Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Ita Iy Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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